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一种可调节水平高度的四吊点起升机构

(57)摘要

一种可调节水平高度的四吊点起升机构，包

括电机、减速机和四联卷筒，电机通过联轴器连

接减速机，减速机通过联轴器连接四联卷筒，所

述四联卷筒上的其中两根钢丝绳缠绕在吊钩组Ⅰ

上，钢丝绳的尾端连接在钢丝绳高度调节机构

上，四联卷筒的另两根钢丝绳绕过导向滑轮组后

缠绕在吊钩组Ⅱ上，钢丝绳的尾端连接在钢丝绳

高度调节机构上，钢丝绳高度调节机构固定在平

台底板上。相对于现有技术，本实用新型主要应

用于电解铜专用起重机起升机构上，通过拧动螺

母，改变螺杆的高度，从而改变钢丝绳的长度，对

四个吊点的水平高度进行调节，使各个吊点的高

度可以在50mm的范围内进行灵活调整。
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1.一种可调节水平高度的四吊点起升机构，其特征在于：包括电机（1）、减速机（2）和四

联卷筒（3），电机（1）通过联轴器连接减速机（2），减速机（2）通过联轴器连接四联卷筒（3），

所述四联卷筒（3）上的其中两根钢丝绳（6）缠绕在吊钩组Ⅰ（5）上，钢丝绳（6）的尾端连接在

钢丝绳高度调节机构（7）上，四联卷筒（3）的另两根钢丝绳（6）绕过导向滑轮组（4）后缠绕在

吊钩组Ⅱ（8）上，钢丝绳（6）的尾端连接在钢丝绳高度调节机构（7）上，钢丝绳高度调节机构

（7）固定在平台底板（9）上。

2.如权利要求1所述的可调节水平高度的四吊点起升机构，其特征在于：所述钢丝绳高

度调节机构（7）包括楔形接头（12），钢丝绳（6）的尾端通过绳夹固定在楔形接头（12）上。

3.如权利要求2所述的可调节水平高度的四吊点起升机构，其特征在于：所述楔形接头

（12）通过销轴（13）连接超载传感器（11）的一端，超载传感器（11）的另一端通过销轴（13）连

接在吊叉（16）上，吊叉（16）的上方设有螺杆（15），螺杆（15）的上端穿过平台底板（9）后通过

螺母（14）固定，螺杆（15）在平台底板（9）下方处也配合有螺母（14）。
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一种可调节水平高度的四吊点起升机构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及起重机械领域，具体涉及一种可调节水平高度的四吊点起升机

构。

背景技术

[0002] 在铜电解车间使用的电解铜专用起重机，在生产的过程中需要完成阴阳极板的装

槽、阴极板出槽及阳极板的装槽作业。在上述作业过程中要求四个吊钩下悬挂的阴阳极吊

具保持水平，才能使阴阳极钩准确地勾起阴阳极板。一般采用的起升机构虽然为四吊点，可

保持吊具的稳定，但没有吊点高度调整机构。在使用一段时间后，由于钢丝绳拉伸后长度发

生变化，就导致四个吊钩不在一个水平面上，即导致吊具水平度下降，无法精确地勾起阴阳

极板。此时就需要对钢丝绳长度进行调节，过程繁琐复杂。

实用新型内容

[0003] 针对上述技术问题，本实用新型的目的是提供一种可调节水平高度的四吊点钢丝

绳缠绕起升机构，它可以实现钢丝绳长度的精确调节，也即实现了吊点高度的精确调节，操

作方便节省时间，提高效率。

[0004] 本实用新型的技术方案具体为：

[0005] 一种可调节水平高度的四吊点起升机构，包括电机、减速机和四联卷筒，电机通过

联轴器连接减速机，减速机通过联轴器连接四联卷筒，所述四联卷筒上的其中两根钢丝绳

缠绕在吊钩组Ⅰ上，钢丝绳的尾端连接在钢丝绳高度调节机构上，四联卷筒的另两根钢丝绳

绕过导向滑轮组后缠绕在吊钩组Ⅱ上，钢丝绳的尾端连接在钢丝绳高度调节机构上，钢丝

绳高度调节机构固定在平台底板上。

[0006] 所述钢丝绳高度调节机构包括楔形接头，钢丝绳的尾端通过绳夹固定在楔形接头

上。

[0007] 所述楔形接头通过销轴连接超载传感器的一端，超载传感器的另一端通过销轴连

接在吊叉上，吊叉的上方设有螺杆，螺杆的上端穿过平台底板后通过螺母固定，螺杆在平台

底板下方处也配合有螺母。

[0008] 相对于现有技术，本实用新型主要应用于电解铜专用起重机起升机构上，通过拧

动螺母，改变螺杆的高度，从而改变钢丝绳的长度，对四个吊点的水平高度进行调节，使各

个吊点的高度可以在50mm的范围内进行灵活调整。调整机构简单实用，操作方便快捷，节省

维修保养时间，也减小工人劳动强度。

附图说明

[0009] 图1是本实用新型的结构示意图。

[0010] 图2是本实用新型的俯视示意图。

[0011] 图3是本实用新型钢丝绳的缠绕示意图。
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[0012] 图4是本实用新型钢丝绳高度调节机构的结构示意图。

具体实施方式

[0013] 一种可调节水平高度的四吊点起升机构，包括电机1、减速机2和四联卷筒3，电机1

通过联轴器连接减速机2，减速机2通过联轴器连接四联卷筒3，电机1通过减速机2驱动四联

卷筒3，四联卷筒3上分出四根绳，四联卷筒3上的其中两根钢丝绳6缠绕在吊钩组Ⅰ5上，钢丝

绳6的尾端连接在钢丝绳高度调节机构7上，另两根钢丝绳6绕过导向滑轮组4后缠绕在吊钩

组Ⅱ8上，钢丝绳6的尾端连接在钢丝绳高度调节机构7上，钢丝绳高度调节机构7的一端通

过绳夹连接钢丝绳6的尾端，另一端固定在平台底板9上。

[0014] 钢丝绳高度调节机构7包括楔形接头12，钢丝绳的尾端穿过楔形接头12后，将钢丝

绳对折，再通过绳夹进行固定，楔形接头12通过销轴13连接超载传感器11的一端，超载传感

器11的另一端通过销轴13连接在吊叉16上，超载传感器11对吊钩组下起吊重量进行监测，

吊叉16的上方固定有螺杆15，螺杆15的上端穿过平台底板9后用螺母14固定，螺杆15在平台

底板9下方处也配合有螺母14。

[0015] 起升机构使用一段时间后，由于钢丝绳受拉伸后引起长度发生变化，导致吊点水

平度下降，此时就需要对吊点水平高度进行调节，即调节钢丝绳长度。具体操作方式为：用

扳手拧动螺母14，螺母14松动后，上下移动螺杆15，改变螺杆15在平台底板9下方的高度，钢

丝绳6的长度就会发生变化，从而改变吊点的高度，最终实现四个吊点的水平度精确调节，

使四个吊钩处于同一个水平面上，螺杆的高度可以在50mm的范围内进行灵活调整，钢丝绳

高度调节机构7结构简单使用，调节操作方便快捷，能够节省维修保养时间。

[0016] 以上所述的仅是本实用新型的优选实施方式，应当指出，对于本领域的技术人员

来说，在不脱离本实用新型整体构思前提下，还可以作出若干改变和改进，这些也应该视为

本实用新型的保护范围。
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图1
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图2
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图3
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图4
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