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Vyndlez se tyka zapojeni k fizeni motorového . -2 R I 2 1
‘a brzdného reZimu ¥ididla "‘diy 'tfzinﬂio' 's_ttogia 12 @——J

$ asynchronnim motorem. -~ )

. Asynchronni motor je v provedeni krouzkového Obr.1
a jeho stator je pfipojen ke zdroji motorového

reZimu pfes pracovni vyvod spinactho ¢lenu moto-

tovéfxo reZimu. Zdrojem tohoto reZimu ]é zdroj ' 5 31 3

napéti technického kmitodtu. Dile je ke statoru ' ‘*“‘D"*

pi‘es druhy pracovni vyvod spinaciho elnu brzdné- 6 4 )
ho reZimu-p¥ipojen zdroj brzdného reZimu. Timto _.__,_T_.g E, . '
zdrojem miZe byt zdroj s napéti nebo napéti

0 nizkém kmitoétu. 7

K rotoru asynchronniho motoru je pfipojen
rotorovy odpornik, k némuz je pfes spinaci ¢len
brzdného reZimu paralelng jesté pfipojen seriovy
obvod, sestdvajici z prvku s induktivni reaktanci

a z odporniku. ¥2 10

V obvodu je jesté zapojeno ¢idlo rezimi, ¢idlo | T +
stavu jizdni brzdy, &idlo nadsynchronniho brzdéni, 3-3 1
¢idlo zasahu fididla jizdy a idlo protiproudého e - +J
brzdéni.

Obr. 2

208423



- 208423

Vynidlez se tyka zapolem k fizeni motorov&ho i

a brzdného rezimu fididla jizdy t&€Zného st‘(; e :

S asynchronnlm motorem.

Rididlo jizdy je zabezpe&ujici orgén, ktery ntr}

dovolit t&Znému stroji uréené piekroleni pro
mové rychlosti v kterémkoliv bodg téZzebné dram(
Zarovei musi zarudit dojezdovou rychlost v kon-

covych polohach. Z hlediska tohoto pozadavlqu ?

nastdva nebezpeény stav, dopravuje-li téZny strOJ

do hlubiny z4téZ, tvofici negativni moment a kdy |

p¥i dojezdu musi nastat usilovné brzdéni. Fyzikélni 5

podstata nedovoluje asynchronnimu motoru brzdit
v jeho podsynchronni oblasti pfi témZe smyslu
totivého pole jako v silové oblasti pfi malé
zdvislosti rychlosti na momentu. Proto neni
asynchronni motor schopen vyvinout dojezdové

N 2

brzdéni potfebné u téZného stroje. Zde musi -
zasdhnout na rychlosti nezévisld brzdnd sila jizdni .
. brzdy, ovlddané budto programovym regulitorem
" ¥ididla jizdy, nebo zdsahem strojnika fidiciho t&Zny 3

stroj.

Dosud neni znamo zabezpedujici zapojent, které

&eli zminénému stavu, nebot oba uvedené zdsahy

pfedstavuji &inny stav, coZ znamend, v pfipadé .

vypadku Fididla jizdy a zdroveri pfi indispozici

strojnika Jednoznacnou havarii, kdy téZné nadoby ;

jsou rozdrceny v koncovych polohéch.

Uvedené nedostatky jsou odstranény zapojenim ‘
- podle vynélezu, jehoZ podstatou je, Ze prvmm‘

pracovnim vyvodem spinaciho ¢lenu brzdniho rezi-
mu je k rotorovému odpormku asynchronniho

motoru paraleln& p¥ipojeno seriové zapojeni, ses- ,

tavajici z prvku s induktivni reaktancia odpornik. |
Druhym pracovnim vyvodem téhoZ spinactho Eler
nu je pfipojen stator asynchronniho motoru kq
zdroji brzdného reZimu, pfi¢emz v obvodu spinaci- |
ho &lenu brzdného reZimu je zapojen nejméné
klidovy vyvod ¢&idla rezimi, v jehoZ obvode je

|

zapojen pracovni vyvod ¢&idla protiproudého brz- |
déni paralelné ke dvéma diléim paralelnim a vza- |
" jemné& v serii zapojenym obvodiim, z nichZ prvy je :
" tvofen klidovym vyvodem ¢idla nadsynchronniho ‘
brzdéni a vyvodem ¢&idla zasahu fididla jizdy,
zatimco druhy je tvofen vyvodem cidla stavu jizdni ‘
brzdy a prvnim pracovnim vyvodem €idla rezimt. -

Druhy pracovni vyvod ¢idla reZimi je zapojen

' v obvodu spinaciho &lenu motorového reZimu, -

jeho? pracovni vyvod je zapojen mezi statorem

- asynchronniho motoru a zdrojem motorového

| rezimu.

. Zapojenim podle vynalezu se dosdhne zvysené
zabezpedeni dojezdu t€Zného stroje v koncovych :

polohéch, nebot k brzdné sile z popudu strojnika se

* pti¢te navic timto zapojenim brzdné sili asynch-

- ronniho motoru t&Zného stroje, ktery i v havarij-

nim prlpadé je schopen sam zajistit dojezd stroje,
nebot je vytvofena elektrickd brzda s brzdnym
momentem v $irokém rozsahu, téméf nezdvislym

na rychlosti a dévajicim malou rychlost nepatrné

zavislou na momentu. Popsanym zapojenim vyvi-

* nuté protiproudové brzdéni pouZité v krajni nouzi .

vy o2

| prispiva k vys¥i bezpe€nosti té¢Zného stroje.

, Asyhchrénm motor 8 je v provedeni krouzkovém. |
i Jeho stimor je, pfipojen ke zdroji 13 motorového

Na 'pfipojeném vykresu je zndzornén piiklad -
zapojeni podle vyndlezu, pii¢emZ silovd c&ast
asynchronniho motoru je oproti logickym obvo-
dtm ¢&idla reZimi zvyraznéna a pro pfehlednost je
nakreslena jednopolove.

Na vykresu neni zakresleno &idlo stavu jizdni
brzdy, ¢idlo nadsynchronniho brzdéni, &idlo zasahu .
rididl ,!jizdy a ¢dlo protiproudového brzdéni. |

rezxmu prostredmctwm pracovm’ho vyvodu 10-1

spmaciho ¢lenu 10 motorového reZimu. Zdrojem
13 motorového rezimu je zdroj napéti technického
kmitoétu. Ke .statoru je dile pfipojen druhym
pracovnim vyvodem 11-2 spinaciho ¢lenu 11 brz-
dného rézimu zdroj 12 brzdného reZimu. Zdrojem
12 brzdného “reZimu mbZe byt pfikladné zdroj
stejnosmérného napéti, kdy doj ezd t&Zného stroje
je proveden dyfaniickym brzdénim motoru, nebo
timto zdrojem 12 je napéti o nizkém kmitodtu
a dojezd t&Zného stroje je proveden nadsynchron- ;
nim brzdénim. ?

V obvodu rotoru asynchronniho motoru 8 ]e|

. zapojen rotorovy odpornik 9, k némuz je pfes prvm

,rotorové ¢leny, kterymi jsou napiiklad rotorové

. synchronniho brzdéni je vodivy v podsynchronnim
 reZimu asynchronniho motoru a vyvod 6 ¢idla
- zdsahu ¥ididla jizdy je vodivy, pokud neda fididlo
. jizdy popud k brzd&ni. Druhy dil¢i paralelni obvod

pracovni vyvod 11-1 spinaciho ¢lenu 11 brzdného | |
reZimu paralelné pfipojen seriovy obvod sestavaji- |
cf z prvku 1 s induktivni reaktanci a z odporniku 2. 3
Prvkem 1 s induktivni reaktanci mtZe byt na |
piiklad vzduchovi tlumivka nebo piesytka. Prosto- |
rové je mozno slougit prvek 1 sinduktivni reaktan- i
|
|

~¢i a odpornik 2 na pfiklad tak, Ze se pouzije

tlumivka s v1nut1m z odporoveho materlalu

stykade nebo spinaci tyristory. Rotorovy odpornik
9 miYe byt také proveden jako kapalinovy
spoustée. :

Pro zjednoduseni jsou na vykrese logické obvo-
dy popisovaného zapojeni sestaveny z elektrome-
chanickych &lentl, jako jsou relé, stykace, manosta-
ty a koncové spinade. Zapojeni vedouci k stejnému
ti&inku lze pfistrojové sestavit z logickych integro-
vanych obvodd, tranzistord & tyristori nebo z je-
jich rizného scskupem s pouzitim p¥isluinych
snimadi.

V obvodu &dla 3 rezimi je zapojen pracovni
vyvod 7 #dla protiproudového brzdéni, ktery je
vodivy pH brzdéni protiproudem. Paralelné k to-
muto pracovnimu vyvodu 7 je pfipojen seriovy
obvod sestdvajici ze dvou dil&ich paralelnich obvo-
du, pfi¢emz prvy z nich sestavd z klinového vyvodu
5 &jdla nadsynchronniho brzdéni a z vyvodu 6 ¢idla
zésahu FHdidla jizdy. Klidovy vyvod 5 ¢idla nad-

sestdvd z prvniho pracovniho vyvodu 3-1 &idla
3 rezimd a z vyvodu &idla 4 stavu jizdni brzdy,
pfi¢emz vyvod tohoto &idla 4 je ve vodivém stavu,
jestliZe je t&Zny stroj zabrzdén jizdni brzdou:
Druhy pracovni vyvod 3-2 &idla 3 reZimd je |



zapojen v obvodu spinactho &lenu 10 motorového |
rezimu. Klidovy vyvod 3-3 téhoz &idla 3 jezapojen |
* v obvodu spinaciho &lenu 11 brzdného refimu.
V obou téchto obvodech jsou &arkované naznade- -
ny vyvody nezakreslenych ¢idel fidicich a blokova-

cich, kterd se i¢elové fadi k motorovému a brzdné- :
mu reZimu, jsou b&Zné zndm4 a s popisovanym

pfipadem v podstat& nesouvisi, Zapojeni pracuje
takto:

V zabrzdéném stavu t&Zného stroje je plny tlak
v soustave jizdni brzdy, ¢imZ vyvod &idla 4 stavu -
_jizdni brzdy je ve vodivém stavu. Rovné¥ ve

vodivém stavu je klidovy vyvod 5 &idla nadchyn-
chronniho brzdéni a také vyvod 6 &idlazdsahu Fidid-
la jizdy. Nasledkem vodivych stavii se uvede do

| pracovniho stavu &idlo 3 reZimd, které svym

! prvnim pracovnim vjvodem 3-1 doplni sviij obvod.
Zéroveli svym druhym pracovnim vyvodem 3-2
pfipravi k &innosti spinaci &len 10 motorového
reZimu.

V da8im se pfedpoklddd doprava zité¥e do
hlubiny, coZ m4 za nésledek nutné zavedeni nad-
synchronniho brzdéni v oblasti imenovitych otagek
asynchronniho motoru, a déle Gsilovné brzdéni pri
dojezdu téZného stroje.

Jakmile d4 strojnik popud k provedeni rozjezdu,
odbrzdi se t&Zny stroj, vyvod &idla 4 stavu jizdni .
brzdy stane se nevodivym, aviak &idlo 3 reZimi
zistdva v pracovnim stavu. Tymz popudem doplni
se vy¢arkovany obvod spinaciho &lenu 10 motoro-

vého rezimu, ktery se uvede v pracovni stav a svym |
pracovnim vyvodem 10-1 pfipoji asynchronni mo-
tor 8 ke zdroji 13 motorového rezimu. Zkracovi- |
nim rotorového odporniku 9 nezakreslenymi roto-
rovymi spinacimi &leny dosdhne motor 8 jmenovi-
tych otdek a posléze vlivem zatéze, tvoFici nega- :
tivni moment, pfejde v nadsynchronni brzdéni.
V tom okamZiku &idlo nadsynchronniho brzdéni je
Vv pracovnim stavu a jeho klidovy vyvod 5 se stane
nevodivym. Cidlo 3 rezim@ viak zGstava v pracov- .
nim stavu, aviak nyni je zdvislé pouze na stavu &idla
zasahu fididla jizdy.

Pfi zahdjeni dojezdu, se stane vyvod 6 ¢idla
zésahu fididla jizdy nevodivym. Cidlo 3 re#imd se
tim dostane do klidového stavu, jeho oba pracovni
vyvody 3-1 a 3-2 se stanou nevodivymi, pfiéemz
prvni pracovni vyvod 3-1 oddéli &idlo 3 reZimi od
klidového vyvodu 5 &idla nadsynchronniho brzdéni
a od vyvodu 6 &idla zdsahu ¥ididla jizdy. Timto
oddélenim se nemtZe &idlo ‘3 reZimd béhem !

.

Zapojeni k Fizeni motorového a brzdného rei- |

‘mu Fididla jizdy téZného stroje s asynchronnim

| motorem, vyznadené tim, e prvnim pracovnim '
i vyvodem (11-1) spinaciho &lenu (11) brzdného
‘reZimu je paralelné pfipojeno seriové zapojent, '
 poziistavajici z prvku (1) s induktivni reaktanci .

‘a odporniku (2), k rotorovému odporniku (9)
~asynchronniho motoru (8) a zirovei druhym
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| dojezdu dostat zpét do pracovniho stavu a ziistane

' tak v klidovém stavu, ¢imZ jeho druhy pracovni .

vyvod 3-2 je nevodivy. Spinaci élen 10 motorového
reZimu vlivem svého klidového stavu Zpisobi
nevodivy stav svého pracovniho vyvodu 10-1, &imZ
' se asynchronni motor 8 odd&li od zdroje 13
- motorového reZimu.
~ Klidovy v§vod 3-3 &dlo 3 reimg je nyni vodivy
a zpiisobi pracovni stav spinaciho &lenu 11 brzdné-

ho reZimu. Tim se oba pracovni vyvody11-1a11-2

- t€hoZ ¢lenu 11 stanou vodivymi. Druhym pracov-

. nim vyvodem 11-2 spinaciho &lenu 11 brzdného 3
rezimu pfipoji se motor 8 ke zdroji 12 brzdného |
' rezimu a je-li zdrojem na piiklad stejnosmérné

napéti, stane se z roztodeného asynchronniho
motoru 8 alternitor, ktery odevzdava energii do

svého rotorového obvodu, kde se energie méni '

v teplo a asynchronni motor 8 brzdi.

Prvnim pracovnim vyvodem 11-1 spinaciho &e-

nu 11 brzdného reZimu pfipoji se k rotorovému
odporniku 9 prvek 1 s induktivni reaktanci v serii i

s odpornikem 2.

Za podminky, Ze rotorovy odpornik 9 m4 v&t&

ohmickou hodnotu neZ nulovou, co? lze splnit
klidovymi stavy nezakreslenych rotorovych spina-
cich ¢lent, ma pfipojeni prvku 1 s induktivni

reaktanci a odporniku 2 k rotorovému odporniku !
9 za nésledek vytvoteni ploché charakteristiky !
brzdného momentu asynchronniho motoru 8, kte- |

| 1y nyni pracuje ve funkci alterndtoru. V tomto
~ zapojeni je brzdnj moment asynchronniho motoru

' 8 v podstatné $ir§im rozsahu nezavisly na otackéch, : -

5 odporniku 9. Popsanym zapojenim je dosaZen

v s

- neZ na piiklad p¥i pouZiti samotného rotorového |

| VyS3i brzdny Glinek pfi dojezdu t&Zného stroje
' a Setfi se jizdni brzda, ktera zajiStuje uvedeni
. téZného stroje do klidu aZ v malé rychlosti docilené

| elektrickou brzdou.

Ve zvlaStnim ptipads, kdy je nutno brzdit |

| protiproudem, je nutno zrusit klidovy stav &dla

'3 rezimi navratem k jeho pracovnimu stavu, coZ !

| zplisobuje pracovni vyvod 7 &idla protiproudového

i brzdéni. Pracovni vyvod 7 &idla protiproudového |

: brzdéni se stane vodivym v piipads, je-li poZada-

'vek brzdéni protiproudem. Pfi vodivém stavu ;
| pracovniho vyvodu 7 &idla protiproudového brzdé- |

' ni je navrédceno &idlo 3 reZimi k pracovnimu stavu,
. ¢imZ prostiednictvim spinaciho élenu 10 motoro-
- vého reZimu se pFipoji asynchronni motor 8 zpét

| k zdroji 13 motorového reZimu.

PREDMET VYNALEZU

' pracovnim vyvodem (11-2) téhoz spinaciho &lenu
I'(11) je ptipojen stator asynchronniho motoru (8)
J ke zdroji (12) brzdného reZimu, pfi¢ems v obvodu
 spinaciho &lenu (11) brzdného reFimu je zapojen
I nejméné klidovy vyvod (3-3) &idla (3) reimd,
' v jehoZ obvodé je zapojen pracovni v§vod (7) &idla
- protiproudového brzdéni paralelné ke dvéma dil-
| ¢im paralelnim a vzajemné v serii zapojenym
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" obvodiim, z nich? prvy je tvofen klidovym vyvo-
dem (5) &dla nadsynchronniho brzdéni a vyvodem
(6) &idla zdsahu fididla jizdy, zatimco druhy je
tvofen vyvodem ¢&dla (4) stavu jizdni brzdy

a prvnim pracovnim vyvodem (3-1) ¢&dla (3) |

zapojen v obvodu sxaciho dlenu (10) motorové-
ho rezimu, jehoZ prd®ovni vyvod (10-1) je zapojen
mezi statorem asynchronniho motoru (8) a zdro-

je;x:n”(ilr3) motorového reZimu.

2 vykresy
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