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OZET

BULASIK YIKAMA MAKINESi VE YONTEM

Bir bulasik yikama makinesi (100) aciklanmaktadir. Bahsedilen bulasik ylkama makinesi
(100) bir kontroloru (134) ve bulasik yikama makinesinin (100) bir yikama bélmesindeki
(104) sicaklik bilgisini elde etmek Uzere duzenlenen bir veya daha fazla sensori (276)
icermektedir. Soz edilen kontrolor (134), bahsedilen yikama bélmesindeki (104) bir veya
daha fazla esyanin bir yonelimini belirleyecegi sekilde birikmig sivinin (272) bir veya daha

fazla bolgesini tespit etmek i¢in sicaklik bilgisini kullanmak tzere yapilandiriimaktadir.
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ISTEMLER

1. Bir kontroloru (134);

bulagik yikama makinesinin (100) bir yilkama bdlmesindeki (104) sicaklik bilgisini elde
etmek Uzere duzenlenen bir veya daha fazla senséri (276) iceren,

soz edilen kontrolorun (134), bahsedilen yikama bolmesindeki (104) bir veya daha fazla
esyanin bir yonelimini belirleyecegdi sekilde birikmis sivinin (272) bir veya daha fazla
bdlgesini tespit etmek icin sicaklik bilgisini kullanmak Uzere yapilandirildigi bir bulasik

ylkama makinesi (100).

2. Kontroloruin (134), yikama bdlmesinin (104) bir veya daha fazla bolgesi ile bahsedilen
ylkama bodlmesinin (104) bir ortam sicakhgi arasindaki bir sicaklik farkini tespit etmek
yoluyla, birikmis sivinin (272) bir bélgesini tespit etmek Uzere yapilandirildidi, istem 1'e

gore bir bulagik yikama makinesi (100).

3. Sicaklik farkinin bir esik sicaklik farkini igerdigi, istem 2’ye gore bir bulasik yikama
makinesi (100).

4. Esik sicaklik farkinin, 10°C veya daha fazla bir farki icerdigi, istem 3’e gére bir bulagik

ylkama makinesi (100).

5. Bir veya daha fazla sensorun (276), bir veya daha fazla termal goruntileme kamerasini

icerdigi, istemler 1 ila 4'ten herhangi birine gore bir bulasik yikama makinesi (100).

6. Kontrolorun (134), bulasik yikama makinesini (100) kullanan bir kisi i¢in olusturulacak,
bir veya daha fazla esyanin bahsedilen bulasik yilkama makinesinde (100) yanhs bir
sekilde ydnlendirildigine dair bir gdstergeyi iceren bir ciktlyl sadlamak (S6) Uzere

yapilandirildigi, istemler 1 ila 5’ten herhangi birine gore bir bulasik yikama makinesi (100).
7. Ciktinin, bulasik yikama makinesinde (100) yanlis sekilde yonlendiriimis bir veya daha

fazla esyaya dair konum bilgisini igerdigi, istem 6'ya gore bir bulasik ylkama makinesi
(100).
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8. Ciktinin, bir 1s1 haritasini igerdigi, istem 6 veya istem 7’ye goOre bir bulasik yikama

makinesi (100).

9. Kontroldrun (134), birikmis sivinin (272) bir veya daha fazla bolgesinin her birine ait bir
hacmi belirlemek ve yalnizca belirlenen hacimlerden biri veya daha fazlasi bir esik
degerde veya bunun (zerinde oldugunda ¢ikti vermek igin yapilandirildigi, istemler 6 ila

8’den herhangi birine goére bir bulasik yikama makinesi (100).

10. Yikama bdlmesindeki (104) bir veya daha fazla esyanin bir yoneliminin belirlenecegi
sekilde birikmis sivinin (272) bir veya daha fazla bdlgesini belirlemek i¢in bulagik yikama
makinesinin (100) bir yikama bdlmesindeki (104) bir veya daha fazla sensorden (276) elde
edilen sicaklik bilgisinin kullaniimasini igeren, bir bulasik ylkkama makinesinin (100)

¢alismasina ydnelik bir ydntem.

11. Yikama bolmesinin (104) bir veya daha fazla bolgesi ile bahsedilen yikama bolmesinin
(104) bir ortam sicakhgi arasindaki bir sicaklik farkinin tespit edilmesi yoluyla, birikmis

sivinin (272) bir bolgesinin tespit edilmesini iceren, istem 10’a gore bir yontem.

12. Bulasik yikama makinesini (100) kullanan bir kisi igin, bir veya daha fazla esyanin
bahsedilen bulasik yilkama makinesinde (100) yanhs bir sekilde yonlendirildigine dair bir
gOstergeyi iceren bir ¢ciktinin olugturulmasini (S6) iceren, istem 10 veya istem 11'e gore
bir yontem.

13. Ciktinin, bulasik yikama makinesinde (100) yanlig bir sekilde yonlendirilen bir veya

daha fazla esyanin konum bilgisini igerdigi, istem 12’ye gdre bir yontem.

14. Birikmis sivinin (272) bir veya daha fazla bolgesinin her birine ait bir hacmin
belirlenmesini ve yalnizca belirlenen bir veya daha fazla hacim bir esik degerde veya
bunun Uzerinde oldugunda c¢iktinin verilmesini iceren, istem 12 veya istem 13’'e gore bir

yontem.
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TARIFNAME

BULASIK YIKAMA MAKINESi VE YONTEM

Teknik Alan

Mevcut agiklama, bir bulagik yikama makinesi ve bu tir bir bulagik yikama makinesinin

calismasina yonelik bir ydontem ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Bulasik yikama makineleri (bulasik makineleri olarak da bilinmektedir), tabak takimi ve
catal bigak takimi gibi esyalari yikamak icin kullaniimaktadir. Bilinen bir bulasik yikama
makinesi, yilkanacak bir veya daha fazla esyay! tutmak Uzere bir yikama bélmesini ve stz
konusu esyalari yilkamak Uzere bir yilkama mekanizmasini igermektedir. Tipik olarak bir
kullanici, bahsedilen bulagik yikama makinesinin bir 6n ytzinde bulunan bir kullanici
arayuzu yoluyla birden ¢ok Onceden tanimlanan ylkama dongUstnden birini

secebilmektedir.

Kisa Aciklama

Burada agiklanan bir birinci yone gore, bir kontrolori; bulasik yikama makinesinin bir
yilkama bélmesindeki sicaklik bilgisini elde etmek Uzere diuzenlenen bir veya daha fazla
sensorl iceren, s6z edilen kontroloriin, bahsedilen yilkama bdlmesindeki bir veya daha
fazla egyanin bir yonelimini belirleyecedi sekilde birikmis sivinin bir veya daha fazla
bdlgesini tespit etmek i¢in sicaklik bilgisini kullanmak Gzere yapilandirildigi bir bulasik

ylkama makinesi saglanmaktadir.
Bir 6rnede gore kontrolor, yilkama bdlmesinin bir veya daha fazla bolgesi ile bahsedilen
ylkama bdélmesinin bir ortam sicakligi arasindaki bir sicaklik farkini tespit etmek yoluyla,

birikmis sivinin bir bolgesini tespit etmek Uzere yapilandiriimaktadir.

Bir 6rnege gore sicaklik farki, bir esik sicaklik farkini icermektedir.
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Bir drnege gore esik sicaklik farki, 10°C veya daha fazla bir farki igermektedir.

Bir ornege gore bir veya daha fazla sensdr, bir veya daha fazla termal goérintileme

kamerasini icermektedir.

Bir ornede gore kontrolor, bulasik yikama makinesini kullanan bir Kisi icin olusturulacak,
bir veya daha fazla esyanin bahsedilen bulasik yilkama makinesinde yanlig bir sekilde

yonlendirildigine dair bir gostergeyi iceren bir ¢iktiy1 saglamak Uzere yapilandiriimaktadir.

Bir drnede gdre c¢iktl, bulagik yikama makinesinde yanlis sekilde yonlendirilmig bir veya

daha fazla esyaya dair konum bilgisini icermektedir.

Bir drnege gore ¢ikti bir 1s1 haritasini icermektedir.

Bir érnege gore kontrolor, birikmis sivinin bir veya daha fazla bolgesinin her birine ait bir
hacmi belirlemek ve yalnizca belirlenen hacimlerin biri veya daha fazlasi bir esik degerde

veya bunun Uzerinde oldugunda ¢ikti vermek igin yapilandiriimaktadir.

Burada aciklanan bir ikinci yéne gére, yilkama bélmesindeki bir veya daha fazla esyanin
bir yoneliminin belirlenecedi sekilde birikmis sivinin bir veya daha fazla bdlgesini
belirlemek icin bulagik yikama makinesinin bir yikama bolmesindeki bir veya daha fazla
sensorden elde edilen sicakhk bilgisinin kullaniimasini igeren, bir bulasik yikama

makinesinin ¢alismasina ydnelik bir ydontem saglanmaktadir.

Bir 6rnege gbre yontem, yikama bdlmesinin bir veya daha fazla bolgesi ile bahsedilen
ylkama bdélmesinin bir ortam sicaklidi arasindaki bir sicaklik farkinin tespit edilmesi

yoluyla, birikmis sivinin bir bélgesinin tespit edilmesini icermektedir.

Bir ornege gore yontem, bulasik ylkama makinesini kullanan bir kisi i¢in, bir veya daha
fazla esyanin bahsedilen bulasik yilkama makinesinde yanlis bir sekilde yonlendirildigine

dair bir gostergeyi igeren bir ¢iktinin olusturulmasini igermektedir.

Bir 6rnege gore cikti, bulagik yikama makinesine yanlis bir sekilde yonlendirilen bir veya

daha fazla esyanin konum bilgisini icermektedir.
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Bir 6rnede gore ybntem, birikmis sivinin bir veya daha fazla boélgesinin her birine ait bir
hacmin belirlenmesini ve yalnizca belirlenen bir veya daha fazla hacim bir esik degerde

veya bunun Uzerinde oldugunda ¢iktinin verilmesini icermektedir.

Sekillerin Kisa Aciklamasi

Mevcut agiklamanin anlasiimasina yardimci olmak ve uygulamalarin nasil uygulamaya
koyulabilecegini gostermek amaciyla ekli sekillere 6rnek yoluyla atifta bulunulmaktadir,
burada:

Sekil 1, bir 6rnege gore bir bulasik yikama makinesini sematik olarak gostermektedir.

Sekil 2, bir 6érnede gore bir bulasik yikama makinesinin bir bolimini sematik olarak

gostermektedir.

Sekil 3, bir 6rnege gore bir yontemin bir akis semasini sematik olarak géstermektedir.

Ayrintilh Aciklama

Mevcut agiklama, bulasik yikama makinelerine (bulasik makineleri olarak da bilinmektedir)
uygulanabilmektedir. Bulasik yikama makineleri, yemek hazirligi ve/veya pisirme ve/veya
yeme ile iligkili esyalarin yilkanmasini otomatik hale getirmek Uzere kullaniimaktadir. Bu
tir egyalarin arasinda tabaklar, kaseler, kupalar, kulplu blyik bardaklar gibi tabak takimi
bulunmaktadir. Bu tir egyalarin arasinda ayrica, bigaklar, ¢atallar, kasiklar veya herhangi
baska bir pisirme veya yeme aleti gibi ¢atal bicak takimi bulunmaktadir. Yikanabilecek
olan diger egyalarin arasinda cam egyalar, yiyecek kaplari, tencereler vb.

bulunabilmektedir.

Sekil 1, bir bulasik yikama makinesine (100) ait bir 6rnegdi sematik olarak gostermektedir.
Bahsedilen bulasik yikama makinesi (100), igerisinde bir yilkama bodlmesinin (104) veya
haznesinin bulundugu bir ana gdvdeyi (102) igermektedir. Bu ornekte ylkama bdlmesi
(104) bir alt kismi (106) ve bir Gst kismi (108) icermektedir. Bahsedilen alt kisim (106),
yikanacak esyalari (114) tutmak icin bir sepet veya birinci rafi (110) icermekte ve ust kisim
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(108) ise yikanacak esyalari (114) tutmak igin bir sepet veya ikinci rafl (112) icermektedir.
S0z edilen raflar (birinci raf (110) ve ikinci raf (112)) silindir dizenekleri Gzerinde yikama

bdlmesinin (104) icine ve disina hareket ettirilebilmektedir.

Yikanacak esyalar (114)te sematik olarak gdsterilmektedir. Bu durumda, yikanacak
esyalar (114), ikinci raf (112) Uzerindeki tabaklar (116) ve birinci raf (110) uzerindeki
tabaklar (116) ile sematik olarak temsil edilmektedir. Elbette ki alternatif olarak baska
tirden yikanacak esya (114) veya yikanacak esya kombinasyonlar olabilmektedir. Sekil
1’deki drnekte bir yikama mekanizmasi (123), s6z edilen alt kisimda (106) alt puskurtme
kolunu (124) ve st kisimda (108) ust puskurtme kolunu (126) icermektedir. Diger
orneklerde, bahsedilen Ust puskuirtme kolu (126) ¢ikariimaktadir. Her bir puskurtme kolu
(alt puskurtme kolunu (124), Ust puskurtme kolunu (126)), suyu yukariya dogru yikanacak
esyalara (114) puskirtebilen bir dizi delik veya nozulu icermekte iken, piskirtme kollari
(alt puskurtme kolunu (124) ve ust puskurtme kolunu (126)) dénmektedir. Bunlar yaygin
olarak puskurtme delikleri olarak bilinmektedir. S6z konusu yerden su puskurturken
bahsedilen plskirtme kollarinin (alt puskurtme kolunu (124) ve ust puskurtme kolunu
(126)) donmesi, bir yikama ylkinde bulunan esyalarin temizlenmesine yardimci

olmaktadir.

Mevcut bulus sahipleri tarafindan fark edilen bir sorun ise, makine igerisine yanhs sekilde
yerlestirilmis ve/veya yonlendirilmis esyalarin, bir yikama doénglsl sirasinda suyu
biriktirebilmesi veya toplayabilmesidir. Ornegin, bir icki kadehi gibi bir kap bulasik yikama
makinesine (100) koyulurken bas asagi sekilde yerlestiriimelidir, yani bardagin tabani
bulasik yikama makinesinin (100) tepesine ve bu bardadin agik ucu bulasik yikama
makinesinin (100) bir tabanina veya altina dodru asagiya dogru durmahdir. Bu, dogru bir
yonelim olarak distnulebilmekte veya ifade edilebilmektedir. Bununla birlikte, kap diger
tarlld, yani agik ucu yukariya dogdru olacak sekilde yerlestirilirse sivi bu kabin igerisinde
birikebilmektedir. Bu, vyanhs bir yonelim olarak duslundlebilmekte veya ifade
edilebilmektedir. Kap icerisinde birikmis olan sivi (mesela su) pis olabilmekte ve/veya
deterjan igerebilmektedir ve bu nedenle bu gibi yanlis sekilde yerlestirilen esyalar dizgin
bir bicimde yikanmayabilmektedir. Bu durum kupalar, kulplu blylk bardaklar, kaseler,
tencereler vb. gibi diger kap tirleri igin de gecerlidir. Kaplar ayrica, bir kullanici tarafindan
bulagik makinesinin igerisine dodru bir ybdnelimde vyerlestirilip sonrasinda yanlis bir

yonelime hareket ettirilebilmektedir. Bu durum &rnedin, kabi tutan bir raf bulagik yikama
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makinesine (100) itildiginde veya bir yikama ddngusu sirasinda gergeklesebilmektedir

(6rnegin kap Gzerinde islev gdren puskurtme kollarindan gelen suyun basinci nedeniyle).

Sekil 1’deki érnekte alt puskurtme kolu (124) birinci safta (125) baglidir. Bahsedilen gaft
(125), alt puskurtme kolunun (124) bu birinci safta (125) ait bir merkezi eksen etrafinda
donmesini saglamaktadir. Birinci saft (125) ve alt puskurtme kolunun (124), bir puskurtme
kolu dizenedinde (121) bulundugu dusiintlebilmektedir. Sekil 1’e ait 6rnekte Ust
puskurtme kolu (126) ikinci safta (127) baglidir. Bahsedilen ikinci saft (127), ust puskurtme
kolunun (126) bu ikinci safta (127) ait bir merkezi eksen etrafinda ddnmesini

saglamaktadir.

Bulasik yilkama makinesi (100) ayrica, suyun s6z edilen bulasik yilkama makinesine (100)
beslenmesini ve buradan ¢ikmasini saglamak amaciyla sirasiyla 128'de sematik olarak
gosterilen su girisini ve 130'da sematik olarak gosterilen su gikisini icermektedir. Bazi
orneklerde gerekli oldugu Uzere suyu isitmak igin bir isitici eleman (gosterilmemistir)
bulunmaktadir. Diger drneklerde sicak ve soguk su gerekli oldugu Uzere bir binaya ait
kaynaktan gekilmektedir. Bulasik yikama makinesine (100) glic vermek lzere bu bulasik
yikama makinesinin (100) sebeke elektrijine baglanmasini saglayan bir gu¢ baglantisi

132'de sematik olarak gdsterilmektedir.

150’de bir su pompasi sematik olarak goésterilmektedir. S6z edilen su pompasi (150), suyu
bulasik ylkama makinesinin (100) etrafinda dagitmak Gzere vyapilmakta ve
diizenlenmektedir. Ornegin, su pompasi (150) suyu pliskiirtme kollarina (alt puskirtme
kolunu (124) ve ust puskurtme kolunu (126)) pompalayabilmektedir. Puskurtulen su,
bulasik yikama makinesinin (100) bir tabanina (152) veya altina tekrar diismektedir ve su
buradan su pompasi (150) tarafindan yeniden gevrime sokulmaktadir (bazi érneklerde

filtrelemeden sonra).

Bazi drneklerde puskirtme kollarinin (alt puskurtme kolunu (124) ve ust puskurtme kolunu
(126)) donmesi, bahsedilen pUskirtme kollarina ait plskurtme deliklerinden cgikartilan
suyun kuvvetinden etkilenmektedir. Bu gibi orneklerde soz edilen puskurtme delikleri, bu

tip bir donusu saglayacak sekilde dlizenlenebilmekte ve/veya yonlendirilmektedir.
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llave veya alternatif olarak, 148'de sematik olarak gdsterilen bir veya daha fazla motor,
puskurtme kollarinin (alt puskurtme kolunu (124) ve ust puskurtme kolunu (126))

donusune gug vermek Uzere saglanmaktadir.

Bulasik yikama makinesinin (100) islemlerini kontrol etmeye yénelik bir kontrolor (134)’te
sematik olarak gosterilmektedir. Bahsedilen kontrolor (134) en az bir belledi ve en az bir
islemciyi icerebilmektedir. Kontrolor (134) 6rnedin, bulasik yikama makinesinin (100), bir
kullanici arayuzu (136) araciigiyla segilen bir veya daha fazla 6nceden tanimlanan
ylkama dongusine gore calismasini saglamaktadir. Mevcut yikama dongtleri, 6rnedin
sicaklik ve/veya sure olarak birbirlerinden ayrlabilmektedir. Bir kullanici, s6z edilen
kullanici araylizi (136) araciligiyla ayrica, yikama déngustnin tam veya yarim bir yik igin
olup olmadigini belirleyebilmektedir. Bilgiyi kullaniciya gosterebilen bir ekran (138) da
saglanmaktadir. Bu bilgi, bir kullanicinin yikama déngusl se¢iminin onaylanmasi ve
ayrica devam etmekte olan bir ylkama dongusunin kalan zamani gibi bilgileri
icerebilmektedir. Ekran (138) ayrica, dérnedin bir gakar 1sik kullanimi yoluyla bir kullaniciya
bir veya daha fazla alarm durumunu gosterebilmektedir. Bazi 6rneklerde bir hoparlér de
saglanabilmektedir, boylelikle kullaniciya isitilebilir bir alarm (6rnegin bir sesli uyar aygiti)
verilebilmektedir. Bir alarm durumu, &rnegin bir yikamanin bitisini veya yanhs sekilde

yonlendirilmis kabin tespit edildigini belirtebilmektedir.

Bulasik yikama makinesinin (100) bir kapagdi (140)'ta sematik olarak gosterilmektedir. S6z
edilen kapak (140), menteseler (142) araciligiyla ana govdeye (102) baglanmaktadir.
Sekil 1'de bu kapak (140), yikkama bdlmesine (104) erisimin saglandigi acik bir
pozisyondadir. Kapak (140) kapali bir pozisyona getirilebilmektedir, boylelikle yikama
bdélmesi (104) bu durumda blyik 6lgide kapanmaktadir. Bahsedilen kapak (140) ayrica,
bir yilkama sirasinda bulasik ylkama makinesine (100) birakilabilen bulasik yikama
deterjanini (mesela bir tablet deterjan) tutmak U(zere bir hazneyi icerebilmektedir.
Bahsedilen yikama deterjanini tutmaya yonelik hazne, elbette ki bulasik yikama
makinesinin (100) icerisindeki herhangi bir yere yerlestirilebilmektedir. Bulasik yikama
makinesi (100) ayrica, ornegin bulasik yikama makinesi tuzunu ve/veya parlaticisini

almak Uzere bir veya daha fazla farkli hazneyi igerebilmektedir.

Bir yikama donglsi genel olarak, (i) i1slatma; (ii) deterjan enjekte etme, (iii) durulama

olmak Gzere U¢ ana asamay! icermektedir. Bazi drneklerde bu adimlardan bir veya daha
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fazlasi gikarilabilmektedir. Ornegin, bir durulama igin gergeklestirilen yikama, yalnizca bir
durulama dongusunt kapsayabilmektedir. Hangi adimlarin dahil edilip edilmediginden
bagimsiz olarak, yikama ylkindn yikanmasi genel olarak bir yikama dongusi olarak ifade

edilebilmektedir.

Sekil 2, bir ornege gore bir bulasik yilkama makinesine (100) ait bir ylkama boélmesinin
(104) belirli pargalarini gosteren sematik bir yandan gorinimdir. Bahsedilen yikama
bolmesi (104), yikanacak bir veya daha fazla esyay! tutmak lizere bir birinci rafi (110)
icermektedir. Sekil 2'deki 6rnekte birinci raf (110) bir birinci kaseyi (260) ve bir ikinci
kaseyi (262) tutmaktadir. S6z edilen birinci kasenin agik ucu (261) yilkama bdlmesinin
(104) bir tabanina agagiya dogru bakacak sekilde dogru bir bigimde yénlendirilmistir. ikinci
kasenin acik ucu (263) yikama bolmesinin (104) Ustine dogru yukariya bakacak sekilde
yanlis bir bicimde ydnlendirilmistir. Sekil 2'deki 6rnekte bahsedilen ikinci raf (112), bir
birinci bardagi (264) ve bir ikinci bardagi (266) tutmaktadir. Birinci bardagin agik ucu (265)
yilkama bdlmesinin (104) Ustline yukariya dogru bakacak sekilde yanlis bir bigcimde
yonlendirilmistir. S6z edilen ikinci bardadin agik ucu (267) yikama bdlmesinin (104) bir

tabanina asagiya dogru bakacak sekilde dogru bir bicimde yonlendirilmistir.

Bulasik yikama makinesinin (100) puskurtme kollari tarafindan puskirtilen sivi (mesela,
deterjan icerebilecek olan su), kesikli gizgilerle (268), yani cizgilerle sematik olarak
gosterilmektedir. Yanlis yonlendirilmis olmasindan dolayi birikmis sivi (mesela, deterjan
icerebilecek olan su), 272’de sematik olarak gosterildigi gibi ikinci kasenin (262) icerisinde
birikmigtir. Benzer olarak, yanls yonlendiriimis olmasindan dolayi birikmis sivi (mesela,
deterjan igcerebilecek olan su), 272'te sematik olarak gosterildidi gibi birinci bardagin (264)

icerisinde birikmigtir.

276'da bir sensdér sematik olarak goésterilimektedir. S6z edilen sensdr (276), ylkama
bolmesinin (104) icerisindeki sicaklik bilgisini elde etmek Uzere duzenlenmektedir. Sekil
2'deki ornekte bir sensor (276) gosteriimektedir. Diger orneklerde iki veya daha fazla
sensor (276) saglanabilmektedir. iki veya daha fazla sensér (276), ylkama bélmesinin
(104) etrafinda farkli konumlara dagitilabilmektedir. Dolayisiyla, genel anlamda
bahsedilen sensorlerin (276) biri veya daha fazlasi bulunabilmektedir. Sensor (276),

ornegin, yikama bdlmesinin (104) bir i¢ ylzeyine, yani bu yikama bélmesinin (104) bir yan
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ylzeyine veya Ust veya alt ylzeyine yerlestirilebilmektedir. Bazi drneklere gore sensor

(276), bir sicaklik sensoru olarak distnulebilmektedir.

(134)'te bir kontrolor sematik olarak gosterilmektedir. Bu kontrolor (134) bir belledi (233)
ve bir islemciyi (234) icermektedir. Kontroldr (134), sensor (276) ile iletisim igerisinde
olmakla birlikte buradan sinyaller almak uzere duzenlenmektedir. Bahsedilen kontrolor
(134) dolayisiyla, yilkama bolmesinin (104) sicaklik bilgisini alabilmektedir. S6z edilen
kontrolorun (134) Sekil 1'deki kontrolore (134) denk oldugu dusunulebilmektedir.

Bazi orneklere gdre kontroldor (134), yikama bodlmesindeki (104) bir veya daha fazla
esyanin bir yonelimini belirleyecek sekilde, birikmis veya toplanmis sivinin (mesela
birikmig sivi (272)) bir veya daha fazla bolgesini tespit etmek amaciyla, sensérden (276)
alinan sicaklik bilgisini kullanmak igin yapilandiriimaktadir. Birikmis sivinin bélgelerini
tespit etmek yoluyla kontrolor (134), ornedin Sekil 2'deki ikinci kase (262) ve birinci bardak
(264) gibi bir veya daha fazla yanlhs sekilde yonlendiriimis esyaylr veya kabi

belirleyebilmektedir.

Bir érnede godre kontrolér (134), yikama bdimesindeki (104) cesitli konumlarin sicaklk
bilgisini almak ig¢in yapilandiriimaktadir (érnedin, iki veya daha fazla sensér (276)
tarafindan gerceklestirilebilecek olan). Bu bilgiyi kullanma yoluyla kontrolor (134),
bahsedilen yikama bélmesinin (104) farkh bolgeleri arasindaki sicakhk farklarini
belirleyebilmektedir. Ornegin, birikmis sivi bdlgeleri sivinin birikmedigi bolgelere kiyasla

daha yuksek bir derecededir.

Ornek Uzerinden, bir yikama dongusiine kadar yikama bélmesindeki (104) bir ortam
sicakligi veya gevre sicakligi 30°C olabilmektedir. Bir ylkama dénglsiu bu durumda
baslamaktadir ve 60°C’lik (6rnegin) bir sicaklikta olan su, bahsedilen yikama bdlmesinde
(104) puskurtulmektedir. Bu, 6rnek Uzerinden, gamasir yikama makinesindeki ortam veya
cevre sicakhgini 40°C’ye yukseltmektedir. Bu yilkama bolmesinde (104) yikanmakta olan
herhangi bir esyanin bir sicakhdi, puskirtiilmis olan sicak su tarafindan yikseltilecektir.
Ornegin, dogru sekilde yiiklenmis bir bulasik veya kase yaklasik 43 ila 45°C’ye, yani,
40°C'lik ortam sicakhginin yaklagik 3 ila 5°C uUzerine yuUkseltilecektir. Diger yandan,
birikmis su kendi sicakhdini daha uzun sire korudugundan, séz edilen ortam sicakliginin

yaklasik 10 ila 12°C (zerinde olacaktir. Dolayisiyla, birikmis su 6rnegin yaklasik 50 ila
8
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52°C arasinda olabilmektedir. Bu dogrultuda bazi érneklerde kontrolor (134), yikama
bdimesinin (104) bir veya daha fazla bdlgesindeki bir sicaklik farkini tespit ederek birikmis
sivinin (272) bir bdlgesini tespit etmek (zere yapilandiriimaktadir. Bazi 6rneklerde bu
durum, s6z edilen yikama bélmesinin (104) bir ortam sicakligi ile karsilagtirma yapiimasini
icerebilmektedir. Bazi 6rneklerde sicaklik farki, bahsedilen ortam sicakhdi ile bir esik
sicaklik farkini icermektedir. Bazi orneklerde bu esik sicaklik farki, 5°C’lik bir farki, veya
10°C’lik bir farki, veya 15°C’lik bir farki icermektedir. Bazi érneklerde “ortam” sicakhg,
onceden tanimlanan veya beklenen bir sicakliktir ve dogrudan olgiilmemektedir. Ornegin,
ortam sicakligina 40°C’lik bir dnceden belirleme yapilabilmektedir, bu durumda 50°C’de
veya bu sicakligin tzerinde olan herhangi bir bolgenin birikmigs su bdélgelerini olugturdugu

dustnulecektir.

Bir érnekte sensoér (276) termal bir géruntlileme kamerasini icermektedir. Yani, bir veya
daha fazla sensor (276), bir veya daha fazla termal gorintuleme kamerasini
icerebilmektedir. Bahsedilen termal goérintileme kameralarinin kullanildi§i durumda

ylkama bdlmesinin (104) bir 1s1 haritasi olusturulabilmektedir.

Bazi érneklere gore kontrolor (134), bulasik yikama makinesini (100) kullanan bir Kigi igin
olusturulacak, bir veya daha fazla esyanin bahsedilen bulasik yilkama makinesinde (100)
yanlis bir sekilde yonlendirildigine dair bir gOstergeyi iceren bir ¢iktiyr saglamak Uzere
yapilandiriimaktadir. S6z edilen ¢ikti bir alarm, mesela bir ¢cakar 1gik veya bir bip sesi
seklinde olabilmektedir. Alarm, kullaniciyr bulasip makinesini agip herhangi bir yanlis
yonlendirilmis esyayl dogru sekilde yerlestirmesi icin uyarmaktadir. Bazi érneklere gore
sOz edilen ¢iktl, bulasik yilkama makinesinde (100) yanlis sekilde yénlendirilmis bir veya
daha fazla esyanin konum bilgisini igermektedir. Yani, bazi dérneklerde ¢ikti bir kullaniciya
yanhs sekilde yonlendirilmis egyalarin bulasik yilkama makinesinde (100) nerede oldugunu

now

belirtmektedir. Bu, érnedin bir yazi metni ciktisi, mesela “Ust raf’, “alt raf”, “6n”, “arka”,
“sag”, “sol” vb. gibi herhangi bir kelime kombinasyonu yoluyla yapilabilmektedir. ilave veya
alternatif olarak, Gizerinde bir veya daha fazla yanls sekilde yonlendiriimis kaplarin veya
esyalarin bir pozisyonunun gdsterildigi veya isiklandinldigi, yilkama bdlmesinin (104)
sematik veya resimsel bir simgesi saglanabilmektedir (6rnegin ekranda (138)). Bir veya
daha fazla sensorun (276) bir veya daha fazla termal gorintileme kamerasini icerdigi
orneklerde ¢ikti, termal gorintlleme kamerasindan (kameralarindan) elde edilen bir 1s1

haritasi gérintisini icerebilmektedir. S6z edilen 1s1 haritasi, bulasik yikama aparatinin bir
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ekraninda, mesela ekranda (138) gdsterilebilmektedir. Bu 1s1 haritasi, 6érnegin nispeten
sicak alanlari (mesela birikmis sivinin (272) oldugu alanlar) kirmizi ile nispeten sogdut

alanlari mavi ile gosterebilmektedir.

Bir bolgede birikmis sivi (272) oldugunun belirlendidi bazi érneklere gore, kontrolor (134)
s0z konusu bolgedeki birikmis sivinin (272) miktarini veya hacmini belirlemek veya tahmin
etmek Uzere dizenlenmektedir. Bazi 6rneklere gore, bir veya daha fazla yanlis sekilde
yonlendirilmis esyanin gostergesi olan bir ¢ikti yalnizca, bir bolgedeki belirlenen bir hacim
mesela 5 cm® gibi bir esik dederde veya bunun (izerinde oldugunda verilmektedir. Bu
durum kontrolore (134) yanlig sekilde yonlendirilmig bir egya ile iligkili birikmis sivi (272) ile
yanlis sekilde yonlendirilmis esya ile iliskili olmayabilen diger birikmig sivi (272) miktarlar
arasinda ayrim yapma imkanini vermektedir. Ornegin, bir bardak veya kasenin tabaninin
konkav olmasi durumunda, bulasik yikama makinesine (100) dogru sekilde

yonlendirildiginde dahi kligik miktarda su s6z edilen konkav tabanda toplanabilmektedir.

Sekil 3, Sekil 1 ve Sekil 2 ile iligkili olan agiklanan bir érnede gore bir yontemi sematik

olarak gosteren bir akis semasidir.

(81)yde, 1sinmisg su yikama bdimesinde (104) puskdrtiimektedir. Bahsedilen 1sinmis su,
ornegin puskurtme kollar (alt puskurtme kolunu (124) ve Ust puskurtme kolunu (126))

yoluyla puskurtulebilmektedir.

(S2)’'de, bir veya daha fazla sensor (276) kullanilarak yikama bolmesindeki (104) bir veya

daha fazla bolgedeki bir sicaklik tespit edilmektedir.

(S3)te, tespit edilen sicakliklar, bahsedilen ylkama bdlmesindeki (104) ortam sicakhgi ile
karsilastirimaktadir. Bu ortam sicakhdi, élgtlen gergek bir sicaklik veya mesela 40°C gibi

onceden tanimlanan veya beklenen bir sicaklik olabilmektedir.

(S4)’te, tespit edilen sicakliklardan bir veya daha fazlasinin, esikte veya esigin Uzerinde
olup olmadigi belirlenmektedir. S6z edilen esik mesela 50°C’lik bir mutlak sicaklik
olabilmektedir. Alternatif olarak bu esik, 6rnegin ortam sicakhginin 10°C uzerinde goreli bir

sicaklik veya sicaklik farki olabilmektedir.
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(S4)’teki belirlemenin yaniti “hayir” ise, sureg¢ (S3)'e dénmektedir. Dolayisiyla bazi
orneklerde, yikama doéngusu sirasinda yanlis bir yénelime dlsen esyalarin tespit edileceqi
sekilde, bahsedilen ylkama bolmesi (104) igerisindeki sicakhidin (sicakliklarin) bir yilkama

dongusu esnasinda surekli olarak izlendigi dugunulebilmektedir.

(S4)te yapilan belirlemenin yaniti “evet” ise slireg, bir veya daha fazla esyanin yikama

bolmesinde (104) yanhs sekilde yonlendirildiginin belirlendigi (S5)'e ilerlemektedir.

Sonrasinda (S6)'da, bir veya daha fazla yanhs sekilde ydnlendirilmis esyanin gostergesi
olan bir ¢ikti bir kullaniciya verilmektedir. Bahsedilen ¢ikti, yikama bdlmesindeki (104) bir

veya daha fazla yanlig sekilde yerlestiriimis esyanin bir konumunu gdsterebilmektedir.

Burada anilan iglemcinin veya iglemci sisteminin veya devre sisteminin uygulamada tek
bir ¢cip veya entegre devre veya birden ¢ok ¢ip veya entegre devreler araciligiyla
saglanabildigi, opsiyonel olarak bir ¢ip seti, bir uygulamaya 6zgl entegre devre (ASIC),
alanda programlanabilir gegit dizisi (FPGA), dijital sinyal islemcisi (DSP), grafik isleme
birimleri (GPU’lar) vb. olarak saglanabildigi anlasilacaktir. Cip veya gipler, ornek
uygulamalara gore ¢alismak igin konfiglre edilebilen bir veri islemcisi veya iglemcileri ve
bir dijital sinyal islemcisi veya igslemcilerinden en azindan birini veya daha fazlasini
uygulamak igin devre sistemi (ayni zamanda muhtemelen bellenim) igerebilmektedir. Bu
baglamda, oOrnek uygulamalar en azindan kismen (gegici olmayan) bellekte (233)
depolanan ve islemci veya donanim veya somut sekilde depolanan yazilim ve
donanimdan olusan bir kombinasyon (ve somut bir sekilde depolanan bellenim)

araciligiyla uygulanabilen, bilgisayar yazilimi vasitasiyla uygulanabilmektedir.

Verinin depolanmasi igin burada veri bellek gibi veri deposuna atifta bulunulmaktadir. Bu,
tek bir cihaz veya ¢ok sayida cihaz ile saglanabilmektedir. Uygun cihazlar arasinda,

ornegin bir hard disk veya ugucu yari iletken bellek bulunmaktadir.

Her ne kadar gizimlere atifta bulunarak burada aciklanan &drneklerin en azindan bazi
yonleri isleme sistemlerinde veya islemcilerde gergeklestirilen yontemleri icerse de bulus
ayrica bilgisayar programlarina, 6zellikle bulusu uygulamaya koymak igin uygun olan bir
bilgisayar ya da tasiyicidaki bilgisayar programlarina genigletiimektedir. Program gecici

olmayan kaynak kodu, nesne kodu, bir kod ara kaynagdi kodu ve kismen islenmis form gibi
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nesne kodu formunda veya bulusa gdre islemlerin uygulanmasinda kullanim igin uygun
herhangi bir gegici olmayan formda olabilmektedir. Tasiyici, programi tagiyabilen herhangi
bir varlik veya cihaz olabilmektedir. Ornegin tasiyici bir kati hal siriiciisii (SSD) veya bir
diger yar iletken tabanli RAM gibi bir depolama ortami; bir ROM, 6rnegin bir CD ROM
veya bir yari iletken ROM; bir manyetik kayit ortami, érnegdin bir floppy disk veya hard

disk; genel olarak optik bellek cihazlari vb. igerebilmektedir.

Burada aciklanan ornekler bulusun uygulamalarinin tanimlayici ornekleri olarak
anlasiimak igindir. Dider uygulamalar ve ornekler ongorulmektedir. Herhangi bir ornek
veya uygulama ile ilgili tanimlanan herhangi bir 6zellik yalniz bagina veya diger 6zellikler
ile kombinasyon halinde kullanilabilmektedir. Ayrica, herhangi bir drnek veya uygulama
ilgili tanimlanan herhangi bir 6zellik ayrica bir bagka érnekler veya uygulamalarin bir veya
daha fazla ozellikleri ile kombinasyon halinde veya bir bagka érnekler veya uygulamalarin
herhangi kombinasyonuyla kullanilabilmektedir. Ayrica, burada aciklanmayan es degerler

ve modifikasyonlar da, istemlerde agiklanan bulusun kapsamina girebilmektedir.
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Referans numaralarinin listesi

100
102
104
106
108
110
112
114
116
121
123
124
125
126
127
128
130
132
134
136
138
140
142
148
150
152

233
260
261
262
263

Bulasik yikama makinesi
Ana govde

Yikama bdlmesi

Alt kisim

Ust kisim

Birinci raf

ikinci raf

Yikanacak esya
tabak

Plskirtme kolu mekanizmasi
Yikama mekanizmasi
Alt puskurtme kolu
Birinci saft

Ust puskurtme kolu
ikinci saft

Su girigi

Su ¢ikisi

Gug baglantisi
Kontrolor

Kullanici araylzi
Ekran

Kapak

Mentese

Motor

Su pompasi

Taban

Bellek

Birinci kase

Birinci kasenin agik ucu
ikinci kase

ikinci kasenin acik ucu
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264
265
266
267
268
272
276

S1

S2

S3

S4

S5

S6
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Birinci bardak

Birinci bardadin acik ucu
ikinci bardak

ikinci bardagin agik ucu
Kesikli cizgi

Birikmig sivi

Sensor

Isinmis suyun yikama bdlmesine puskurtulmesi

Bir veya daha fazla bdlgedeki sicakligin tespit edilmesi

Tespit edilen sicakliklarin ortam sicakhidi ile karsilastirilmasi

Tespit edilen sicakliklardan bir veya daha fazlasinin esikte veya esigin Uzerinde
olup olmadiginin belirlenmesi

Yanit “Evet” ise bir veya daha fazla esyanin yikama bdlmesinde yanls sekilde
yonlendirildiginin belirlenmesi

Yanhs sekilde yonlendirilmis esyanin gostergesi olan bir g¢iktinin kullaniciya

verilmesi
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kargilastir
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