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DESCRIPCION
Dispositivo de accionamiento para una pieza de mueble mévil

La presente invencién se refiere a un dispositivo de accionamiento para una pieza de mueble moévil con un
dispositivo de expulsion blogueable, por medio del cual la pieza de mueble moévil puede ser expulsada desde una
posicion cerrada mediante un acumulador de fuerza en la direccion de apertura, por lo que el dispositivo de
expulsion tiene un elemento de control que se puede acoplar a la pieza movil del mueble, que mediante el
acumulador de se detiene en una posicién bloqueada del dispositivo de expulsién en un alojamiento de bloqueo de
varias partes, por lo que el elemento de control presenta un pasador que se guia en una pista de guiado con el
alojamiento de bloqueo y se proporciona un actuador electromecanico para desbloquear el dispositivo de expulsién,
a través del cual se puede mover parte del alojamiento de bloqueo.

El documento DE 10 2009 026 141 A1 divulga un herraje de bloqueo para piezas moéviles de muebles, por medio del
cual la pieza movil de muebles puede expulsarse desde una posicién cerrada en la direccion de apertura. Para ello
esta previsto un acumulador de fuerza, que esta acoplado a un elemento de conmutacién que se puede desplazar a
lo largo de una curva de conmutacion con seccién en forma de bucle. En la curva de conmutacién esté prevista una
cavidad de fijacion en la que se puede bloquear el elemento de conmutacion para bloquear la pieza de mueble mdévil
en una posicion de cierre mediante el elemento de conmutacion. Si el elemento de conmutacion debe
desbloquearse, el elemento de conmutacién se puede sacar mediante un gatillo de la cavidad de fijacion, de modo
que se transfiera a la curva de conmutacién y la pieza de mueble mévil sea expulsada por la fuerza del acumulador
de fuerza. El sistema de desbloqueo mostrado tiene la desventaja de que el gatillo debe mover el elemento de
conmutacion contra la fuerza del acumulador de fuerza, lo que exige mucho de las fuerzas que debe vencer el
gatillo, ya que el acumulador de fuerza debe accionar la pieza moévil del mueble en la direccion de apertura y esta
debe experimentar una cierta aceleraciéon también en el estado de carga.

El documento EP 2 364 614 divulga un dispositivo de expulsion para piezas moéviles de muebles con una unidad de
transmisién de fuerza.

El documento EP 2 364 614 A2 divulga un dispositivo de expulsion para piezas moéviles de muebles con un actuador
electromecanico.

Por lo tanto, el objeto de la presente invencion es crear un dispositivo de accionamiento para una pieza de mueble
moévil que permita un desbloqueo mejorado de un dispositivo de expulsion bloqueable.

Este objeto se logra con un dispositivo de accionamiento que tiene las caracteristicas de la reivindicacion 1.

En el dispositivo de accionamiento segln la invencion, para desbloquear el dispositivo de expulsiéon, se mueve una
parte del alojamiento de bloqueo mediante un actuador electromecanico, para liberar un elemento de control
blogueado en el alojamiento de bloqueo. De este modo, el actuador electromecanico no tiene que mover el elemento
de control contra la fuerza del acumulador de fuerza para expulsar la pieza moévil del mueble, sino que solo se
mueve una parte del alojamiento de bloqueo, lo que es posible con fuerzas significativamente menores. Como
resultado, el actuador electromecéanico puede disefarse para fuerzas mas bajas y el consumo de energia del
actuador resulta ser menor, de manera que es posible el uso de baterias para el actuador electromagnético. En este
caso el dispositivo de accionamiento presenta un mecanismo de cierre automatico que tira de la pieza movil del
mueble a una posicién cerrada, por lo que esta previsto un amortiguador que frena el movimiento de cierre de la
pieza movil del mueble.

La cavidad de fijacion presenta preferiblemente una segunda pieza con una superficie de guia que esta orientada
formando un angulo con respecto a la direccion de actuacion del acumulador de fuerza y por medio de la cual el
elemento de control se puede mover a una pista de guiado. Para el desbloqueo entonces sélo se tiene que mover la
primera pieza de la cavidad de bloqueo, para que el elemento de control se mueva por la fuerza del acumulador de
fuerza a lo largo de la superficie de guiado inclinada hacia la pista de guiado. La superficie de guiado puede estar
alineada, por ejemplo, a un angulo de entre 10° hasta 80° con respecto a la direccion de accionamiento del
acumulador de fuerza; la superficie de guiado esta dispuesta preferentemente a un angulo de entre 50° hasta 80°
con respecto a la direccion de accionamiento del acumulador de fuerza. En este caso la superficie de guiado puede
configurarse plana, pero también curva, para guiar el elemento de control en consecuencia.

La parte moévil del alojamiento de bloqueo esta dispuesta preferentemente lateralmente sobre el elemento de control,
visto en la direccion de accién del acumulador de fuerza. Si el elemento de control muestra un pasador que se guia
en una pista de guiado con el alojamiento de bloqueo, se puede trazar una linea a través de un punto central del
pasador preferiblemente cilindrico, y la parte movil del alojamiento de bloqueo se dispone entonces a un distancia
desde esta linea, en particular, la segunda parte del alojamiento de bloqueo puede entrar en contacto con el pasador
del elemento de control en un rango angular entre 20° y 85°, en particular 40° a 80°, desde la linea paralela a la
direccion de accion del acumulador de fuerza mediante el punto central del pasador. Como resultado, las fuerzas
para mover la parte movil del alojamiento de bloqueo pueden mantenerse bajas. Por supuesto, en lugar de un
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pasador que tenga una forma cilindrica, también es posible utilizar una geometria diferente para el pasador en la
pista de guiado.

En otra configuracion esta previsto un elemento de posicionamiento que forma la parte movil del alojamiento de
bloqueo y se sujeta de forma desplazable, basculante o giratoria en una carcasa o elemento de guiado. El elemento
de posicionamiento puede estar dispuesto protegido en un espacio interior de una carcasa y puede pretensarse
mediante un resorte en una posicion inicial.

Como resultado, después del movimiento a través del actuador electromecanico, puede tener lugar un retroceso,
siendo las fuerzas del resorte significativamente mas bajas que las fuerzas del resorte del acumulador de fuerza
para expulsar la pieza mévil del mueble.

Opcionalmente, también puede tener lugar un desbloqueo del dispositivo de expulsién mecanicamente, de modo
que el usuario tiene la opcion de efectuar el desbloqueo mediante el actuador electromecanico o mediante un
movimiento de presion. Para un desbloqueo mecanico, el elemento de control se puede mover contra la fuerza del
acumulador de fuerza moviendo la pieza moévil del mueble a una posiciéon de sobrepresién para desbloquear el
dispositivo de expulsion. Dado que el elemento de control se mueve, aqui deben vencerse las fuerzas del
acumulador de fuerza.

Para un suministro de corriente independiente, el actuador electromecanico puede ser alimentado por una bateria.
Esto elimina la necesidad de cableado. Ademas, puede estar previsto un sensor para activar el actuador
electromecanico, por ejemplo en un tirador de un cajén, un sensor para detectar una fuerza en la pieza del mueble
moévil o un sensor para detectar un movimiento de la pieza del mueble mévil. Ademas, los sensores también pueden
reaccionar al ruido, habla, gestos u otras senales. El sensor puede estar configurado como sensor de radar, sensor
capacitivo o inductivo, sensor de imagen, camara, sensor magnético, sensor de fuerza u otro sensor conocido en el
estado de la técnica.

El actuador electromecéanico comprende preferiblemente un solenoide o un motor eléctrico para mover la parte mévil
de la cavidad de bloqueo para un desbloqueo cuando se aplica corriente brevemente.

En otro perfeccionamiento, el dispositivo de accionamiento puede comprender al menos dos dispositivos de
eyeccion cuyos actuadores electromecanicos pueden comunicarse a través de sefales para el desblogueo
simultaneo del dispositivo de expulsion. Tal comunicacién puede tener lugar de forma inaldmbrica mediante radio o
mediante cables de sefal. Esto permite, en un mueble tal como un cajon, efectuar un movimiento de eyeccion
simultaneamente en el lado derecho e izquierdo, sin que los dos dispositivos de eyeccion tengan que estar
acoplados mecanicamente. También es posible la transmision de sefales a otros cajones, de modo que, por
ejemplo, un cajon y un cajoén interno detras de él pueden ser expulsados en una secuencia controlada por tiempo.
También es posible que varios cajones, cada uno equipado con dispositivos de expulsién y que tienen un panel
frontal comun, puedan activarse simultdneamente. Las constelaciones mas variadas de secuencias de eyeccién de
varias piezas de muebles mdviles son concebibles mediante la interconexion integral de dispositivos de eyeccién.

La invencion se explica con méas detalle a continuacion utilizando varios ejemplos de realizacion con referencia a los
dibujos adjuntos. Muestran:

La figura 1, una vista en perspectiva explosionada de un mueble con dispositivo de accionamiento segun la
invencion;

la figura 2, una vista en perspectiva de un cajon con dos dispositivos de accionamiento;

la figura 3, una vista en perspectiva de un dispositivo de accionamiento;

las figuras 4A y 4B, dos vistas en despiece del dispositivo de accionamiento de la figura 3;

la figura 5, una vista de la carcasa del dispositivo de accionamiento de la figura 3;

las figuras 6A y 6B, dos vistas del dispositivo de accionamiento de la figura 3 en posicién cerrada;

las figuras 7A y 7B, dos vistas del dispositivo de accionamiento de la figura 3 en posicién de sobrepresion;

las figuras 8A y 8B, dos vistas del dispositivo de accionamiento de la figura 3 al inicio de un proceso de
apertura;

las figuras 9A y 9B, dos vistas del dispositivo de accionamiento de la figura 3 al desbloquear el elemento de
posicionamiento;

las figuras 10A y 10B, dos vistas del dispositivo de accionamiento de la figura 3 en una posicion abierta;

las figuras 11A y 11B, dos vistas del dispositivo de accionamiento de la figura 3 durante el proceso de
tensado durante un movimiento en la direccion de cierre,

las figuras 12A y 12B, dos vistas del dispositivo de accionamiento de la figura 3 en una posicién de
sobrepresion;

las figuras 13A y 13B, dos vistas del dispositivo de accionamiento de la figura 3 con el elemento de
conmutacion bloqueado;

la figura 14, un diagrama de trayectoria-tiempo de un movimiento de cierre normal;

la figura 15, un diagrama de trayectoria-tiempo de un movimiento de cierre con exceso de presion de la pieza
movil del mueble;
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la figura 16, una vista detallada del dispositivo de accionamiento de la figura 3 durante el movimiento de
apertura;

la figura 17, una vista detallada del dispositivo de accionamiento de la figura 3 durante un movimiento de
apertura;

la figura 18, una vista detallada del dispositivo de accionamiento de la figura 3 en una posicién abierta;

la figura 19, una vista en perspectiva de un dispositivo de accionamiento segun la invencion;

las figuras 20A y 20B, dos vistas del dispositivo de accionamiento de la figura 19, y

las figuras 21 a 23, varias vistas detalladas del dispositivo de accionamiento de la figura 19 durante el
desbloqueo del elemento de control.

Un mueble 1 comprende un cuerpo 2 representado esquematicamente en la figura 1, sobre el que se pueden montar
de forma mévil uno o varios cajones como piezas de mueble 3 moéviles. Cada cajén esta guiado en lados opuestos a
través de una guia de extraccion 5, estando fijada la guia de extraccion 5 a una pared lateral del cuerpo 2 mediante
una escuadra de soporte 9 y estando fijado el cajon 3 a un riel desplazable de la guia de extraccion 5. En una
posicion cerrada, un panel frontal 4 del cajon esta a una pequena distancia del cuerpo 2, por ejemplo entre 1 mmy 6
mm, para ser presionado ligeramente mas adentro del cuerpo 2 desde esta posicion cerrada a una posicion de
sobrepresion, para desbloquear un dispositivo de expulsion 6.

Como se muestra en la figura 2, hay dos dispositivos de expulsién 6 en la parte inferior del fondo del cajon, que se
pueden acoplar a un activador 7, al menos en una zona de cierre, que esta conectada de forma permanente directa
o indirectamente al cuerpo 2. Cada dispositivo de expulsién 6 puede asi apoyarse en el activador 7 para expulsar el
cajéon como pieza mévil del mueble 3. Cada guia de extraccion 5 esta dispuesta en un bastidor lateral 8 del cajén.
Por supuesto, también es posible disponer el dispositivo de expulsion 6 de manera estacionaria en el cuerpo 2 y el
activador 7 en el cajon. Ademas, se puede variar el numero y la disposicion de los dispositivos de expulsién 6 en la
pieza movil del mueble 3. También es posible que el dispositivo de expulsion 6 esté dispuesto en el riel del cuerpo o
en un soporte de riel del cuerpo de una guia de extraccion y el activador esté dispuesto en el riel del cajon. En el
estado de la técnica se conocen las mas variadas combinaciones de disposicion de dispositivo de expulsién y
activador, pudiendo estar formado también el activador directamente por una pieza mévil de un mueble o una pieza
inmévil, de manera que la funcién del activador no requiere un componente separado.

Cada guia de extraccion 5 se puede acoplar a un mecanismo de autocierre, que tira de un carril desplazable de la
guia de extraccién 5 en un area de captacion en la direccion de cierre y opcionalmente lo frena con un amortiguador.
Una guia de extraccion 5 con un mecanismo de autocierre se encuentra descrita, por ejemplo, en los
documentos DE 10 2011 053 840 A1 o DE 10 2011 054 441 A1, a los cuales de hara referencia.

La figura 3 muestra el dispositivo de expulsion 6 que esta dispuesto en una carcasa 10. En un borde longitudinal de
la carcasa 10, se proporciona una guia 11 en forma de una nervadura en la que se aloja de forma desplazable un
impulsor 12. El impulsor 12 esta conectado con un elemento de acoplamiento 13 que forma una superficie de
contacto para el activador 7. Dado que el elemento de acoplamiento 13 tiene un iman, entre el impulsor 12 y el
activador 7 se pueden transmitir tanto fuerzas de traccién como de compresion. Para el posicionamiento de la pieza
de mueble 3 mdvil en la direccion en profundidad esta previsto un mecanismo de ajuste 15, mediante el cual se
puede ajustar la posicion del elemento de acoplamiento 13 con respecto al impulsor 12. Alternativamente, el
elemento de acoplamiento 13 también puede estar configurado como pinza controlada en una guia o como otro
acoplamiento desmontable mecanicamente.

Como se muestra en las figuras 4A y 4B, un carro 30 esta ubicado dentro de la carcasa 10 y estd montado en un
alojamiento 20 de manera que puede desplazarse en la direccion longitudinal de la carcasa 10. En el alojamiento 20
de la carcasa 10 hay un soporte 21 en una cara frontal para fijar un extremo de un acumulador de fuerza en forma
de al menos un resorte 22, en particular un resorte de traccién. En este caso, estan previstos dos resortes 22, que
estan dispuestos cada uno en un alojamiento de resorte 31 sobre el carro 30. Un extremo opuesto del resorte 22
esta fijado a un soporte de resorte 32 sobre el carro 30 de modo que el carro 30 se carga en la direccion de apertura
en la carcasa 10. En este caso el numero de resortes 22 se puede seleccionar dependiendo del uso previsto del
dispositivo de accionamiento. La carcasa 10 se puede cerrar con una tapa 14.

En el carro 30 también esta previsto ademas un alojamiento 33 para guiar un elemento de control 40. Las paredes
laterales 38 estan dispuestas en el alojamiento 33 y hacen que el elemento de control 40 sea guiado esencialmente
perpendicular a la direccién de apertura. En el alojamiento 33 también esta previsto un alojamiento 37 sobre una
pared lateral 38 por el que se puede pasar una nervadura 43 sobresaliente del elemento de control 40 para poder
insertar el elemento de control 40 en el alojamiento 33. El elemento de control 40 tiene forma de placa y presenta
elementos deslizantes sobresalientes 44 que se apoyan contra las paredes laterales 38 del alojamiento 33 .

El elemento de control 40 incluye un primer pasador 41 que se guia en una pista de guiado 17 en la carcasa 10. En
el elemento de control 40 también esta previsto un segundo pasador 42, que es guiado sobre el impulsor 12. Para
este propodsito se forma una pista de guiado 16 en el impulsor 12.

En el carro 30 también esta prevista una guia de leva 34, por medio de la cual se guia una rueda dentada 36. La
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rueda dentada 36 engrana con un saliente de bloqueo 35 en la guia de leva 34 y es parte de un bloqueo de retorno.
En la carcasa 10 esta formada una cremallera 19, como puede verse en la vista detallada de la figura 5 La rueda
dentada 36 se guia con un pasador en una pista de guiado 18 en forma de bucle de la carcasa 10, con lo que una
seccién de la pista de guiado 18 pasa por la cremallera 19 en la direccion de tensién, mientras que una seccion para
un movimiento de apertura guia la rueda dentada 36 a una distancia de la cremallera 19. Si se interrumpe un
proceso de tensién del dispositivo de expulsion 6, la rueda dentada 36 engrana en la cremallera 19 e impide asi que
la pieza de mueble mdvil sea expulsada. Un bloqueo de retorno es descrito, por ejemplo, en el documento DE 10
2016 107 918. Un bloqueo de retorno de este tipo es ventajoso para el presente dispositivo de expulsion, pero no
obstante opcionalmente también se puede omitir.

En la carcasa 10 también esta previsto un elemento de accionamiento 50 que se sujeta de forma desplazable en la
carcasa 10 en un alojamiento 26 para elemento de ajuste (figura 5). Para ello encaja un segmento 55 en forma de
caja en el alojamiento 26 del elemento de ajuste, mientras que en un segmento 27 final de la carcasa 10 esta
alojado una nervadura 56. Sobre el elemento de ajuste 50 estd formado un cojinete 52 para un elemento de
conmutacion giratorio 60, que presenta un brazo de palanca sobre el que esta prevista una pieza de presion 62 en el
extremo. En el eje de giro del elemento de conmutacion 60 estéd prevista una escotadura alargada 61, en la que
encaja una nervadura 66 de un amortiguador giratorio 65, que estd acoplado al elemento de conmutacion 60 de
forma segura frente al giro. El amortiguador giratorio 65 se mantiene en el elemento de ajuste 50 a través de un
voladizo 67, de modo que cuando el elemento de conmutacion 60 gira, el amortiguador giratorio 65 se activa y
genera un efecto de frenado. El elemento de conmutacion giratorio 60 también presenta un brazo sobresaliente 63
que coopera con topes sobre el elemento de ajuste 50 para limitar el movimiento giratorio del elemento de
conmutacion 60.

El elemento de ajuste 50 es empujado a una posicion inicial mediante un resorte 68. En este caso el resorte 68 se
coloca en un alojamiento de resorte 69 en el elemento de ajuste 50 (figura 4B), por lo que el resorte 68 esta apoyado
en un lado frontal sobre el elemento de ajuste 50 y sobre una pared de la carcasa 10 en el lado opuesto. El resorte
68 esta disefiado como un resorte de compresion y, por lo tanto, carga el elemento de ajuste 50 en la direccién de
apertura.

También montado sobre el elemento de accionamiento 50 hay un resorte arqueado 64 que pretensa el elemento de
conmutacion 60 en una primera posicion. El resorte arqueado 64 se apoya con un extremo en el brazo 63 y se
apoya en el elemento de ajuste 50 en el extremo opuesto.

También se forma en el elemento de accionamiento 50 una nervadura 53 en la que esta prevista una pieza 51 de un
alojamiento de bloqueo para el pasador 41 del elemento de control 40. La pieza 51 del alojamiento de bloqueo esta
disefiada como una proyeccién. En la nervadura 53 también esta prevista una lenglieta de bloqueo 54 que puede
asegurar que el elemento de ajuste 50 encastre en la carcasa 10 .

Ademas, en las figuras 4A y 4B se muestra un balancin de control 70 que sirve para accionar el elemento de
conmutacion 60. El balancin de control 70 estd montado de forma giratoria alrededor de un eje de rotacion 71 que se
inserta en un alojamiento de cojinete 74 en la carcasa 10. El balancin de control 70 tiene un voladizo 72 que actiua
sobre el elemento de conmutacion 60 para girarlo. Ademas sobre el balancin de control 70 se prevé una leva de
guiado 73 que actua conjuntamente con el impulsor 12. Si el impulsor 12 se mueve a lo largo de la carcasa 10, el
impulsor 12 puede girar el balancin de control 70 alrededor del eje de rotaciéon 71 y accionar asi el elemento de
conmutacion 60. Sobre el impulsor 12 esta configurada una guia de leva 75 para la leva de guiado 73 con el fin de
accionar el elemento de conmutacion 60 Unicamente sobre una trayectoria definida del impulsor 12.

En la Figura 5, la carcasa 10 se muestra sin la tapa 14 y los demas componentes. En la carcasa 10 esta formada
una pista de guiado 17 para el primer pasador 41 del elemento de control 40. La pista de guiado 17 tiene forma de
bucle. En la pista de guiado 17 esta prevista una primera parte 23 de un alojamiento de bloqueo, en el que se puede
colocar el pasador 41 para bloquear el dispositivo de expulsion 6. La segunda parte 51 del alojamiento de bloqueo
esta formada en el elemento de ajuste 50. Cuando la segunda parte 51 del alojamiento de bloqueo esta ubicada
junto a la primera parte 23 del alojamiento de bloqueo, el alojamiento de bloqueo esta en una posicion cerrada y el
pasador 41 puede depositarse alli para bloquear el dispositivo de expulsién 6 en una posicién cerrada. Si el
elemento de ajuste 50 se mueve con respecto a la carcasa 10, la segunda parte 51 del alojamiento de bloqueo se
retira de la primera parte 23, de modo que el alojamiento de bloqueo se mueve a la posicién desbloqueada o
liberada y el pasador 41 ya no se puede colocar en el alojamiento de bloqueo.

En la carcasa 10, en la zona de la pista de guiado 17, también esta formado un saliente de bloqueo 25, que
interactda con la lengiieta de bloqueo 54 sobre el elemento de ajuste 50 para poder bloquear el elemento de ajuste
50 en una posicidon de desbloqueo o liberacion para el elemento de control 40.

El funcionamiento del dispositivo de expulsion 6 en caso de disparo mecanico se explica con mas detalle a
continuacion con referencia a las figuras 6 a 13, mostrando cada una de estas figuras dos vistas en seccion a través
del dispositivo de expulsion 6, algunas de las cuales estan dispuestas en diferentes planos, para poder seguir mejor
la posicion de los pernos 41 y 42 en el area del conductor 12 y de la pista guiado 17.
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En las figuras 6A y 6B, el dispositivo de expulsion 6 se encuentra en una posicion cerrada. En la posicién cerrada, el
pasador 41 del elemento de control 40 se encuentra en el alojamiento de bloqueo formado por la primera parte 23
sobre la carcasa 10 y la segunda parte 51 sobre el carro 50. El alojamiento de blogqueo se encuentra en la posicién
cerrada y el dispositivo de expulsion 6 esta bloqueado contra la fuerza de los resortes 22 mediante el pasador 41 y
el alojamiento de bloqueo. El segundo pasador 42 del elemento de control se encuentra sobre un extremo en angulo
de la pista de guiado 16 en el impulsor 12.

Si se debe desbloquear el dispositivo de expulsion 6, la pieza moévil del mueble 3 o el cajon se mueve desde la
posicién cerrada a una posicién de sobrepresion, como se muestra en las figuras 7A 'y 7B. En este caso el elemento
de control 40 es presionado contra la fuerza de los resortes 22 que estan sujetos al carro 30, actuando la pieza movil
del mueble sobre el elemento de control 40 mediante el impulsor 12 y el pasador 42. Presionando la pieza mévil del
mueble, el primer pasador 41 presiona contra la pieza de presion 62 en el elemento de conmutacion 60, de modo
que el elemento de ajuste 50 se mueve con respecto a la carcasa 10 contra la fuerza del resorte 68. Mediante el
movimiento del elemento de ajuste 50, la segunda parte 51 del alojamiento de bloqueo también se desplaza con
respecto a la primera parte 23.

Para un movimiento de apertura, el pasador 41 puede atravesar ahora la rendija entre la primera parte 23 del
alojamiento de bloqueo y la segunda parte 51, como se muestra en las figuras 8A y 8B. El impulsor 12 esta acoplado
mediante el segundo pasador 42 con el elemento de control 40 en la direccién de extraccion, de modo que la pieza
mévil del mueble es expulsada por el impulsor 12. El elemento de ajuste 50 es presionado por el resorte 68 en la
direccion de apertura hasta que la lenglieta de bloqueo 54 se apoya contra el saliente de bloqueo 25 de la carcasa
10. Debido al bloqueo del elemento de ajuste 50, el alojamiento de bloqueo permanece en una posicion de
liberacion. La distancia entre las dos partes 23 y 51 del alojamiento de bloqueo es tan grande que el pasador 41
puede pasar entre ellas.

Debido a los resortes 22, el carro 30 con el elemento de control 40 y, por lo tanto, también el impulsor 12 con la
pieza mévil del mueble, se mueve mas en la direccién de apertura hasta que se alcanza la posicién mostrada en la
figura 9. El primer pasador 41 en el elemento de control 40 corre contra una inclinacién de ataque 57 en la nervadura
53 y con ello libera la lengleta de bloqueo 54 del saliente de bloqueo 25. Esto permite que el elemento de ajuste 50
se mueva mas en la direccion de apertura por la fuerza del resorte 68 para cerrar el alojamiento de bloqueo.

La pieza movil del mueble 3 se sigue moviendo ahora en la direccion de apertura hasta que el primer pasador 41
golpea una inclinacion de ataque 45 de la pista de guiado 17 para mover el elemento de control 40 sobre el carro 30.
Mediante esto, el segundo pasador 42 sale de la seccion final en angulo de la pista de guiado 16 y, por lo tanto,
puede moverse a lo largo de la seccion central de la pista guiado 16, que esta alineada ligeramente inclinada en la
direccion de cierre y apertura, para mover el impulsor 12 mas a lo largo de la guia 11 sobre la carcasa.

En las figuras 10A y 10B se muestra una posicion del dispositivo de expulsion 6, en la que la pieza mévil del mueble
3 se puede quitar del impulsor 12. El segundo pasador 42 se ha movido a la parte final en angulo de la pista de
guiado 16, y el primer pasador 41 esta ubicado sobre un extremo puntiagudo de la pista de guiado 17.

Para volver a llevar la pieza moévil del mueble a una posicion cerrada, el activador se mueve contra el impulsor 12,
que esta acoplado con el elemento de control 40 mediante del segundo pasador 42. El elemento de control 40 se
mueve asi junto con el carro 30 en la direccion de cierre y tensa los resortes 22. En este caso el pasador 41 se
mueve en las figuras 10 y 11 sobre el lado izquierdo de la pista de guiado 17 en forma de bucle. Al tensar los
resortes 22 también se activa el tope trasero con el engranaje 36 siendo, que se trasladara a lo largo de la
cremallera 19 en la carcasa. Si se interrumpe el proceso de tensado, la rueda dentada 36 del bloqueo de retorno
asegura la posicion hasta ahora tensada del carro 30.

Si el carro 12 se sigue moviendo en la direccién de cierre, por un lado, los resortes 22 se tensan mediante el carro
30 y, por otro lado, un borde del impulsor 12 choca con la guia de leva 75 contra la leva de guiado 73 sobre el
balancin de control 70. Cuando el impulsor 12 presiona contra la leva de guiado 73, el balancin de control 70 gira
alrededor del eje de rotacion 71 y presiona con el voladizo 72 contra el elemento de conmutacion 60, que gira desde
la primera posicion, en la que es posible el desbloqueo del dispositivo de expulsiéon, a una segunda posicién en la
que no se permite el desbloqueo del dispositivo de expulsién 6. Aunque el pasador 41 ya esta colocado en el
alojamiento de bloqueo, el dispositivo de expulsién 6 no puede dispararse porque el elemento de conmutacién 60,
que puede establecer una conexion entre el pasador 41 y el elemento de ajuste 50, esta dispuesto en la posicidon
basculada. Como resultado del movimiento del pasador 41 en el carcasa de bloqueo, el segundo pasador 42
también sale de la seccidn final acodada de la pista de guiado 16 y puede desplazarse a lo largo del impulsor 12. En
esta zona, por ejemplo en una zona entre la posicion cerrada y 40 mm por delante de la posicion cerrada, actda
ahora un mecanismo de cierre automatico que esta dispuesto, por ejemplo, en la guia de extraccion. Un mecanismo
de cierre automatico de este tipo tira de la pieza moévil del mueble a una posicién cerrada, estando previsto un
amortiguador que frena el movimiento de cierre de la pieza movil del mueble. Como resultado, el usuario ya no
necesita ejercer ninguna fuerza de accionamiento, sino que puede dejar el control de la pieza mévil del mueble al
mecanismo de cierre automatico. Si el impulsor 12 ahora se mueve lentamente a la posicién cerrada a través del
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mecanismo de cierre automatico, la guia de leva 75 llega al area de la leva de guiado 73 con un rebaje, de modo
que el balancin de control 70 puede girar por la fuerza del resorte arqueado 64, dado que el elemento de
conmutacion 60 es controlado por la fuerza del resorte arqueado 64, se gira de nuevo a la primera posicion, en la
que se hace posible el desbloqueo del dispositivo de expulsion 6. Luego, el segundo pasador 42 se ubica en la parte
final en angulo de la pista de guiado 16 y se alcanza la posicion cerrada que se muestra en las figuras 6A y 6B. Con
este tipo de proceso de cierre, el cajon no se empuja mas alla de la posicion cerrada a la posicion de sobrepresién, y
el usuario puede desbloquear el dispositivo de expulsién 6 inmediatamente después de llegar a la posicién cerrada,
ya que cuando se alcanza la posicion cerrada, se posibilita un desbloqueo a la primera posicién mediante el giro del
elemento de conmutacion 60 pivota.

Sin embargo, puede suceder que la pieza movil del mueble se mueva manualmente més alla de la posicién cerrada
a la posicion de sobrepresiéon o se mueva mas alla de la posicion cerrada debido a que la velocidad de cierre de la
parte mévil 3 del mueble es demasiado alta. Entonces se alcanza la posicién de sobrepresién mostrada en las
figuras 13A y 13B. En la posicién de sobrepresion, el balancin de control 70 ha hecho que el elemento de
conmutacion 60 pivote desde la primera posicion a la segunda posicion debido a la guia de leva 75 en el impulsor 12
y la leva de guiado 73, como se muestra en las figuras 13A y 13B. El alojamiento de bloqueo esta en la posicién
cerrada, pero el pasador 41 esta separado del alojamiento de bloqueo. Sin embargo, el pasador 41 no esta en
contacto con una superficie frontal de la pieza de presién 62, sino en el lado de la pieza de presion 62, de modo que
el pasador 41 no puede aplicar fuerzas al elemento de conmutacién 60 en la direccion de cierre. Si la pieza movil del
mueble se suelta en la posicion de sobrepresién, los resortes 22 aseguran que el impulsor 12 y el elemento de
control 40 se muevan en la direccién de apertura con respecto a la carcasa 10 hasta que el primer pasador 41 se
coloca en el alojamiento de bloqueo, que esta formado por la primera parte 23 en la carcasa 10 y la segunda parte
51 en el elemento de ajuste 50, y se alcanza la posicion que se muestra en las figuras 6A y 6B. Cuando el pasador
41 se apoya en el alojamiento de bloqueo, el impulsor 12 se mueve simultdneamente a lo largo de la carcasa 10, de
modo que la leva de guiado 73 se libera mediante la guia de leva 75 hasta el punto de que el elemento de
conmutacion 60 puede pivotar por la fuerza del resorte arqueado 64 desde la segunda posicion a la primera
posicion. De este modo, puede tener lugar de nuevo un proceso de apertura inmediatamente después de que se
haya alcanzado la posicién de cierre. Si se desea que una nueva apertura solo pueda realizarse después de un
cierto periodo de tiempo, el movimiento de giro hacia atras del elemento de conmutacién 60 puede ser ralentizado
mediante el amortiguador giratorio 65, dependiendo del periodo de tiempo que deba esperarse. Sin embargo, tal
retardo de tiempo es solo opcional, ya que incluso después de una sobrepresion de la pieza moévil del mueble a la
posicion de sobrepresién, es posible una apertura inmediata tan pronto como la pieza mévil del mueble haya
alcanzado la posicién cerrada. También se puede prever un amortiguador lineal u otro elemento de temporizacién
mecanico para el movimiento de retroceso de giro o de retroceso de deslizamiento retardado. Los temporizadores
mecanicos simples son, por ejemplo, ventosas con un pequefo orificio que aflojan el contacto con una superficie
debido al aire que ingresa o un elastbmero con un movimiento de retorno lento. Si se utiliza un elastémero, puede
prescindirse del resorte 64 para el movimiento de recuperacion, ya que el propio elastomero puede tener un efecto
elastico.

La figura 14 muestra un diagrama de recorrido-tiempo en el que se muestra un proceso de cierre en el que no se
alcanza ninguna posiciéon de sobrepresién. La pieza movil del mueble 3 se mueve en la direccién de cierre y, en el
proceso, el acumulador de fuerza en el carro 30 se tensa en una primera seccion. Después de que el acumulador de
fuerza se tensa con los resortes 22 y el dispositivo de expulsion 6 se enclava en el alojamiento de bloqueo mediante
el pasador 41, el cierre automatico puede tomar el control y el movimiento de la pieza mévil del mueble 3 en la
direccion de cierre se frena, como se indica por el recorrido en curva en la zona de cierre. El mueble 3 movil alcanza
entonces la posicion cerrada y no se produce ningln otro movimiento hasta que el usuario mueve el mueble 3 mévil
a la posiciéon de sobrepresion y desbloquea asi el dispositivo de expulsion 6 .

La figura 15 muestra que el proceso de cierre también puede tener lugar en una posicion de sobrepresion,
desplazandose el mueble 3 mévil en la direccién de cierre tanto en la zona de tensién como en la zona de retraccion,
concretamente mas alla de la posicion cerrada a la posicion de sobrepresién. La pieza mdvil del mueble se puede
mantener en la posicion de sobrepresién durante cualquier periodo de tiempo hasta que el usuario la suelte, para
luego moverse a la posicién cerrada. Tan pronto como la pieza mévil del mueble 3 esté dispuesta en la posicion
cerrada, se puede volver a abrir.

En el ejemplo de realizacién representado, el elemento de conmutacién 60 esta montado de forma giratoria.
También es posible prever un elemento de conmutacién 60 montado de forma desplazable en un mecanismo para la
proteccion contra sobrepresion.

En la figura 16, el dispositivo de expulsion 6 se muestra en una posicion durante el movimiento de apertura en la que
el impulsor 12 ya ha recorrido parte de la distancia en la carcasa 10 en la direccion de apertura y el carro 30 esta
dispuesto en la carcasa 10 poco antes de llegar a su posicién final. El primer pasador 41 se mueve directamente
contra la pendiente de subida 45 en la pista de guiado 17, de modo que el elemento de control 40 no solo se mueve
con el carro 30 en la direccion de apertura, sino también ligeramente hacia la derecha en la figura 16, de modo que
el segundo pasador 42 sale de la seccion final acodada de la pista de guiado 16 sale y, por lo tanto, se desbloquea
un acoplamiento entre el elemento de control 40 y el impulsor 12.
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Si el impulsor 12 ahora se mueve mas en la direccién de apertura, como se muestra en la Figura 17, el segundo
pasador 42 se mueve a lo largo de la pista de guiado 16, que esta alineada con una ligera inclinaciéon hacia la
direccion de apertura y cierre, por ejemplo en un angulo entre 1°y 20°, en particular de 5° a 15°, de modo que el
elemento de control 40 también se mueve hacia la derecha durante el movimiento de apertura adicional en la fig. 17.
En este caso actuan sobre el elemento de control 40 y los pasadores 41 y 42 fuerzas de rozamiento que ralentizan
ligeramente el movimiento del impulsor 12. En esta zona, el carro 30 solo se mueve ligeramente en la direccion de
apertura, pero también puede estar dispuesto de forma estacionaria. El impulsor 12 se mueve mas junto con la pieza
moévil del mueble 3 en la direccién de apertura.

En la figura 18, el segundo pasador 42 ha llegado a la segunda seccién final acodada de la pista de guiado 16, de
modo que ahora puede tener lugar un desacoplo de la pieza moévil del mueble 3 del impulsor 12, de manera similar a
la descrita con referencia a la figura 10. Opcionalmente, el impulsor 12 también se puede mover mas a lo largo de la
carcasa 10 en la direccion de apertura hasta el tope. Durante un movimiento de cierre subsiguiente, el pasador 42 se
sujeta entonces en la seccion final inclinada superior de la pista de guiado 16 en la fig. 18, para mover el impulsor
12junto con el carro 30 en la direccion de cierre y tensar los resortes 22.

Para frenar la velocidad una vez alcanzada la velocidad maxima de la pieza mévil del mueble, también pueden estar
previstos como alternativa o adicionalmente otros amortiguadores, por ejemplo amortiguadores de aire,
amortiguadores de fluido, amortiguadores lineales o amortiguadores giratorios. La fuerza de amortiguacién depende
preferentemente de la velocidad, es decir, cuanto mayor sea la velocidad de la pieza moévil del mueble al final de la
primera distancia, mayores seran las fuerzas de amortiguacion para frenar mas la velocidad de expulsion a
velocidades mas altas.

La figura 19 muestra un dispositivo de expulsiéon 6 segun la invencién, que corresponde al ejemplo de realizacion
anterior, estando dispuesta la carcasa 10 en un soporte 80 que se puede fijar en la pieza de mueble mévil o en un
cuerpo de mueble. Ademas, se proporciona un accesorio 81 en la carcasa 10, en el que se sujeta un actuador
electromecanico 82.

Como se muestra en las vistas de las figuras 20A y 20B, el actuador electromecanico 82 tiene un manguito exterior
85 y un émbolo interior 84 que se puede mover en la direccién axial, por ejemplo, por medio de un solenoide a
corriente o un motor eléctrico. Un elemento de conexién 83 se puede mover mediante el émbolo 84 para mover el
elemento de ajuste 50 del dispositivo de expulsién 6. EI movimiento del elemento de ajuste 50 tiene lugar en este
caso contra la fuerza del resorte 68 para retrotraer el elemento de ajuste 50 a una posicion inicial. De este modo, el
dispositivo de expulsion 6 también puede desbloquearse mediante el actuador electromecanico 82 como alternativa
al desbloqueo mecanico descrito en las figs. 6 a 13.

El desbloqueo mediante el actuador electromecénico 82 se muestra en detalle en las figs. 21 a 23. En la figura 21, el
dispositivo de expulsion esta en posicién cerrada y el elemento de ajuste esta enclavado con el pasador 41 en un
alojamiento de bloqueo formado por la pieza 23 asi como por la pieza 51. La pieza 23 forma en este caso una
superficie de guiado que esta orientada en angulo con respecto a la direccion de actuacion de los dos resortes 22
del acumulador de fuerza, preferiblemente a un angulo de entre 60° y 90°. La direccién de actuacion va de arriba
abajo en la fig. 21. El pasador 41 del elemento de ajuste se mantiene bloqueado por la parte 51 del elemento de
ajuste 50, apoyando la pieza 51 contra el pasador 41 lateralmente. El acumulador de fuerza con los resortes 22 tira
del pasador 41 del elemento de ajuste en la figura 21 hacia abajo, y la contrafuerza del alojamiento de bloqueo es
generada principalmente por la superficie de guiado sobre la pieza 23, mientras que solo se aplica una fuerza menor
a la parte 51 para sujetar lateralmente el pasador 41.

Si ahora se debe desbloquear el elemento de control 40, el actuador electromecéanico 82 se alimenta con energia a
través de una bateria para accionar un solenoide, un motor eléctrico u otro accionamiento para mover el elemento
de conexién 83 y el elemento de ajuste 50, como se muestra en la fig. 22 . Mover la parte 51 del alojamiento de
bloqueo hacia arriba requiere en este caso poca fuerza, ya que el pasador 41 del elemento de control 40 no se
mueve contra la fuerza de los resortes 22, sino que solo se mueve el bloqueo lateral del alojamiento de bloqueo a
través del parte 51. De este modo, el pasador 41 se puede mover ahora a lo largo de la superficie de guiado
inclinada de la pieza 23 hacia la pista de guiado 17 en forma de bucle. Moviendo el elemento de ajuste 50 hacia
arriba, la lenglieta de bloqueo 54 también se movié sobre el saliente de bloqueo 25, de modo que ahora el elemento
de ajuste 50 esta enclavado en una posicion de desbloqueo.

Como se muestra en la figura 23, el pasador 41 del elemento de control 40 ahora se mueve a lo largo de la pista de
guia 17 y puede girar la nervadura 53 cuando golpea el chaflan 57 de avance y mediante ello desbloquea la
nervadura 53 del elemento de ajuste 50. El elemento de ajuste 50 vuelve entonces a la posicién inicial por la fuerza
del resorte 68. El tensionado del dispositivo de expulsion 6 tiene lugar de la manera ya descrita en las figs. 10 a 13.

En el ejemplo de realizacién mostrado en las figuras 19 a 23, el dispositivo de expulsién 6 se puede desbloquear a
eleccion presionando el cajon en una posicion de sobrepresidén y moviendo el elemento de control con el pasador 41
contra el elemento de conmutacién 60, o mediante el actuador electromecanico 82. Por supuesto, también es
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posible omitir el elemento de conmutacion 60 y realizar un desbloqueo del dispositivo de expulsion 6 solo a través
del actuador electromecanico 82.

Si se retira el elemento de conmutacion 60 y se evita asi el disparo mecanico, el actuador electromecanico también
puede cumplir otras funciones, como la proteccion contra el apoyo contra él. En este caso impide, por ejemplo, que
se dispare el dispositivo de expulsion si la pieza movil del mueble se encuentra en una posicién de sobrepresion
durante méas tiempo que un periodo de tiempo predeterminado. También se puede implementar una proteccion
contra colisiones o un bloqueo de apertura. En este caso se evita que se abra una pieza movil del mueble cuando
otra pieza mévil del mueble ya esta abierta.

El impulsor electromecanico 82 puede estar conectado a un sensor que detecta el agarre de un miembro de mango
o superficie tactil para efectuar un desbloqueo. Alternativamente, el sensor también puede detectar fuerzas, por
ejemplo, fuerzas de traccion al tirar del cajon o fuerzas de compresion. Ademas, también se puede detectar un
movimiento del cajén u otro elemento sensor para iniciar un proceso de desbloqueo.

En otra forma de realizacion, el dispositivo de accionamiento comprende dos dispositivos de expulsion bloqueables
que estan disefiados de acuerdo con las figuras 19 a 23. Estos dos expulsores 6 pueden entonces sincronizarse, es
decir, desbloquear un alojamiento de bloqueo de un dispositivo de expulsion también desbloquea el otro dispositivo
de expulsion, comunicandose los dos actuadores electromecanicos entre si por radio o cable para efectuar tal
operacion de activacion sustancialmente simultaneamente. También es posible que los dos actuadores 82 se
conecten entre si a través de un sensor por radio o por cable y, por lo tanto, se disparen juntos.

Lista de referencias

mueble
2 cuerpo
3 pieza de mueble
4 panel frontal
5 guia de extraccién
6 dispositivo de expulsion
7 activador
8 marco lateral
9 angulo de parada
10 carcasa
11 guia
12 impulsor
13 elemento de acoplamiento
14 tapa
15 mecanismo de ajuste
16 pista de guiado
17 pista de guiado
18 pista de guiado
19 cremallera
20 alojamiento
21 soporte
22 resorte
23 pieza
25 saliente de bloqueo
26 alojamiento del elemento de ajuste
27 seccion final
30 carro
31 alojamiento de resorte
32 soporte de resorte
33 alojamiento
34 guia de leva
35 saliente de bloqueo
36 engranaje
37 alojamiento
38 pared lateral
40 elemento de control
41 pasador
42 pasador
43 nervadura
44 elemento deslizante
45 pendiente de subida
50 elemento de ajuste
51 pieza
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depdsito

nervadura

lengiieta de bloqueo
seccion

nervadura

pendiente de subida
elemento de conmutacion
escotadura

pieza de presion
brazo

resorte de clip
amortiguador giratorio
nervadura

voladizo

resorte

alojamiento de resorte
balancin de control
eje de rotacion
voladizo

leva de guia
alojamiento de soporte
guia de leva

soporte

accesorio

actuador

elemento de conexion
émbolo

manguito

10



10

15

20

25

30

35

40

45

ES2937730T3

REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de accionamiento para una pieza de mueble mévil (3) con un dispositivo de expulsién bloqueable (6),
por medio del cual la pieza de mueble moévil (3) puede ser expulsada desde una posicidn cerrada por un acumulador
de fuerza (22) en la direccion de apertura, donde el dispositivo de expulsién (6) comprende un elemento de control
(40), que se puede acoplar a la pieza moévil del mueble (3), y es retenido por el acumulador de fuerza (22) en una
posicion bloqueada del dispositivo de expulsién (6) en un alojamiento de bloqueo de varias partes, en el que el
elemento de control (40) presenta un pasador (41), que se guia en una pista de guiado (70) con el alojamiento de
bloqueo y esta previsto un actuador electromecanico (82), sobre el cual puede moverse una pieza (51) del
alojamiento de bloqueo, para desbloquear el dispositivo de expulsion (6), en el que el dispositivo de accionamiento
comprende un mecanismo de autocierre que mueve la pieza mévil del mueble (3) a una posiciéon cerrada, estando
previsto un amortiguador que frena el movimiento de cierre de la pieza movil del mueble (3).

2. El dispositivo de accionamiento segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el alojamiento de bloqueo
presenta una segunda pieza (23) que tiene una superficie de guiado alineada en angulo con respecto a la direccién
de accién del acumulador de fuerza (22), por medio de la cual el elemento de control (40) se puede mover durante
un procedimiento de desbloqueo a una pista de guiado (17).

3. El dispositivo de accionamiento segun la reivindicacién 1 6 2, caracterizado por que la parte moévil (51) del
alojamiento de bloqueo presiona lateralmente contra el elemento de control (40) visto en la direcciéon de accion del
acumulador de fuerza (22).

4. El dispositivo de accionamiento segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que se
proporciona un elemento de ajuste (50) que forma una pieza (51) del alojamiento de bloqueo y se sujeta de forma
desplazable, basculante o giratoria en una carcasa (10) o un elemento de guia.

5. El dispositivo de accionamiento segun la reivindicacion 4, caracterizado por que el elemento de ajuste (50) esta
pretensado por un resorte (68) en una posicion final sobre la carcasa (10) o sobre el elemento de guiado.

6. El dispositivo de accionamiento segln cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el
elemento de control (40) también se puede mover contra la fuerza del acumulador de fuerza (22) en la direccién de
cierre, en cuanto que se lleva la pieza mévil del mueble (3) a una posicion de sobrepresion, para desbloquear el
dispositivo de expulsion (6).

7. El dispositivo de accionamiento segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el
actuador electromecanico (82) se alimenta con corriente mediante una bateria.

8. El dispositivo de accionamiento segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que se
proporciona al menos un sensor para activar el actuador electromecanico (82).

9. El dispositivo de accionamiento segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el
actuador electromecanico (82) presenta un solenoide o un motor eléctrico.

10. El dispositivo de accionamiento segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el
dispositivo de accionamiento comprende al menos dos dispositivos de eyeccién (6), cuyos actuadores
electromecanicos (82) pueden comunicarse mediante sefales para desbloquear simultdneamente los dispositivos de
eyeccion (6).
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Fig. 3
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Fig. 8B
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Fig. 9B
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Fig.14
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Fig. 16
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Fig. 18
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Fig. 19
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