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ES 3009 947 T3

DESCRIPCION
Conjunto de mango y grapadora que incluye el mismo
REFERENCIA CRUZADA A SOLICITUDES RELACIONADAS

[0001] Esta solicitud se basa en la solicitud de patente PCT No. PCT/CN2018/122049, depositada el 19 de
diciembre de 2018, que reivindica la prioridad de las solicitudes de patente china n.° 201711434086.9 y n.°
201721846936.1, depositadas el 26 de diciembre de 2017.

CAMPO TECNICO

[0002] La presente descripcién se refiere a la tecnologia de instrumentos médicos, més particularmente, a la
tecnologia de grapadoras, y especificamente a un conjunto de mango y una grapadora que incluye el mismo.

ANTECEDENTES

[0003] El tumor del tracto digestivo es una de las enfermedades humanas de alta incidencia. Durante el
tratamiento, se utiliza ampliamente una grapadora circular para suturar tejidos fisiolégicos, como los tejidos del tracto
digestivo, en lugar de la operacién manual de los médicos. La grapadora circular es un instrumento quirdrgico coman,
y se utiliza para suturar de extremo a extremo, o de extremo a lado de los tejidos fisiolégicos del eséfago, el estomago,
el intestino, etc., en forma de grapado interno axial. Durante el procedimiento de anastomosis, dos secciones de tejidos
se alojan en la grapadora y forman un estoma anastomético circular después de disparar la grapadora, para reconstruir
un canal de tejido.

[0004] En la técnica anterior, la grapadora circular incluye un cuerpo de instrumento, un conjunto de mango
conectado de forma mévil al cuerpo de instrumento y un conjunto de yunque cooperado con el cuerpo del instrumento.
El cuerpo del instrumento incluye un conjunto de cartucho ubicado en un extremo distal y una perilla ubicada en un
extremo proximal del mismo. El conjunto de cartucho incluye un cartucho circular y un cortador, y la perilla puede
girarse con respecto al cuerpo del instrumento. En la presente descripcion, las posiciones del extremo distal y el
extremo proximal se definen con respecto a un operador, donde, el extremo proximal es un extremo mas cercano al
operador, el extremo distal es otro extremo lejos del operador y més cercano a una posicién quirdrgica. El conjunto de
yunque incluye un yunque, una tapa de yunque en la parte superior del yunque, un yunque de corte dentro del yunque
y un eje de yunque conectado de manera desmontable al cuerpo del instrumento. Durante la operacién, después de
separar y retirar los tejidos tumorales, el eje del yunque se conecta al extremo distal del cuerpo del instrumento a
través de una bolsa en un extremo de los tejidos, la perilla se gira para acortar la distancia entre el cartucho y el yunque
a una distancia apropiada. La grapadora puede a continuacion dispararse presionando el mango para llevar a cabo la
operacién de sutura. Junto con el desarrollo de instrumentos médicos, la grapadora circular se ha utilizado cada vez
méas para el tratamiento de enfermedades como las hemorroides.

[0005] Mientras tanto, en el campo quirdrgico urinario, también se aplica otro tipo de grapadora circular para
tratar el prepucio redundante y la fimosis, que se denomina grapadora de circuncisién. La estructura de la grapadora
de circuncision es similar a la grapadora circular para el tracto digestivo como se mencioné anteriormente, excepto por
el conjunto de tapa de glande cooperado con el cuerpo del instrumento.

De manera similar, el conjunto de tapa de glande incluye un yunque, una tapa de glande conectada de manera fija al
yunque, un yunque de corte y una varilla central conectada de manera desmontable al cuerpo del instrumento. Durante
el funcionamiento, los tejidos del prepucio que se van a cortar se fijan a la tapa de glande, la varilla central se configura
en el extremo distal del cuerpo del instrumento y la perilla se gira para acortar la distancia entre el espacio del glande
y el cartucho a una distancia apropiada. La grapadora a continuacién puede dispararse presionando el mango para
realizar la anastomosis.

[0006] Junto con el desarrollo tecnoldgico, el mecanismo de transmisién del disparo de la grapadora circular
se ha mejorado con un mecanismo de bloqueo afiadido. Por lo tanto, cuando la grapadora no esta lista para ser
disparada, incluso si el médico presiona el mango, el mango no se puede moverse para el mecanismo de bloqueo,
para impedir que la grapadora se dispare por error. Sin embargo, en la practica, el mecanismo de bloqueo tiene
algunos defectos. Por ejemplo, el mecanismo de bloqueo tiene algunos impactos negativos en la experiencia de los
operadores, y la carcasa de la grapadora puede agrietarse si el médico presiona el mango vigorosamente.

[0007] El documento US 2010/059571A1 describe una grapadora circular con un mecanismo de seguridad
automatico. La grapadora comprende un cuerpo de grapadora, un cabezal de grapadora, un mecanismo de
accionamiento y un mecanismo de ajuste de transmisién. El mecanismo de accionamiento comprende un mango y
una capa de mango, el mecanismo de ajuste de transmisién comprende una varilla roscada y una perilla de ajuste; un
tope esta dispuesto dentro de dicho mango o dicha capa de mango; se proporcionan ademés una varilla de seguridad
y una lamina de traccién, la varilla de seguridad tiene un bloque de seguridad en un extremo y tiene un bloque
sobresaliente y un orificio de pasador como su porcién media, un pasador cilindrico esta insertado en el orificio de
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pasador para que la varilla de seguridad se conecte de forma pivotante con el cuerpo de la grapadora; la ldmina de
traccién tiene una porcidn trasera montada en la varilla roscada y tiene un gancho de traccién en su porcién delantera,
el gancho de traccién se engancha con el bloque sobresaliente.

[0008] El documento US 2009/206123 A1 describe un aparato de grapado quirurgico reutilizable configurado
para su uso con unidades de carga desechables. Diversas realizaciones incluyen un primer segmento de mango y un
segundo segmento de mango que esta acoplado de forma desmontable al primer segmento de mango para formar un
alojamiento del mango. Un conjunto de disparo puede estar soportado de manera extraible en el alojamiento del mango
como una unidad extraible de extraccion para fines de esterilizacién.

RESUMEN

[0009] A la luz de los problemas de la técnica anterior, el objeto de la presente descripcidn es proporcionar un
conjunto de mango y una grapadora que lo incluye, para lograr que el médico pueda presionar el primer mango para
moverlo sin importar si la grapadora esta lista para dispararse o no, si bien la grapadora no puede dispararse mediante
el primer mango a través del segundo mango cuando la grapadora no esta lista para dispararse, y para impedir que la
carcasa se agriete al presionar el mango vigorosamente.

[0010] En la presente descripcidn, se proporciona un conjunto de mango para disparar una grapadora segin
la reivindicacion 1.

[0011] En algunas realizaciones, el indicador esta conectado a un extremo distal de una ldmina de traccién, un
extremo proximal de la ldmina de traccién estd envuelto en una varilla roscada que tiene un extremo proximal
conectado a una perilla, cuando la perilla se gira para tirar de la lamina de traccién para moverse hacia el extremo
proximal de la misma, el indicador es movido por la ldmina de traccién desde la primera érea de posicion a la segunda
area de posicién.

[0012] En algunas realizaciones, el segundo mango est4 conectado de forma giratoria a una carcasa de la
grapadora a través de un segundo pasador.

[0013] En algunas realizaciones, un primer resorte de torsién y un segundo resorte de torsiéon estan enfundados
en el primer pasador y el segundo pasador, respectivamente, dos extremos del primer resorte de torsién estan en
contacto con el primer mango y el segundo mango, respectivamente, dos extremos del segundo resorte de torsién
estan en contacto con el segundo mango y la carcasa de la grapadora, respectivamente.

[0014] En algunas realizaciones, la grapadora incluye ademas un resorte de retorno para la corredera, después
de que el resorte de retorno es forzado por la corredera a estar en un estado de deformacién, el resorte de retorno se
restaura del estado de deformacién a su estado inicial, accionando asi la corredera para moverse de la segunda
seccidn a la primera seccién de la ranura.

[0015] En algunas realizaciones, el resorte de retorno es un resorte de torsién de retorno, dos extremos del
resorte de torsién de retorno estan en contacto con la corredera y el segundo mango, respectivamente.

[0016] En algunas realizaciones, el segundo mango incluye una porcién de guia de mango, la corredera incluye
una porcién deslizante ubicada de forma moévil en la ranura y una porcién de guia de corredera; cuando la corredera
esta en la segunda seccién de la ranura, y el primer mango se gira en una primera direccién, la porcién de guia de
corredera esta en contacto con la porcién de guia de mango.

[0017] En algunas realizaciones, la porcién de guia de mango incluye una primera superficie de guia de mango
y una segunda superficie de guia de mango adyacentes entre si, la porcién de guia de corredera incluye una seccién
de guia que tiene una primera superficie de guia de corredera y una segunda primera superficie de guia adyacentes
entre si; cuando la porcidén de guia de corredera esta en contacto con la porcién de guia de mango, las posiciones de
la segunda superficie de guia de corredera y la segunda superficie de guia de mango estan en correspondencia y
paralelas entre si.

[0018] En algunas realizaciones, un angulo entre la segunda superficie de guia de mango y una direccién de
la longitud de la ranura es inferior a 90° .

[0019] En algunas realizaciones, cuando la segunda superficie de guia de corredera esta en contacto con la
segunda superficie de guia de mango, y cuando el primer mango se gira en la primera direccién, se aplica una fuerza
F a la segunda superficie de guia de mango mediante la segunda superficie de guia de corredera, la fuerza F incluye
dos componentes F1 y F2 perpendiculares entre si, el componente F1 es perpendicular a la segunda superficie de
guia de corredera, y F1xB<F2, donde,  es un coeficiente de friccidn entre la segunda superficie de guia de corredera
y la segunda superficie de guia de mango.
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[0020] En algunas realizaciones, la porcién de guia de corredera incluye ademas una seccién de conexién
adyacente a la seccién de guia, la seccién de conexién incluye una tercera superficie de guia de corredera adyacente
a la segunda superficie de guia de corredera.

[0021] En algunas realizaciones, el primer mango incluye una primera cavidad que tiene dos paredes laterales,
se proporcionan dos ranuras en las dos paredes laterales de la primera cavidad, respectivamente, la corredera incluye
dos porciones deslizantes y la porcién de guia de corredera, las dos porciones deslizantes estan ubicadas de forma
mévil en la ranura; cuando las dos porciones deslizantes estan en las primeras secciones de las dos ranuras,
respectivamente, y el primer mango se gira en la primera direccién, el segundo mango entra al menos parcialmente
en la primera cavidad; cuando las porciones deslizantes estdn en las segundas secciones de las dos ranuras,
respectivamente, y el primer mango se gira en la primera direccidn, la porciéon de guia de corredera est4 en contacto
con el segundo mango para impedir que el segundo mango continle entrando en la primera cavidad.

[0022] En algunas realizaciones, el segundo mango incluye una segunda cavidad que tiene dos paredes
laterales, la porcidén de guia de mango esté en la segunda cavidad, y una anchura de la porcién de guia de mango es
menor o igual que la de la porcidén de guia de corredera.

[0023] En algunas realizaciones, la corredera incluye ademas un saliente ubicado entre una de las porciones
deslizantes y la porcién de guia de corredera, se proporciona una porcién céncava en la parte superior del saliente, y
se proporciona un resorte de retorno para la corredera entre una superficie interna de la porcién céncava y el segundo
mango.

[0024] En la presente descripcion, se proporciona una grapadora que incluye el conjunto de mango como se
menciond anteriormente.

[0025] El conjunto de mango y la grapadora que lo incluye tienen las siguientes ventajas.

[0026] En la presente descripcidn, el conjunto de mango incluye un primer mango y un segundo mango, y solo
el movimiento del segundo mango puede disparar la grapadora para cortar y suturar tejidos; durante el funcionamiento,
el médico puede presionar el primer mango para que se mueva sin importar si la grapadora esté lista para ser disparada
0 no, si bien la grapadora no puede ser disparada por el primer mango a través del segundo mango cuando la
grapadora no esta lista para ser disparada. El médico puede juzgar si la grapadora est4 lista para dispararse o no
segln su experiencia de operacion. La grapadora solo puede ser disparada por el primer mango a través del segundo
mango cuando la grapadora esta lista para ser disparada. Se puede impedir que la carcasa se agriete al presionar el
mango vigorosamente, y se mejora la experiencia de los operadores.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

[0027] Ahora se describiran realizaciones de la presente descripcién, solo a modo de ejemplo, con referencia
a los dibujos esqueméticos adjuntos, y las otras caracteristicas técnicas, objetos y ventajas serdn més obvias.

La FIG. 1 es una vista esquematica de un conjunto de mango utilizado en una grapadora segun una realizacién de
la presente descripcién;

La FIG. 2 es una vista esquematica de una grapadora circular segun la realizacién de la presente descripcién;

La FIG. 3 es una vista esquematica del conjunto de mango utilizado para una grapadora de circuncisién segun la
realizacion de la presente descripcién;

La FIG. 4 es una vista en seccidn a lo largo de la direcciéon A-A de la FIG. 1;

La FIG. 5 es una vista esquematica de una corredera segun la realizacidén de la presente descripcién;

La FIG. 6 es una vista esquematica del conjunto de mango cuando la corredera estad en una primera seccidén de
una ranura, segun la realizacién de la presente descripcion;

La FIG. 7 es una vista esquemética del conjunto de mango cuando la corredera estd en una segunda seccién de
la ranura, segun la realizacién de la presente descripcion;

La FIG. 8 es una vista esquematica de un segundo mango segun la realizacién de la presente descripcion;

La FIG. 9 es una vista esquemética del segundo mango y la corredera cuando la corredera esta en la primera
seccidn de la ranura, segln la realizacién de la presente descripcién;

La FIG. 10 es una vista esquematica del conjunto de mango cuando la corredera esta en la primera seccién de la
ranura y el primer mango no esta girado, segun la realizacién de la presente descripcién;

La FIG. 11 es una vista esquematica del conjunto de mango cuando la corredera esta en la primera seccién de la
ranura y el primer mango se gira, segln la realizacién de la presente descripcion;

La FIG. 12 es una vista esquemética de dos posiciones diferentes en la ranura de la corredera segun la realizacién
de la presente descripcién;

La FIG. 13 es una vista ampliada de la ranura y la corredera en la FIG. 12;

La FIG. 14 es una vista esquemética del conjunto de mango cuando la corredera estd en una posicién mas cercana
en la segunda seccién de la ranura y el primer mango no esta girado, seguln la realizacién de la presente
descripcién;



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 3009 947 T3

La FIG. 15 es una vista esquematica del segundo mango y la corredera en la FIG. 14;

La FIG. 16 es una vista esquemética del conjunto de mango cuando la corredera esta en la posicién més cercana
en la segunda seccidn de la ranura y el primer mango se gira, segun la realizacién de la presente descripcién;

La FIG. 17 es una vista esquematica del conjunto de mango cuando la corredera esta en la posicién més cercana
en la segunda seccion de la ranura y un indicador vuelve a su posicién inicial, segun la realizacién de la presente
descripcién;

La FIG. 18 es una vista esquemética del conjunto de mango cuando la corredera esté en una posicién mas alejada
en la segunda seccién de la ranura y el primer mango no esta girado, seguln la realizacién de la presente
descripcién;

La FIG. 19 es una vista esquematica del segundo mango y la corredera en la FIG. 18;

La FIG. 20 es una vista esquematica del conjunto de mango cuando la corredera esta en la posicién més alejada
en la segunda seccidn de la ranura y el primer mango se gira, segun la realizacién de la presente descripcién;

La FIG. 21 es una vista esquematica del conjunto de mango cuando la corredera esta en la posicién més alejada
en la segunda seccidn de la ranura y el indicador vuelve a su posicién inicial, segun la realizacién de la presente
descripcién.

DESCRIPCION DETALLADA

[0028] En lo sucesivo se describiran en detalle las realizaciones de la presente descripcion con referencia a las
figuras. El concepto de la presente descripcién puede implementarse en una pluralidad de formas, y no debe
entenderse que se limita a las realizaciones descritas a continuacién. Por el contrario, estas realizaciones se
proporcionan para hacer que la presente descripcion sea més completa y comprensible, y por lo tanto la concepcién
de las realizaciones puede transmitirse completamente a los expertos en la materia. Los mismos signos de referencia
en las figuras se refieren a elementos iguales o similares, por lo que se omitira su descripcién repetida.

[0029] Como se muestra en la FIG. 1, para realizar el objeto mencionado anteriormente, se proporciona un
conjunto de mango para disparar una grapadora segun una realizacién de la presente descripcién. En la realizacién,
el conjunto de mango se divide en un primer mango 1y un segundo mango 2 (en la FIG. 1, se omite una carcasa del
conjunto de mango para una presentacién clara), y solo la rotacién del segundo mango 2 puede disparar la grapadora.
El conjunto de mango incluye ademas un indicador para controlar el movimiento relativo entre el primer mango 1y el
segundo mango 2.

[0030] El indicador 4 incluye un primer extremo 41, un segundo extremo 42 y un extremo fijo. El segundo
extremo 42 del indicador 4 esta conectado a un extremo distal de una lamina de traccién que tiene un extremo proximal
envuelto en una varilla roscada y un extremo proximal de la varilla roscada esta conectado a una perilla. La perilla se
puede girar para accionar el segundo extremo 42 del indicador para que se mueva entre una primera area de posicién
y una segunda éarea de posicién a través de la ldmina de traccién. Donde, se proporciona una ventana en el cuerpo
del instrumento, entre la primera area de posicidén y la segunda area de posicién, a través de la cual se puede observar
la posiciéon del segundo extremo 42 del indicador durante el funcionamiento. Cuando el segundo extremo 42 del
indicador esta en la primera érea de posicién, la grapadora estd en un estado de seguro y no esté lista para ser
disparada. Cuando el segundo extremo 42 del indicador esta en la segunda area de posicion, la grapadora est4 lista
para ser disparada. Para dar una indicacién méas obvia al médico, la segunda area de posicién L que indica que la
grapadora esta lista para ser disparada es de color verde, que ya existe en la técnica anterior.

[0031] Una ranura 17 y una corredera 13 se proporcionan en el primer mango. La ranura 17 incluye una primera
seccién y una segunda seccién conectadas entre si, y la corredera 13 esta ubicada de manera mévil en la ranura 17.
Cuando el segundo extremo 42 del indicador 4 se mueve de la primera area de posicién a la segunda érea de posicién,
la corredera 3 se acciona para moverse de la primera seccién a la segunda seccidn de la ranura 17. El indicador 4 que
acciona la corredera 3 aqui, se refiere al indicador 4 que empuja (o tira de) la corredera 3 directa o indirectamente.
Por ejemplo, se puede proporcionar una varilla de transmisién u otro tipo de mecanismo de transmisién entre el
indicador 4 y la corredera 3, para transmitir el movimiento del indicador 4 a la corredera 3, que esté dentro del alcance
de la presente descripcién.

[0032] Cuando la corredera 3 esta en la primera seccion de la ranura 17, y el primer mango 1 se presiona para
girar en una primera direccién, la corredera 3 no esta en contacto con el segundo mango 2, y el segundo mango 2
esta en una posicién de seguro. Cuando la corredera 3 esta en la segunda seccién de la ranura 17, y la ranura 17 se
gira junto con el primer mango 1 en una primera direccién, la corredera 3 est4 en contacto con el segundo mango 2y
acciona el segundo mango 2 para moverse desde la posicion de seguro a una posicién de disparo. En la realizacién,
la primera direccién es una direcciéon en sentido contrario a las agujas del reloj que se muestra en la FIG. 1 y una
direccién de movimiento del primer mango cuando se presiona.

[0033] Cuando el segundo extremo 42 del indicador 4 esta en la primera area de posicién y la segunda area,
el movimiento del primer mango 1 tiene diferentes efectos sobre el segundo mango 2. Cuando el segundo extremo 42
del indicador 4 estd en la primera area de posicién, y la corredera 3 estd en la primera seccién de la ranura 17, la
corredera 3 durante el movimiento no esta en contacto con el segundo mango 2, por lo tanto, el segundo mango 2 no
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serd accionado por la corredera 3, y alin permanece en su estado de seguro inicial, y la grapadora no puede dispararse.
Cuando el indicador 4 esta en la segunda area de posicién y la corredera 3 esta en la segunda seccidn de la ranura
17, durante el procedimiento de presionar el primer mango para que se mueva en sentido antihorario, el segundo
mango 2 es accionado por la corredera 3 para que se mueva a la posicién de disparo. Por lo tanto, la relacién de
cooperacién entre el primer mango 1y el segundo mango 2 se puede controlar cambiando la posicién del indicador 4.

[0034] En resumen, cuando la grapadora no esta lista para ser disparada, el segundo extremo 42 estd en un
area de primera posicién. En este momento, el primer mango 1 se puede girar facilmente cuando el médico lo presiona,
mientras que el segundo mango 2 no se accionara. Por lo tanto, la grapadora se encuentra en un estado de disparo
no valido, y el primer mango se puede girar con una fuerza muy pequefia. El médico también puede saber que la
grapadora estad en el estado de disparo no valido a través de la experiencia de operaciéon y que la carcasa de la
grapadora no se agrietara. Cuando la grapadora esté lista para ser disparada, el indicador 4 est4 en la segunda area
de posicidén. En este momento, cuando el médico presiona el primer mango 1, el primer mango 1 accionara el segundo
mango 2 para que se mueva, disparando asi la grapadora.

[0035] Cabe sefialar que, la primera y la segunda seccion de la corredera 17 son definiciones relativas, es
decir, la primera seccién esta en el lado derecho de la segunda seccién de la ranura 17 mostrada en la FIG. 1.

[0036] La FIG. 2 es una vista esquemédtica del conjunto de mango utilizado en una grapadora segun la
realizacidn de la presente descripcién, y en ella se muestra una grapadora circular. Un extremo de la grapadora incluye
un conjunto de cartucho 52 y un conjunto de yunque 53, el otro extremo de la grapadora incluye una perilla 51 y el
conjunto de mango, y un segundo extremo del segundo mango 2 coopera con un extremo proximal de una varilla de
empuje de grapas 55. Cuando la grapadora esta lista para ser disparada, la varilla de empuje de grapas 55 es
empujada por el segundo mango para empujar una lamina de empuje de grapas y un cortador circular de la grapadora,
cortando y suturando asi los tejidos a operar. La FIG. 2 solo muestra la estructura de la grapadora como un ejemplo,
en otras realizaciones, el conjunto de mango también se puede usar en otros tipos de grapadoras para realizar el
objeto de la presente descripcidén. Por ejemplo, la FIG. 3 es una vista esqueméatica de un cuerpo de instrumento 9 de
una grapadora de circuncision que incluye el conjunto de mango. El cuerpo del instrumento 9 de la grapadora de
circuncisién incluye un conjunto de cartucho 91 y una tapa de glande (no mostrada en las FIGS.) cooperada con el
conjunto de cartucho 91. El segundo mango 2 esta conectado de forma mévil a un extremo de la grapadora de
circuncisién, el segundo extremo del segundo mango 2 coopera con el componente de empuje de grapas de la
grapadora de circuncisién. Cuando la grapadora esta lista para ser disparada, el componente de empuje de grapas es
empujado por el segundo mango 2 para disparar la grapadora de circuncision.

[0037] Como se muestra en la FIG 4, un primer extremo 11 del primer mango 1 es una porcién de sujecién que
debe sostener el médico durante la operacion. El segundo extremo 12 del primer mango 1 se conecta de forma giratoria
a un primer extremo 21 del segundo mango 2 a través de un primer pasador 14, el segundo extremo 22 del segundo
mango 2 se conecta de forma giratoria a la carcasa 54 de la grapadora a través de un segundo pasador 24. Ademas,
un primer resorte de torsién 15 enfundado en el primer pasador 14 estd ubicado entre el primer mango 1 y el segundo
mango 2. Un segundo resorte de torsién 25 enfundado en el segundo pasador 24 estd ubicado entre el segundo
mango 2 y la carcasa 54 de la grapadora. Por lo tanto, cuando la corredera 3 esta en la primera seccién de la ranura
17, la grapadora esta en el estado seguro, el primer mango 1 puede girarse alrededor del primer pasador 14 cuando
el operador lo presiona con una pequefia fuerza de sujecion, y volver a su posicidn inicial en el sentido de las agujas
del reloj mediante el primer resorte de torsién 15 cuando se libera la fuerza externa. En este momento, el segundo
mango 2 no esta girado. Cuando la corredera 3 esta en la segunda seccién de la ranura 17, el segundo mango 2
puede ser accionado por el primer mango 1, para girar alrededor del segundo pasador 24, y volver a su posicidn inicial
por el segundo resorte de torsién 25 cuando se libera la fuerza externa.

[0038] El conjunto de mango incluye ademas un resorte de retorno para la corredera. Después de que el resorte
de retorno es forzado por la corredera a estar en un estado de deformacién, durante el procedimiento de retorno del
resorte de retorno del estado de deformacion a su estado inicial, la corredera 3 se acciona para moverse de la segunda
seccion a la primera seccién de la ranura 17. Como se muestra en la FIG 4, en la realizacién, el resorte de retorno es
un resorte de torsién 16, dos extremos del resorte de torsién 16 estan en contacto con la corredera 3 y el segundo
mango 2, respectivamente. Por lo tanto, cuando la corredera 3 se mueve de la primera seccién a la segunda seccién
de la ranura 17, la corredera 3 empuja el primer extremo del resorte de torsiéon 16 para generar la deformacién del
mismo. Cuando se libera la fuerza externa en la corredera 3, la corredera 3 puede ser accionada por la fuerza de
retorno del resorte de torsion 16, para regresar a la primera seccién de la ranura 17. En otras realizaciones, el resorte
de retorno para la corredera también puede ser un resorte de extensién, un resorte de compresién, etc.

[0039] A continuacién, la estructura de la corredera de la realizaciéon se describe combinando las FIGS. 5-9.
Una porcidén deslizante 31 ubicada de forma movil en la ranura 17 y una porcién de guia de corredera 32 se
proporcionan en la corredera, y una porcién de guia de mango 26 se proporciona en el segundo mango 2. La corredera
3 esta en la segunda seccién de la ranura 17, y cuando se presiona el primer mango 1 para girar, la porcién de guia
de corredera 32 esta en contacto con la porcién de guia de mango 26.
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[0040] En la realizacién, el primer mango 1 incluye una primera cavidad 13 que tiene dos paredes laterales. Se
proporcionan dos ranuras 17 en las dos paredes laterales de la primera cavidad 13, respectivamente. En
consecuencia, la corredera 3 incluye dos porciones deslizantes 31 integradas en las dos ranuras 17, respectivamente,
y las porciones deslizantes 31 se pueden mover en las ranuras correspondientes 17.

[0041] Cuando las porciones deslizantes 31 estdn ubicadas en las primeras secciones de las ranuras 17,
respectivamente, y el primer mango 1 se presiona para girar en sentido contrario a las agujas del reloj, el segundo
mango 2 entra al menos parcialmente en la primera cavidad 13. Por lo tanto, el segundo mango 2 no puede ser movido
por el primer mango 1. Cuando las porciones deslizantes 31 estédn ubicadas en las segundas secciones de las ranuras
17, respectivamente, y el primer mango 1 se presiona para girar en sentido antihorario, la porcién de guia de corredera
32 esté en contacto con la porcidén de guia de mango 26. Por lo tanto, el segundo mango 2 se puede mover junto con
el primer mango 1, para disparar la grapadora.

[0042] Ademas, el segundo mango 2 puede incluir una segunda cavidad 23 que incluye dos paredes laterales,
la porcién de guia de mango 26 esta ubicada en la segunda cavidad 23, y una anchura de la porcién de guia de mango
26 es menor o igual que la de la porcién de guia de corredera 32. El ancho de la porcién de guia de mango 26 y la
porcién de guia de corredera 32 aqui significa los anchos a lo largo de una direccidén perpendicular a las paredes
laterales de la primera cavidad 13, que no pretenden ser una limitacién en el alcance de la presente descripcion.

[0043] Ademas, la corredera 3 puede incluir un saliente 33 ubicado entre una de las porciones deslizantes 31
y la porcién de guia de corredera 32. Se proporciona una porcion céncava 331 en la parte superior del saliente 33, y
el resorte de retorno 16 para la corredera como se mencioné anteriormente se proporciona entre una superficie interna
de la porcién céncava 331 y el segundo mango 2.

[0044] Como se muestra en la FIG. 9, la porcidén de guia de mango 26 incluye una primera superficie de guia
de corredera 261 y una segunda superficie de guia de mango de corredera 262 adyacentes entre si. La porcidén de
guia de corredera 32 incluye una seccidén de guia, es decir, la porcién izquierda tiene una superficie inclinada en la
FIG. 9. La seccién de guia incluye una primera superficie de guia de corredera 321 y una segunda superficie de guia
de corredera 322. Cuando la porciéon de guia de corredera 32 esta en contacto con la porcién de guia de mango 26
bajo la fuerza del indicador, las posiciones de la segunda superficie de guia de corredera 322 y la segunda superficie
de guia de mango 262 son correspondientes y paralelas entre si. Aqui, las posiciones que se corresponden entre si
se refieren a que las proyecciones de la segunda superficie de guia de corredera 322 y la segunda superficie de guia
de mango 262 en una direccién de movimiento a lo largo de la ranura 17 se superponen al menos parcialmente cuando
la corredera 3 esté en la segunda seccién de la ranura 17 y el primer mango 1 se gira en sentido antihorario. En este
momento, la segunda superficie de guia de corredera 322 estd en contacto con la segunda superficie de guia de
mango 262, la segunda superficie de guia de corredera 322 aplica fuerzas sobre la segunda superficie de guia de
mango 262. Con las fuerzas mutuas entre ellos, la corredera 3 tiene una tendencia de movimiento adicional hacia la
ranura 17, adquiriendo asi un acoplamiento mas estable entre la corredera 3 y el segundo mango 2, para empujar el
segundo mango para que se mueva.

[0045] Para impedir secciones imprecisas, es decir, para impedir el estado en que la porcién de guia de
corredera 32 y la porcién de guia de mango 26 son probables y en realidad no estédn acopladas entre si. Se afiade
ademas un mecanismo de guia mediante una superficie inclinada en la realizacidén. La segunda superficie de guia de
mango 262 y una direccién longitudinal de la ranura 17 tienen un angulo inferior a 90° . Es decir, la segunda superficie
de guia de mango 262 es una superficie inclinada como se muestra en la FIG. 9. Cuando la segunda superficie de
guia de mango 262 esta en contacto con la segunda superficie de guia de corredera 322, la segunda superficie de
guia de mango 262 puede guiarse para moverse con respecto a la segunda superficie de guia de corredera 322, para
agrandar la superficie de contacto entre ellas. Cuando las dos superficies de guia estdn completamente ajustadas
entre si, la superficie de contacto es més grande que la que hay entre dos superficies planas. Por lo tanto, el
accionamiento del primer mango al segundo mango es més fiable y estable.

[0046] Ademas, una friccion entre la segunda superficie de guia de mango 262 y la segunda superficie de guia
de corredera 322 no es lo suficientemente grande como para influir en el deslizamiento entre la segunda superficie de
guia de mango 262 y la segunda superficie de guia de corredera 322. Por lo tanto, cuando la segunda superficie de
guia de corredera 322 esta en contacto con la segunda superficie de guia de mango 262, y el primer mango 1 se gira
en sentido antihorario, la segunda superficie de guia de corredera 322 aplica una fuerza F sobre la segunda superficie
de guia de mango 262, y la fuerza F incluye dos componentes F1 y F2 perpendiculares entre si. El componente F1 es
perpendicular a la segunda superficie de guia de corredera, y F1xp<F2, donde B es un coeficiente de friccién entre la
segunda superficie de guia de corredera 322 y la segunda superficie de guia de mango 262.

[0047] En la realizacién, como la porcién de guia de corredera 32 y la porcién de guia de mango 26 estan en
contacto entre si en forma de punto clspide a punto cUspide, la probabilidad de que un punto se bloquee en otro punto
es tan pequefia y puede ignorarse. Por lo tanto, cuando la porcién de guia de corredera 32 y la porcién de guia de
mango 26 estan en contacto entre si, estaran completamente acopladas entre si 0 se separaran completamente entre
si.
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[0048] Ademas, la porcién de guia de corredera 32 incluye una seccién de conexién adyacente a la seccion de
guia, la porcién de conexién es la seccién similar a una plataforma en el lado derecho en la FIG. 9. En otras
realizaciones, la seccidén de conexidén tampoco puede tener la forma de una plataforma. La porcién de plataforma se
utiliza para fortalecer la seccién de guia y conectar las porciones deslizantes 31 en los dos lados de la misma. La
seccién de conexién incluye una tercera superficie de guia de corredera 323, adyacente a la segunda superficie de
guia de corredera 322.

[0049] En la realizacién, la estructura de la porcién de guia de corredera 32, la estructura de la porcién de guia
de mango 26 y el angulo entre las dos porciones 32, 26 se consideran solo a modo de ejemplo. En otras realizaciones,
también se pueden elegir otras estructuras, como la estructura donde la segunda superficie de guia de corredera 322
y la segunda superficie de guia de mango 262 se extienden paralelas a la direccién de extensién de la ranura, que
también se encuentra dentro del alcance de la presente descripcion.

[0050] A continuacién, las FIGS. 9-11 se combinan para describir el procedimiento de movimiento del primer
mango cuando la corredera 3 esta en la primera seccién de la ranura 17. En la FIG. 9-10, el primer mango 1 no se
gira, mientras que en la FIG. 11, el primer mango se gira cuando se pulsa.

[0051] Como se muestra en la FIG 10, el indicador 4 se fija en la carcasa de la grapadora a través de su extremo
fijo. Cuando el segundo extremo 42 del indicador 4 se mueve entre las areas de posicion primera y segunda, el primer
extremo 41 del indicador 4 también se mueve a lo largo. Cabe sefialar que la posicién inicial de la corredera 3 es un
extremo de la primera seccién lejos de la segunda seccién de la ranura de la corredera, es decir, el extremo derecho
de laranura en la FIG. 10. En otras realizaciones, el primer extremo 41 también se puede utilizar para limitar la posicidén
inicial de la corredera 3. Como se muestra en la FIG 10, cuando se gira la perilla, la lamina de traccion tira del segundo
extremo 42 del indicador 4 para que esté en la primera area de posicion, el primer extremo del indicador 4 acciona
gradualmente la corredera 3 para que se mueva desde la primera seccién hacia la segunda seccién de la ranura 17,
sin embargo, la corredera 3 aln no esta en la segunda seccion de la ranura. La corredera 3 esta en la primera seccién
de la ranura deslizante 17, es decir, la seccion derecha de la ranura 17 en la FIG. 10, y el primer mango 1 no se gira.
La FIG. 11 muestra el estado del conjunto de mango después de girar el primer mango 1. Sin embargo, en este
momento, la porcién de guia de mango 26 no estd en contacto con la porcién de guia de corredera 32, es decir, el
primer mango 1y el segundo mango 2 no estan unidos entre si a través de la corredera 3. El segundo mango 2 entrara
parcialmente en la primera cavidad 13, y la posiciéon del segundo mango 2 no se cambia, por lo tanto, la fuerza de
presién aplicada en el primer mango 1 por el operador no se transmite al segundo mango. El segundo mango 2 todavia
esta en su posicién de seguro inicial, y no disparara la grapadora. Como la fuerza de torsién del primer resorte de
torsién es mucho menor que la fuerza requerida para disparar la grapadora, el médico solo necesita superar la fuerza
de torsién del primer resorte de torsién 15. El médico aun puede presionar el primer mango 1 sin accionar el segundo
mango 2, por lo que no dispara la grapadora. El médico también puede obtener la retroalimentacién tactil para saber
que el indicador 4 no esté en el area que indica que la grapa esté lista para ser disparada y que la grapadora no esta
disparada.

[0052] A continuacién, las FIGS. 12-21 se combinan para describir el procedimiento de movimiento del primer
mango cuando la corredera 3 esta en la segunda seccién de la ranura 17. Donde, las FIGS. 12 y 13 muestran dos
posiciones diferentes de la corredera 3 en la segunda seccién de la ranura 17.

[0053] En la realizacién, hay dos situaciones de la corredera 3 cuando esta en la segunda seccién de la ranura
17 (es decir, la seccién izquierda de la ranura 17): una es que la corredera 3 esta en una posicién mas cercana de la
segunda seccién de la ranura 17, es decir, la corredera en el lado derecho en la FIG. 13, donde todavia hay una cierta
distancia entre la porcién deslizante 31 y la superficie de extremo del segundo extremo de la ranura 17; otro es la
corredera 3 que esta en una posicién mas alejada de la segunda seccidn de la ranura 17, es decir, la corredera en el
lado izquierdo en la FIG. 13, donde la porcién deslizante estd basicamente en ajuste completo con la superficie de
extremo del segundo extremo de la ranura 17. En la realizacién, las dos situaciones pueden realizar el enlace del
primer mango 1y el segundo mango 2, ampliando por lo tanto el area de operacién para disparar la grapa para el
médico, haciendo que el procedimiento de disparo sea mas estable y disminuyendo la dificultad de operacién para el
médico. La estructura se describe aqui solo a modo de ejemplo, en otras realizaciones, la superficie del extremo
izquierdo puede estar indentada hacia el lado derecho y solo existe la primera situacién, que esta dentro del alcance
de la presente descripcién.

[0054] Como se muestra en la FIG 14, el indicador 4 es girado por la lamina de traccién, el segundo extremo
42 del indicador 4 acaba de entrar en la segunda area de posicion L, la corredera 3 esté en la posicién mas cercana
de la segunda seccién de la ranura 17, y el primer mango 1 no esti girado. En este momento, si la perilla contintia
girdandose, la lamina de traccién continta accionando el primer extremo 41 del indicador 4 para empujar la corredera
3 para que se mueva hacia el lado izquierdo a lo largo de la ranura 17, de manera correspondiente, la distancia entre
el yunque y el cartucho se acorta. Junto con eso, como se muestra en la FIG. 15, el area de superposicidén entre las
proyecciones de la porcidn de guia de corredera 32 y la porciéon de guia de mango 26 a lo largo de la direccién de
movimiento a lo largo de la ranura 17 aumenta gradualmente, adquiriendo asi una conexién mas confiable entre el
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primer mango 1y el segundo mango 2. Como se muestra en la FIG 16, el primer mango 1y el segundo mango 2 estén
unidos entre si a través de la corredera 3. Cuando se presiona el primer mango 1, la rotacién del primer mango 1
acciona el segundo mango 2 para moverse de la posicién de seguro a la posicién de disparo. El segundo extremo del
segundo mango 2 estara en contacto con la varilla de empuje de grapas 55 de la grapadora, para disparar la grapadora.
Durante el procedimiento de disparo, el segundo extremo del primer mango 1 esta en contacto con la ldmina de
traccidén cuando se gira, y levanta la lAmina de traccidén para apartarse del indicador 4, el indicador 4 es devuelto a su
posicién inicial por el mecanismo de retorno del indicador.

[0055] La FIG. 17 muestra la estructura del conjunto de mangos cuando el primer mango 1 no se devuelve con
el operador sosteniéndolo, mientras que el indicador se devuelve, después de que se dispara la grapadora. En este
momento, el segundo extremo 42 del indicador 4 regresa a la primera area de posicién, y la corredera 3 aun no ha
regresado, porque la porcién de guia de corredera 32 esta limitada por la porcién de guia de mango 26. En este
momento, si se libera el primer mango 1, el primer mango 1 volvera a su posicidn inicial, la corredera 3 puede volver
a la primera seccién de la ranura 17 por el resorte de torsién de retorno 16, y el segundo mango se devuelve a la
posicién de seguro en el sentido de las agujas del reloj bajo la fuerza de restauracidén del segundo resorte de torsién
25.

[0056] Como se muestra en la FIG. 18, la corredera est4 en la posicién mas alejada de la segunda seccién de
la ranura 17, y el primer mango 1 no se gira. El segundo extremo 42 del indicador 4 entra en la segunda area de
posicién L, y la posiciéon del segundo extremo 42 del indicador 4 en la FIG. 18 esta en el lado derecho de eso en la
FIG. 14, y la posicidén del primer extremo 41 del indicador 4 en la FIG. 18 esta en el lado izquierdo de eso en la FIG.
14, empujando asi la corredera 3 mas cerca de la superficie de extremo de la segunda seccién de la ranura 17. Como
se muestra en la FIG. 19, el area de superposicidén entre las proyecciones de la porcidn de guia de corredera 32y la
porcién de guia de mango 26 en la direccién de movimiento a lo largo de la ranura 17 es mayor, y la conexién entre el
primer mango 1y el segundo mango 2 es més confiable.

[0057] Como se muestra en la FIG. 20, cuando se gira el primer mango 1, el segundo mango 2 es accionado
por el primer mango 1 para el enlace entre ellos a través de la corredera 3, para moverse de la posicién de seguro a
la posicion de disparo. El segundo extremo del segundo mango 2 estara en contacto con la varilla de empuje de grapas
55 de la grapadora, para disparar la grapadora.

[0058] La FIG. 21 muestra la estructura del conjunto de mango cuando el primer mango 1 no se devuelve
mientras se devuelve el indicador, después de que se dispara la grapadora. El procedimiento es el mismo que cuando
el indicador 4 acaba de entrar en el area verde, y aqui se omitira la descripcién repetida.

[0059] La presente descripcion proporciona ademas una grapadora, que incluye el conjunto de mango. Cuando
la grapadora no est4 lista para ser disparada, el segundo mango no puede ser accionado por el primer mango, Y la
grapadora no se disparara. El médico también puede juzgar si la grapadora est4 lista para dispararse o no segun su
experiencia de operacién. El segundo mango solo puede ser accionado por el primer mango cuando la grapadora esta
lista para ser disparada, para disparar la grapa. Por lo tanto, se evita que la grapadora se dispare por error, y se evita
que la carcasa de la grapadora se agriete al mismo tiempo.

[0060] El conjunto de mango y la grapadora que lo incluye tienen las siguientes ventajas.

[0061] En la presente descripcidn, el conjunto de mango incluye un primer mango y un segundo mango, y solo
el movimiento del segundo mango puede disparar la grapadora para cortar y suturar tejidos; durante el funcionamiento,
el médico puede presionar el primer mango para que se mueva sin importar si la grapadora esté lista para ser disparada
0 no, si bien la grapadora no puede ser disparada por el primer mango a través del segundo mango cuando la
grapadora no esta lista para ser disparada. El médico puede juzgar si la grapadora est4 lista para dispararse o no
segln su experiencia de operacién. La grapadora solo puede ser disparada por el primer mango a través del segundo
mango cuando la grapadora esta lista para ser disparada. Se puede impedir que la carcasa se agriete al presionar el
mango vigorosamente, y se mejora la experiencia de los operadores.

[0062] Lo anterior es una descripcién detallada de la presente descripcién en relacién con las realizaciones
preferidas especificas, y las realizaciones especificas de la presente descripcidén no se limitan a la descripcién.
Modificaciones y sustituciones pueden realizarse sin apartarse del alcance de la presente descripcién tal como se
define en las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES
1. Un conjunto de mango para disparar una grapadora, donde el conjunto de mango comprende:

un indicador (4), mévil entre una primera area de posicién y una segunda érea de posicién;

un primer mango (1) y un segundo mango (2);

una ranura (17), provista en el primer mango (1) y comprendiendo una primera seccién y una segunda seccidn
conectadas entre si;

una corredera (3), ubicada de forma deslizante en la ranura (17);

donde, cuando el indicador (4) se mueve de la primera &rea de posicidn a la segunda area de posicion, la corredera
(3) se acciona para moverse de la primera seccién a la segunda seccién de la ranura (17);

donde el primer mango esta conectado de forma giratoria a un primer extremo (21) del segundo mango (2) a través
de un primer pasador (14) y el segundo extremo (22) del segundo mango (2) es conectable de forma giratoria a
una carcasa de la grapadora a través de un segundo pasadory en que:

cuando la corredera (3) esta en la primera seccién de la ranura (17), y el primer mango (1) gira en una primera
direccidn, la corredera (3) no esta en contacto con el segundo mango (2), por lo tanto, el segundo mango (2)
esta en una posicién de seguro;

cuando la corredera (3) esté en la segunda seccién de la ranura (17), y el primer mango (1) gira en la primera
direccién, la corredera (3) esta en contacto con el segundo mango (2), el primer mango (1) acciona el segundo
mango (2) a través de la corredera (3) para moverse desde la posicién de seguro, a una posicién de disparo.

2. El conjunto de mango segun la reivindicacidén 1, donde el indicador (4) esta conectado a un extremo
distal de una lamina de traccidén, un extremo proximal de la Iamlna de traccién esta envuelto en una varilla roscada
que tiene un extremo proximal conectado a una perilla, cuando la perilla se gira para tirar de la ldmina de traccidén para
moverse hacia el extremo proximal de la misma, el indicador (4) es movido por la lamina de traccién desde la primera
area de posicién a la segunda &rea de posicién.

3. El conjunto de mango segun la reivindicacién 1, donde, un primer resorte de torsién (15) y un segundo
resorte de torsidn (25) estan enfundados en el primer pasador y el segundo pasador, respectivamente, dos extremos
del primer resorte de torsidén (15) estan en contacto con el primer mango (1) y el segundo mango (2), respectivamente,
dos extremos del segundo resorte de torsién (25) estan en contacto con el segundo mango (2) y la carcasa (54) de la
grapadora, respectivamente.

4. El conjunto de mango segun la reivindicacién 1, comprendiendo ademas un resorte de retorno para la
corredera (3), después de que el resorte de retorno es forzado por la corredera (3) a estar en un estado de deformacion,
el resorte de retorno se restaura desde el estado de deformacién a su estado inicial, accionando asi la corredera (3)
para moverse desde la segunda seccidn a la primera seccién de la ranura (17).

5. El conjunto de mango segun la reivindicacién 4, donde, el resorte de retorno es un resorte de torsién
de retorno (16), dos extremos del resorte de torsién de retorno (16) estan en contacto con la corredera (3) y el
segundo mango (2), respectivamente.

6. El conjunto de mango segln la reivindicacién 1, donde el segundo mango (2) comprende una porcién
de guia de mango (26), la corredera (3) comprende una porcién deslizante (31) ubicada de forma moévil en la ranura
(17) y una porcién de guia de corredera (32),

cuando la corredera (3) esta en la segunda seccién de la ranura (17), y el primer mango (1) gira en una primera
direccién, la porcién de guia de corredera (32) esta en contacto con la porcién de guia de mango (26).

7. El conjunto de mango segun la reivindicacién 6, donde, la porciéon de guia de mango (26) comprende
una primera superficie de guia de mango (261) y una segunda superficie de guia de mango (262) adyacentes entre
si, la porcién de guia de corredera (32) comprende una seccién de guia que tiene una primera superficie de guia de
corredera (321) y una segunda superficie de guia de corredera (322) adyacentes entre si; cuando la porcién de guia
de corredera (32) estd en contacto con la porcién de guia de mango (26), las posiciones de la segunda superficie de
guia de corredera (322) y la segunda superficie de guia de mango (262) estan en correspondencia y son paralelas
entre si.

8. El conjunto de mango segun la reivindicacién 7, donde un angulo entre la segunda superficie de guia
de mango (262) y una direccidn longitudinal de la ranura (17) es inferior a 90° .

9. El conjunto de mango segln la reivindicaciéon 8, donde, cuando la segunda superficie de guia de
corredera (322) esta en contacto con la segunda superficie de guia de mango (262), y cuando el primer mango (1) se
gira en la primera direccion, se aplica una fuerza F a la segunda superficie de guia de mango (262) por la segunda
superficie de guia de corredera (322), la fuerza F comprende dos componentes F1 y F2 perpendiculares entre si, el
componente F1 es perpendicular a la segunda superficie de guia de corredera (322), y F1xp <F2, donde, B es un
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coeficiente de friccién entre la segunda superficie de guia de corredera (322) y la segunda superficie de guia de mango
(262).

10. El conjunto de mango segun la reivindicacioén 8, donde la porcién de guia de corredera (32) comprende
ademas una seccién de conexién adyacente a la seccién de guia, la seccién de conexién comprende una tercera
superficie de guia de corredera (323) adyacente a la segunda superficie de guia de corredera (322).

11. El conjunto de mango segln la reivindicacién 6, donde el primer mango (1) comprende una primera
cavidad (13) que tiene dos paredes laterales, se proporcionan dos ranuras (17) en las dos paredes laterales de la
primera cavidad (13), respectivamente, la corredera (3) comprende dos porciones deslizantes (31) y la porcién de guia
de corredera (32), las dos porciones deslizantes (31) se ubican de forma mévil en la ranura (17);

cuando las dos porciones deslizantes (31) estan en las primeras secciones de las dos ranuras, respectivamente,
y el primer mango (1) se gira en la primera direccidn, el segundo mango (2) entra al menos parcialmente en la
primera cavidad (13);

cuando las porciones deslizantes (31) estan en las segundas secciones de las dos ranuras (17), respectivamente,
y el primer mango (1) se gira en la primera direccién, la porcién de guia de corredera (32) esta en contacto con el
segundo mango (2) para impedir que el segundo mango (2) continlie entrando en la primera cavidad (13).

12. El conjunto de mango segun la reivindicacién 11, donde el segundo mango (2) comprende una segunda
cavidad (23) que tiene dos paredes laterales, la porcién de guia de mango (26) esté en la segunda cavidad (23), y una
anchura de la porcién de guia de mango (26) es menor o igual que la de la porcién de guia de corredera (32).

13. El conjunto de mango segun la reivindicacién 11, donde la corredera (3) comprende ademas un saliente
ubicado entre una de las porciones deslizantes (31) y la porcidn de guia de corredera (32), se proporciona una porcién
cbéncava en la parte superior del saliente, y se proporciona un resorte de retorno para la corredera (3) entre una
superficie interior de la porcidén céncava y el segundo mango (2).

14. Una grapadora, donde la grapadora comprende el conjunto de mango segln cualquiera de las
reivindicaciones 1-13.
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