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(57) Abstract: The invention concerns an driving appliance, called contra-angle handpiece, for surgical instruments, in particular
in dental surgery, consisting of a handle (1), a neck (2) and a head (3) wherein the instrument is fixed; each of the parts of said
contra-angle handpiece receiving therein a drive shaft respectively called output shaft (4) for the handle (1) and input shaft (8) for
the neck (1), linked to each other by a gear train (21). The invention is characterized in that the output (4) and input (8) shafts of the
appliance are mounted sliding in their respective bodies forming a sheath and maintained supported on a stop (11, 12) arranged on
I~ their corresponding sheath through a single elastic element (13) housed in the bend linking the handle (1) to the neck (2).
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— (57) Abrégé : La présente invention concerne un appareil d’entrainement, dits « contresangle », pour outils rotatifs utilisés en
chirurgie, notamment en chirurgie dentaire, composé d’un manche (1), d’un col (2) et d’une téte (3) dans laquelle se fixe 1’outil ;
chacune des parties de ce contre-angle recevant en son intérieur un arbre d’entrainement désigné respectivement arbre mené (4) pour
le manche (1) et arbre menant (8) pour le col (2), qui sont reliés I’un a 1’autre par un train to d’engrenage (21), caractérisé en ce
que les arbres menant (4) et mené (8) de 1’appareil sont montés glissants dans leurs corps respectifs formant fourreau et maintenus
en appui sur une butée (11, 12) agencée sur leur fourreau correspondant par un unique élément élastique (13) logé dans le coude de
liaison du manche (1) avec le col (2).
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CHTRURGIE DENTAIRE

La présente invention concerne un perfectionnement aux appareils
d'entrainement, dits « contre-angles », pour outils rotatifs utilisés en chirurgie,
notamment en chirurgie dentaire.

De tels appareils dits « contre-angles », sont généralement constitués
d'une partie antérieure ou « col » de forme externe cylindro-conique portant fa
téte dans laquelle est fixé l'instrument dentaire et d’une partie postérieure ou
« manche » de forme sensiblement de révolution cylindrique et/ou conique.

Ce manche comprend la connexion mécanique au moteur dentaire
d'entrainement, a 'opposé de la connexion au moteur le manche est raccordé au
col dont l'axe, sécant avec 'axe du manche, est positionné a environ 20 degrés
par rapport a I'axe du manche de maniére a former un coude ou contre-angle.
Par ailleurs, l'axe de l'instrument dentaire est perpendiculaire 3 I'axe du col, l'outil
dentaire étant orienté, en général en direction de I'axe du manche.

Cet ensemble « manche — col — téte » contient une chaine cinématique qui
a pour but de transmettre la rotation de 'axe du moteur a l'instrument dentaire
avec éventuellement une réduction ou une multiplication de la vitesse de rotation.

Compte tenu de cette structure d’angle et de contre-angle ladite chaine
cinématique est elle aussi décomposée en trois parties : une premiére disposée
dans le manche, une seconde dans le col et une troisiéme dans la téte. Cette
troisieme partie étant de plus équipée de moyens de fixation amovible ou non de

linstrument dentaire pour son entrainement en rotation et son arrét en translation
suivant 'axe de la téte.

De maniére générale, la transmission du mouvement de rotation entre ces
différentes parties se fait par l'intermédiaire d’engrenages a axes non paralléles
dont le positionnement a une grande importance d’une part en terme de durée de
vie du contre-angle (un mauvais positionnement se traduisant par une usure
prématurée des pignons) et d'autre part en terme de confort pour le patient et le
chirurgien dentiste (un mauvais positionnement se traduisant aussi par un niveau

de bruit important) et ce en considérant que les vitesses de rotation sont
couramment de 40 000 tr/mn.

Ainsi, le positionnement de chaque partie de la chaine cinématique est en
général fait de telle sorte que chacune des parties est fixée dans les parties
respectives du contre-angle ( manche — col — téte) de fagon a faire corps avec
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elle et constituant ainsi un sous-ensemble indépendant.

Bien que de tels appareils donnent satisfaction, il s’avére que les moyens
de fixation des organes de la chaine cinématique sont complexes et par voie de
conséquence la réparation par échange des piéces est quasiment impossible par
des non-spécialistes.

Le but de linvention est de proposer un perfectionnement a de tels
appareils qui permet de résoudre tout ou partie des inconvénients précités en
proposant une solution économique d'assemblage de la chaine cinématique,
permettant aussi, le cas échéant, de rendre la réparation par échange de pieces
accessible a des non-spécialistes.

A cet effet, la présente invention a pour objet un appareil d’entrainement,
dit « contre-angle », pour outils rotatifs utilisés en chirurgie, notamment en
chirurgie dentaire, composé d’'un manche, d’un col et d’'une téte dans laquelle se
fixe l'outil ; chacune des parties de ce contre-angle recevant en son intérieur un
arbre d’entrainement désigné respectivement arbre menant pour le manche et
arbre mené pour le col, qui sont reliés 'un & lautre par un train d’engrenage,
caractérisé en ce que les arbres menant et mené de 'appareil sont montés
glissants dans leurs corps respectifs formant fourreau et maintenus en appui sur
une butée agencée sur leur fourreau correspondant par un unique élément
élastique logé dans le coude de liaison du manche avec le col.

Selon une caractéristique avantageuse de la présente invention, 'élément
élastique est constitué d’'un ressort de compression monté coaxialement au train
d’engrenage dont 'une des extrémités est en appui sur 'arbre menant et I'autre
extrémité sur 'arbre mené.

Selon une autre caractéristique avantageuse de la présente invention, le
manche de 'appareil est en outre constitué d'un corps cylindrique sur lequel est
agencée une piéce de raccordement amovible et interchangeable assurant la
connexion avec différents standards de raccordement au moteur d'entrainement.

Toujours selon l'invention, la téte de P'appareil est munie d'un systéme de
fixation rapide de loutil.

Selon un mode de réalisation de l'invention, ce systéme de fixation rapide
de l'outil & main est constitué d’une pince réalisée en matiére plastique élastique
dont son extrémité libre est apte a s’ouvrir en forme de corolle par l'intermédiaire
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de rainures longitudinales réalisées sur une majeure partie de son corps et d'un
évasement tronconique a sa périphérie extérieure destiné a coopérer avec un
fourreau cylindriqgue monté a lintérieur du corps de la téte tandis que son
extrémité opposée est fixée par l'intermédiaire d’un filetage a un bouton pression
mobile axialement et rappelé a sa position de repos par un ressort assurant ainsi
lors du retour du bouton pression, le serrage de la pince et par voie de
conséquence la fixation de Foutil et en ce que ledit ressort prend appui sur le
fourreau cylindrique tournant réalisé en matiére plastique.

Selon une caractéristique avantageuse, le fourreau cylindrique du systeme
de fixation rapide comporte un organe d’'entrainement qui engrénent avec un
maneton solidaire de I'arbre mené assurant la transmission du mouvement de
rotation du moteur en un mouvement aiternatif de rotation de I'outil.

Selon une autre caractéristique avantageuse, le corps du col et celui du
manche sont réalisés en matiére plastique et sont reliés 'un a l'autre par un
moyen de fixation démontable du type filetage.

Selon une variante de réalisation, le corps du col et du manche sont reliés
Fun & autre par soudage.

Les caractéristiques de linvention mentionnées ci-dessus, ainsi que
d'autres, apparaitront plus clairement a la lecture de la description suivante d'un
exemple de réalisation, en se référant aux dessins annexés sur lesquels :

- la figure 1 est une vue en coupe longitudinale d'un contre-angle selon la
présente invention, et

- la figure 2 est une vue similaire a la figure 1 illustrant une variante de
réalisation.

On a représenté sur les figures 1 et 2, un contre-angle dentaire composé
d'un manche 1, d'un col 2 et d'une téte 3 dans laquelle se fixe l'outil ; chacune
des parties de ce contre-angle recevant en son intérieur un ou plusieurs
éléments de la chaine cinématique de transmission du mouvement de rotation
d’'un moteur jusqu'a 'outil ainsi entrainé.

Le manche 1 recoit par exemple un ensemble qui comprend un arbre
entraineur ou arbre menant 4 destiné a étre en prise avec ['axe moteur (non
représenté) et a lautre extrémité un pignon 5 menant qui transmet la rotation a
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I'élément cinématique du col 2.

On constatera qu'entre le pignon 5 et I'axe moteur peuvent venir prendre
place des éléments de réduction ou de multipiication 6 de la vitesse, comme
visible a la figure 2.

Le col 2 recoit quant & lui un axe de transmission ou axe mené 8 qui est
muni a Fune de ses extrémités d’un pignon 9 mené engrainant avec le pignon
menant 5 de l'arbre d'entrainement 4 du manche 1 et a l'autre exirémité un
organe de transmission de mouvement au module de téte 3, du type maneton 10
(de préférence) ou pignon ou encore roue de friction.

Selon la présente invention, les arbres menant 4 et mené 8 de I'appareil
sont montés glissants dans leurs corps respectifs formant fourreau et maintenus
en appui sur une butée 11, 12 agencée sur leur fourreau correspondant par un
unique élément élastique 13 logé dans le coude de liaison du manche 1 avec le
col 2. Un tel élément élastique 13 permettant avantageusement de garantir le
bon positionnement des organes de la transmission de la chaine cinématique.

. On notera que le corps du col 2 et celui du manche 1 sont realisés en
matiére plastique et reliés F'un a F'autre par un moyen de fixation démontable du
type filetage ou selon une variante de réalisation sont soudés 'un a f'autre.

L'élément élastique 13 est constitué par exemple dun ressort a
compression monté coaxialement aux pignons menant 5 et mene 9 formant le
train d’engrénement de I'appareil dont 'une de ses extrémités est en appui sur
Farbre menant 4 et 'autre extrémité sur 'arbre mené 8, comme illustré sur les
figures.

Le manche 1 de l'appareil est en outre avantageusement constitué d'un
corps cylindrique sur lequel est agencée une piéce de raccordement amovible et
interchangeable 14 assurant la connexion avec différents standards de
raccordement au moteur d’entrainement (non représenté), comme visible sur les
figures.

La téte 3 de I'appareil est en outre munie d'un systéme de fixation rapide
de Poutil.

Ce systéme de fixation rapide est constitué d'une pince 15 réalisée en
matiére plastique élastique dont son extrémité libre est apte a s'ouvrir en forme
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de corolle par l'intermédiaire de rainures longitudinales réalisées sur une majeure
partie de son corps et d'un évasement tronconique a sa périphérie extérieure
destiné & coopérer avec un fourreau cylindrique 16 monté a l'intérieur du corps
de la téte 3 tandis que son extrémité opposée est fixée par l'intermédiaire d'un
filetage a un bouton pression 17 mobile axialement et rappelé & sa position de
repos par un ressort 19 assurant ainsi lors, du retour du bouton pression, le
serrage de la pince et par voie de conséquence la fixation de I'outil infroduit par
une ouverture 18 réalisée sur la téte a 'opposée du bouton pression 17. Ledit
ressort 19 prend appui sur le fourreau cylindrique 16 tournant réalisé en matiere
plastique.

Ce fourreau cylindrique 16 comporte en outre un organe d’entrainement qui
engrénent avec le maneton d’entrainement 10 solidaire de l'arbre mené 8
assurant ainsi la transmission du mouvement de rotation du moteur en un
mouvement alternatif de rotation de 'outil.

Le fonctionnement de I'appareil d'entrainement dit « contre-angle », pour
outils rotatifs utilisés en chirurgie, notamment en chirurgie dentaire ressort déja
de la description qui en a été faite ci-dessus et va étre maintenant expliqué.

L’appareil ou contre-angle est raccordé a un moteur d'entrainement par la
piéce de raccord 14 adéquate, un premier train 20 assure I'entrainement de
arbre menant 4 du manche qui entraine, par un second train 21, I'arbre mené du
col et enfin par un troisiéme train 22 ['outil rotatif solidaire de la pince montée
dans la téte de I'appareil.

L'élément élastique 13 disposé coaxialement au second train d’engrenage
21 assure le bon positionnement contre chacune des butées 11 et 12 des arbres
mené 4 et menant 8 de l'appareil. Ces butées 11 et 12 sont montées en
opposition sur le corps du manche 1 et du col 2 de sorte que le montage des
arbres dans leurs corps respectifs ne puisse se faire qu'au niveau du coude de
Pappareil a savoir le raccord manche/col.

On comprend a la lecture de la description ci-dessus que I'appareil selon la
présente invention est relativement simple a réaliser et permet une transmission
par des éléments de conception économique et d'assemblage simplifié par
rapport aux appareils de contre-angle classiques. En outre, une telle
simplification assure la possibilité, le cas échéant, du remplacement des piéces
usées ou défectueuses par leur échange sans nécessiter le recours a des
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spécialistes.

Bien que linvention ait été décrite en liaison avec deux modes de
réalisation particuliers elle comprend tous les équivalents techniques des moyens
décrits.
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REVENDICATIONS

1. Appareil d'entrainement, dits « contre-angle », pour outils rotatifs
utilisés en chirurgie, notamment en chirurgie dentaire, composé d’'un manche (1),
d’un col (2) et d’'une téte (3) dans laquelle se fixe l'outil ; chacune des parties de
ce contre-angle recevant en son intérieur un arbre d'entrainement désigné
respectivement arbre menant (4) pour le manche (1) et arbre mené (8) pour le col
(2), qui sont reliés I'un a l'autre par un train d’engrenage (21), caractérisé en ce
que les arbres menant (4) et mené (8) de I'appareil sont montés glissants dans
leurs corps respectifs formant fourreau et maintenus en appui sur une butée (11,
12) agencée sur leur fourreau correspondant par un unique élément élastique
(13) logé dans le coude de liaison du manche (1) avec le col (2).

2. Appareil d'entrainement selon la revendication 1, caractérisé en ce
que l'élément élastique (13) est constitué d'un ressort de compression monté
coaxialement au train d’engrenage (21) dont I'une des extrémités est en appui
sur 'arbre menant (4) et 'autre extrémité sur 'arbre mené (8).

3. Appareil d’entrainement selon la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce que le manche (1) de l'appareil est en outre constitué d'un corps
cylindrique sur lequel est agencée une piéce de raccordement amovible et
interchangeable (14) assurant la connexion avec différents standards de
raccordement au moteur d'entrainement.

4. Appareil dentrainement selon l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la téte (3) de l'appareil est
munie d'un systéme de fixation rapide de l'outil.

5. Appareil d’entrainement selon la revendication 4, caractérisé en ce
que le systéme de fixation rapide de l'outil & main est constitué d'une pince (15)
réalisée en matiére plastique élastique dont son extrémité libre est apte a s’ouvrir
en forme de corolle par I'intermédiaire de rainures longitudinales réalisées sur
une majeure partie de son corps et d'un évasement tronconique a sa périphérie
extérieure destiné a coopérer avec un fourreau cylindrique (16) monté a
lintérieur du corps de la téte tandis que son extrémité opposée est fixée par
lintermédiaire d'un filetage a un bouton pression (17) mobile axialement et
rappelé a sa position de repos par un ressort (19) assurant ainsi lors, du retour
du bouton pression, le serrage de la pince et par voie de conséquence la fixation
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de l'outil et en ce que ledit ressort (19) prend appui sur le fourreau cylindrique
(16) tournant réalisé en matiére plastique.

6. Appareil d'entrainement selon la revendication 5, caractérisé en ce
que le fourreau cylindrique (16) du systéme de fixation rapide comporte un
organe d'entrainement qui engrénent avec un maneton (10) solidaire de I'arbre
mené (8) assurant la transmission du mouvement de rotation du moteur en un
mouvement alternatif de rotation de l'outil.

7. Appareil dentrainement selon [l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que le corps du col (2) et celui du
manche (1) sont réalisés en matiére plastique.

8. Appareil d’entrainement selon la revendication 7, caractérisé en ce
que le corps du col (2) et du manche (1) sont reliés f'un a l'autre par un moyen de
fixation démontable du type filetage.

9. Appareil d’entrainement selon la revendication 7, caractérisé en ce
que le corps du col (2) et du manche (1) sont reliés I'un a l'autre par soudage.
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