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(54) Zariadenie otoéného ovliadamia s voInobehom, napr. pohybovych skrutiek
obrabacich strojov '

Predmet vyndlezu konstrukéne riesi spojenie
ovladacieho kolecka s hriadelom pohybovej skrut-
ky so zabezpecenym pevnym spojenim pri rué¢nom
pohone a volnobeZnym spojenim pri strojnom
pohone pohybovej skrutky. Pevného spojenia sa -
dosiahne ruénym otacanim kolecka, kedy st valce-
ky pritlicané zaistovacim elementom k puzdru
a prenasaji vplyvom trenia otdavy pohyb na
hriadel pohybovej skrutky. Strojnym ovladanim st
valéeky voIné, spojenie kolecka a hriadela pohy-
bovej skrutky je volnobezné. Mechanizmus je
vyuziteIny na ovladanie pohybu suportov obriba-
cich strojov a roznych zariadeni meracej tech-
niky. '
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- je najmi u ststruhu nevyhodné. i

Predmetom vynalezu je vyrieSenie spojenia st- |

. ¢lastok mechanizmu otoéného ovladania s voIno-

behom pri zaruéeni voInobehu ovlddacieho kole&-
ka zapnutim strojného pohonu pohybovych skru-

tieck a schopnostou okamzite dosiahnut pevného |

spojenia s hriadelom pri ruénom ovlddani pohybo-
vych skrutiek. Vyndlez je uréeny pre otoéné |

' ovlddanie pohybovych skrutiek, najmé u obraba- .‘

cich strojov.

Dosial zndma konstrukcia je rieSend tak, Ze
ovladacie kolecko je k hriadelu pohybovej skrutky -
upevnené cez zubovi spojku, ktora sa po zatlaeni
kole€ka v axidlnom smere zasunie do pracovnej |
polohy. Po skonéeni ruéného ovladania pohybove;j |
skrutky, pruZzina vytla¢i zubovi spojku z pracovne;j |
polohy a kole&ko zostane volnobezné. Nevyhodou |

! tohoto rie$enia je, Ze pri zasivani sa musi pootaéa-
- nim hladat poloha v ktorej zapadni zuby spojky do

zaberu a tym sa stdva mechanizmus nepohotovy, €o |

Inym rieSenim je mechanizmus, v ktorom je'

i koledko neotocne spojené s hriadelom pomocou,
i pera. Strojnym pohonom sa skrutka otdéa spolu

' pisom bezpeénosti priace. |

s ovladacim koledkom, o v§ak nezodpoveda pred-

Uvedené nedostatky odstrafiuje vyndlez mecha- |

" nizmu s volnobehom, pozostavajiici z aretaéného |

. zariadenia spojenia hriadela s deliacim kriZzkom,

|
'

- dalej z kole&ka s rukoviitou uchyteného otoéne na

- hriadeli valivym loZiskom, unaSacieho elementu, |

- zaisfovacieho elementu, ktorého podstatou je, Ze |
. zaistovaci element pevne spojeny s ovlddacim |

" kole¢kom md vo vrcholoch ramien radidlnej &asti

otvory pre guli€ky vloZené v zahlbeniach radidlnej
Casti unasacicho elementu, priCom unédsaci element

- je vo svojich vrcholoch opatreny dvojicami exial- |
-nych vyénelkov, v ktorych si radidlne posuvné

vloZzené valCeky, uloZené medzi zaistovacim ele- |

: mentom a ptizdrom. f

Vyhodou uvedeného rieenia mechanizmu oto¢-

ného ovlddania s volnobehom je volhobezné spo- .

. jenie ovlddacieho kolec¢ka s hriadelom prizapojeni |
strojného pohonu pohybovej skrutky a pri ruénom

“ovladani pohybovej skrutky je dosiahnuté okamzi-
'té pevné spojenie, bez dalSich vedlajsich ikonov.
{ Novym rie$enim sa dosahuje zvySenie bezpecnosti
_]préce a zvy$enie pohotovosti mechanizmu plpit
‘svoju funkciu.
" Na obr. 1 je schématicky znazorneny pozdizny

|
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rez mechanizmu otoc¢ného ovladania s volnobe-
‘hom v ndrysovej rovine.

Obr. &. 2 zobrazuje rez mechanizmu naznaenym |

‘smerom A-A v obr. 1.
Mechanizmus oto¢ného ovlddania s volnobehom

' pozostava z telesa 1, z ovlddacieho kolec¢ka 3 s ru-
: kovitou 7, upevneného skrutkou 22 so zaistovacim

elementom 10, uchyteného otoéne na hriadeli

- 2 pomocou valivého loZiska 21. Zaisfovaci element

10, uloZeny na bubienku 5, klznym loZiskom 8, je
vo vrcholoch ramien 27 radidlnej Casti opatreny

" otvormi 14 s upravenym korytkom 16 pre aretacné

gulicky 11 vloZené v zahlbeni 26 radidlnej &asti
unasacieho elementu 9. Unasaci element 9 ma vo

vrcholoch 24 radidlnej “dasti dvojice axidlnych

vy¢nelkov 25, medzi ktorymi st radidlne posuvne

. vloZzené valceky 13, dotykajice sa skosenia 15

zaistovacieho elementu 10 a nedotykaja sa puzdra
6 nalisovaného na bubienku §. Deliaci kruzok
4 nasunuty na bubienku §, pevne spojenom s hria-
defom 2 pomocou pera 23 je poisteny proti
samouvolnenému pootdcaniu aretaénym zariade-
nim, uloZenym vo vrtani 20 v smere axidlnej osi
hriadela 2, ktoré je ovladané tlacidlom 17.

V prevadzke, pri ru¢nom ovlddani pohybovej
skrutky otadanim a zdroven axidlnym zatlacenim
kolecka 3, pritlaci sa unésaci element 9 o plochu
bubienka 18 a plochu zaistovacieho elementu 19,
¢im sa zaisfovaci element 10 zabrzdi, aretaCna
gulicka 11 vyjde z korytka 16 a oba elementy 9, 10

. sa vzdjomne pootocia. Tym sa vymedzi vola medzi

zaisfovacim elementom 10 a puzdrom 6 a otacavy
pohyb z koleCka 3 sa prenaSa prostrednictvom
valeckov 13 a ptizdra 6 v bubienku 5 na hriader 2.
Mechanizmus pracuje ako voInobezna spojka.

Po uvolneni rukovite 7 ovladacie kolecko 3 je

. v klude, otaca sa hriaderl 2, bubienok § s deliacim
: kruzkom 4 a pizdrom 6. ValCeky 13 si v strednej

polohe, medzi axidlnymi vy¢nelkami 2§ und3acie-
ho elementu 9, dotykajice sa skosenia 1S zaistova-

i ciecho elementu 10. V tejto polohe je taka vola

medzi valéekmi 13 a puzdrom 6, ktord umoziuje
bubienku 5§ volne sa otacat. Kfudova polohu oboch
celementov 9, 10 zaistuju arectadné gulicky 11
v korytkach 16 zaistovacieho elementu 10 pritlaca-

. né pruzinami 12.

Mechanizmus méZe byt pouZity na strojoch

" a zariadeniach na ktorych sa diZky, alebo polohy

nastavuji pomocou otdc¢avého pohybu.

PREDMET VYNALEZU

i 1. Zariadenie ototného ovlddania s voInobe- |

hom napr. pohybovych skrutiek obrdbacich stro- |

jov, pozostivajtci z aretacného zariadenia spoje-
nia hriadela s deliacim kriZkom, dalej z kolecka
" ,'s rukovitou, uchyteného oto¢ne na hriadeli vali-
' vym loZiskom, und8acieho elementu, zaistovacieho
: elementu, vyznalujice sa tym, Ze¢ zaistovaci ele-
~ment (10), pevne spojeny s ovlddacim koleCkom
. (3) m4 vo vrcholoch ramien (27) radidlnej &asti

! otvory (14) pre guli¢ky (11), uloZenév zahibeniach _

(26) radidlnej &asti unaacieho elementu (9),
pri¢om unasaci element (9) je vo svojich vicholoch
(24) opatreny dvojicami axidlnych vy&nelkov (26),
medzi ktorymi si radidlne posuvne vloZené valéeky
(13), uloZené medzi zaistovacim elementom (10)
a puzdrom (6).

2. Zariadenie otoéného ovladania podla bodu

. 1, vyznadujice sa tym, Ze vrcholy ramien (27)

. zaistovacieho elementu a vrcholy undSacieho ele-
mentu (24) st vzajomne pootocené 0 60 °—90 °.

2 vy'kresy
]
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