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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie sygna-
lizujace niebezpieczne rozwarcie okretowych lin
przeladunkowych podczas operacji w porcie. Bar-
dzo czesto w.trakcie prac przetadunkowych zacho-
dzi konieczno$¢ zastapienia portowych urzadzen
przetadunkowych windami okretowymi, ktore sto-
suje sie w ukladzie polgczeniowym z linami prze-
tadunkowymi, gdzie dopuszczalny kat rozwarcia
sie lin zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bez-
pieczeristwa nie moze przekroczyé¢ 120°.

Dotychczas nie stosowano zadnych urzgdzen do
kontrolowania kata rozwarcia lin wind przetadun-

kowych i w zwigzku z tym kat rozwarcia sie lin-

przetadunkowych okre$lono wizualnie przez obstu-
gujacych winde, co oczywiScie jest niedokladne
i powoduje znaczne zagrozenie bezpieczenstwa
podczas prac przetadunkowych w porcie.

Urzadzenie sygnalizujgce niebezpieczne rozwar-
cie przeladunkowych lin okretowych, stanowigce
przedmiot wynalazku, eliminuje powyzsze niedo-
godnoéci podczas prac przetadunkowych i w pore
ostrzega sygnatem $wietlnym o konieczno$ci zmian
kata pracy lin wind przetadunkowych.

Istota tego rozwigzania jest mechanizm kontak-
towo-$wietlny, wyposazony w tasme nawijajaca sie
na beben napedzany plaskg sprezyna, nagwinto-
wang tuleje, suwak .oraz gorny i dolny element
kontaktowy przy czym calo$¢ jest zasilana dwie-
ma suchymi bateriami o lacznym napieciu 3V.
Cato$¢é urzadzenia sygnalizujacego mocuje sie na
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linach przeladunkowych w okres$lonej odlegtosci
od punktu przeciecia sie obu lin.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1
przedstawia zewnetrzny widok urzgdzenia sygna-
lizujgcego niebezpieczne rozwarcie sie lin prze-
tadunkowych w zamocowaniu na linach wind
przeladunkowych podczas pracy, fig. 2 — przekrdj
poprzeczny urzadzenia sygnalizujgcego, fig. 3 —
przekrdj podluzny urzadzenia sygnalizujgcego,
fig. 4 — widok poprzeczny samego bebna w prze-
kroju z mechanizmem kontaktowym i fig. 5 —
schemat polaczen elektrycznych.

Urzadzenie sygnalizujgce niebezpieczne rozwar-
cie okretowych lin przeladunkowych sklada sie z
obudowy, mechanizmu kontrolnego, tasmy steru-
jacej 9, nawinietej na bebnie 12 i zaciskéow 10.
Obudowa sklada sie¢ z podstawy 5, ktéra posiada
wylgeznik kontrolny 8 i pokrywy 6 z szkielkiem .
sygnalizacyjnym (czerwonym) 7.

Mechanizm kontrolny sklada sie z osi 11, na
ktérej jest osadzony beben 12 z plaska spreiyna
13 oraz luZnie osadzona tuleja 14 nagwintowana
na swoim zewnetrznym obwedzie. Wzdluz tulei
po prowadnicy 19 przesuwa sie suwak kontakto-
wy 15 z zamocowanym goérnym elementem kon-
taktowym 16. Ruch wzdluzny tulei 14 ogranicza
tuleja dystansowa 20. Dolny element kontaktowy
17 zamocowany jest do podstawy 5 obudowy urza-
dzenia sygnalizujacego poprzez teownik 18. Poza
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tym wewnatrz obudowy znajdujg sie suche ba-
terie 21 o napieciu 1,5V kazda, mechanizm kon-
taktowy 22 i zaréwka 23.

Dzialanie urzgdzenia sygnalizujacego przy mie-
bezpiecznym rozwarciu sie okretowych lin prze-
ladunkowych podczas pracy jest nastepujace: na
jednym koncu liny w odleglo$ci mniej  wiecej
1 m od osi przeciecia si¢ lin 2, mocuje sie¢ przy
pomocy zaciskow 10 urzadzenie sygnalizujgce, za$
na drugiej linie w tej samej odleglo$ci — mocuje
sie zaciskiem linowym 10 koniec tasmy steruja-
cej 9. Taéma sterujgca 9 zamocowana jest do bebna
12, ktoéry zaopatrzony jest w plaska sprezyne 13.
W zwigzku z tym tasma 9 posiada zdolno§é samo-
nawijania si¢ na beben 12 po zwolnieniu jej dru-
giego konca lub tez po zaprzestaniu dzialania sily
naprezajgcej. Podeczas pracy wind przetadunko-
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wych kat 4 ulega zmianom, a przy jego zwigksza- ’

niu sie tasma sterujaca 9 ulega wydluzeniu, na-
tomiast przy zmniejszaniu ulega skracaniu co wy-
wotuje obroty bebna 12 i tulei 14, gdyz oba te
elementy polgczone sa ze soba na stalte. Pod
wpiywem obrotu tulei 14 suwak kontaktowy 15
z zamocowanym gornym elementem kontakto-
wym 16 (polgczenie gwintowe tulei 14) przesuwa
sie. po prowadnicy suwaka 19 wzdluz walu 11.
W przypadku osiggniecia krytycznej wielko$ci roz-
warcia sie lin '3 nastepuje odwiniecie sig¢ tasmy
sterujagcej 9 z bebna 12 co powoduje poziomy
ruch gérnego elementu kontaktowego 16, az do
zetkniecia si¢ z dolnym elementem kontaktowym
17, wywolujac zapalenie sig¢ czerwonego S$wiatla
ostrzegawczego 7 zgodnie z zamieszezonym na fig.
5 schematem elektrycznym.
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Wylacznik kontrolny 8 shtuzy do sprawdzenia
dzialania caloSci ukladu S$wietlnego przed. rozpo-
czeciem pracy do ewentualnego sprawdzenia stop-
nia wyladowania baterii 21 i stopnia zdolnos$ci
swietlnej zaréowki 23, a takze i ogélnego spraw-
dzenia sprawno$ci dzialania calego mechanizmu
kontaktowego 22.

Urzadzenie sygnalizujgce niebezpieczne rozwar-
cie okretowych lin przetadunkowych zostalo wy-
probowane w warunkach rzeczywistych podczas
normalnej pracy portowej co calkowicie potwier-
dzilo wysokie walory eksploatacyjne omawianego
urzadzenia i koniecznosé jego zastosowania do po--
prawy bezpieczenistwa ludzi podczas prac prze-
ladunkowych. ’

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie sygnalizujace niebezpieczne rozwar-
cie okretowych lin przeladunkowych, znamien-
ne tym, ze ma mechanizm kontaktowo-§wietlny

(5 i 6), wyposazony w beben (12) z nawinietg
na nim tasmg sterujacg (9), napedzany plaska
sprezyng (13) potgczona na stale z tulejg na-
gwintowang (14) oraz suwakiem kontaktowym
(15) i elementami kontaktowymi (16 i 17), z
ktorych jeden element (16) jest osadzony na
suwaku (15), przy czym mechanizm kontakto-
-wo-§wietlny (5, 6) i taSma sterujgca (9) sg za-
mocowane z osobna za pomocg zacisk6w do

" lin, miedzy ktérymi ma byé utrzymany zada-

ny kat.
Urzadzenie sygnalizujgce wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, Zze na tulei (14) jest osadzony luz-
no suwak kontaktowy (15), wyposazony w o-
granicznik obrotu w prowadnicy (19).
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