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Przedmiotem wynalazku jest ferrodynamiczny ustroj
pomiarowy do malogabarytowych miernikéw tablico-
wych przeznaczony szczegélnie do konstrukcji mierni-
kéw mocy, a takze do budowy miernikéw napiecia i
pradu przemiennego oraz miernik6w wielkoéci zamie-
nialnych na stosunek pradéw przemiennych, jak na
przyklad przesunigé fazowych, czestotliwosci itp.

Znane sa ferrodynamiczne ustroje pomiarowe o0
dwoch obwodach magnetycznych, w ktérych kazdy z ob-
wodéw magnetycznych jest utworzony z dwoch nabie-
gunnikow, zewnetrznego i wewngtrznego, uksztaltowa-
nych w postaci zblizonej do sierpa. W znanych rozwia-
zaniach powierzchnia czynna nabiegunnikoéw jest po-
wierzchnia boczna sierpowego odcinka, a 0§ organu ru-
chomego wraz ze sprezystymi elementami jest umiesz-
czona réwnolegle do powierzchni czynnej nabiegunni-
kéw.

Wada znanych rozwiazafi jest wystgpowanie w kaz-
dym obwodzie magnetycznym tylko jednego czynnego
boku cewki ruchomej, usytuowanego w szczelinie mig-
dzy dwoma nabiegunnikami, co ogranicza mozliwos$¢
miniaturyzacji konstrukcji z uwagi na wymagany mo-
ment kierujacy i odpowiedni kat odchylenia organu
ruchomego. Przestrzefi konstrukcyjna jaka wyznacza
obudowa malogabarytowego miernika tablicowego jest
mala i stanowi znaczne ograniczenie konstrukcyjne.

Celem wynalazku jest optymalne wykorzystanie czyn-
nej powierzchni rdzeni i takie usytuowanie organu ru-
chomego, aby przy niezbednym momencie kierujacym
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i kacie odchylenia uzyska¢ istotng poprawg w Zzakresie
miniaturyzacji ustroju pomiarowego.

Zadaniem wynalazku jest opracowanie konstrukcji
ferrodynamicznego ustroju pomiarowego realizujacego
postawiony cel.

Cel ten zostal osiagnigty przez opracowanie ferrody-
namicznego ustroju pomiarowego do malogabarytowych
miernik6w tablicowych utworzonego z dwodch identycz-
nych obwodéw magnetycznych, w ktérych nabiegunni-
ki maja ksztatt zblizony do sierpa, a w ktérym to ustro-
ju pomiarowym kazdy z obwodéw magnetycznych jest
utworzony z dwoch zewngtrznych nabiegunnikéw oraz
jednego wewngtrznego nabiegunnika usytuowanych je-
den nad drugim w trzech réwnolegtych wzgledem sie-
bie plaszczyznach, przy czym kofice prostoliniowych od-
cinkéw wszystkich trzech nabiegunnikéw sa zwarte mag-
netyczng zwora, podczas gdy na prostoliniowym odcin-
ku wewnetrznego nabiegunnika jest umieszczona magne-
sujaca cewka, za§ na lukowym odcinku tego nabiegun-
nika, w szczelinach roboczych miedzy plaska powierzch-
nig tego nabiegunnika i ptaskimi powierzchniami zew-
netrznych nabiegunnikéw jest usytuowana przesuwnie
ruchoma cewka wchodzaca w sklad organu ruchomego,
natomiast w $rodku cylindrycznej przestrzeni miedzy
obydwoma obwodami magnetycznymi, prostopadle do
plaskiej powierzchni czynnej trzech nabiegunnik6w jest
umieszczona 0§ organu ruchomego wraz z umieszczony-
mi na niej trzema sprezystymi elementami dajacymi mo-
ment zwrotny organowi ruchomemu.

Dzieki takiemu rozwiazaniu jest uzyskany duzy mo-
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ment kierujacy, wymagany kat odchylenia organu ru-
chomego i jego usytuowanie w poblizu naroznika obu-
dowy. Umieszczenie osi organu ruchomego wraz ze
sprezystymi elementami migdzy obydwoma obwodami
pozwala na zmniejszenie wysoko$ci ustroju pomiaro-
wego. Dwa czynne boki ruchomej cewki w kazdym z
obwodéw magnetycznych pozwalaja na dalsza miniatu-
ryzacje obwodéw magnetycznych.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykla-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1, przedsta-
wia jego widok w przekroju wzdluz osi organu rucho-
mego w plaszczyznie przechodzacej przez obydwa ob-
wody magnetyczne, a fig. 2 w widoku z géry.

Ferrodynamiczny ustréj pomiarowy jest utworzony z
dwoch identycznych obwodéw magnetycznych. Kazdy z
obwodéw magnetycznych ma dwa zewnetrzne nabiegun-
niki 1 i 2 oraz wewnetrzny nabiegunnik 3. Nabiegun-
niki te maja ksztalt zblizony do sierpa i sa usytuowane
jeden nad drugim w trzech réwnoleglych do siebie pta-
szczyznach. Korice prostoliniowych odcinkéw nabiegun-
nikéw 1, 2 i 3 s3 polaczone magnetyczna zwora 4, przy
czym na prostoliniowym odcinku wewnetrznego nabie-
gunnika 3 jest umieszczona magnesujaca cewka 5. W
plaskich szczelinach 6 i 7, miedzy plaskimi powierzch-
niami wewnetrznego nabiegunnika 3 i zewngtrznymi na-
biegunnikami 1 i 2 jest usytuowana ruchoma cewka 8,
osadzona przesuwnie na lukowej czeéci wewnetrznego
nabiegunnika 3. W cylindrycznej przestrzeni miedzy
obwodami magnetycznymi jest usytuowana o$ 9 orga-
nu ruchomego wraz z umieszczonymi na niej trzema
sprezystymi elementami 10, 11 i 12, dajacymi moment
zwrotny organowi ruchomemu. O§ 9 jest usytuowana
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prostopadle do powierzchni czynnej nabiegunnikéow 1,
2i3.
Zastrzezenie patentowe

Ferrodynamiczny ustrdéj pomiarowy do matogabaryto-
wych miernikéw tablicowych utworzony z dwoch iden-
tycznych obwod6w magnetycznych i zaopatrzony w mag-
nesujaca cewke oraz w ruchoma cewke, ktdra wraz z
osiag i umieszczonymi na niej trzema sprezystymi ele-
mentami tworzy organ ruchomy, a kazdy z obwodéw
magnetycznych jest utworzony z dwoch zewnetrznych
nabiegunnikéw i jednego wewngtrznego nabiegunnika,
ktore to nabiegunniki maja ksztalt zblizony do sierpa,
znamienny tym, Ze zewng¢trzne nabiegunniki (1, 2) oraz
wewnetrzny nabiegunnik (3) usytuowane sa jeden nad
drugim w trzech réwnoleglych wzgledem siebie plasz-
czyznach, a kofice prostoliniowych odcinkéw wszyst-
kich trzech nabiegunnikéw (1, 2, 3) sa zwarte magne-
tyczng zwora (4), przy czym na prostoliniowym odcinku
wewnetrznego nabiegunnika (3) jest umieszczona mag-
nesujaca cewka (5), podczas gdy na tukowym odcinku
tego nabiegunnika (3), w szczelinach roboczych miedzy
plaska powierzchnia wymienionego nabiegunnika (3), a
plaskimi powierzchniami zewnetrznych nabiegunnikéw
(1, 2) jest usytuowana przesuwnie ruchoma cewka (8)
wchodzaca w sklad organu ruchomego, natomiast w
srodku cylindrycznej przestrzeni miedzy obydwoma ob-
wodami magnetycznymi prostopadle do powierzchni
czynnej trzech nabiegunnikéw (1, 2, 3) jest umieszczona
0§ (9) organu ruchomego wraz z umieszczonymi na niej
trzema sprezystymi elementami (10, 11, 12), dajacymi
moment zwrotny organowi ruchomemu.
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