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Urzadzenie do pozycjonowania belek wiertarek

Przedmiotem wynalazku jest urzagdzenie do pozycjonowania belek wiertarek, umozliwiajace automatyczne
ustawienie zespotu w wymaganym potozZeniu.

W wiertarkach promieniowych oraz dwustupowych belki przesuwane sa przy pomocy sruby i nakretki
napedzanych silnikiem pradu zmiennego poprzez przektadni¢ z¢bata. Takie rozwiazanie przesuwu pozwala na
ustawienie belki z doktadnoscia milimetrowa za pomoca impulsowego whaczania silnika, a nastgpnie wymaga
pracochtonnego pomiaru ustawienia belki wzgledem stolu oraz odpowiedniego korygowania wysuwu pinoli.
Postgpowanie takie znacznie wydluza catkowity czas obrébki w trakcie obrébki, na przyklad ze wzgledu na
istniejaca operacje wytaczania, wiercenia itp. gdzie z uwagi na dtugo$¢ narzedzia belka powinna by¢ wyzej lub
operacj¢ frezowania gdzie zuwagi na wymagang sztywno$¢ belka poinna byé jak najniZej w stosunku do
przedmiotu obrabianego. Szczeg6lnie niekorzystne jest to w przypadku wiertarek sterowanych numerycznie gdzie
koszt godzinowy obrabiarki jest bardzo wysoki, a trudnosci zwiazane z pomiarem wysokosci belki oraz
odpowiednia korekcja wysuwu pinoli duze.

Istota wynalazku polega na tym, Ze $ruba posiada osadzony na niej ustalany element —kolo zgbate
przek}adni z zamocowanymi na nim dwiema rolkami wspétpracujacymi z pierwszym popychaczem, osadzonym
przesuwnie lub odchylnie w prowadnicach oraz drugi popychacz wspdipracujacy z inicjatorem sprz¢Zonym ze
Zrédtam nacisku pierwszego popychaca przy czym przesuwana srubg belka wyposaZona jest w listwe zderzakowa
zosadzonymi w niej zderzakami, ktére wspéipracuja z mikrotgcznikami zamocowanymi do statej czesci
wiertarki i sprz¢zonymi z silnikiem napedzajacym $rube.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 jest
widokiem wiertarki dwustupowej, fig. 2 — prekrojem wg A—A na fig. 1, fig. 3 — widokiem z géry na popychacz,
fig. 4 — przekrojem wg. B—B na fig. 3 a fig. 5 — widokiem z géry na inng odmiane popychacza.

Dla pozycjonowania belek wiertarek wedtug wynalazku zastosowane s3 dwie rolki 1 osadzone na ustalanym
elemencie 2, na przyktad na kole zgbatym przektadni osadzonym na érubie 11, ktérych osie s3 réwnolegte do osi
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obrotu ustalanego elementu 2, Rolki 1 moga byé osadzone symetrycznie lub niesymetrycznie wzgledem osi
obrotu ustalanego elementu 2, w dwéch potozeniach o 180° wzgledem siebie lecz posiada mniejszy kat
dziatania e. '

Rolki 1 wspéipracuja z dwoma powierzcnniami walcowymi 4 pierwszezo popychacza 3, ktéry jest
osadzony przesuwnie w prowadnicach 5 lub moze byé zastosowana prowadnica w postaci cylindrycznej jak na
fig. 5. Popychacz 3 jest sprzezony z urzagdzeniem wywotujacym nacisk P, ktére moze by¢ typu mechanicznego,
hydraulicznego lub innego. - ’

Na érubje 11 przesuwajacej w znany sposéb, za pomocy silnika pradu zmiennego poprzez przekladnig
zebata, belke 12 osadzony jest drugi popychacz 6 posiadajacy wyciccie 13 i dziatajacy na inicjator 7 w zakresie
kata € = 120° + 200° obrotu $ruby 11. Inicjator 7 jest sprz¢zony z urzadzeniem wywotujacym nacisk P. Do belki
12 przymocowana jest listwa zderzakowa 10 z osadzonymi w niej zderzakami 8 naciskajacymi na odpowiednie
mikrotaczniki 9 zamocowane do stalej czeéci obrabiarki isprzeZone z silnikiem napedzajacym $rube 11.
Zderzaki 8 rozstawione sa w odlegtos$ciach réwnych wielokrotnosci skoku h §ruby 11. Listwa zderzakowa 10 jest
tak ustawiona, Ze zatrzymanie obrotéw sruby 11 po wiaczeniu silnika nastgpu]e w zakresie dziatani. doktadnego
kqtowego ustawiania §ruby 11 za pomoca rolek 1 i popychacza 3.

- Wczasie przesuwu belki 12 przycisnigcie odpowiedniego mikrotacznika 9 przez odpowiedni zderzak 8
powoduje wylaczenie silnika napedzajacego’srube 11 w efekcie unieruchomienie §ruby 11 ibelki 12. Wéwczas
pobudzacz 6 dziala na inicjator 7, ktéry wysyla sygnal uruchamiajacy urzadzenie wywotlujgce nacisk P. Pod
dziataniem nacisku P popychacz 3 za pomoca rolek 1 ustawia w wymaganym potozeniu ustalany element 2
i zwigzane z nim $rube 11 ibelke 12. Zakoriczenie czynno$ci pozycjonowania belki 12 poprzez doktadne
ustawienie katowe §ruby 11 sygnalizowane jest przez wycigcie 13 w pobudzaczu 6 i inicjator 7. Cygnat ten
uruchamia zaciski belki 12 na stupie grubym, a nastepnie na stupie cienkim.

Pozycjonowanie wedtug wynalazku posiada praktycznie nieograniczony nioment obrotowy zalezny jedynie
od wielkosci nacisku P, ktéry przy zastosowaniu urzgdzenia typu hydraulicznego moze by¢ bardzo duy, oraz
promienia na jakim s3 osadzone rolki 1 wzgledem osi obrotu ustalanego elementu 2. Umozliwia ono doktadne
pozycjonowanie belki 12 w kilkunastu okre§lonych potozeniach,odpowiednio zanumerowanych na pulpicie
obrabiarki oraz mozliwych do zapisania na vasmie programowej do sterowania numeryczn.:go. Moze ono mieé
bardzo szerokie zastosowanie w przemysle obrabiarkowym do ustawiania katowego takich zespotdw jak stoty
obrotowe, gtowice narzedziowe, magazyny narzedzi, wrzeciona itp.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pozycjosowania belek wiertarek promieniowych oraz dwustupowych w ktérych belki
przesuwane sa przy pomocy $ruby inakretki napedzanych silnikiem pradu zmiennego poprzez przekiadnig
zgbata, znamienne tym, 2 $ruba (11) posiada osadzony na niej ustalany element (2) — koto zebate
przektadni z zamocowanymi ra nim dwiema rolkami (1) wspélpracujacymi z pierwszym popychaczem (3)
osadzonym przesuwnie lub odchylnie w prowadnicach (5) oraz drugi popychacz (6) wspétpracujacy z inicjatorem
(7) sprzgzonym ze Zrédtem nacisku (P) pierwszego popychacza (3), przy czym przesuwana rubg (11) belka (12)
wyposazona jest wlistwe zderzakowa (10) z osadzonymi w niej zderzakami (8), ktére wspG6ipracujg
z mikrotgcznikami (9) zamocowanymi do stalej czgsci wiertarki i sprzgZonymi z silnikiem napedzajacym srube
an.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Zze osie rolek (1) s3 réwnolegte do osi obrotu usta-
lanego elementu (2), przy czym rolki (1) moga by¢ osadzone symetrycznie lub niesymetrycznie wzgledem osi

_obrotu ustalanego elementu (2).

3. Urzadzenie wedtug zastrz.1, znamienne tym, e popychacz (3) posiada dwie powierzchnie
walcowe (4) wsp6ipracujace z rolkami (1).

4. Urzadzenie wedtug zastrz. ,znamienne tym, Ze pobudzacz (6) posiada wycigcie (13).

5. Urzadzenie wedtug zastrz. 1,znamienne tym, Ze zderzaki (8) osadzone sg w listwie zderzakowej
(10) w odlegtosciach réwnych wielokrotnosci skoku (h) sruby (11).
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