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Wibrator kroczqcy do zageszczania gruntu
Patent trwa od dnia 28 lutego 1957 r.

Znane wibratory kroczace posiadaly znaczne
wymiary zewnetrzne maszyny, a wiec i znaczny
ciezar, oraz polozony zbyt wysoko srodek cigz-
kosci, co ze wzgledow statecznosciowych unie-
mozliwialo prace wibratora na znacznie pochy-
lonych skarpach.

Okazalo sie i to stanowi przedmiot wynalazku,
ze wady te mozina usuna¢ przez osadzenie nie-
wywazonych mas wirujacych na osiach mecha-
nizmu kroczenia, zamiast stosowania jak dotych-
czas, osobnych walow dla jednego i drugiego
mechanizmu.

Wedlug wynalazku, przez zredukowanie liczby
poprzecznie usytuowanych waltéw uzyskuje sig
zZnaczne zmniejszenie wymiarow zewnetrznych
maszyny z jednoczesnym obnizeniem polozenia
$rodka ciezko$ci i zmniejszeniem -cigzaru maszyny.

W przykiadowej konstrukcji dzigki zastosowa-
niu tego wynalazku uzyskano zmniejszenie wyso-
kosci wibratora z 1350 mm do 820 mm to jest
o okolo 40%, przy jednoczesnym obniZeniu po-
tozenia $rodka ciezkos$ci z 700 mm na 400 mm
to jest o okolo 43% oraz zmniejszeniem cigzaru
maszyny o 20%.

*) Wlasciciel patentu o$wiadezyl, ze wspoitwércami
wynalazku sa inz. Bohdan Kossowski, inz. Czeslaw
Gawlik, Edward Kadrzyn, Jézef Formala i Zdzistaw
Goéreckl. ’ '
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Na rysunku przedstawiono przyktadowy schemat
wibratora kroczgcego wedlug wynalazku, przy
czym fig. 1 przedstawia wibrator w widoku bocz-
nym, a fig. 2 — przekréj wibratora szeregiem
plaszczyzn poziomych.

Wibrator wedlug wynalazku ma dwa nieza-
leznie od siebie dzialajace mechanizmy: wibro-
wania i kroczenia. Dzialanie maszyny jest naste-
pujace:

W mechanizmie wibrowania — silnik 1 nape-
dza poprzez tarcze pasowe 2 i 3 wal z kolem
zebatym 4 napedzajacym kota zebate 5 mas
niewywazonych. Kota zebate 5 moga by¢ zazebia-
ne ze soba w rézinych polozeniach, co pozwala
uzyskiwa¢ rozne wielkosci wypadkowej skiado-
wych poziomych sit odsrodkowych obu ukladow
wirujacych. Wielkos¢ tej wypadkowej decyduje
o mozliwosci poruszania si¢ wibratora w czasie
wibrowania, jest ona nastawialna w zalezno$ci od
rodzaju gruntu jaki wibrator ma zageszczaé. Masy
niewywazone 6 obracaja si¢ na tozyskach 8 osa-
dzonych na walach 7, ktére w tym przypadku
speiniaja role nieruchomych osi.

W mechanizmie kroczenia — silnik 9 poprzez
tarcze pasowe 10 i 11 napedza $limak 12 a dalej
$limacznice 13 osadzona na jednym wale z ataku-
jacym kolem zebatym 14, zazebiajagcym sie z dwo-
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‘ma ‘kolami zebatymi 15 osadzonymi na stale na
walach 7. Waly 7 sq zakonczone po obu stronach

maszyny korbami 16 na ktérych umocowane sa

plozy kroczenia 17.

Oba mechanizmy znajdujq sie w szczelnej skrzy-
ni 18 i sq smarowane mgta olejowa.

Przy takim schemacie kinetycznym, zmiana ro-
dzaju pracy wibrowania na kroczenie lub odwrot-
nie nastepuje nd drodze elektrycznej, to jest przez
uruchamianie przetgcznikami odpowiednich silni-
kow napedowych.

Odmiang konstrukcji wcdlug wynalazku moze
by¢ wibrator napedzany tylko jednym silnikiem
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spalinowym lub elektrycznym, woéwczas naped
jest przekazywany obu mechanizmom poprzez
sprzeglo lub sprzegta.

Zastrzezenie patentowe

Wibrator kroczacy do zageszczania gruntu, zna-
mienny tym, ze waly mechanizmu kroczenia sg
jednoczesnie stalymi $cianami dla wirujgcych mas
niewywazonych.

Zjednoczenie Budownictwa
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