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@ Dispositif de transport & mouvement cyclique pour pro-
duits granuleux ou en poudre ou pateux.

L'invention concerne un dispositif permettant le transport de
produits meubles par [intermédiaire d'un ensemble de sys-
témes combinés comprenant une lame flexible 5 et un peigne
rigide 4, ce systéme étant solidaire d'un chéssis mobile 2
animé d'un mouvement cyclique de va-et-vient au travers d‘un
organe moteur 1.

Dans le mouvement suivant position 9 la lame flexible se
souléve sur la matiére tandis que le peigne se déplace dans la
matiére sans la déplacer de facon notable.

Dans le mouvement suivant position 10 I'extrémité de la
lame flexible s'encastre dans la matiére, se déplace progressi-
vement vers le peigne pour finalement venir prendre appui
totalement sur celui-ci. Dans cette configuration l'inertie combi-
née de la lame et du peigne engendre le déplacement de la
matiére {positions 11 et 12).

Le dispositif selon I'invention est particulidrement destiné au
transport de produits granuleux ou en poudré ou péteux.
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La présente inventijon concerne un dispositif de transport par mouvement
cyclique de produits granuleux ou en poudre ou péteux.

Dans les systémes généralement existants utilisant des éléments
impulseurs, il est fait appel & des volets mobiles aptes a pivoter dans un
sens autour d'axes transversaux et des butées fixes ou mobiles par rapport
aux dits axes.

L'utilisation de ces systémes en milieux agressifs (chimiques ou
mécaniques) entraine des usures au niveau des articulations et impliguent
donc des opérations de régtages et remplacements périodiques pour compenser
les dites usﬁres.

Le dispositif selon L'invention permet de supprimer ces inconvénients
tout en présentant une plus grande simplicité de réalisation et de montage.

Le transporteur selon L‘inQention est constitué d'ﬁn chassis mobile
animé d'un mouQement cyclique de va et vient au traVers d'un organe
moteur. Selon la figure 1 ci-aprés, le transporteur est normalement
prévu pour un trajet rectiligne horizontal; il pourra &tre prévu pour des
trajets différents selon des Qariantes décrites ci-aprés.

Dans le cas de la figure 1 le mouQement rectiligne alternatif est
obtenu au travers de L'action d'ﬁn vérin (1) alimenté pour fonctionner
alternativement dans ﬁn sens ou dans L'aﬁtre.

L'enéemble du chassis mobile (2) est supporté et guidé par des
glissiéres solidaires du chassis (2) et galets (8) solidaires du coutoir
fixe (3). On verra dans la description des variantes ci-aprés que le
systéme de guidage peut &tre différent.

Sur le chassis (2) sont disposées des supports - entretoises (6)
rendues solidaires de celui-ci. Le systéme combiné peigne rigide (4) et
Llame flexible (5) est rendu solidaire du support entretoise (6) par
Ltintermédiaire des fixations (7). Les dites fixations n'intéressent que
la partie supérieure de la lame flexible.

Selon figure 1, L'extrémité de La lLame flexible (5) se plage
naturellement au contact du fond du couloir fixe (3) lorsqu'il n'y a pas

présence de matiére sur le dit fond.
Selon figure 2, L'extrémité des dents du peigne (4) est prévue

nettement dégagée du fond du couloir (5) de fagon a permettre un
fonctionnement sans risque de blocage sur un fond de couloir qui ne

présenterait pas une surface parfaitement plane.
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L'espace entre les dents du peigne est prévu trés supérieur a

‘L'épaisseur des dites dents afin d'éviter Ll'entrainement de matiére lors

du mouvement retour.

Selon figure 3 :

- selon disposition (9) durant Le mouvement retour la lame (5) fléchit
et se souléve sur la matiére. Ce déplacement résulte de L'effet combiné de
L'inertie de lLa matiére et de la flexibilité de La lame (5). Les dents du
peigne rigide (4) pénétrent dans la matiére sans engendrer un déplacement
notable.

- selon disposition (10) lors du mouvement aller, l'extrémité de Lla
lame (5) pénétre progressivement dans la matiére par l‘effet combiné de
ressort de lame (5) et de L'inertie de la matijére.

- selon disposition (11) La lame (5) s'est déplacée progressivement
jusqu'a venir prendre appui sur les dents du peigne (4). Les appuis des dent:
du peigne (4) sur La lame (5) lui conférent ﬁne rigidité suffisante pour
vaincre L'inertie de la matiére et déplacer cette derniére dans le sens du
transport.

- selon disposition (12) la matiére est évacuée du couloir (3) & son
extrémité.

Le dispositif selon descbiption est sﬁsceptible de se préter & de
nombreﬁses variantes.

Le supportage et le guidage du chassis mobile peﬁvent étre assurés par
roulement (galets et glissiéres) ou par glissement (patins et glissiéres).

Le trajet du chassis mobile décrit comme rectiligne horizontal peﬁt
étre prévu courbe et/ou 1ncl1ne (ascendant ou descendant)

Le mouvement du chassis peut étre actionné par vérin pneumat1que,
hydraulique ou électrique (rectiligne ou rotatif), par systéme bielle-
manivelle ou par tout autre élément moteur compatible avec Le'trajet désiré.

Le montage des lames flexibles et des peignes peut étre réalisé de
L'un oul'autre cdté du support entretoise de sorte que L'avancement de la
matiére peut s'effectuer vers l'une ou L'autre extrémité (oﬁ les deux & la
fois) du transporteur, ou méme conﬁerger en un ou plusieurs points
intermédiaires.

Toutes ces Variantes ainsi que celles obtenues par substitution
d'éléments techniquement équivalents dans la description ci-dessus rentrent

dans le cadre de L'invention.
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REVENDICATIONS

1) Dispositif de transport de produits granuleux ou en poudre ou
pdteux. Comprenant un couloir & fond fixe (3) en forme d'auge, recevant la
matiére 3 transporter et une série d'éléments impulseurs sﬁpportés par un
chassis mobile (2) entrainé par un élément moteur ¢1) caractérisé en ce qué
les éléments impulseurs résultent de la combinaison d‘hne lame flexible (5)
et d'un peigne rigide (4) de telle sorte que lors du mouVementrretour le
peigne rigide se déplace dans la matiére sans L'entrainer tandis que la
lame flexible se déforme et glisse sﬁr la matiére, et lors du mouvement
aller La lame flexible Qient coopérer avec le peigne rigide, ceci permettant
d'obtenir une rigidité suffisante de L'élément'impﬁlseur pour assurer le
déplacement de La matiére.

2) Dispositif selon revendication 1 caractérisé en ce que les éléments
impulseurs sont fixés sur des supports entretoises (6) solidaires dﬁ chassis
mobiles (2) ' '

3) Dispositif selonrrevendication 1 caractérisé en ce que l'extrémité
des dents du peigne (4) est placé en position nettement dégagée dﬁ fond du
couloir fixe (3) ' 7

4‘) Dispositif selon revendication 1 caractérisé en ce gue Lla lame
flexible (5) est fixée seulement en sa partie haute sur le support

entretoise (4),
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