AMINISTERO DELLO SVILUPPG ECONOMICO
DIRETCAE GENERALE SER LA TUTELA DELLA PROPRIETA INDUSTRIALE
UERCIO TTRLIANG BRBVETT EMARCH

IDOMANDA NUMERO [[101997900604917|
[Data Deposito [18/06/1997 |
[Data Pubblicazione  |[18/12/1998 |

|Sezi0ne||Classe||Sott0classe||Grupp0||Sott0grupp0|
N T |

Titolo
|GRUPPO OPERATORE DI UN ELETTRODOMESTICO.|




e

5

DESCRIZIONE dell'invenzibne industriale dal titolo:
"Gruppo operatore di un elettrodomestico"

Di: GIRMI S.p.A., nazionalita italiana, Via Leonardo
da Vinci, 43, 28026 Omegna (Verbania)

Inventore designato: Giorgio PELLACINI

Depositata il: 18 giugno 1997

TO 974 000598

TESTQO DELLA DESCRIZIONE

La presente invenzione riguarda un gruppo cpe-
ratore amovibile di un elettrodomestico, parpicolar-
mente di uno sbattitore o simile, presenﬁante un
corpo che include‘mezzi motori suécettibili di azio-
nare in controrotazione una coppia di utensili tra-
mite una coppia di présé di forza ravvicinate impe-

gnabili c¢iascuna da un rispettivo utensile, tale

gruppo includendo mezzi ad albero per la trasmissio-

ne di moto da detti mezzi motori ad- un uténsile.
Un elettrodomestico munito di un gruppo opera-
tore noto & illustrateo a titolo dfesempic nell’an-
nessa figura 1. Tale elettrodomestico, indicato nel-
1’insieme con il numero di riferimento 1, comprende
un corpo 3 provvisto di un’/impugnatura 5 in proési-
mitd della quale & presente un dispositivo interrut-
tore 7 di tipo per sé noto tramite il quale & possi-

F
bile controllare l’azionamento di mezzi motori con-
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tenuti nel corpo 1. Al corpo 3 & associato un gruppo
operatore 9 che comprende una coppia di utensili a
frusta 11 uguali fra loro innestabili nel corpo 3 in
una configurazione parallela. Ciascuno degli utensi-
1i 11 é in particolare costituito da un’asta o albe-
ro 1la una cui estremita &€ atta ad essere inserita
in un rispettivo foro del corpo 3 per impegnare una
presa di forza dei mezzi motori del corpo 3 cosi da
permettere 1l’erogazione di un movimento rotatorio
dai mezzi motori a ciascun utensiie, ed un’opposta
estremitd a cuil sono connessi una pluralitd di rami
arcuati 1lb che costituiscono la £frusta degii
utensili 11.

Gli elettrodomestici provvisti di tali gruppi
operatori, noti, comunemente impiegati per montare,
emulsionare o mescolare alimenti fluidi, risultano
tuttavia poco versatilil in conseguenza della strut-

tura dei loro stessi gruppli operatori. Infatti, le

prese di forza consentono di portare in rotazione
entrambi gli utensili a velocitd relativamente poco
elevata, siccome gli utensili devono lavorare in
coppia ed in una configurazione ravvicinata cosi che
la loro azione risulta coordinata. In particolare,
le fruste non poséono essere sostituite con altri

utensili in quanto il funzionamento dell’elettrodo-
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mestico risulterebbe almenc poco efficace.

In definitiva, gli elettrodomestici del tipd
sopra indicato muniti dei gruppi Qperatori noti non
risultano adatti a svolgere operazioni diverse da
quella tipica di sbattitori a cui sono destinati,
per cui l’utilizzatore & costretto a munirsi di
altri elettrodomestici specifici per eseguire ope-
razioni che richiedonc altri utensili.

Allo scopo di-superare i suddetti inconvenien-
ti, forma oggetto dell’invenzicone un gruppo del tipo
sopra definito, caratterizzato dal. fatto che com-
prende un involucro conformato in modec da poter
essere appliéato al corpo in prossimité di detta
coppia di prese ed al quale & associato un unico
utensile, tale utensile essendo connesso ad un
albero principale montato girevole rispetto allfip-
volucro e destinato ad essere collegato ai mezzi
motori del cofpo attraverso una sola delle prese di
forza di detta coppia di prese di forza.

Grazie a tali caratteristiche il gruppo opera-
tore secondo l'invenzione permette di aumentare in
modo significativo la versatilita dell’elettrodome-
stico che pud essere ancora utilizzato per portare
in rotazione una coppia di fruste, ma anche per

comandare altri utensili come un coltello rotativo
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o uno sbhattitore a disco, eliminando la necessita di
disporre di pil elettrodomestici ciascuno dedicato
ad un uso specifico.

Forma inoltre oggetto dell’invenzione un gruppo
operatore di un elettrodomestico, particolarmente di
uno shattitore, frullatore o simile, presentante un
corpo che include mezzi motori suscettibili di azio-
nare in rotazione un albero principale portante un
utensile, caratterizzato dal fatto che all’albero
principale sono associati mezzi di traslazione
assiale alternativa per provocare un movimento sus-
sultorio dell’utensile a seguito della rotazione
dell’albero principale.

Ulterioril caratteristiche é vantaggi dell'in;
venzione risulteranno pid chiaramente dalla descri-
zione dettagliata che segue, fornita a puro titolo
di esempio non limitativo e riferita ai disegni
:allegati in cui:

la figﬁra 1 & una vista prospettica di un
elettrodomestico munito .di un gruppo operatore
secondo la tecnica anteriore,

la figura 2 & una vista prospettica esplosa di
un elettrodomestico munito di un gruppc operatore
secondo 1l'invenzione,

la figura 3 & una vista in scala ampliata ed in
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elevazione sezionata di un particolare indicato con
la freccia III nella figura 2, e

le figure 4a e 4b sono viste schematiche in
elevazione frontale che illustrano rispettivamente
l'elettrodomestico della figura 2 con il relativo

gruppo operatore oppure cCon una sua variante, nella

configurazione montata.

Nelle figure 2 a 4b, nelle quali sono stati

utilizzati gli stessi riferimenti ﬁumerici della
figura 1 per indicare parti ugﬁali o simili, é
illustfato un - gruppo operatore 9a collegabile in
modo amovibile al corpo 3 di un elettrodomestico
utilizzato comunemente solo come sbattitore.

11 gruppo 9a comprende un involucro 15, conve-

‘nientemente realizzato di pezzo di materiale plasti-

co, avente una porzione tubolare allungata 15a

interposta fra un’estremitd di raccordo 15b al corpo

3 ed un'estremitd operativa 15c.

L’estremitd 15a & in particolare conformata in

modo da corrispondere alla zona del corpo 3 circo-

stante la sua coppia di prese di forza 3a, 3b (vede-,

re figura 3) cosi da permettere 1’accoppiamento del
gruppo 9%9a al corpo 3 in tale zona. L’estremitad op-
posta 15¢ pud presentare una porzione a campana

avente preferibilmente una pluralita di finestre 16,
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ad esempio di forma circolare, e terminante con un
bordo 18 il cui profilo pud essere realizzato in
modoe da definire una serie di aperture gquando 1la
porziéne a campana viene appoggiata su di una super-
ficie piana come .1l fondo di un contenitore, ad
esempio secondo una sinusocide, o secondo un altro
profilo notec, ad esempio piano. |
Nell’involucro 15 .é montato coassialmente
girevole un albero principale 20 una cui estremitd
20a sporge in corrispondenza della porzione a éamf
pana 15¢ ed & predisposta per sopportare un relativo
utensile 22 sovrastato dalla porzione a campana ©
distanziato da essa, se questa é presente. Nonostan-
te nelle figure 1’utensile 22 sia del tipo a frusta
compfendente tre rami arcuati 22a disposti a 120°
uno rispetto all’altro fissati direttamente all’e-
stremita 20a, ricade nell’ambito della presente

invenzione anche un gruppo %a il cui albero 20 sia

provvisto all’estremita 20a di mezzi d’accoppiamento
disimpegnabili di tipo per sé noto'e non rapﬁresen—
tati nelle figure, atti a consentire la connessione
all’estremitd 20a di una pluralita di utensili dif-

ferenti in alternativa fra loro, ad esempio un col-

tello rotativo per permettere di frullare o sminuz-

zare, o dischi sbattitori o altri utensili di tipo
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noto.
L’altra estremitd 20b dell’alberoc 20, opposta

all’estremitad 20a, pud essere munita, similmente
agli alberi 1la degli utensili 11 della tecnica
nota, di mezzi d’innesto per impegnare direttamente
una delle prese di forza del corpo 3, ad esempio la
presa 3a, gqualora il moté trasmesso all’albero 20
per mezzo di tale unica presa di forza permetta di
portare l1'utensile 22 in rotazione ad una velocita
sufficiente per svolgere 1’operazione cui esso &
preposto.

Nel caso pil generale, e come illustrato nelle
figure come forma d’attuézione_preferita, 1/invo-
lucro 15 & provvisto di un albero secondario 25,
anch’esso montato in modo girevole parallelamente
all’albero 20, una cui estremitd 25a sporge dall’in-
volucro 15 in una posizione corrispondente ad una
delle due prese di forza del corpo 3, per permettere
il collegamento dell’albero 20 ai mezzi motori del
corpe 3,7essendo 1’albero 25 collegato con l;alberq
20 in modo da portarle in rotazione a seguito del
funzionamento dei mgzzi métori.

Vantaggiosamente, tale collegamento fra 1’albe-
ro secondarioc 25 e l'’albero principalé 20 & realiz-

zato attraverso un dispositivo di variazione 27 del-

1Ac0BA

A

CCI & PERAN! S.0.A

-~



la velocita di rotazione, in modo tale che 1‘utensi-
le 22 & portato in rotazione con una velocita diffe-
rente di quella dell’alberc secondario 25.

Ad esempilo, tale dispositivo variatore pud con-
sentire di moltiplicare la velocita di rotazione
dell’alberc 20 risﬁettp all’albero 25 e pertanto co-
stituire un dispositivo moltiplicatore di vélocité.
In tal caso esso pud esgsere realizzato in modo
semplice per mezzo di una prima ruota dentata 28
calettata sull’alberoc secondario 25 ed una seconda
ruota dentata 29 calettata sull’albero principale 20

ed ingranante con la ruota 28, essendo il numero di

denti della ruota 28 maggiore del numero di denti

della ruota 29. In alternativa, il dispositive
variatore 27 pud eséere'un dispositivo riduttore di
velocita.

All‘involucro 15 & inoltre preferibilmente

associato un albero ausiliarioc 31 parallelo agli

alberi 20 e 25, montato folle in posizione corri-
spondente alla bresa di forza 3b, in particdlare
alla presa di forza non impegnata dall’albero 25,
allo scopo di poter essere inserito in essa cosi da
garantire un accoppiamento pit efficace fra il
gruppo 9a ed il corpo 3. L’albefo 31 presenta

un’estremita 31a sporgente dall’involucro 15 e del
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tutto simile all’estremitd 25a, ed un’estremitd
opposta 31b montata liberamente girevole ma fissata
nella direzione assiale rispetto all’involucro 15.

All’albero principale 20 ed all’involucro 15
possono essere inoltre associati mezzi attl a pro-
vocare un movimento éssiale alternativo dell’albero
20 rispetto all’inveolucro, al fine di sottoporre
l'utensile 22 ad un movimento sussultoric in aggiun-
ta al normale movimento rotatorio, quando 1’albero
principale 20 & trascinato in rotazicne.

'Tali mezzi, indicaﬁi in generale con il numero
di riferimeﬁto 33, comprendono una fofmazione a cam-
ma 35, ad eseﬁpio del tipo froﬁtale, fissata all’in-
volucro 15h o in alternativa all’albero 20, ed un
elemento di riscontro 37, quale un perno o un rullo,
impegnante a scorrimento la superficie attiva della
formazione a camma 35, fissato trasversalmeﬁte

all’albero 20, o all’involucro 15 se la formazione

35 & fissata all’albero 20. Nel caso di formazione

a camma frontale possono éssere convenientemeﬂte
previsti mezzi elastici di spinta allo scopo di
mantenere in impegno 1’elemento ai riscoﬁt;o 37
sulla formazione 35, costituiti da una molla eli-

coidale 39 coassiale con l'albero 20 ed avente una

prima estremitd in battuta contro uno Spallamento

- 10 -
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anulare di tale albero, ad esgsempio realizzato
mediante un anello elastico 40 del tipo "geeger", e
1l’'opposta estremitd attestata contro un riscontro
assiale 42 dell’involucro 15.

I mezzi 33 sopra descritti possono essere
utilizzati anche in un éruppo operatore eventual-
mente non amovibile di un elettrodomestico anche
diversc da quellc sopra descritto ed indipendente-
mente dal fatto che il suo corpo sia munito di pid
prese di forza, ad esempio in un frullatore ad
immersione; allo scoﬁo di provocare un movimento
sussqltorio o comungue alternativo di unwutensile a
seguito della rotézione di un albero cui tale
gtensiie & associato.

Il gruppo 9a pud essere realizzato in modo tale
che l’albero 20 sia disposto in una posizione
assialmente intermedia fra le prese 3a e 3b, e

quindi disallineata rispetto ad entrambe le prese,

come illustrato nelle figure 2, 3 e 4a, oppure in

una posizione aésialmente éllineata.con una delle
prese 3a, 3b. Quest ultima conflguraZLOne pud essere
preferita se 1’albero 20 riceve il moto direttamente
da una delle prese 3a o 3b oppure se 1l’albero 20 &
predisposto per ricevere il moto dalla sola presa

disallineata rispettoc ad esso attraverso il dispo-

- 11 -
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sitivo variatore di velocita 27, particolarmente se
questi comportano un ingombro trasversale relativa-
mente ampio, ad esempio per permettere l’accoglimen-
to delle ruote dentate 28 e 29 all’interno della

porzione 15b. dell’involucro 15.
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RIVENDICAZIONI

1. Grﬁppo operatore amovibile di un elettrodome-
" stico, particolarmente di uno sbattitore o simile,
presentante un corpo (3} che include mezzi motori
suscettiblli di azionare in controrotazione una
coppia di utensili tramite una coppia di prese di
forza (3a, 3b) impegnabili ciascuna da un rispettivo
utensile, tale gruppo includendo mezzi ad alberc per
la trasmissione di.moto da detti mezzi motori ad un
utensile,

caratterizzato dal fatto che comprende un invo-
lucro 615) conformate in modq da poter.essére appli-
caﬁo al corpo (3} in prossimitd di detta coppia di

prese (3a, 3b) ed al quale & associato un unico

utensile (22), tale utensile (22) essendo connesso

ad un albero principale . (20) montato girevole
rispetto all’involucro (15) e destinato ad éssere
collegato ai mezzi motori del corpe (3) attraverso
una sola (3a) delle prese di forza di detta coppia
di prese di forza k3a,73b).

2. Gruppo secondo la rivendicazione 1, caratteriz-
zato dal fatto-<he l’invblucro {15) comprende una
porzione tubolare allungata (15a) nella quale &
montato coassialmente girevole 1’albero principale

(20) .
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3. Gruppo secondo la rivendicazione 2, caratteriz-
zato dal fatto che 1‘albero principale (20) & munito

di mezzi d‘accoppiamento disimpegnabili per consen-

tire la connessione di una pluralitad di utensili

differenti in alternativa fra loro.

4. Gruppo secondo la rivendicazione 2 oppure 3,
caratterizzato dal fatto che comprende un albero
secondario (25) avente un’estremitad d’ingresso (25a)
destinata ad impegnare una delle prese di forza (3a)
ed associato a mezzi di trascinamento in rotazione
(27) dell’albero principalg.(zo), per cui l’albero
principalé f20) é destinato a ricevere il moto da
parte dei mezzi motori attraverso l’aibero secon-
@ario.(25).

5. Gruppo secondo la rivendicazione 4, caratteriz-
zato dal fatto che fra l’esﬁpemité d'ingresso (25a)

dell’albero secondario (25) e l’utensile (22} sono

predisposti mezzi variatori (27) della velocita di

rotazione dell’utensile (22) rispetto alla velocita

di rotazione dell’albero secondario.(25$.

6. Gruppo secondo la rivendicazione 5, caratteriz-

zato dal fatto che 1 mezzi wvariatori (27) della
velocitd includono una prima ruota dentata (28)
calettata sull’albero secondario (25) ed una seconda

ruota dentata (29) in ingranamento con la prima

- 14 -
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ruota dentata (28} e calettaﬁa sull’albero princi-
pale (20).

7. Gruppo secondo la rivendicazione S o 6, carat-
terizzato dal fatto che detti mezzi variatori della
velocita (27) sono moltiplicatori di velociti.

8. Gruppoe secondo una qualsi;si delle rivendicé-
.zioni 1 a 7, caratterizzato dal fatto che comprende

un alberc ausiliario folle (31) dest4mato ad impe-

gnare con una prima estremitd (3la) la presa di

forza {3b) non utilizzata per prelevare il moto da
trasmettere all’utensile (22), la seconda estremitd
deil‘albero folle (31b) essend; montata liberamente
girevole rispetto all’involucro (15), ed mssialmente
solidale con esso.

9.  Gruppo secondoﬁuna qualsiasi delle rivendieca-
zioni 2 a 8, caratterizzato dal fatto che alla por-
zione tubolare {(15a) dell’involucro (15) & connessa
una porzicone a campana (15¢) atta a sovrastare
l'utensile (22}.

10. Gruppo secondo ia rivendicazione 9, caratteriz-
zato dal fatto che la porzione a campana (15b) pre-
senta una pluralitd di finestre (16).

11. Gruppo secondo la rivendicazione 9 o 10, carat-

terizzato dal fatto che la porzione a campana (15c)

presenta un bordo (18) a profilo sostanzialmente

- 15 -.
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sinuscidale.

12. Gruppo secondo una gqualsiasi delle rivendica-
zioni 1 a 11, caratterizzato dal fatto che all’al-
bero principale {20) sono associati mezzi di trasla-
zione asstate 'alternativa (33) per provocare un
movimento sussultorio dell’utensile (22) a seguito
della rotazione dell’albero principale (20).

13. Gruppo secondo la rivendicazione 12, caratte-
rizzato dal fatto che i mezzi di traslazione assiale
alternativa (33) sono del tipo a camma.

14. Gruppo secondo la rivendicazione 13,'caratte-
rizzato dal fattc che detti mezzi di Qraslazibne
assiale (33) comprendonc almeno un eleﬁento a camma
frontale (35) ed un elemento di risconto (37) in
retppione di scorrimento reciproco, tali elementi
(35, -37) essendo uno fissato all’albero principale
(20) e 1'altro connesso all’involucre (15}, e mezzi
elastici di spinta (39) per mantenere in impegno
reciproco tali elementi (35, 37).

15. Gruppo operatore di un elettrodomestico, partif
colarmente di uno sbattitore, frullatore o simile,
presentante un corpo (3) che include mezzi motori
suscettibili di azionare in rotazione un albero
principale portante un utensile, |

caratterizzato dal fatto che all’albéro prin-

- 16 -
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cipale (20) sono associatl mezzi di traslazione

assiale alternativa (33) per provocare un movimento

sussultorio dell’utensile (22) a seguito della

rotazione dell’albero principale (20).
16.

Gruppo secondo la rivendicazione 15, caratte-

rizzato dal fatto che 1‘albero principale (20} impe-

gna almeno parzialmente la cavitd di un involucro

tubolare (15), e dal fatto che i mezzi di trasla-

zione assiale alternativa (33} sono del tipoc a camma

e sono interposti fra l’albero principale (20) e la

cavitd dell’involucro tubolare (15).

17 Gruppo secondo la rivendicazione 16, caratte-

rizzato dal fatto che detti mezzi di traslazione

assiale (33) comprendono almeno un elemento a camma

frontale (35) ed un elemente di risconto (37) in

relazione di scorrimento reciproco, tali elementi
(35, 37) essendo unco fissato all’albero principale

(20} e 1l’altro connesso all’involucro (15), e mezzi

elastici di spinta (39) richiamo per mantenere in

impegno reciproco tali elementi (35, 37).
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