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(54) Gioniometr pro neutronovou radiografii

Vynélez se tyka goniometru pro neutronovou
radiografii s ddlkovym fizenim, opatfeného tfemi
dvojicemi stator — rotor, mikrometrickymi §rouby
pro kazdou ze tifi os a piisluSnymi ¢&itaci thlu
natoceni.

Jsou znamy goniometry s otonymi stoly nebo
disky, které zajiStuji otdCeni vzorku okolo dané osy
na dany thel a jsou opatieny uhlomérnymi odedi-
tacimi zafizenimi umoZziujicimi odecet dhlu nato-
¢eni vzorku. A

U jednoho zafizeni tohoto typu je k natdceni
a odeétu uhlu pouZito Sneku a $nekového kola,
pfiCemZ mirou whlu natocem je pocet otacek
Sneku.

Nedostatkem téchto znamych zaFizeni je nep¥ilis
vysoka pfesnost v méfeni thlu natoéeni, zpiisobena
nepfesnostmi v rozteéich zubli po obvodu $nekové-
ho kola, viili ve $nekovém pfevodu, kdy $nek je
v zabéru jen s nékolika zuby pfi hypoidnim ozubeni
a s jednim zubem pfi evolventnim ozubeni a koneé-
né necentri¢nosti.

Jsou také znamy piistroje, v kterych pro odegita-
ni Ghlu natoéeni slouzi pozi¢ni kruhova stupnice
s ryskami, noniusy a mikroskopy.

Takovito zafizeni, zejména optickd, zajiStuji
vysokou pfesnost v méfeni Ghld, avSak pfi jejich
méfeni je u nich tfeba provadét odeditani ve dvou
polohéch stupnice (o 180°), aby se vyloudéily chyby
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vyvolané necentri¢nosti. Takovy zpiisob odeéitani
Ghli vzhledem k obtiZnosti snimani je nevhodny
pro délkové automatizované. méfeni a~ pienos
informace do elektronického poditade.” |

Vaznym pozadavkem u goniometri pro neutro-
novou difraktografii je moZnost dalkové ovladané-

~ ho automatizovaného ménéni polohy vzorku a ur-
- &eni parametrh jeho orientace, aby se sniZila ddvka
zéteni u obsluhujiciho persondlu.

U komer¢énich goniometra s ddlkovym ovlédaf
nim se odeditdni polohy provadi kodovac1m1 zan— )
zenimi rizného typu. - w0

ZvySovani opakovatelnosti a presnost1 v nasta-
veni Uhli natoeni vede u téchto goniometrt
k rychle naristajici sloZitosti v mechanické kon-

- strukci, u vazebnich prvkd s elektronickym podita-

¢em a také v automatickém ovladani.
Uvedené nedostatky odstrariuje goniometr pro

. neutronovou radiografii s dilkovym fizenim podle

vyndlezu, opatieny tfemi dvojicemi stator — mo-
tor, mikrometrickymi $rouby pro kazdou ze ti{ os
a piisluSnymi &itadi dhlu natodeni, jehoZ podstata
spolivd v tom, Ze kaZda dvojice stator — rotor je na
k sobé pfivracenych stranich opatfena thlomér-
nym ozubenim s po¢tem zubid rovnym nasobku 27,
kde n ¢ini napfiklad 7, 8, 9, 10 a je spojena
s krokovym ¢itadem thlu natodeni, vyhodné bindr-
nim - ¢itaCem, pfiCemZ kaZdy rotor je opatfen
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posuvnym ustrojim pro ihlomé&rné ozubeni a mik-
rometrické $rouby jsou spojeny s krokovymi °

¢itadi.

Zakladni G&inek goniometru podle vynélezu

spodiv4 ve zvySeni pfesnosti, v reprodukovatelnosti
GhlG natodeni, od&itani jejich velikosti a zjednodu-
geni vazby s pocitatem.

Navriené zafizeni ddvd moZnost automatizova-
ného a dalkového nataFeni vzorku o iihel rovnajici
se ndsobku kroku ozubeni (360/2") s vysokou
presnosti Ghlového natogeni.

Pouziti &elniho thlomérného ozubeni s potem

zubii rovnym napfiklad 2° = 256 zajiStuje vysokou
presnost diskrétniho natdeni o uhel rovny ndsob-
ku poétu zubi diky tomu, Ze takové spojeni nema
7adné vile, je samostfedici a odstrafuje chybu
v nerovnomérnosti jednoho zubu viici viem zublim
zubového spojeni, a souéasné ednodusuje odecet
thlu diky pouZiti bindrniho déleni kruhu (360 : 2%)
a d4va moznost pouzit mikrometricky $roub s bi-
ndrnim &tadem pro nastaveni a méfeni uhiu
natogeni v mezich intervalu déleni s vysokou
presnosti, napiiklad po 1/100, 1/200 nebo 1/256
kroku zubového spojeni.

Vynilez je dle bliZze popsdn na prikladu prove-

* deni podle pfipojenych vykresl, na nichZ znadi:
obr. 1 svisly axonometricky feZ goniometrem, obr.
2 odpruZeny tvar dhlomérného . ozubeni, obr.
3 neodpruzeny tvar dhlomérného ozubeni a obr.
4 fez natadecim dstrojim v mezich jednoho kroku
tihlom&rného ozubeni.

Jak je znézornéno na obr. 1 je osa Q goniometru
opatfena prvnimstatorem2 a prvnim rotorem 3, na
némy je vytvofeno prvni dhlomérné ozubeni 4.

" Toto thlomé&rné ozubeni miiZe byt provedeno ve
dvou variantach a to odpruZené (tak jak je znazor-

. néno na obr. 2) nebo neodpruzené (tak jak je
patrno z obr. 3). Na druhové desce 1 je upravena
hydraulickd nebo mechanické soustava pro vysu-
nuti prvniho Ghlomé&rného ozubeni 4 ze zabéru.
Vzijemné natoceni prvniho rotoru 3 viidi prvnimu
statoru 2 zajituje pastorek 5, zabirajici do ozube-
ného vénce, upraveného na prvnim rotoru 3. Ke
stfedéni prvniho statoru 2 a prvniho rotoru 3 bé-
hem natadeni slousi vodici draZka, ve které se
pohybuji loZiska vysouvaci soustavy. Uplnému
vyboteni ze souosé polohy zabratiu je pouzdro 6.

Dalsi osa X goniometru se piestavuje o cely
potet zubli pomoci druhého statoru 9, ktery ma
v fezu obd&lnikovy tvar II, ve kterém se natadi
druhy rotor 10. Druhy stator 9 a druhy rotor 10
jsou spojeny druhym Ghlomérnym ozubenim 11,

" které je provedeno analogicky jako prvni Ghlomé&r-
né ozubeni 4. K zasunuti druhého rotoru 10 do
druhého statoru 9 jsou uréeny pruziny 12, k rozpo-

jent slouzi hydraulickd nebo mechanickd pesuvna |
soustava 13. Vzajemné natofeni druhého-rotoru ;
10 vi&i druhému statoru 9 zajistuje dalif pastorek -
14 a ozubeny vénec, upraveny na druhém rotoru ‘

- 10.

Analogicky je fedeno i natdceni osy & pomoci |
tfetiho statoru 16 a tfetiho rotoru 17. Na tfetim
rotoru 17 je upraveno tfeti Ghlomémé ozubeni
21.

Dovedeni os Q, X, ® do koneiné polohy
v mezich intervalu déleni ihlom&rného ozubeni 4,
11, 21 s uvedenou pesnosti se u viech os provadi
pomoci mikrometrickych groubti 18, umisténych
mezi kruhovou deskou 1 a prvnim statorem 2ame-
zi uloZenim 7 a druhym statorem 9. Vici kruhové
desce 1 a uloZeni 7 se odeditd thel natodeni. .
Mikrometrické §rouby 18 odtlacuji vystupky na
kruhové desce 1, druhém statoru 9-a tfetim statoru
16. Piisobeni mikrometrického Sroubu 18 u osy
X je schematicky zndzornéno na obr. 4, kde je
upraven bindrni &ita¢ 20 jeho otacek.

Ctyti stavéci Srouby 15, spojujici kotoud
8 a prvni rotor 3 dédvaji moZnost justaZe prisecikd
osX-Qad — Q.

Pastorek 5, zajistujici natdceni prvniho rotoru
3 a rovnéZ pastorky pro natdceni druhého rotoru |
10 a tfetiho rotoru 17, jsou mechanicky pomoci
pfevodii svazany s bindrnimi elektromechanickymi
&tadi 19. Takovymto zpisobem je informace
o poloze rotor 3,10,17 zachycena v bindrni formé
v &tadi. Podobné informace o poloze v mezich
jednoho kroku rotoru. 3, 10, 17 se uchovava
v bindrni elektromechanickém &itad- 28ispojeném.
s mikrometrickym $roubem 18:

Zadani Ghlt postupuje z potitate ve tvaru
bindrnich &isel a srovnivd se s bindrnim udajem
tadi. Jestlize se ukaze rozdil mezi zadénim Ghlu
a polohou rotort 3, 10, 17, pak se rotory 310,17
uvolni z dhlomé&rného ozubeni 4, 11, 21 pomoci
hydraulického ngbo mechanického posuvného
ustroji a nat4di se ve smyslu, ktery jej dovede kratsi
cestou do zadané polohy. KdyZ se dosdhne souhla-
su mezi zadanim Ghlu a idajem &itace, rotory 3,10,
17 se zastavi. Po zastaveni dojde k opétnému
spojeni uhlomérného ozubeni 4, 11, 2T mezi
statorem 2, 9, 16 a rotorem 3, 10, 17. Natadeni
v mezich jednoho kroku rotoru 3, 10, 17 pomoci
mikrometrického $roubu 18 se uskuteciiuje jako
vysledek srovnédvéni udaje ptisluiného itace 19,
20 a zadani z poditate. K tomuto nata¢eni nent
tfeba vysouvat rotor 3,10,17 ze z4béru se statorem
2, 9, 16. Natddeni rotoru 3, 10, 17 i natdceni
v mezich jednoho kroku rotoru 3, 10, 17 mikro-
metrickym §roubem 18 miiZe probihat soudasné.

PREDMET VYNALEZU

Goniometr pro neutronovou radiografii s délko-

vym fizenim, opatfeny tfemi dvojicemi stator .

— rotor, mikrometrick}"nii $rouby pro kazdou ze tfi

os a pfisluinymi &itadi dhlu natodeni, vyznafeny
tim, 7e kazda dvojice stator (2, 9, 16) — rotor @3,
10, 17) je na k sobé& pfivracenych stranéch opatfe-
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na Ghlomérnym ‘ozubenim (4, 11, 21) s poftem  dy rotor (3, 10, 17) je opatfen posuvnym Gstrojim
zubi rovnym ndsobku 2”, kde n €ini napfiklad 7,8, = pro iihlomérné ozubeni (4, 11, 21) a mikrometric-
' 9, 10 a je spojena s krokovym &itatem (19) Ghlu | 'ké Srouby (18) jsou spojeny s krokovymi &itadi
| natoCeni, vyhodné bindrnim &itadem, pfidem? kaz- | (20). '

4 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2
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