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soulssnd p¥i pevaném uloZeni undleciho ko-
toute na hiideli zdsobovaci jednotky, Je N\
h¥idel tohoto undSeciho kotoule vykgvny, 3 2
pFitent opérny kotou¥, ktery Jje souldsti ” ./__,/
zésobovaci jednotky, zajistuje pruiné P NN ° 4
ulofeni hnacihc kotoule kolmo pFitlafované- ¢
ho na Ytkovou civku v zanafedi. Kyvnjm A
uloZenim hifidele a pruinym uloZenim hnaci- e == 9
ho kotou¥s se vynuluji odchylky ndjesdu —— -
hnactho kotoude na Xelo udtkové civky s L
v zansBeli na poldtku ddvkovac{ drdéhy /
stroje. s
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Vyndlez se tykd za¥fzeni pro zdsobovéni civek zanaXe&l iutku u vicepro¥lupnich tkacich
strojd, u nich% zdsobovaci jednotky a zanaSele maji v prib&hu plnéni dtku shodné, ned se-
bou uspofddané dréhy s civky zana¥e®d jsou pohdnény hnacimi kotou¥i zdsobovacich jednotek.

U dosud znémych zafizeni se provddi prenos otd¥ek ze zdsobovaciho udstroji na civku
zanafele, nebo pro tvorbu ovinu dtku v zana¥e¥i ndkolike zplisoby. Je znémo zafizeni, kde
vystupnim Zlenem zdsobovaciho a odmé¥oveciho dstroji tkacich strojd je té% hnaci kotoul
a zdésobovéni zanaZele Wtkovou niti vzniké tim, Ze otd¥eni civky zanafefe na urlitém Use-
ku jeho ob#3né dréhy zajistuje hnac{ kotou¥, Jak zans¥efe s civkami, tak i jednotky s hna-
cimi kotou¥i meji mimo oblast tvorby tksniny shodné vlastni obéZ¥né dréhy, umistdéné nad
sebou. K navinut{ dtkové p¥ize na civku k zsna¥e¥i sestoupl zdsobovaci jednotks 8% do
oksm%iku, kdy hnac{ kotou¥ svoji kuZelovou plochou dosedne na kuZelovou plochu civky.
Hosei kotoy¥ se v ur¥itém mistd ob&2né drdhy spoji s pohonnym dstrojim, resp. s civkou
v zsnaZe¥i a zaine se otd¥et. Zéroven stejnym smyslem se zalne otd¥et civka. Lze Fici,
%e hnaci kotoud a civka tvo?{ hnaci a hnanou 2dst spojky, & to bud t¥eci, s ppt¥ebnym
vzdjemnym pPitlskem, nebo s undBecimi koliky zasshujicimi do odpovidajfcich vybrﬁﬂi,
slouficimi k p¥enosu %d4deného krouticiho momentu.

U dal8fiho znédmého zarizeni je mezi hnaci kotouZ? pohdnéjici civku =» ndboj h¥idele
zatazen kompenza&ni &len pro plynuly prenos kroutfc{ho momentu p¥i nesouosé poloze néboje
e civky. Kompenza¥ni ¥len je tvoren plovoucim ulofenim hnaciho kotoule na néboji e undle-
cimi vystupky, ns ném uchycenymi a déle vyrovnévacimi vybrédnimi v hnacim kotou#i, do nichi
undSeci vystupky volnd zasshuji, prifemf undSeci stdne hnaciho kotoule, ktersd prechdzi
do zéb&ru s civkou, je kulovd. Pro zvyseni spolehlivosti zdbdru hnaciho kotoufe s civkou
jsou v hnacim kotou&i otvory, v nich% jsou volné vlioZeny axidlné posuvné und#eci koliky,
zasahujic{ do prostoru vymezeného und¥eci sténou s zapadajicf do vybrédni v Zele civky.
Jinym provedenim je, %e kompenzalni ¥len je tvofen pruiinou.

VBechna dosud zndmd provedeni maji ten nedostatek, Ze neumoinuj{ vyrovndvat nepfesnos-
ti, vyplyvejic{ z fézovdn{ obou drsh, tj. pro pohon zsnaSell a pro neseni zdsobovacich jedno-
tek, které v oksmZfiku dosednuti meji nepresnosti zapridindéné soultem vyrobmich toleranci
diled, vili v hnacim dstroji obou drah, vlivem setrvainjch hmot, opot¥ebeni dilecd atd.

N4¥ vyndlez si klade za ykol odstranit vy¥e uvedendé nedostatky FeSenim, jeho¥ podsta-
ta spo¥i{vd v tom, %e zatlimco undSeci kotou? je pevn¥ uloZeny na hrideli zdsobovaci jednotky,
je hnsci kotou? pruZné odddleny od opdrného kotoule. Kdy: hneci kotou& Je pritlafovén na
dtkovou civiku v zans¥edi kolmo ve sm&ru osy hifdele, je h¥fdel s und¥ecim kotoulem vzhledem
k této ose vykyvny.

Vyhodou reseni podle na¥eho vyndlezu je vyrovnéni neptesnosti ndjezdu hnaciho kotoule
na dtkovou civku, ktery Je uvolnZn ve dvou esdch, cof zaru¥uje plynuly pienos krouticfho
momentu pFi nesouosé poloze und¥eciho kotoule a dtkové civky.

P¥iklad provedeni podle vyndlezu je schematicky zndzornén na pfiloZenych vykreaech,
kde na obr. | je ve dvou polohdch vyobrazeno ulofen{ undseciho kotoule, opérného kotoule
a hnacfho kotoule, obr, 2 zna¥l ndjezdné spojeni und¥eciho kotoule s kotoulem hnacim
v pohledu shors v kolmé poloze & obr. 3 totéf ve vykyvné poloze. Obr. 4 a 5 zndzornuje
za¥f{zeni v bo¥nim Fezu v kolmé s vykyvné poloze pred ndjezdem na itkovou civku a obr. 6 a
7 zna&i toté% piri ndjezdu na dtkovou civku v zanslelli.

Na hi{ideli 2 znémého 8 proto bliXe noinézorniného hnaciho dstroj{ zdsobovaci jednotky
pro zdsobovdni vivek 3 zanaZefd utku u viceproSlupniho tkaciho stroje, u nich% zdaobovaci
jednotky & zanalele maji v pribdhu plnéni dtku shodné, ned sebou uspofddané dréhy a sivky
3 zanake2d jsou pohdén¥ny hnacimi kotouZi 1 zdsobovacich jednotek, je pevné vloZen und¥eci
kotoud 4, ktery je radidlnd zaji¥t¥n kolikem 5 a tento piekryty pojistnym kroufkem 6.
Pojistny krouZek 6 zajigtuje pru¥ins 7 opfend o op&rny kotou¥ 8, Na und¥ecim kotoudi 4
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Jje volnd navleden hnaci kotou& 1, opatfeny na obvod® n&kolika und¥ecimi koliky 9. Koli-

ky 9 jsou prekryty kryei planZfetou 10, o kterou se opird prufina i1. Utkové civka 3

ka¥dého zanaSelfe je pohdndna otodn& und¥ecim kotoulem 4, ktery je pevné uloZeny na h¥f{deli
2 zdsobovaci jednotky 12. Nsproti tomu v opérném kotou¥i 8 je hnaci kotou& i uloZeny pruind.
H¥{del 2 s undBecim kotou¥em 4 je z polohy své stfedové kolmé osy a prem{stitelny do
vykyvné osy b, kdeZto hnac{ kotou? ! Jje jen kolmo pFitlalovédn na itkovou civiku 3 ve smdru
stiedové kolmé osy 8.

PREDMET VINLLEZU

Zar{zenl pro zdsobovéni civek zanaXeld dtkovou niti u viceproSlupnich tkecich strojd,
u nich# zdsobovaci jednotky & zana¥ee maji v prib&hu plné&nf dtkovych civek shodné, nad
sebou uspo¥ddané nekonedné drshy, u n&ho% jsou iitkové civky zanaseld pohdndny kotouli
zésobovacich Jednotek, vyznaZené tim, %e undBeci{ kotou¥ (4) je pevné uloZeny na h¥rideli (2)
zdsobovaci jednotky (12) a hnaci kotoud (1) je pru¥né uloZeny v opérném kotoudi (8), prilem%
htidel (2) s und¥ecim kotouZem (4) je z polohy své stiedové kolmé osy (=) premistitelny do
vykyvné osy (b) h¥fdele (2), kde%to hnaci kotou¥ (1) je jen kolmo pfitlsZovén na wWtkovou cive
ku (3) ve sméru st¥edové kolmé csy (a).



232 530

(7]
OE___ —_——
. - — — g
|
777, / P77
2
0B8R . 7
-~ ~
~
P ~
/ AN
/ 4 AN
. \ O\
#
\ \\ // /
\ /
\\\ >
e "~ e
~ Prd

O8R. 7a






232 530

8 0 —
l/ 4
7

\\
=0 e
= ~on
. &
9
7
, | 2
au J
OBR. &
Q
N
8 2
| O 12
N ’
v
_;/
n e ' 7Lk
| gl .
9 - | o
/—\\-———/‘7
]
_ J

OBR. 5



232 530

OBR.6

O8R. 7



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

