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(54) Zapojeni pro piipo

Vynélez se tykd oboru &éislicového
#{zeni stroji, zejména obrébécich, kde
fesi pripojeni impulsniho snimate polohy
k mikropodfitaldi. nikropoéitaé tvor{ zé-
klad fidicich systémd typu CNC, které
pirinade ji uzivateli radu vyhod. Vyndlezu
je moZno vyniit viude tam, kde je tieba
v mikropoéitadi zpracovavat idaj z impuls-
niho snimale polohy.
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Vynélez se t¥ka zapojeni pro pfipojeni impulsniho snimade polohy k mikropodfitali,
ktery tvof{ vykonnou jednotku napiiklad Fidiciho systému typu CNC pro obrébdéci stiroje.

U &islicovych Fidicich systémi napfiklad obrabécich strojd se vyskytuje potfeba
prevést ddaje impulsniho snimale polohy do &islicové formy a zpiistupnit tyto ddaje wi-
kropoéitaéi pro Géely zpracovédni. ’

U dosavadnich Feden{ se odmdFovani polohy pohyblivych &asti stroje provddélo pomoci
odméfovacich &ftadi, které obsahovaly ndaje o poloze. Kapacita odméfovacich &itadd byla
rovna celému rozsahu odméifovani. Zpracovdni udaje odméFovAni polohy bylo provédéne speci-
4lnimi obvody pro aritmetické operace. Oboji vede ke znalné obvodové nérolnosti.

Uvedené nevyhody odstrahuje zapojeni podle vyndlezu, jehoZ podstata spodiva v tom,
Ze prvnf, druhy a tfet{ vy§stup bloku impulsniho snimale polohy jsou pFipojeny na jim pifi-
sluSny prvnf, druhy a tfeti vstup vyhodnocovacfho cobvodu, jehoZ prvai vystup je spojen
s prvnim vstupem reversibilnfho &ftade, s prvnim vstupem kontrolniho ¢itate a s prvnim
vstupem diferenénihe &lenu. Druh§ vystup vyhodnocovacihe obvedu je spojen s druhfw vstu-
pem reversibilnfihe &f{tade, s druhym vstupem kontrolniho &{tafe a s druhjm vstupem dife-
rendniho &lenu, tieti vystup vyhodnocovaciho obvodu je spojen s tfetim vstupem kontrolni-
ho ¢itate a 8 druhjm vstupem soudinového hradla, jehoi prvni vstup je spojen s vystupem
bloku vystupni brény mikropoditade, vystup soutinového hradla je spojen na druhy vstup
souétového hradla, jehoZ vystup je zapojen na vstup nulovaciho obvodu. V¥stup nulovacihe
obvodu je zapojen na nulovaci vstup reversibilniho &itale, jehoZ vystup je zapojen infor-
madnim kandlem na datovy vstup bloku vstupni brany dat. Vystup kontrolniho &ftale je spo-
jen informadnim kandlem s datovym vstupem bloku vstupni brény stavu, jeho &teci vstup je
spojen s druhym vystupem dekodéru adres mikropot{tate, jehoi tfeti vystup je spojen se
z4pisovym vstupem bloku vystupni brény. Prvni vystup dekodéru adres mikropolitate je spo-
jen s &tecim vstupem bloku vstupni brény dat a prvnim vstupem soutového hradla. V§stup
bloku vstupni brény dat, vystup bloku vstupni brény stavu a vstup bloku vystupni brény
jsou spojeny informalnim kandlem & datovou sbérnici mikropod{tate, jehoZ adresovéd a fidi-
c{ sbérnice je spojena informainim kandlem se vstupem dekodéru adres mikropolitade,

Vy§hodou zapojeni podle vynélezu je moinost zkréceni délky odméiovaciho ¢itate a zpro-
stfedkovdni styku odméfovaciho t{tate s mikropodftadem, ktery realizuje zpracovédni udaji
odméfovani polohy.

Priklad zapojenf podle vynélezu je uveden na vykrese, ktery predstavuje blokové
schéma. .

Prvani, druh$ a tifeti vystup bloku 1 impulsniho snimale polohy je piipojen na jim
pFisludny prvni, druhy a tfet{ vstup vyhodnocovaciho obvedu 2, jehoi prvni vystup je spo-
jen s prvaim vstupem reversibilnihe &itade 7, s prvnim vstupem kontrolaiho éitate 8 a
s prvnim vstupem diferenéniho &lenu 12. Druhy vystup vyhodnocovaciho obvodu 2 je .spejen
8 druhym vstupem reversibilniho &itade 7, s druhym vstupem kontrolniho &itate 8 a s dru-
hym vstupem difereninfho &lenu 12, tfeti vystup vyhodnocovaciho obvodu 2 je spojen s tie-
tim vstupem kontrolniho &itale 8 a s druhym vstupem soulinového hradla 4, jehoz prvni
vstup je spojen s vystupem bloku 3 v§stupni brény mikropod{tade, v§stup soudinového hrad-
la 4 je zapojen na druh§ vstup soudtového hradla 5, jeho? vystup je zapojen na vstup
nulovaciho obvedu 6. V§stup nulovaciho obvodu 8 je zapojen na nulovaci vstup reversibil-

niho &itale 7, jehoi vystup je zapojen informa&nim kandlem na datovy vstup bloku 10
vstupnf brény dat. V§stup kontrolniho &itale 8 je spojen informainim kandlem s datovym
vstupem bloku 9§ vstupni brény stavu, jehoZ &tec{ vstup je spojen s druhym vystupem deko-
déru 11 adres mikropoiitale, jehoZ tfetf vystup je spojen se zépisovym vstupem bloku 3
vystupn{ brény. Prvnf{ vystup dekodéru 1l adres mikropotitate je spojen s &étecim vstupem
bloku 10 vstupn{ brény dat a prvnim vstupem souétového hradla 5. Vystup bloku 10 vstupni
brény dat, vystup bloku 9 vstupni brény stavu a vstup bloku 3 vystupni brény jsou spojeny
informaénim kandlem s datovou sbérnici{ mikropolitate 13, jehoZ adresovd a ridic{ abérnice
je spojena informadnim kandlem se vstupem dekodéru 11 adres mikropoditate. Vystupem bloku
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1 impulsniho snimate polohy je dvoufdzovy signdl, jehoiZ vyhodnocenim ve vyhodnocovacim
obvedu 2 se ziskajf impulsy, z nichZ kaidy odpovid4 natoleni rotoru snimate o 1 odméfovaci
inkrement, napfiklad 1/5000 ota&ky. Vystup vyhodnecovaciho obvodu 2 pfedstavuji dva impuls-
nf signély, které jsou vedeny na vstupy reversibilniho &itafe 7 pro polftdn{ nahoru, resp.
dold. Ti{mto zpisobem se v reversibilnim &{tali T nastavi &islo, kteréd odpovidd natoleni
rotoru snimade. V§stup reversibilniho titae 7 je veden na vstup bloku 10 vstupni brény
dat. Touto cestou mikropoéital 13 snimé obsah reversibilniho &ftafe 7. Dekodér 11 adres
mikropotitale vysila &teci signdl, ktery je veden na vstup bloku 10 vstupni brény dat, kde
zpisobi pfipojeni bloku 10 brény dat k datové sbérnici mikropolitafe 13 - pifefteni obsahu
brény. Déle je Eteci sign&l veden na vstup souétového hradla 5. Tento signdl plredstavuje
‘zareven povel pro vysldni impulsu pro nulovdni reversibilnfho &itale 7. Tento impuls vysi-
14 nulovaci obvod 6. Stejnf§ nulovaci impuls je moZno pfivést na nulovaci vstup reversibil-
niho &itate 7, je~1li pomoci bloku 3 vystupni brény zvolen reiim nastaveni vychoz{i hodnoty
odméfovdni polohy. V tomto pF¥ipadé se nulovéni reversibilniho &{tale 7 provddi pomec{ nulo-
vého impulsu snimafe, vedeného z vyhodnocovaciho obvodu 2 na vstup soulinového hradla 4.
Tento signdl zaroveh urulje okamiik pfepisu obsahu koatrolniho &ftade 8 do bloku 9 vstupni
brény stavu. Je-1i kontrolni &ftat 8 v poddteinim stavu, tj. prvnim nulovym impulsem vyanu-
lovdn, musi jeho obsah byt roven nule pii pfichodu nulového 1mpuisu po celou dobu provozu
zafizeni. Porucha bloku 1 snimaée polohy nebo vyhodnocovaciho obvodu 2 je touto cestou
zjiSténa, tj. mikropodftad 13 sejme nenulovy obsah bloku 9 vstupni brény. Cteci signal
bloku 9 vstupni brény stavu je veden z dekodéru 1l adres mikropoéitade. Na diferenéni &len
12, ktery je pouZit pfi fizeni pohonu posuvu v uzaviené polohové vazbd, jsou pfivedeny im-
pulsy z vyhodnocovaciho obvodu stejné jako na kontroln{ &{tal 8 a reversibilni &ftad 7.
Mikropod{tad 13 snimé obsah bloku 10 vstupni brdny dat a bloku 3 vstupni brédny stavu pro-
stfednictvim své datové sbérnice v okamiicfch, kdy adresuje ptisiudné brény pfi vykondvéani
odpovidajicich instrukei pro vstup dat. Datové sbérnice mikropolitale 13 sloui{ také k zé-
pisu dat do bloku 3 vystupni brény dat. Adresovd a fidici sbérnice mikropoéitaée 13 ovlada
vstupy dekodéru 11 adres mikropofitate, jehoZ vystupy f{d{ jednak pfipojovédni bloku 9
vstupni brény stavu, resp. bloku 10 vstupni brény dat k datové sbérnici mikropoditate 13
a zépis dat ze sbdrnice do bloku 3 v§ystupn{ bréany. ‘

Vynalezn je moZno vyuiit véude tam, kde je tfeba zpracovdvat v mikropotitali sign4l
z impulsniho snimade polohy nebo jiného snimale, jehoZ vystup m4 impulsni formu, zejména
v systémech pre &islicové iffizeni stroji.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro plipojeni impulsniho snimade polohy k mikropod{taéi, vyznalené tim, Ze
prvni, druhy a tietfi vystup bloku (1) impulsniho snimale polohy jsou pfipojeny na jim pif-
sludng prvni, druhy a tfeti vstup vyhodnocovaciho obvodu (2), jehoz prvni vystup je spojen
s prvnim vstupem reversibilniho &ftade (7), s prvnim vstupem kontrolniho &éitale (8) a s
prvnim vstupem difereniniho &lenu (12), pritemi druhy vystup vyhodnocovaciho obvedu (2) je
spojen 8 druhym vstupem reversibilniho &ftade (7), 8 druhym vstupem kontrolniho &ftale (8)
a 8 druhym vstupem diferenéniho &lenu (12), tfeti v¥stup vyhodnocovaciho obvedu (2) je spo~
jen s tfet{m vstupem kontrolnfho &ftate (8) a s druhym vstupem soulinového hradla (4), je~
hoZ prvni vstup je spejen s v§stupem bloku (3) v§stupni brény mikropolitale, vystup souli-
nového hradla (4) je spojen na druhy vstup soudtového hradla (5), jehoZ vystup je zapojen
na vsiup nulovaciho obvodu (6), v§stup nulovaciho obvodu (6) je zap:jen na nulovaci vstup
reversibilnfho &itade (7), jehoZ vystup je zapojen informaénim kandlem na datov§ vstup blo-
ku (10) vstupni brény dat, vystup kontrolniho &itade (8) je spojen informaénim kanélem s
datovym vstupem bloku (9) vstupni brany stavu, jehoZ &teci vstup je spojen s druhym vystu-
pem dekodéru (11) adres mikropolitaée, jehoZ tieti vystup je spojen se zApisovym vstupem
bloku (3) vystupni brény, pFidemZ prvni v¢stup dekodéru (11) adres mikropo&fitale je spojen
s &tecim vstupem bloku (10) vstupni brédny dat a prvnim vstupem soﬁétového hradla (5), ‘
vystup bloku £ 10) vstupni brany dat, vystup bloku (9) vstupni brany stavu a vstup bloku (3)
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vystupni brany jsou spojeny informaénim kandlem s datovou shérnicf{ mikropoéitade (13),
jehoZ adresovd a Fidici sbérnice je spojena informatnim kandlem se vstupem dekodéru (11)

adres mikropoéitate.

~ 1 vikres

Severografia, n. p., vivod 7, Most
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