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Czujnik do pomiaréw predkosci liniowych i réwnomiernosci
ruchu
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Przedmiotemm wynalazku jest czujnik do po-
miar6w predko$ci liniowych i réwnomiernoéci
ruchu, szczegb6lnie do badania obrabiarek do me-
tali.

Znane sg czujniki do pomiar6w predkosci linio-
wych i réwnomierno$ci ruchu, w ktérych wyko-
rzystuje sie zjawisko precesji ukladu zyroskopo-
wego. Czujniki te sg zbudowane z dwoéch ramek,
umieszczonych jedna w drugiej, o osiach obrotu
wzajemnie do siebie prostopadiych. Pierwsza ram-
ka zamocowana obrotowo w kadiubie czujnika
obraca sie z predko$cig katows proporcjonalng do
mierzonej predko$ci liniowej. W drugiej ramce
jest umieszczona masa, wirujgca ze stala pred-
koScig katowg woko6t osi prostopadlej do osi obro-
tu ramek. Jezeli predko$¢ katowa pierwszej ram-
ki jest ré6wna zeru, to of§ masy wirujgcej jest
prostopadta ‘do osi obrotu obydwu ramek. W chwi-
li, gdy predko$é ta jest wieksza od zera, nastepuje
wychylenie drugiej ramki o kat proporcjonalny
do tej predko$ci. Wychylenie to powoduje prze-
suniecie suwaka potencjometru, i w konsekwencji
powstam'é sygnatu elektrycznego o napieciu pro-

porcjonalnym do wychylenia drugiej ramki, a
wiec i do predko$ci katowej ramki pierwszej.
Z powodu skomplikowanej budowy czujnika,

skomplikowany jest réwniez uklad polaczen elek-
trycznych przekazujgcych napie?:ie zasilania do
masy wirujacej.

Wada czujnika jest bardzo duzy moment bez-
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wladnoéci, co powoduje obnizenie czuloci reakcji
czujnika na czestotliwo§¢ zmian predko$ci wiekszg
od 0,5 Hz. Poza tym czujnik wymaga poziomowa-
nia przed rozpoczeciem pomiaréw, co jest réw-
niez jego miedogodnoscia.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wad i
niedogodno$ci znanych czujnikéw do pomiaréw
predko$ci liniowych 1 skonstruowanie czujnika
o konstrukeji znacznie prostrzej od czujniké6w
zyroskopowych. )

Zgodnie z wynalazkiem cel ten osiggnieto przez
skojarzenie znanego przetwornika obrotowo im-
pulsowego z listwag napedowa polaczong z elemen-
tem, ktérego predko§é badamy. Listwa napedowa,
ktéra wykonuje ruch prostoliniowy, wspélpracuje
z walkiem przetwornika obrotowo impulsowego.
Na listwie napedowej jest umieszczona warstwa
materialu o duzym wspélczynniku tarcia. Walek
przetwornika obrotowo impulsowego i listwa na-
pedowa tworza wiec przekladnie cierng. Docisk
watka przetwornika i listwy napedowej zapewnia-
ja sprezyny o regulowanej sile docisku.

Takie polgczenie wymienionych Srodkéw tech-
nicznych mie wymaga przekazywania sygnaléw
elektrycznych na elementy wirujgce. Czujnik mo-
ze pracowaé¢ w dowolnym polozeniu i nie wy-
maga poziomowania. Moment bezwladnoSci wiru-
jacych mas jest znacznie mniejszy niz w znanych
czujnikach, przez co czujnik jest bardziej czuty.
Poniewaz walek przetwornika obrotowo impulso-
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wego jest sprzezony z listwag napedows, kazdemu

przesunieciu tej listwy odpowiada §$ciSle okreSlo-.

na liczba impulséw. Dzieki temu moZna jedno-
znacznie okre§li¢é predko$§é ruchu listwy, a wiec
predko$§é mierzong.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, ktoéry przed-
stawia przekréj poprzeczny czujnika.

Zgodnie z rysunkiem walek 1 przetwornika
obrotowo impulsowego wspélpracuje z listwa na-
pedowsg 2 polaczong z elementem, ktérego pred-
ko$§é jest mierzona, nie pokazanym na rysunku.
W celu zwiekszenia dokladnoSci przekazywania
ruchu, na listwie napedowej 2 jest umieszczona
warstwa 3 materialu o duzym wspélczynniku tar-
cia. Doci$niecie listwy napedowej 2 do waltka 1
zapewniajg sprezyny 4 o regulowanej sile docisku,
za , pomocg obejmy 5 i wkreta 6 wkreconego w
jarzmo 7 poltgczone obrotowo z waltkiem 1. Wias-
ciwe wustawienie listwy napedowej 2 zapewniaja
prowadnice 8 umieszczone w obudowie 9 czujnika.

Dziatanie czujnika jest mastepujgce. Przesunig-
cie elementu, ktérego predko$¢ jest mierzona, nie
pokazanego na rysunku, powoduje przesuniecie
listwy napedowej 2 i obrét watka 1 przetwornika
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obrotowo impulsowego. Wykorzystany w czujniku
przetwornik obrotowo impulsowy, wytwarza S$cisle
okres§long liczbe impulséw na jeden obrét walka 1
przetwornika. Poniewaz walek 1 przetwornika jest
sprzezony ciernie z listwa mnapedows 2, kazdemu
przesunieciu tej listwy odpowiada $ciSle okreSlona
liczba impulséw przetwornika obrotowo impulso-
wego. Dzieki temu mozna jednocze$nie okre§lié
predko$é ruchu listwy napedowej 2, a tym samym
predko$¢ mierzong.

Zastrzezenia patentowe

1. Czujnik do pomiaréw predko$ci liniowych
i réwnomierno$ci ruchu, stosowany szczegélnie do
badania obrabiarek do metali, znamienny tym, ze
watek (1) znanego w zasadzie przetwornika obro-
towo impulsowego, jest polgczony rozlgcznie z
listwa napedowsg (2), na przyklad za pomocsg jarz-
ma obrotowego (7) i sprezyn (4) o regulowanej
sile macisku.

2. Czujnik wg zastrz. 1, znamienny tym, ze na
listwie napedowej (2) jest umieszczona warstwa
(3) materialu o duzym wsp6tczynniku tarcia, ktéra
wspotpracuje z walkiem (1) przetwornika obrotc-
wo impulsowego.
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