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Wynalazek dotyczy telefonii automa-
tycznej lub innych ukladéw do nadawania
impulséw, a w szczegolnosci przyrzadow
do poprawiania charakteru, przebiegu i
szybkosci serii impulséw elekitrycznych,
uzywanych w takich ukladach. Celem wy-
nalazku jest ulepszenie powtarzacza lub
regeneratora impulséw, ktéry moze od-
biera¢ impulsy przechodzace i wysyla¢
jednoczesnie impulsy odtworzone, usku-
teczniajac obie te czynnosci catkowicie
niezaleznie od siebie. Osiggnigcie tego ce-
lu zostaje uproszczone przez uzycie przy-
rzagdu rejestrnujagcego lub nadawczego, w

ktorym dlugosé serii impulséw wyjscio-

wych jest okreslona raczej wskaznikiem
mechanicznym, odpowiadajacym serii- od-

bieranej, niz wskaznikiem elektrycznym,
jak to jest przewaznie uzywane, Taki przy-
rzad wedlug wynalazku dla uproszczenia
bedzie nazywany nastepnie mechanicznym
regeneratorem impulséw., : ,
W mechanicznym regeneratorze impul-
sow, stosowanym w telefonicznych lub iu-
nych ukladach do nadawania impulséw,
zgodnie z impulsami kazdej serii przycho-
dzacej zostaje uruchomiony odpowiedni z
wielu narzadéw ruchomych, co okresla
liczbe impulséw wyjsciowych, ktére maja
by¢ przestane w kolejnych seriach, przy
czym kazdy narzad, powracajac w poloze-
nie normalne umozliwia przestanie serii,
impulséw wyijsciowych.
" Zgodnie z wynalazkiem mechaniczny re-



generator impulséow, stosowany w telefo-
nicznych lub w innych ukltadach do nada-
wania impulsow, -posiada zespol elektro-
magnetyczny, rezgujacy na impulsy weij-
§ciowe i sluzacy do kontrolowania . dziala-
nia przyrzadu, wlaczajacego zgodnie z ty-
mi impulsami; poza tym posiada przyrzad,
uruchamiany przy korncu serii fi‘m{pu:lséw.
Ma to na celu nacechowanie, zgodne z po-
lozeniem, zajmowanym woéwczas przez
przyrzad wlaczajacy. Regenerator posiada
takze elektromagnes, ktory kontroluje po-
czabek przesylania serii impulséw wyjscio-
wych, pcorawianych co do szybkosci
i wzajemnego stosunku.

Wedtug wynalazku w wymienionym me-
chanicznym regeneratorze impulséw przy-
chodzace serie impulséw uruchamiaja sy-
gnalowy przyrzad mejestrujacy, kontrclu-
jacy nastepnie przesylanie podobnych serii
impulséw poprawionych. Przyrzad reje-
strujagcy ma na celu rejestrowanie serii im-
pulséw, wtedy gdy uprzednia geria jest
jeszcze przesylana.

Na rysunku przedstawiono przyklad re-
generatora wedlug wynalazku, Fig. 1 uwi-
dacznia odpowiedniz obwody regenerato-
ra mechanicznego wediug wynalazku, fig.
2 — 5 uwidaczniaja rézne widoki mecha-
nizmu regeneratera, przy czym fig. 213 - -
widok jego odpowizdnio z lewe) i prawej
strony, fig, 5 za$§ przedstawia przekrd]
wzdluz linii V — V na lig. 4.

Przystepujac do opisu mechanicznej kon-
strukcji przyrzadu do korygowania impul-
s6w, uwidocznionego na fig. 2 — 5, nalezy
zaznaczyé, ze nieruchoma tarcza 12 posia-
da postac¢ prostokatnej plytki montazowwj
w ksztalcie litery U, dZwigajacej wieniec
trzpieni przesiawnych 74. Odbiorcza tar-
cza impulséw jest koto zapadkowe 9, za-
opatrzone w kotnierz ruchomy 32, urucha-
miany za pomocg kolnierza z kotkami 34
i obracajacy dzwignie 39 do nastawiania
kotkow wokot jej czopa 33, gdy magnes 2,
wyznaczajacy lub nastawiajacy  kotki,
uruchamia swa kotwice 6. Kotwica 6 jest

uwidoczniona na fig. 5 w polozeniu robo-
czym, w kiérym dzwignia 39 znajduje sie
w poblizu kolkéw 14. Koto zapadkowe 9
jest osadzone na jednym korficu walu wy-
drazonego 35, osadzonego w tulei 37, przy-
mocowanej do plyty podstawowej 12.
Przeciwlegly koniec walu jest przymoco-
wany do $rodka sprezyny spiralnej 17,
umieszczonej w czaszy 1, przymocowanej
do tarczy przenosnzj 13, osadzonej na to-
zysku kulkowym 15, réwniez zmontowa-
nym na tulei 37,

Majgnes odbiorczy 1 reaguje na impulsy
wejsciowe i obraca krok za krokiem ko?o
zapadkowe 9 za pomoca kotwicy 26 i za-
padki 27, Wskutek ruchu kota zapadkowe-
go cbraca sie wal 35, gromadzac energie w
sprezynie spiralnej 17, przymocowanej do
drugiego konica watu. Ruch kotwicy 26 po-
woduje napinanie sprezyny 4, kiedy pret
27 zazgbia sie z kolem zapadkowym 9 pod
dziataniem sprezyny 38. Gdy magnes roz-
magnesowuje si¢ przy korcu kazdege im-
pulsu, koto zapadkow:= 9 obraca sie o je-
den skok wskutek dziatania sprezyny f.
Ruch kotwicy i preta mozna ustali¢ odpo-
wiednio za pomoca zatrzyméw mimosto-
dowych 23 i 28, Magnes cechujacy 2 jes*
wzbudzany kazda seria impulséw, przy
czym za pomoca swej rozwidlonej kotwicy
6 przesuwa kolnierz 32 wzdluiz watka 35
az do chwili zazebiania si¢ dzwigni na-
stawczej 39 z kolkami 14, przeciwdzialaja~
przcz to sprezynic 40. Poniewaz magnes
cechujacy 2 jest uruchamiany seriami im-
pulséw, przeto dzwignia 39, przymocowa-
na do walka 35, nie bedzie zatrzymywats
sie napotykajac poszczegdlne kotki.

Przy koricu serii impulséw zatrzym §
utrzymuje kolo zapadkowe 9 w potozeniu,
do ktérego zostalo ono doprowadzone pc
rozmagnesowaniu sie magnesu 2, a kotwi-
ca 6 zezwala dZwigni 39 na poruszanie sie
w lewo pod dzialaniem sprezyny 40, Dzwig-
nia 39 popycha nastepnie osobny, lezacy
na wprost niej pret zatrzymujacy, ktory
przechodzac przez ptyte 12 ustawia sie na



drodze trzpienia 24, przymocowanego do
kota 13, lecz odizolowanego od tego kola.
Kolo 13 nie moze podaza¢ za kotem zapad-
kowym 9 a to dzieki dziataniu sprezyny 17,
poniewaz trzpien nastawczy 24 jest utrzy-
mywany kotkiem zatrzymujacym, wy-
pchnietym na droge tego trzpienia przv
uzupelnianiu regeneracji dla uprzedniego
wezwania. Jest to wyrazniej przedstawio-
ne na fig. 4, poniewaz ze wzgledu na przej-
rzystos¢ rysunku na fig. 5 odpowiedni ko-
tek jest uwidoczniony w polozeniu normal-
nym, w kiérym tarcza przenosna 13 moze
si¢ obracaé. Odnosnie fig. 4 nalezy zazna-
czy¢, ze trzpien nastawczy jest zatrzyma-
ny, co bedzie lepiej zrozumiate z dalszegn
ciggu opisu.

Kotwica magnesu przenoszacego 3 jest
zaopatrzona w wystep 10, odizolowany od
niej. Wrystep ten dzialajac przekreca w
prawo dzwignie 45 do nastawiania trzpie-
nia wokol jej czopa 46 za pomoca trzpiz-
nia izolowanego 36, przechodzacegn przez
wydrazony wal 35. Znajdujace sie na kon-
cach walu podktadki izolacyjne 22 zapo-
biegaja stykowi elektrycznemu miedzy
trzpieniem 36 i walem, styku zas$ miedzy
walem i dZwignia 45 unika sie przez zasto-
sowanie slupka izolacyjnego 20, zamoco-
wanego na lewym koncu walu., Trzpien 34
jest polaczony elektrycznie z zewnetrzng
strona sprezyny przelacznikowej 16, kto-
ra, bedac odizolowana od ramy, wspotpra-
cuje ze sprezyna wewnetrzna 21, polaczo-
ng elektrycznie z rama. Obie te sprezyny
sa przymocowane do walu 35 oraz moga
zamykaé si¢ przy pomocy nasadki 41, gdy
tylko watek 35 zostanie obracany wskutek
dziatania magnesu 1. Wystep 41 jest przv-
mocowany do wspornika izolacyjnego 42,
podtrzymujacego
ktory nie moze cbracaé sie poczatkowo

trzpien nastawczy 24,

wekutek swego zahaczenia sie z odpowied-
nim kolkiem 74. Potaczenie elektryczne
z trzpieniem 24 jest uskutecznionz za po-
érednictwem sprezyny 25 i dzwigni 45 do
nastawiiania trzpienia, Plyta podstawowa

12 jest od.zolowana od glownej plyty moa-
lazowej 44 cienka warstwa 43 fibry lub in-
nego materiatlu izolacyjnego o podobnych
wlasnosciach,

Po rozpoczeciu dziatania magnesu 3, co
zostalo spowodowane przez uzupehnienie
si¢ obwodu poprzez normalnie zamkniete
sprezyny 7 magnesu przenos$nikowego,
przedluzenie kotwiczkowe 10, trzpien 33,
sprezyny wyjsciowe 16 i 21 cyfrowy kotek
zatrzymujacy 14, trzpien nastawczy 24
i sprezyne 25, dzwignia 45 do nastawiania
trzpienia popycha trzpien 24 w prawo,
a ten przestawia cyfrowy kotek zatrzymu-
jacy w jego polozenie normalne na ze-
wnatrz drogi trzpienia nastawczego. Kolo
zebate 13 jest zabezpieczone przed poru-
szaniem si¢ dopoty, dopoki jest wzbudzony
magnes 3, poniewaz trzpien 24, znajdujac
sie¢ w polozeniu przedstawionym, zahacza
jeszcze o kolek 14, ktéry powroécit do sta-
nu poprzedniego. Gdy jednak magnes roz-
magnesuje sie, trzpien nastawczy zostan'e
skierowany w polozenie normalne spregzy-
na srubowa 47, kolo zebate 13 zostanie
wyswobodzone i1 wskntek oddzialywania
energii, nagromadzonej w sprgzynie I7,
zacznie obracaé¢ sie¢ w tym samym kierun-
ku, co i koto zapadkowe 9, az trzpien na.-
stawczy 24 napotka cyfrowy trzpien za-
trzymujacy, ktory zostatl przesuniety przy
koricu pierwszej cyfry. Koto zebate 13 na-
pedza za posrednictwem kota zebatego
kciuk impulsowy 29, ktéry obracajac sie,
unieruchamia sprezyne impulsowa 50 oraz
nadaje serie¢ ‘mpulséw, podobna ‘do se
rii odebranej, z ta réznica, ze impulsy
beda teraz posiadaly przebieg prawidlowy
co do stosunku wzajemnego i szybkosci.
Szybkos¢ jest dozorowana .regulatorem
odsrodkowym 31, osadzonym na wsporni-
ku 19 i napedzanym koltem slimakowym I&.
Kolpak regulatora jest nasrubowany, a za-
tem moze sie przesuwac osiowo przy obra-
caniu go. Wnetrze kolpaka jest lekko stoz-
kowe, a zatem, przesuwajac sie, bedzie on
zmienial promien, przy ktérym skrzydelka



regulatora wspolpracuja, a przez to zmie-
ni si¢ szybko§¢ nadawania uupulsow, Kot-
pak regulatora jest ryglowany w dowocl-
nym zadanym polozeniu za pomoca plas-
kiej sprezyny 30, opierajacej sie o jego
zabkowana powierzchnig¢. Otwory w kole
zgbatym 13, uwidocznione na fig, 2, zmniej-
szaja jego wage, a zatem i bezwladnosé.

Gdy kolo zebate 13 napotyka kolek za-
trzymujacy, odpowiadajacy pierwszej cy-
frze, ruch obrotowy ustaje oraz zostaje
uzupetniony na nowo obwod elektryczny
poprzez kotki, w celu zapoczatkowania
dzialania, powodujacego okreslenie dlugo-
$ci przerwy miedzycyfrowej. Po ukorncze-
niu tej czynnosci magnes 3 zné6w wzbudza
sie i obraca sie dopoty, dopoki nie osiag-
nie kotka zatrzymujacego, odpowiadajace-
go nastepnej cylrze; potem nadaje on se-
rie impulséw odtworzonych, odpowiadaja-
cych drugiej cyfrze. Proces ten jest powta-
rzany dopoty, dopoki nie zostana nadane
wszystkie cyfry, kiedy to kolo zebate 13
-znoéw zazebi sie z kotem zapadkowym 7,
a sprezyny przerywajace 16 i 21 zostang
otwarte, by zapobiec dalszemu nadawaniu.

Ponizej zostanie rozpatrzone dzialanie
przyrzadu w odniesieniu do wlasciwego
obwodu regeneratora, uwidocznionego na
fig. 1. Gdy dziala regenerator, przekaznik
A dziala poprzez przewody liniowe i ze-
- spotem sprezyni al uruchamia przekaznik
B. Rezultatem tego jest to, ze zespol spre-
7yn b1 nziemia przewodnik P w celu za-
bezpieczenia obwodu i przytrzymania wy-
bierakow poprzednich, zespét sprezyn b2
przygotowuje obwod impulsowy, zespot
sprezyn b4 zamyka obwdd petli wyjscio-
wej, a zesp6l sprezyn b5 uzupetnia obwod
przekaznika SP. Przekaznik [P dzialaja-
odlacza zespolem sprezyn ip! magnes
przenos$nikowy TRM, a zespolem sprezyn
ip2 uzupelnia obwod petli wyjsciowej, za-
wierajacej przekazniki D i I, tak iz przy-
gotowuje do pracy wybierak odlegly.

Po odebraniu pierwszej serii impulséw
rozmagnesowuje sie natychmiast przekaz-

nik A i powtarza zespolem sprezyn al im;
pulsy, przesylajac je do magnesu odbior-
czego RCM przyrzadu do korygowania im-
pulséw, lezacego réownolegle z przekazni-
kiem C. Nalezy zaznaczyé¢, ze kolo zapad-
kowe 9 jest oznaczone na fig. 1 tarcza R,
kolo zebate 13 — tarcza T, a plyta 12,
dzwigajaca koto, — tarcza F. Dogodnie
jest, aby liczba przewidzianych kotkow
wynosila 40, co pozwala przyrzadowi na
latwe impulsowanie przynajmniej z szyb-
koscia czterech cyfr. Elektromagnes RCM
stuzy do napedzania tarczy R przez powo-
dowanie dodatkowego napigcia sprezyny,
za pomoca ktorej jest ona polaczona z tar-
cza T. Tarcza ta jest zabezpieczona przed
obracaniem sie, poniewaz opiera sie przv
koricu ostatniego wezwania o kolek, wy-
stajacy z nieruchomej tarczy F. Tarcza R
jest napedzana elektromagnesem RCM
przy jego zwalnianiu sig, to znaczy przed
uruchomieniem sie jej zaczyna pracowaé
przekaznik C, wzbudzajac zespolem c!
elektromagnes cechujacy MKM, odpowia-
dajacy elektromagnesowi 2 wedtug {ig.
2 — 5, ktory dosuwa dzwignie 39, osadzo-
ng na tarczy R do kotkow. Przekazniki B
i C sa zaopatrzone w nasuwki miedziane,
umozliwiajagce im na ciggle pozostawanie
w stanie wzbudzonym w czasie przesuwa-
nia sie skokami tarczy R, wskutek czego
dzwignia 39 pozostaje w zetknigciu z kol-
kami w czasie trwania catego ruchu, odpo-
wiadajgcego pierwszej cyfrze. Dotad nie
powoduje sie jeszcze zadnego dziatania na
tarcze T.

Przy kodcu pierwszej cyfry tarcza R
przesunie sie o liczbe skokéw, rowna licz-
bie impulséw w serii. Gdy po pewnym
okresie opoznienia zwolni sie przekaznik
C, zostanie rozmagnesowany elektroma-
gnes cechujacy MKM, zezwalajac dzwig-
ni 39 na powr6t do potozenia poczatkowe-
go, wskutek czego odpowiedni kotek zo-
stanie wypchniety z tej tarczy na drogde
tarczy T. Ponadto kontakty mkm, urucho-
mione elektromagnesem cechujacym, zo-



stang teraz zamkniete i poniewaz sprezyny
przerywajace ON zamykaja sig, skoro tyl-
ko tarcza R odwréci sig od tarczy T, prze-
to uzupelniony zostaje teraz obwod prze-
kaznika RY, ktéry przytrzymuje sie ze-
spolem sprezyn by2 niezaleznie od kon-
taktow mkm. Zespol sprezyn byl przyge-
towuje obwod elektromagnesu przenosza-
cego TRM, zespot sprezyn by3 zwiera ob-
wody przekaznikow D i I, a to w celu po-
lepszenia warunkow przesylania powta-
rzanych impulséw do aparatu centrali oc-
iegtej, zespol sprezyn by4 dolacza dalsze
uziemienie nadzorcze do przewodu P, ze-
spot sprezyn by5 wlacza uziemienie w ce-
lu utrzymania przekaznika IP, podczas gdy
zespol sprezyn by6 uzupelnia obwad, bieg-
nacy od uziemiania poprzez sprezyny prze-
rywajace ON, nieruchoma tarcze F i ko-
tek odizolowany, przez trzpiend nastawczy
24 w tarczy T, kontakty trm i zespol spre-
zyn by6 do zwartego przekaznika IP.

Po krotkiej pauzie zwalnia przekaznik
IP i zespotem sprezyn ipl uzupelnia ob-
wod wzbudzenia elektromagnesu przenc-
szacego TRM, ktory uruchamia nastepnie
trzpien nastawczy 24, w celu przywroce-
nia do polozenia poczatkowego kotka w
tarczy F, o ktéry opiera slig ten trzpies.
W tym samym czasie kontakty frm usuwa-
ja zwarcie przekaznika IP, ktory zaczyna
dziata¢ natychmiast i zwalnia elektroma-
gnes przenoszacy I RM zespolem sprezyn
ipl. Elektromagnes ten dziata tylko w
okresie, wystarczajacym na wypchniecie
kotka w potozenie normalne. Tarcza T zo-
staje  wyswobodzona {teraz od tarczy F
i obraca sie dzieki sprezynie spiralnej 17
dopoty, dopoki nie oprze sie o kotek za-
trzymujacy tarczy F, ktéra zostala prze-
mieszczona przy koricu pierwszej cylry.
Okres miedzy druga cyfra przypadnie na
odbior, tak iz tarcza R zostanie przesunie-
ta dalej, gdzie dalszy kolek w tarczy F zo-
stanie wypchniety ku przodowi, w celu za-
rejestrowania drugiej cyfry.

Nalezy przypomnieé, ze tarcza T posia-

da faktycznie postaé¢ kola zebatego 13,
przeznaczonego do napedzania — pod
kontrolag odpowiedniego przestawnego re-
gulatora szybkosci 19 — kciuka 29, steru-
jacego sprezyny impulsowe IMP w obwo-
dzie petli wyjsciowej. Jest rzecza jasna,
ze przez odpowiednie nastawienie regula-
tora 29 mozna osiggnaé to, ze impulsy od-
twarzane beda posiadaly wlasciwa szyb-
kos¢, podczas gdy ksztalt kciuka okresla
wlasciwy stosunek wzajemny tych impul-
sow,

Kazda seria impulséw jest gromadzona
mechanicznie w sposob opisany, przy czym
po otrzymaniu pierwszej serii nastepuje
jednoczesnie odbior i przekazywanie, jed-
nak calkowicie niezaleinie od siebie. Pau-
za miedzycyfrowa miedzy odtworzonymi
seriami impulsow jest kontrolowana cza-
sem zwalniania sie przekaznika IP oraz
dzialaniem i zwalnianiem sie elektroma-
gnesu TRM., .

Po odebraniu wszystkich cyfr tarcza R
zatrzymuje sie, a tarcza T, po przestaniu
wszystkich cyfr odtworzonych, zczepia sie
z tarcza R i zatrzymuje si¢ rowniez, opie-
rajac sie o koncowy kotek zatrzymujacy.
W polozeniu tym otwierajg sie znéw spre-
zyny przerywajace ON i odryglowuija
przekaznik BY, ktory znosi zespotem spre-
zyn by3 zwarcie galezi z opornoscig po-
zorng, zawierajacej przekazniki D : [
Obwoéd regeneratora jest przygotowany
teraz do przesylania rozmowy, przy czym
gdy abonent wezwany stacji odleglej pod:-
niesie swa stuchawke, wowczas zostana
odwrécone bieguny baterii, dolaczonej do
przekaznikéw D i I poprzez polaczenie ze
stacja odlegla. Prawe uzwojenie przekaz-
nika spolaryzowanego D zostalo wzbudzo-
ne juz przedtem zespolem spreiyn if, a
poniewaz przez dwa uzwojenia przekazni-
ka spolaryzowanego D plynie teraz prad
w tym samym kierunku, przez to pocznie
dziala¢ on i zespolem sprezyn dI urucho-
mi przekaznik DR. Zespoly sprezyn drl
i dr2 zmieniajq potencjal przewodéw wej-



$ciowych, nadajac sygnat nadzorczy do
aparaiu wzywajacego, przy czym zespol
sprezyn dr3 uruchamia przekaznik BB.
Przekaznik ten zwiera zespolem sprezyn
bbl zespét sprezyn ip2 w ujemnym prze-
wodzie rozmowy, zespolem sprgzyn bb4
przytrzymuje sie, zespolem sprezyn bb2
dotacza uziemienie do przewodu P, ze-
spolem sprezyn bb3 przerywa cbwod im-
pulsowy mechanizmu odtwarzajacego, by
zapobiec jego dziataniu w przypadku, gdy-
by abonent wzywajacy uruchomil przy-
padkowo prowadzenia
rozmowy, a zespolem sprezyn bb5 odlacza

przekaznik IP. Przekazniki A, B, D, I, DR

i BB pozostaja czynne w czasie prowadze-

tarcze w czasie

nia rozmowy.

Gdy abonent wzywajacy odlozy swa
sluchawke, woéwczas rozmagnesuje sig
przekaznik A i odlacza przekaznik B.
Przekaznik B zwalnia si¢ po krotkiej pau-
zie i przerywa obwoéd przekaznikow D
oraz S, a nastepnie cdlacza przekaznik
DR. Po dalszej krotkiej pauzie zwaln'a
sie przekaznik DR i odlacza przekaznik
BB. Gdy przekaznik BB zwolni si¢ po
pewnym okresie, od przewodu P zsstanie
odlaczone uziemienie nadzorcze, a to w
celu zwolnienia wybierakéw poprzednich
i zwolnienia regeneratora do dalszego
uzycia go. Przekaznik DR jest wykonany
jako przekaznik dzialajacy powoli, wsku-
tek zastosowania tulei miedzianej na kos-
cu kotwiczki; to zapobiega jego dzialaniu
w przypadku uruchomienia si¢ przekaZ-
nika D od jakiegokolwiek impulsu, spo-
wodowanego rozladowaniem si¢ konden
salora. Jezeli abonent wezwany odlozy
pierwszy stuchawke, rozmagnesuja sie
przekazniki D, I oraz DR, a zalem prze-
kaznik BB bedzie uzaleiniony tylko od
przekaznika B,

Jezeli abonent wzywajacy odlozy slu-
chawke przedtem, niz mechanizm usku-
tecznil dzialanie przesylows, przewodd
wejsciowy P bedzie przytrzymywany ze-
spotem sprezyn by4 tak dtugo, dcpoki me-

6

chanizm nie bedzie przygotowany do im-
pulsowania przy innym wezwaniu,

Nalezy zaznaczyé, ze nie ma potrzeby
przywraca¢ w normalne polozenie przy-
tzadu do poprawiania impulsow, poniewaz
przyrzad ten jest przystosowany do podej-
mcwania swego dzialania na nastepne we-
zwanie z polozznia, ktére zajmowal przy
zakoriczeniu wezwania uprzedniego,

Jest rzecza zrozumiala, ze wynalazek
nie jest ograniczony do zastosowanych
szczegolow  kenstrukcyjnych, moga bo-
wiem by¢ poczynione odmiany w urzadze-
niach do odbierania impulséw oraz w przy-
rzadach do przesylania impulséw, nie prze-
kraczajac ram wynalazku. Np. zamiast
jednego mozna zastosowaé pewna liczbg
przyrzadow odbicrczych, z ktorych kazdy
bedzie uruchamiany jedna cylfra.

Tak samo zamiast jednego mozna zasto-
sowa¢ wiecej przyrzadow przesylowych,
przy czym w tym przypadku sa wymagane
oapowiednie urzadzenia przekazujgce, po-
wodujace to, ze kazdy przyrzad bedzie
uruchamiany we wlasciwej kolejnosci i w2
wlasciwym czasie. Nalezy zaznaczyé jed-
ze uwidoczniona w ogolnych
zarysach konstrukcja jest prcsta i bardziej
ekonomiczna odnosnie uproszczenia me-

noczesnie,

chanizmu i cbwodow.

Podobnie diugos¢ pauzy miedzycyfrowei
moze byé sterowana oddzielnymi urzadze-
niami czasowymi,

Ponadto jakkolwiek wynalazek zosial
opisany w odniesieniu do bezposredniego
regeneratora impulsowego, stuzacego do
odtwarzania impulsow pradu stalego, to
jednak nie jest on ograniczony do tego zz-
stosowania. Np. wynalazek ten moze by2
zastosowany tatwo do przemiany impul-
séw pradu zmiennego, np. o czestotliwosci
akustycznej, w impulsy pradu statego i od-
wrotnie. Ponadto regulator mechaniczny
moze byc¢ zastosowany w regeneratorze
wejsciowym zamiast w regeneratorze wyj-
$ciowym, jak to uwidoczniono na fig. 1.

Dzieki uzyciu regeneratora wedlug wy-



nalazku rozszerza sie osiggalne granice
impulsowania tak, iz mocze on by¢ zasto-
sowany do linii dtugich, posiadajacych na
kazdym koncu wlasciwe wyposazenie, o
ile zastosuje sie¢ obie drogi robocze. Dzigki
lekkosci konstrukcji mechanizm moze re-
agowac¢ zadowalajaco na serig impulsow
znieksztalconych, wysylajac nastepnie od-
powiednie impulsy odtworzone, skorygo-
wane pod wzgledem stosunku wzajemne-
go i szybkosci.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechaniczny regenerator impulsow,
zastosowany w telefonicznych lub in-
nych ukladach do nadawania impul-
sow, znamienny tym, ze posiada ele-
ktromagnes (), ktory reaguje na ko-
lejne serie impulsow przychodzacych
i jest przeznaczony do sterowania na-
rzadu nastawczego (39) zgodnie z ty-
mi impulsami, drugi elektromagnes
(2), ktory przy koncu serii impulsow
uruchamia przyrzad cechujacy (74)
zgodnie z polozeniem, jakie zajmuje
wowczas narzad nastawczy (39), oraz
trzeci elektromagnes (3), ktoéry kon-
troluje rozpoczecie przesylania serii
impulsow wyjsciowych, poprawionych
co do szybkosci i stosunku wzajemne-
go.

2. Mechaniczny regenerator impulsow
wedlug zastrz, 1, 7namienny tlyin, ze
posiada narzad nastawczy (39), obra-
cajacy sie po obwodzie kota i przy-
rzady cechujace (14) z trzpieniami ru-
chomymi wzdtuz osi.

3. Mechaniczny regenerator impulséw
wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze
posiada w ocbwodzie narzady do utrzy-
mywania w stanie przerwy obwodu
trzeciego elektromagnesu (3), az dru-
gi elektromagnes (2) przeprowadzi
wlasciwe cechowanie.

4. Mechaniczny regenerator impulséw
wedtug zastrz. 1, znamienny tym, zZe

posiada kciuk impulsowy (29), nape-
dzany sprgzyna spiralng (17), napina-
na odpowiednio do ruchu narzadu na-
stawczego (39), przerywajacy spre-
zyny kontaktowe (50) w celu wytwa-
rzania impulséw wyjsciowych.
Mechaniczny regenerator impulséw
wedlug zastrz., 2, znamienny tym, ze
narzad (24), ktorego ruch stuzy do na-
pedu kciuka impulsowego (29), jest
umieszczony tak, iz jego droga ruchn
zostaje zamknieta przez trzpien (14),
uruchamiany narzadem nastawczym
(39) dla nacechowania.

Mechaniczny regenerator impulsow
wedlug zastrz. 5, znamienny tym, ze
elektromagnes (3) jest tak urzadzony,
iz podczas ruchu powoduje rézne ru-
chy narzadu (24), w celu spowodowa-
nia powrotu przemieszczonego trzpie-
nia do polozenia normalnego.
Mechaniczny regenerator impulsow
wedlug zastrz. 6, znamienny tym, ze
narzad (24) jest zaopatrzony w glowi-
ce schodkowa, a to w tym celu, aby
mogl byé zatrzymany wskutek ze!-
kniecia sie z przestawionym trzpie-
niem (74), a nastepnie, wskutek os’o-
wego ruchu odpowiednio de wzbudza-
nia si¢ swego elektromagnesu steru-
jacego (3), aby mégt po zwolnieniu sie
pediaé na nowo ruch obrotowy dopie-
ro po rozmagnesowaniu sie elektro-
magnesu (3).

Mechaniczny regenerator impulséw
wedlug zastrz. 7, znamienny tym, Ze
posiada cbwod do sterowania elektro-
magnesu (3), przebiegajacy poprzez
narzad (24) i trzpien przestawiony
(14), gdy czesci te stykaja sie ze soba.
Mechaniczny regenerator impulsow
wedlug zastrz. 8, znamienny tym, ze
posiada urzadzenie opdzniajace (prze-
kaznik I P), kontrolujace cbwod elek-
tromagnesu (3), uruchamiane wtedy,
gdy narzad (24) zahacza o przesta-
wiony trzpien (14), i stuzace do opéz-



10.

11.

12.

niania rozpoczecia przesylania kolej-
nej serii impulséw wychodzacych w
okreslonym z gory czasie.
Mechaniczny regenerator
wedlug zastrz, 2, znamienny tym, ze
drugi elektromagnes (2) posiada urza-
dzenia do poruszania narzadu nastaw-
czego (39) poza trzpienie (/4) w cza-
sie jego obracamia sig, przy czym po
rozmagnesowaniu si¢ przy korcu se-
rii impulséw elektromagnes ten po-
woduje, iz narzad nastawczy (39)
przestawia trzpien (14) dla nacecho-
wania,

Mechaniczny

impulséw

regenerator impulséw
wedlug zastrz. 3, znamienny tym, ze
posiada obwod elektromagnesu (3),
sterowany przyrzadem, znajdujacym
sie na zewnatrz regeneratora, a to w
celu wprowadzenia zwloki w dziata-
niu retransmisyjnym.

Mechaniczny regenerator impulsow
wedlug zastrz. 3, znamienny tym, ze
dzialanie elektromagnesu (3}, stuzace

13.

Automatic

do zapoczatkowania przesylania serii
impulséw wyjsciowych, odpowiadaja-
cej osobnej serii impulséw wejscio-
wych, jest opoznione w odpowiednim
czasie po zapoczatkowaniu przez elek-
tromagnes () ruchu narzadu nastaw-
czego (39).

Mechaniczny regenerator
wedlug zastrz. 4, znamienny tym, Ze

impulséw

posiada regulator odsrodkowy (31) do

regulowania szybkosci przesylania
impulsow odtworzonych, przy czym
regulator ten jest zaopatrzony w kot-
pak prowadniczy, posiadajacy wne-
trze stozkowe i zamocowany na Sru-
bie tak, iz obracanie sie kotpaka pro-
wadniczego powoduje jej ruch osiowy,
zmieniajac promieri dziatania kul, 2
przez to szybkosé wysylania odtwo-

rzonych impulsow,
Telephone & FEle-
ctric Company Limited
Zastepca: Inz. W. Suchowiak
rzecznik patentowy
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