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(54) Zapojenie elektrenického riadenia posuvu _papieré riadkovych tlagiarni -

Predmet vynédlezu rie$i nahradu elektromecha-
nického systému riadenia posuvu' papiera riad-
kovych tlagiarni, elektronick§m. Vynélez sa ty-
ka elektronického zapojenia, ktoré nahradzuje
pilotnou paskou ovlddané riadenie posuvu pa- 5
piera riadkovych tladiarni.

Podstata vynédlezu spo&iva v tom, Ze krokovy
motor, jeho riadiace obvody, prevodniky a tva- . ’ T

rovacCe fotoelektrického systému .st nahradens
elektronickym zapojenim, na lahko vymenitelnej
zdsuvnej doske, vybavenej najmodernej§imi in-
tegrovanymi obvodmi, ktoré stdasne zabezpedi . 3 > 6
spolahlivi optickd indikéciu zadiatku formula- )
ra. Zasuvnd doska zabezpeduje Yahkd opravitel-
nost, resp. vymenu logiky. .
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Vynélez sa tyka zapojenia elektrického riadenia
posuvu papiera riadkovych tladiarni, ktoré na-
. hradzuje pilotnou péskou ovlédane rladenle po-
“suvu papiera riadkovych tlafiarni.

Riadkové tla&iarne sa pouZivajd ako vystupné
zariadenia vypoltovych systémov pre spracova-

nie adajov. Pre sprdvne riadenie posuvu papiera .

sa vyhradne pouZiva riadenie pomocou progra-
movatelnej ,pilotnej pasky“. Ide v podstate
0 snimanie vopred vydierovaného riadiaceho
programu na diernej péske v nekonetnej slucke.
V programe diernej pédsky jednotlivé kandly
predstavuji vo formuldri vertikédlny tabulétor.
Riadkové tlaiarne pouZivaji maximdlne dva-
nast kanalov. Pri strdnkovani sa vyuZiva iba
prvy kanal ako zatiatok formuldra. Ostatné ka-
nély sa pouZivaju iba vtedy, ak to vyZaduja spra-
covdvané programy v pocitati, pripadne operad-
nv systém. Snimanie kandlov sa uskutoiiuje po-
mocou fotoelektrického systému v siinnost
s elektromechanickym pohonom. Nevyhodou ta-
kéhoto rieSenia posuvu papiera riadkovych tla-
Ziarni je potreba ¢astej vymeny diernej pésky
s riadiacim programom pri kaZdej zmene dlzky
formulédra, ako aj pri jej ¢iasto&nom -opotrebeni.
Takéto rieSenie nezaistuje indikdciu za&iatku
formuladra v riadkovej tlaflarni a medzi jednot-
livgmi programami neinformuje priebeZne ob-
sluhu o polohe formulédra.

Vyssie uvedené nedostatky sticasného stavu
riadenia posuvu paplera riadkovych tladiarni sa
odstrdnené elektronickym riadenim posuvu pa-
piera riadkovych tladiarni, ktorého podstata spo-
tiva v tom, Ze k logike tla¢iarne si pripojené
vystpné kanaly dekodera kandlov, indikadny
obvod, nastavovaci obvod a na jeho vstup vy-
stupy vratného &itaga, na ktorého vstupy je pri-
pojeny obvod nastavenia dIZky formuldra, takto-
“vaci signél posuvu papiera z logiky tlafiarne a
vstup nastavovacieho obvodu.

Elektronické =zapojenie nahradzuje krokovy
motor, jeho riadiace obvody, prevodniky
a tvarovafe fotoelektrického systému a za-
bezpedi spolahlivi optickd indikaciu zadiatku
formuléra. RieSenie podla vynélezu vychéadza
z najnovdich pristupov vyuZitia integrovangch
obvodov,” 8o zabezpefuje lahkd opravitelnost,
resp. vymenu logiky. Nédhradou elektromecha-
nickych &asti elektronikou sa zjednodudi postup
‘pri zmene dlzky formuléra, odstrdni sa nutnost
dierovania a stalej kontroly kvality pilotnej pés-
ky, zvysi sa spolahlivost posuvu papiera a zniZia
sa ndklady na vyrobu a tidrZbu celého zariade-
nia.

Priklad zapojenia elektronického riadenia po-
suvu papiera riadkovych tladiarni je zndzorneny
na blokovej schéme na pripojenom vykrese.

Vratny Gita¢ 2 sa nastavuje nastavovacim ob-
vodom 4 na hodnotu z obvodu nastavenia dizky
formuldra 1. Vystupy vratného &itaca 2 sa vy-
hodnocuji v dekdéderi kanalov 3. Vyhodnocova-
né kandly sa uplatiiuji v logike riadkovej tla-
¢iarne 5, v nastavovacom ohvode 4 a v indikac-
nom obvode 6. Z logiky riadkovej tlagiarne 5 sa
privddza taktovaci- signdl posuvu paplera na
vstup vratného &itaca 2.

Riadiaca elektronika posuvu papiera riadko-
v§ch tlagiarni 5 zabezpe&uje pri tla¢i posuv pa-
piera do riadkoch a po strdnkach. Pokrytie ce-
lej $kaly pouZivanych formuldrov 1 je zabezpe-

. %ené dvomi dekadickymi stupiiami vratného &i-

tata 2. Zvolend df¥ku formuldra 1 nastavime
v obvode nastavenia dlzky formuléra 1, z ktoré-

.ho sa t4to hodnota cyklicky po ukonéenia for-

muldra 1 prendfa do vratného &ftafa 2. Obsah .
vratného &itaa 2 sa pri posuve papiera o riadok
zmen3uje .0 jednotku taktovacim signdlom po-
suvu papiera z logiky nadkove] tlagiarne 5, kto-
r¢ zabezpeduje vzdjomnu zdvislost posuvu pa-

piera na obsahu vratného &itata 2. Ked dosiah-.

ne vratny &ita¢ 2 hodnotu, ktord je v koinciden-
cii s nastavenou hodnotou v dekéderi kanélov.3,
dochéddza k vyhodnoteniu zodpovedajiceho ka-
nélu, ktory je vyuZivany v logike riadkovej tla-
giarne 5 pre riadenie posuvu papiera. Prvy ka-
nél sa vyhodnocuje pri nulovom obsahu vratné-
ho &itata 2. Stdasne spatnou vizbou sa zabezpeti
prostrednictvom nastavovacieho obvodu 4 asyn-
chrénne nastavenie vratného &itata 2 na hod-
notu odpovedajicu diZke formuldra 1. Vystup
prvého kandlu je zaroveil vyuZity v indikaénom
obvode 6 pre indik4ciu zagiatku formuléra 1

Vynédlez nie je dotknuty, ak sa popisané zapo-
jenie vyuZije v zariadeniach pouZivajucich dier-
nu pasku v nekoneé&nej slu€¢ke ako riadiaci pro-
gram. Pre jednotlivé pripady je potrebny poget
kandlov dany zariadenim. Ked je postavenie ka-
nélu na diernej ipéske v nekone&nej slutke pevne
dané vzhladom k jej vztaZnému zaciatku, zjed-
nodu$i sa zapojenie dekédera kanélov 3 o po-
rovndvacie obvody a vyhodnocuji sa iba pri-
sludné stavy &itada ako kanély. _

Dalfou oblastou vyuZitia zapojenia podla vy-
néalezu je riadenie procesov perlodickych. Pre
riadenie procesu sa vyuZivaja jednotlivé kanély,
ktorych podet je dany po&tom fdz procesu. Pri-
sluinym kanédlom sa od3tartuje odpovedajica f&-
za procesu. Hodnoty pre vyhodnotenie jednotli-

vych kandlov v dekoderi kandlov 3, ako i hod-

notu obvodu nastavenia diZzky formuldra 1 je
moZno cyklicky prestavovat na zéklade vysled-
kov z procesu, vZdy pri zadiatku cyklu.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie .elektronického riadenia posuvu pa- vratného &itada (2), na ktorého, vstupy s& pr:-

piera riadkovych tladiarni vyznatené tym, Ze pojené obved nastavenia dIzky formuldra (1),
k logike tlatiarne (5) su pripojené vystupné ka- taktovaci signal posuvu papiera z logiky tladiar-
nédly dekddera kandlov (3), indika&ny obvod (6). ne (5} a vystup nastavovacieho obvodu (4).

nastavovaci obvod (4) a na jeho vstup vystupy
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