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méteni kontrolnich automatd

Zapojeni pro kontrolu nastaveni me-
chanickych element m&#iciho mista a in~
tervalu mé¥eni kontrolnich automatir jako
jsou nap¥. automaty pro kontrolu kvality
povrchovych vrstev loZiskovych télisek,
fgelem vyndlezu je provadét na zdkladé
gasové nenaro&ného elektronického méfeni
optimalni ustaveni elementd m&ticiho mis-
ta automat( na kontrolu kvality povrcho-
vych vrstev strojnich soutégsti a i v
prabdhu provozu provadét rychlou provér-
ku spravného chodu nahanécich mechanizmi.
Dale je G&elem vynélezu umoZnit rychlé
méreni mezer mezi jednotlivymi kusy kont-
rolovanych télisek a na tomto zakladé
dostavit na predepsanou hodnotu vykon
davkovaciho zarizeni, jakoZ i zjisfovat
a dostavit interval m&Feni, zjisfovat vy~
kon automatu a podet otadek kontrolované-
ho té&liska v m&Ficim misté. Tohoto 0¢elu
se dosahne vyhodnym zapojenim snimace,
zesilovaée, rozhodovacich, tvarovacich,
zpozdovacich a logickych obvodi.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro kontrolu nastaveni mechanickych elementd m&¥iciho mig=
ta a intervalu mé¥eni kontrolnich automatd, jako jsou nap#, automaty pro kontrolu kvae
1ity povrchovych vratev loZiskovych t&lisek. :

U kontrolnich automatd jako jsou nap¥., automaty na kontrolu kvality povrchovych
vrstev strojnich souddsti se kontrolovans souldst pohybuje pod riznymi snimadi tak, aby
byl cely povrch zdkonitsd zkontrolovdn, Pondvads Si¥ka snimané stopy snimadh byvd cca
1 mm, je nutné, aby této Sijce odpovidal mechanicky posuv. Nap¥, u automati na kontrolu
kvality povrchovych vrstev pldsta loZigkovych vdledki a Jehel ge kontrolované t&1lisko
m& pohybovat pod snimedi po Srouboviei, jejiZ stoupdni je cca 0,8 mm. Stoupéni Zroubovi-
¢e se nastavuje pomoci elementd mé¥iefho mista, v uvedendm p¥ipadé ndklonem nahdndciho
vdlce = pohon na zplsob "centrlesu", Nastaveni néklonu je nutno pFestavovat pri zméng
priméru kontrolovanych t&ligek. V ndhonném mechanismu miZe viak dochdzet k prokluzin,

K velkym chybdm v nastaveni mi%e dochdzet v disledku nespravného ndklonu nahdanéciho v4le
ce a prokluzu mezi vdlcem a kontrolovanym t&liskem, co3 Je obzvldsté kritické u t&1{isek
t&Zkych nebo p¥i zaspinéném nahdn&cim vélei, kdy se zméni tiect poméry, Sprdavnost ustge
veni elementd m&¥icfiho mista se proto kontroluje pracnou a nedbkonalou metodou a to tak,
Ze na povrch t&lisks se v okamZiku jeho prichodu m&¥icim mistem p¥itladi diamantovy hrot,
¢im¥ dojde ke zviditelnsn{ Sroubovice, jejis stoupdni se potom vizudins vyhodnoti, P¥itla-
dovénim hrotu na kontrolované t81isko dochdzi ke znéné t¥ecich pomdrt a ponévad?¥ p¥itla-

80b znalnou zrudnost g zkuSenost, p¥idem¥ ani pak neni zaruden spravny vysledek, Nesprdv-
né nastavené poméry v méticim mistd vedou pak ke sniZeni vykonu automatu nebo k nepro-
hlédnuti celé plochy nebo v p¥ipadé velkého p¥itlaku k obéma jevim soudasngd, Ponévadz
automat je pom&rné komplikované za¥fizeni, je obtiZné identifikovat pravou p¥iéinu nesprdv-
ného ti¥iddni,

Tyto nevyhody odstratuje predmét vyndlezu, kterym je zapojeni pro kontrolu nastaveni
mechanickych elementd m&¥iciho miste a intervalu m&tens kontrolnich automatd, u kterého
Je snimad p¥ipojen na vetup zegilovade a vystup zesilovade je pPipojen na vetup vyhodnoe-
covacich obvodld a vstup tvarovacich obvodl, kde vystup rozhodovacich obvodd Jje p¥ipojen
na vetup prvého zpoidovaciho obvodu a jeho vystup je spojen se vstupenm vyhodnocovacich
obvodd, pridem? vystup tvarovacich obvodk je spojen se vatupem logickych obvodl, jejich¥
vystup je p¥ipojen k nulovacimu vstupu rozhodovacich obvodd a nulovacimu vstupu vyhodno-
covacich obvodld., Jeho podstata spodivd v tom, Ze vystup tvarovacich obvodld je rovnéi pri-
pojen ke kontaktim prepinade a jeho kontakty jsou spolu pPropojeny a pXipojeny ke vetupu
prvého invertoru, jehoi v¥stup je spojen s druhym vstupem prvého hradla, zatimco prvy

~ , I3 - s o

vstup prvého hradls Je propojen s kontakty prepinace g pomoeny. vystup logickych obvodd

druhého bistabilniho multivibrdtoru, ktery je rovnds p¥ipojen pres druhy odpor ke klad-
nému polu napdjeciho zdroje, zatimco druhy vetup druhého bistabilniho multivibritoru je
p¥ipojen ke kladnému polu napdjeciho zdroje pres t¥et{ odpor a prvy vstup druhého hradla
je spojen se zZépornym pdlem napédjeciho zdroje p¥es prvy odpor a vystup druhého hradls je

demZ druhy vystup druhého bistabilniho multivibrdtoru je p¥ipojen ke vetupu druhého zpof-
dovaciho obvodu a rovné% ke vstupu p¥izplisobovaciho &lenu, jehos vystup je spojen se vstu-
pem integrdtoru a vystup integrdtoru je propojen s vystupenm nulovaciho obvodu a dile Je

vatupem t¥etiho zpoZdovaciho obvodu a rovn¥ ge vetupem pitého invertoru, jeho¥ v¥stup
Je spojen se vstupem nulovaciho obvodu a rovnd# s katodou t¥eti diody, JejiZ anoda je
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jena pres vypinaé¢ k vystupu druhého invertoru, jehoZ vstup je propojen s registraénim
vystupem vad vyhodnocovacich obvodf, p¥idem? vy¥stup rozhodovacich obvodl je rovnéZ pri-
pojen ke vetupu t¥etiho invertoru, jehoZ vystup je spojen se vstupem prvého bistabilniho
multivibrdtoru a vystup prvého bistabilniho multivibrdtoru je p¥ipojen na kontakt pFrepi=-
nace. '

Pokrok dosaeny vyndlezem spodivd zejména v tom, %e na zdkladd dasové nendroéného
elektronického mé¥eni lze provést optimdlni ustaveni elementt mé¥iciho mista automatd
na kontrolu kvality povrchovych vrstev gtrojnich souddsti a i v prib&hu provozu provédét
rychlou prov&rku sprdvného chodu nahdndcich mechanismi, Rovné% umo¥nuje rychlé zmé¥eni
mezer mezi jednotlivymi kusy kontrolovanych t&lisek a na tomto zdkladé dostavit na pre=-
depsanou hodnotu vykon ddvkovaciho za¥izeni, Ddle umoznuje zjistovdni a na tomto zdklads
dostaveni intervalu mé¥eni a rychlé 23i5%ovéni vykonu automatu a podtu otddek kontrolo=-
vaného t&liska v m&Ficim misté.

Vyndlez je zndzornén na pfiloZenych vykresech, kde obr, 1 je schéma zapojeni pro
kontrolu nastaveni mechanickych elementt méFiciho mista a intervalu md¥eni kontrolnich
automatd a obr. 2 zachycuje pribéhy signdlid v dileZity¥ch bodech. .

U zapojeni pro kontrolu nastaveni mechanickyjch elementd mé¥iciho mista a intervalu
méYeni kontrolnich automatd /obr.l/ je snimad § p¥ipojen na vstup zesilovale 2 a vystup
zesilovade Z je p¥ipojen na vetup roszhodovacich obvodd RO a vetup tvarovacich obvodd IO.
Vystup rozhodovacich obvodd RO je p¥ipojen na vetup prvého zpo¥dovaciho obvodu ZOL a jeho
vystup je spojen se vstupem vyhodnocovacich obvodd YO. Vystup tvarovacich obvodd TO je
spojen se vstupem logickych obvodd LO a jejich vystup je p¥ipojen k nulovacimu vstupu
rozhodovacich obvodd RO a nulovacimu vstupu vyhodnocovacich obvodd VO. Vystup tvarovacich
obvodd IO je rovn&Z spojen s kontakty la a 28 prepinade P a jeho kontakty iv , 3b a 4b
jsou spolu propojeny & p¥ipojeny ke vstupu prvého invertoru Il. Vystup prvého invertoru
Il je spojen s druhym vstupem prvého hradla Hl. Prvy§ vstup prvého hradla HL je propojen
g kontakty 2b a 5b prepinade P a pomocny vystup logickych obvodd LO je spojen s kontaktem
3a piepinale P 8 vystup prvého zpotdovacfho obvodu Z01 je rovné¥ p¥ipojen na kontakt 4a
pYepinade P,pFilemZ vystup prvého hradla Hl je pYes prvy kondensdtor Cl spojen s prvym
vatupem druhého hradla H2 a rovné¥ je spojen pies druhy kondengdtor C2 s prvym vstupem
druhého bistabilniho multivibrdtoru BM2, ktery je rovné¥ pripojen pfes druhy odpor R2
ke kladnému polu napdjeciho zdroje. Druhy vestup druhého bistabilniho multivibrdtoru BM2
je p¥ipojen ke kladnému pdlu napdjeciho zdroje pFes tyeti odpor R3. Prvy vstup druhého
hradla H2 je spojen se zépornym polem napdjeciho zdroje pies prvy odpor Rl, Vystup dru-
hého hradla H2 je spojen pres tFeti kondensdtor C3 s druhym vstupem druného bistabilniho
multivibrdtoru BM2. Druhy vystup druhého bistabilniho multivibrdtoru BM2 je p¥ipojen ke
vstupu druhého zpozdovaciho obvodu Z02 a rovngs ke vetupu prizplisobovaciho élenu gg,
jeho¥ vystup je spojen se vatupem integrétoru IN a vystup integrdtoru IN je propojen
s vystupem nulovaciho obvodu NO a ddle je pripojen k mé¥icimu pFistroji MP, a vystup dru-
hého zpoidovaciho obvodu 202 je spojen se vstupem t¥etiho zpozdovaciho obvodu Z03 a rov-
nd% se vetupem patého invertoru I5. Jeho vystup je spojen se vstupem nulovaciho obvodu
NO a rovnéZ s katodou t¥eti diody D3, jejiZ anoda je gpojena jednak s druhym vetupem dru-
hého hradla HZ2 a jednak s anodou druné diody D2 a také 8 anodou prvé diody Dl. Vystup tPe=-
tiho zpozdovaciho obvodu 203 Je propojen se vstupem gtvrtého invertoru 14, jeho# je p¥i-
pojen na katodu druhé diody D2 a katoda prvé diody D1 je p¥ipojena p¥es vypinad ¥ k vystu-
pu druhého invertoru Iz, jeho% vatup je propojen s registradnim vystupem vad vyhodnocova~-
cich obvodd ¥O, pFidemZ vystup vyhodnocovacich obvodd je rovndi p¥ipojen ke vstupu t¥e-
t{ho invertoru I3. Jeho vystup je spojen se vstupem prvého bistabilniho multivibrdatoru
BML a vystup prvého bistabilniho multivibrdtoru BM1 je p¥ipojen na kontakt 5a a prepina~-
de P.
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Signdl enimade S fobr.l/, kterym je nap¥. fotodioda, zpracovdvajici odraZené svétlo
od kontrolovaného povrchu, je zesilovdn zesilovaCem 2 /pribéh 1 na obr.2/, Zesileny sig=
ndl postupuje do rozhodovacich obvodd RO,které p¥i poklesu signdlu snimaCe o zvolenou
tiroven K, vySlou impuls definované trovné /pribsh 5 na obr.2/. Tyto impulsy jsou zpoZdd=-
ny o nastavenou hodnotu v prvém zpoidovacim ‘obvods Z01 a pﬁsobl: na vyhodnocovaci obvody
¥O, které vyhodnoti prvou ndbéZnou hranu, to je konec prvého impulsu, ktery se objevi
v dob&, kdy jsou vyhodnocovaci obvody VO otevieny. Jejich otevirdni je ¥izeno logickymi
obvody 10 a to tak, %e z wyhodnocovani je vylouCena ndbéZnd hrana pribéhu 1 z obr. 2.
Vystupni signdl ze zesilovale Z je upraven v tvarovacim obvods 20 na obdélnikovy pribéh
dle pribéhu 2 na obr.2, a tento pribéh je veden do logickych obvodi LO, kde se od ného
na zaldtku odedte impuls /prib&h 3 na obr.2/ o &ifce odpovidajici poddtednimu zpo#ddni
zalitku vyhodnocovdni a vysledny prib&h se pFevrdti, &imZ se obdrii pribdh 4 na obr.2.
Vyhodnocovaci obvody VO a rovnéz rozliSovaci obvody RO jsou pak otevirdny impulsy dle
pribéhu 4 na obr.2. Signdl z vyhodnocovacich: obvodd VO je ddle upravovdn a je jim ovldddn .
t¥{dici magnet. PFi seFizovdni automatu na t¥7déni uréitého typorozméru t&lisek je nutné'
‘nastavit ndklon nahdndciho vélce a tim nastavit stoupdni Sroubovice, po ni¥ se kontrolova-
né télisko pohybuje pod snimadem S. Ndklon nahdnéciho vdlce se ustavi tak; aby platilo
% = %%, kde "1" je délka kontrolovaného té&liska, "s" je pY¥edepsané stoupdni posuvu kontro=
lovaného t&liska, "T1" je Cas po ktery se kontrolované t&lisko nachdzi pod snimalem S
a "t5" je Cas na jednu otddku télisks. Pomér % je tedy pYedepsany podet a pomér % Je

skuteliny polet otofeni kontrolovaného téliska pod snimadem S. V praxi se potom postupuje
tak, Ze se zméFi Cas jedné otadky "t5" a sklon nahdnéciho vdlce se nagstavi tak, aby pla-
tilo t1 = tE:é- . Funkce zapojeni pri méieni casu "t1" je ndsledujici. Vystupni signdl z
tvarovacich obvodi TO /pribéh 2 na obr.2/ pisobi pres kontakty 1 - 1b p¥epinaie P a pres
prvy invertor Il na druhy vstup prvého hradla Hl. Prvy vstup hradla Hl je v tomto p¥ipa~
48 nep¥ipojen a je na ném logickd 1. V okamZiku Tl /obr.2/ se piivede na druhy vstup pr-
vého hradla Hl logickd O, na jeho vystupu bude potom logickd 1, kterd se pfenese pres
prvy kondensdtor Cl na prvy odpor Rl a prvy vstup druhého hradla H2 a pondvadZ na jeho
druhém vestupu je v tomto okamZilu rovnéZ logickd 1, bude na vystupu druhého hradla logic-
kd 0. Ta se pies tPeti kondensdtor C3 p¥enese na druhy vstup druhého bistabilniho multi-
vibrdtoru BM2, kiery je pPes t¥eti odpor R3 p¥ipojen na logickou 1. Zépornou napéfovou
Spifkou se tedy v okamZiku T1 druhy bistabilni multivibritor BM2 pieklopi a na jeho dru-
hém vistupu bude logickd 1. K vrdceni druhého monoatabilniho multivibratoru BM2 do vycho-
zi polohy dojde v okamZiku T3, kdy se zdpornd napétovd 3pidka z vistupu p:;vého hradla H1
prenese p¥es druhy kondensator C2 na. jeho prvy§ vstup. Impuls z druhého vystupu druhého
bistabilniho multivibrdtoru BM2 /pribSh 8 na obr.2/ plisobi na vstup druhého zpozdovaciho
obvodu Z02, kde dochdzi ke zpoZdéni zadi impulsu /pribéh 9/ a pfes pdty¥ invertor /15 a
t¥eti diodu D3 je potom timto kladnym zpoZdénym impulsem blokovdno druhé hradlo H2, takie
ndsledujici impuls z vfstupu tvarovacich obvodé TQ jiZ druhy bistabilni multivibrétor BM2
-nep¥eklopi. Impuls ziskany na vistupu druného bistabilniho multivibritoru BM2 je upra-
ven v prizplisobovacim é¢lenu _Pé_ a integrovdn v integrdtoru IN. Délka impulsu je potom
indikovdna m&¥icim p¥istrojem MP, T¥etim zpoZdovacim obvodem 203 je Sasové posunut a in-
vertorem I4 prevrdcen impuls, ktery je na vystupu druhého zpoidovaciho obvodu 202 - je
zpoZden jeho zaddtek i konec. Tato iprava je zndzorndna pribdhy 9, 10, 11 na obr.2. P¥i
ukondeni, impulsu na vystupu druhého zpoZdovaciho Sbvodu Z02 je p¥es invertor I5 uveden

v ¢innost mulovaci obvod NOQ, ktery vynuluje integrdtor IN a pri ukonCeni impulsu na vys=-
tupu -t¥etiho zposdovaciho obvodu Z03 dojde k odblokovdni druhého hradla H2. Tim jsou vEech-
ny cbvody pripraveny pro mé¥eni daliiho Sasu "t1", piridem¥ mS¥eni je vidy odstartovdno
ndb&Zrou hranou impulsu, Délka zpoZdéni druhého zposdovaciho obvodu 202 je volena tak,
aby bylo moZné dobfe odeditat hodnoty m&¥iciho p¥istroje MP a délku zpo#ddéni t¥etiho
zpoZdovaciho obvodu Z03 tak, aby se spolehlivé vynuloval integridtor. Tim je umoZndno ode=-
¢itdni Casu "t1", ktery odpovidd délece prichodu kontrolovaného t&liska pod snimadem S,
pricem? kontrolovand téliska mohou pod snimedem S prochizet plynule, to je v normdlnim
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taktu automatu, co¥ odpovidd skutednym pomérim, V zdvislosti na zvoleném Sase pro odedi-
t4ni hodnoty mé¥iciho p¥istroje ME a ogové rychlosti, kterou kontrolovand téliska postu=-
puji pod snimaéem g, je potom méyen Sas "t1" odpovidajici prichodu nep¥, kazdého t¥eti-
ho t&liska, zatimco meziinterval je vyu¥it pro odeditdni a mé¥eni je blokovéno,

P¥i m&¥eni Sasu "t5", ktery odpovidd Easu jedné otddky kontrolovaného téliska pod
snimadem S je postup a funkce zapojeni nésledujici: Na povrchu n8kterého kontrolovaného
t&1iska se vyrobi uméld vads, kterd projde pod snimacem S alespon pPi dvou po sobé jdou-
cich otédkdch - nap¥, vada ve formé rysky podél povrchu pldsté, Citlivost rozhodovacich
obvodd RO se nastavi tak, aby tato uméld vada byla registrovédna, Umélé vadé odpovidaji
potom zdporné impulsy u t¥liska Y /pribdh 1 na obr.2/, zatimco prirozené men&i vady
sndzornéné u t&liska X registrovdny nejsou, protoie vada je registrovina a? p¥i poklesu
rovném nebo vétdim neZ je hodnota K. Registrovenym vaddm odpovidaji na vystupu rozhodova-
cich obvodt RO impulsy dle prib&hu 5 na obr. 2, které jsou t¥etim invertorem I3 prevri-
ceny /prabéh 13 na obr,2/ a pirekldpi prvy bistabilni multivibrdtor BMLl a to kaZdd ses=-
tupnd hrana pribéhu 13. Prvy bistabilni multivibrdtor BML pek pracuje jako dé1lidka 1:2
a na jeho vystupu jsou impulsy zndzornéné prib&hem 14 na obr. 2. Tyto impulsy se vedou
pres sepnuté kontakty 5a - 5% prepinade P na prvy vstup prvého hradla H1,PondvadZ druhé
hradlo H2 je odblokovéno p¥es sepnuté kontakty vypinade ¥V a druhy invertor I2 aZ p¥i zé=-
pisu registrované vady do vyhodnocovacich obvodd YO, to je v okamZiku T5 /prdb&h 7 na '
obr.2/, je mE&¥eni Sasy "TS5" odstartovdno sestupnou hranou prvého impulsu, ktery prijde
po odblokovéni, VSechny ostatni impulsy p¥ichdzeji na prvy vestup prvého hradla Hl jesou
7z méveni vylouSeny stejnym zphsobem, jak bylo ji%# popsédno p¥i méteni dasu "t1".

Pri méreni délky intervalu mezi jednotlivymi kontrolovanymi t8lisky, to je dasu "t2"
/pribéh 2 na obr.2/ jsou impulsy z vystupu gvarovacich obvodd TO piivddény pies gepnuté
kontakty 28 = 2b prepinade P na prvy vetup prvého hradla Hl a funkce méreni je ddle stej-
né jako p¥i popsaném mé¥eni %gsu "t1". Didvkovaci zatizeni automatu se potom nastavi tak,
aby zméfeny Cas "t2" odpovidal pYedepsané hodnotd, postaduji pro rozt¥idéni kontrolova-
nych t&lisek magnetem t¥{dide do jednotlivjich skupin., Na zdkladd zméPenych Casti"tl" a
£2" je ddle mo¥né stauovit okam¥ity vykon automatu.

Pondvad® ndékteré typy kontrolovanych t&1isek, jakfmi jsou napZ. lo¥iskové vdledlky,
maji odliny povrch pri krajich a ve stiedu plésté, Je po¥adovéno provadst kontrolu pldsd=
+8 pouze v urditém gtPednim pésu. To znamend zalit xontrolu a¥ po urditém dasovém inter-
valu od okamZiku p¥ichodu t81iska pod snimad S a stejnd tak kontrolu ukondit o urdity
gasovy interval d¥ive, Toto se provadi zménou SiFky impulst urdujicich zaddtek a konec
kontroly. Pro poddtek to je sm&na Sasu "t3" /pribéh 3 na obr.2/ a pro konec kontroly
zmdna Sasu "t4" /prub&h 6 ne obr.2/. Gas "t3" se zmé¥i tak, %e impulsy z pomocného vyg=-
tupu logickych obvodl LO pisobi pfes sepnuté kontakty 3a - 3b prepinade P a prvy inver=-
tor Il na druhy vstup hradla Hl,Dalsi funkce zapojeni je stejnd jako p¥i mé¥eni Sasu
ng1n, Sas "t4" se zmd¥i tak, Ze impulsy zpo¥dujici zdznam vady pigobi z vystupu prvé-
ho zpo¥dovaciho obvodu ZOL pres sepnuté kontakty 4a - 4b p¥epinade P 2 prvy invertor
Il na druhy vstup prvého hradla Hl. Pondvad?s poZadovand 8irka nekontrolovanych konel
je uddvdna v milimetrech, das "t3" se nagtavi tak, aby platilo

13 = T 1%
a 3as "t4" se nastavi tak, aby platilo
t4 = t1 2K
V t&chto vztazich je "t1" Zas, po ktery se kontrolované £%1{sko nachdzi pod snimadem S,

"t Je poZadovend Si¥ka nekontrolovaného pésu na podatku plésté, "1," Je poZadovand
5{¥ka nekontrolovaného pdsu na konci pldstd a "1V Je celkovd délka plasté téliska.
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Zapojeni pro kontrolu nastaveni mechanickych elementd mé¥iciho mista a intervalu
mé¥eni kontrolnich automatd, u kterého je snimad piipojen na vstup zesilovade a vy¥stup
zesilovade Jje p¥ipojen na vstup rozhodovacich obvodd a vstup tvarovacich obvodd, kde
vystup rozhodovacich obvodl je p¥ipojen na vstup prvého zpoidovaciho obvedu a jeho via-
tup je spojen se vatupem rozhodovacich obvodi, pPidemZ vystup tvarovacich obvodd je spo-
jen se vetupem logickych obvodd, jejich% vystup je p¥ipojen k nulovacimu vstupu rozho=
dovacich obvodl a nulovacimu vstupu rozhodovacich obvodld, vyznadené tim, Ze vystup tva=
rovacich obvodd /TO/ je rovné% pF¥ipojen ke kontaktim /la/ /2a/ p¥epinade /P/ a jeho
kontakty /lb, 3b a 4b/ jsou spolu propojeny & p¥ipojeny ke vstupu prvého invertoru /I1l/,
Jehoz vystup je spojen s druhym vetupem prvého hradla /H1/, zatimco prvy vstup prvého
hradla /H1/ je propojen s kontakty /2b a 5b/ p¥epinade /P/ a pomocny vystup logickych
obvodd /LO/ je spojen s kontaktem /3a/ pYepinade /P/ & vystup prvého zpoidovaciho obvo-
du /Z0l/ je rovnd% pF¥ipojen na kontakt /4a/ pYepinade /P/, p¥idem? vystup prvého hradla
/H1/ je p¥es prvy kondensdtor /Cl/ spojen s prvym vstupem druhého hradle -/H2/ a rovndi
je spojen pres druhy kondensdtor /C2/ s prvym vestupem druhého bistabilniho multivibrd~
toru /BM2/, ktery je rovnéZ p¥ipojen pies druhy odpor /R2/ ke ¥ladnému polu napdjeciho
zdroje, zatimco druhy vstup druhého bistabilniho multivibrdtoru /BM2/ je p¥ipojen ke
kladnému polu napdjeciho zdroje pFes t¥et{ odpor /R3/ a prvy vatup druhdho hradla /H2/
je spojen se zdpornym polem napdjectho zdroje pFfes prvy odpor /R1/ a vyistup druhého
hradla /H2/ je spojen pies t¥eti kondensdtor /C3/ s druhym vstupem druhdho bistabilniho
multivibrdtoru /BM2/, p¥idemZ druhy vystup druhého bistabilniho multivibrétoru /BM2/ je
p¥ipojen ke vstupu druhého zpoZdovaciho obvodu /202/ a rovndZ ke vstupu p¥izpisobovaciho
dlenu /PE/, jeho vystup je spojen se vetupem integrdtoru /IN/ a vystup integrdtoru /IN/
je propojen s vystupem nulovaciho obvodu /NO/ a.ddle je pYipojen k mé¥icimu p¥istroji
/MP/, zatimco v¥stup druhého zpo¥dovaciho obvodu /Z02/ je spojen se vstupem t¥etiho
zpoZdovaciho obvodu /Z03/ a rovnd%¥ se vstupem pdtého invertoru /15/, jeho¥ vystup je spo=
jen se vstupem nulovaciho obvodu /NO/ a rovnd% s katodou t¥eti diody /D3/, jeji¥ anoda
je sbojena Jjednak s druhym vstupem druhého hradla /H2/ a jednak s anodou druhé diody
/D2/ a také s anodou prvé diody /D1/ a vystup tBetiho zpo¥dovaciho obvodu /Z03/ je pro=-
pojen se vegtupem dtvrtého invertoru /I4/, jehoZ vystup je p¥ipojen na katodu druhé dio=-
dy /D2/, zatimco katoda prvé diody /D1/ je p¥ipojena pres vypinad /V/k vystupu druhého
invertoru /I2/, jehoZ vatup je propojen s registradnim vystupem vad vyhodnocovacich
obvodl /V0/, piilemZ vystup rozhodovacich obvodd je rovn¥¥ p¥ipojen ke vstupu t¥etiho
" invertoru /I3/, jeho% vyistup jeé spojen se vstupem prvého bistabilniho multivibrdtoru
/BML/ a vystup prvého bigtabilniho multivibrdtoru /BML/ je p¥ipojen na kontakt /¥a/
pfepinale /P/.

2 vykresy
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