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Przedmiotem wynalazku jest spos6b wyznaczania
dowolnej powierzchni wzgledem poziomej plasz-
czyzny odniesienia oraz sygnal wysokos$ci do wy-
znaczania dowolnej powierzchni wzgledem poziomej
" plaszezyzny odniesienia. Potrzeba wyznaczania wyzej
wspomnianych powierzchni .. wystepuje zwlaszcza
przy precyzyjnym montazu duzych i ciezkich kon-
strukecji wykazujgcych . znaczng elastycznosé po-
- szczegblnych element6w na przyklad turbogenera-
torow.

Dotychczas do wyznaczania podobnych powierz-
chni uzywano specjalnych liniat6w, za pomocg kto-
rych wyznaczano spadki lub réznice wysoko$ci po-
miedzy sasiednimi punktami. Poniewaz linialy te
sg bardzo ciezkie spos6b powyzszy moze by¢é sto-
sowany tylko tam gdzie- w poblizu znajdujg sie
dzwigi do podnoszenia duzych ciezaré6w. Na przy-
klad liniat o ditugo$ci 6 m wazy okolo 5 ton.

Inny spos6b wyznaczania powierzchni realizowany
jest przy uzyciu niwelatora hydrostatycznego. Spo-
s6b ten jest rowniez do$§é pracochlonny i klopotliwy
gdyz niwelatory hydrostatyczne sg bardzo wrazliwe
na zmiany czynnikéw “zewnetrznych takich jak
temperatura, wstrzasy itp.

Wyznaczanie dowolnej powierzchni sposobem
wedlug wynalazku eliminuje WyzZej opisane wady,
a ponadto pozarvala wszystkie czynnoSci zwigzane
Z wyznaczeniem przeprowadza¢ w czasie montazu
elementéw zawierajageych fragmenty ustawianych
powierzchni, )
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Spos6b ten polega na tym, ze spo$réd zmateriali-
zowanej grupy punktéw o danych wspélrzednych
prostokatnych i wysoko$ciach okreslajgcych wyzna-
czang powierzchnig, obiera sig dowolny punkt
i wzgledem niego oblicza réznice wysoko$ci pozo-
stalych punktéw. Nastepnie w tymze obranym
punkcie ustawia sie sygnal wysoko$ci z tak usta-
wionym wskaznikiem wysokosci aby znalazl sie on
dokladnie w poziomej plaszczyZnie odniesienia wy-
znaczonej przez  o§ celowg niwelatora. Kolejno w
pozostalych punktach Listawia sie sygnaly wyso-
kosci o zadanych wysoko$ciach wedlug ktérych pod-
nosi sie lub opuszcza zmaterializowane punkty wy-
znaczanej powierzchni tak, aby wszystkie wskazniki
sygnaléw znalagly sie jednoczesnie w poziomej
plaszczyznie odniesienia.

Spos6éb wyznaczania dowolnej powierzchni wzgle-
dem poziomej plaszczyzny odniesienia zostanie wy-
ja$niony na podstawie rysunku, ma ktérym fig 1
przedstawia schemat wyznaczenia dowolnej po-
wierzchni za$§ fig. 2 — sygnat wysokosci w widoku
z boku. Sygnal wysokoSci wedlug wynalazku skla-
da sie¢ z podstawy 1 z osadzong w niej za pomocs
przegubu kulowego 2, pionowg $rubg 3, na ktérag
jest nakrecona kolumna 4 wyposazona w libelle
sferyczng 5. Gorna cze§é kolumny 4 jest zakonczona
pionowg S$rubg mikrometryczng 6 wyposazong we
wskaznik w,

Wyznaczenie dowolnej powierzchni wzgledem

poziomej plaszczyzny odniesien’ia realizuje sie¢ na-
Ty
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Sposréd wskazanych na fig 1, grupy punktéw
P:, P: P;,.., Pn o danych wspé6irzednych x, y i wy-
sokofciach h ckre$lajagcych wyznaczang powierzch-
ni¢, obiera sie dowolny punkt na przykltad P
i wzgledem niego oblicza réznice wysokosci Ahsz,
Ahx..., dhn pozostalych punktéw. Nastepnie na od-
powiedniej wysoko$ci ustawia sie niwelator pre-
cyzyjny 8 i jego o§ celows doprowadza do poziomu.
W..obranym punkcie P: ustawia sie sygnat wyso-
ko$ci o lakiej warto$ci h:, aby jego wskazinik w

jednocze$nie znajdg sie w plaszczyZnie odniesienia
wyznaczonej przez o§ celowg niwelatora.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b wyznaczania dowolnej powierzchni
wzgledem poziomej plaszczyzny odniesienia, zna-
niicnwy $ym, Ze sposréd grupy punktéw (Pi, Pz, Ps,
..., Pn) 0 danych wspétrzednych x, y i wysokoSciach
h, okre$lajacych wyznaczang powierzcnnig, obiera
sie dowolny punkt na przyklad (P1) i wzgledem

10
znalazt si¢ dokladnie w poziomej plaszczyznie od- niego oblicza r6znice wysokoéci pozostalych pun-
niesferiia wyzhaczonej przez o§ celowy uniwelatora. kté6w a nastepnie w punkcie (Pi) ustawia sig sygnat

Wysoko$¢é h: sygnalu wysokoSci ustala siz naste- wysoko$ci o takiej warto$ci (h:) aby jego wskaZnik
pujaco: pokretke 7 Sruby mikrometrycznej 6 usta- (w) znalazl si¢ dokladnie w poziomej ptaszczyZnie
wia si¢ w Srodkowym zakresie pomiarowym, a na- ;5 odniesienia wyznaczonej przez o§ celowa niwela-
stepnic obrotem kolumny 4 wskaznik w podnosi sig tora (8) .po czym w pozostatych punktach (P2, Ps...Pn)
lub opu$zcza do takiego ‘polozenia aby znalazl sig ustawia sie sygnaty wysokosci o zadanych war-
cokladnie na wysokosSci osi celowej niwelatora. tosciach (h: + 4h-), (b1 + 4hs), ..., (a1 + dhn), wed-
W takim polozenia unieruchamia sig¢ kolumne 4 lug ktérych podnesi sie lub opuszcza punkty wy-
nakretke 9. . . 20 znaczanej powierzchni tak, aby wszystkie wskazniki

Zwykle do wyznaczania powierzchni uiywa sie (W1, W°, W3, ...wn) sygnaléw znalazly sie jednocze§-
komplctu sygnaléw wysokosci, ktérych wysokosci nie w wyZej wspomnianej, poziomej plaszczyznie
h: w punkcie P1 ustala sie identycznie jak dla syg- odniesienia. .
nalu pierwszego, Nastgpnie sygmaly ustawia sie w 2. Sygnal wysokoSci do wyznaczania dowoline]
punktach P, P-..., Fn i obrotem poktretki 7 wpro- ., rowierzchni wzgledem poziomej plaszezyzny odnie-
wadza sie obliczone poprawki 4h;, 4hs,.., 4hn sienia, znamieany tym, ze na podstawie (1) jest osa-
uzyskujgc wysokoéci hi + Ah:, b + Ah,... hr - dhn, dzana, za pomecg przegubu kulowego (2), pionowa
wedlug ktérych podnosi sie Iub opuszcza punkty $ruba (3), na ktérg jest nakrecona kelumna (4) za-
wyznaczonej powietzthtti, Wyznaczana powierz- opatrzona w libelle sferyczng (5) za§ goérna czsd
chnia zajmuje wiadciwe pelozehie kiedy wszystkie ., kolumny @) jest zakoficzona pionows $ruba mikro-
wskazniki w, W', ws,.., wn sygnalow wysokolci metryczng (6) wyposazong we wskaznik (w).
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