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Vyndlez se tyka vibra&niho stolu pro zhutnovéni partikulér-
nich latek ve formach, sestdvajicich z vibracnich stolic, kde
synchronizace otéd&ek stejnolehlych vibrédtord v jedné rfadé vibraé-
nich stolic je provedena jednak pomoci synchronizaénich hfideld
a jednak se vyuzivé autosynchronizace dvou vibratord jedné vib- v
raéni stolice. Synchronizace otadcek hfideld mezi radami vibracnich
stolic je pak provedena pomoci mechanického pfevodu.

Zhutnovdni partikularnich latek se provadi tak, Ze forma se
upne na vibraéni stdl, ktery ji uddli svisle usmérnény kmitavy
pohyb. Pokud je tento vibra&ni stGl buzen systémem rotacnich budi-
¢a, jé nezbytné, aby vdechny nevyvazky téchto rotaénich budi&d ro-
tovaly synchronné. Toto lze zajistit tak, Ze pohon vSech rotacnich
budié@ tvofi kinematickou soustavu prakticky s jednim stupném vol-

nosti.

Vibra&ni stoly s takovymto pohonem nevyvazkd mohou byt mimo
jiné tvoreny systémem vibraénich stolic, z nichZ kazda je samo-
statné& pruzné uloZena na zadklad a vybavena jednak dvojici rotat-
nich budiét, a jednak jedinym upinacim mistem, v némZ se upina
k form&. Vyhodou vibra&nich stold, tvofenych systémem vibralnich
stolic je, Ze v pflpade vyuziti vyhodného elektromagnet1ckeho upi-
nani forem ke stolicim nevznikaji Z2adné problémy souvisejici s pro-
vedenim dosedacich ploch kotev elektromagnetl. PruZné uloZeni vib-
raéni stolice umoZnuje totiZ vZdy Gplné dosednuti kotvy na elektro-
magnet a tedy i plné vyuziti jeho pfitazné sily.

Aby mohlo byt u vibraéniho stolu vyuZito autosynchronizace
alespon nékterych rota&nich budiél, bylo doposud mimo jiné nezbyt-
né, aby byl takovy vibra&ni stdl tvofen velmi tuhymi a tlm%JE&PIIVP
né hmotnymi vibraénimi prahy. Je zndmo zafizeni podle d. 217 466,

kde vibraéni stdl je tvofen nejméné& dvéma prahy. '
Na kazdém prahu jsou prfipevnény vedle sebe dva vibra&ni budile.
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Alespon dva souhlasné umisté&né budide na prazich ve sméru podél-
né osy jsou navzédjem spojeny hiideli,

Nevyhodou vibra&niho stolu, jehoZ pohon vSech nevyvazkd ma
prakticky jediny stupen volnosti je, Ze takovato kinematicka sou-
stava je velmi slo2itd a obsahuje velky polet rotujicich a soulas-
né vibrujicich &lent, které podléhaji enormnimu opot#ebeni. Mimo
to md sloZitd kinematickd soustava relativné znaéné pasivni odpo-
ry. Jeji u€innost je tedy nizka, coZ nakonec vede k pouzivani moto-
ré zbyte&n& energeticky naroénych. U vibraénich stold s vibralni-
mi prahy je nevyhodou, 2e prahy je nutno bohat& dimenzovat, coz
se nakonec projevi relativné zna&nym zvySenim hmotnosti kmitaji-
cich &asti soustavy stdl - forma. |

Pro dosaZeni poZadovaného pom&ru mezi amplitudou budici sily%
vibra&niho stolu a kmitajici hmotnosti uvedené soustavy je tfeba
pouzivat rota&nich budid@ s velkymi odstredivymi silami. Takové
rotaéni budie jsou v8ak ndrofné na kvalitu loZisek, maziv a ma-
teridld. Je tieba instalovat dostateiné pFikony a bohaté dimenzo-
vat soudasti pohonu nevyvaikﬁ. Pokud je ve funkcx rotalnich budi-
¢d pouzito priloznych vibrétord, pask je moZnost navrieni intenziv-
niho vibra&niho stolu s vibra&nimi prahy siln& omezeno pravé z di-
vodt velké hmotnosti prahfi. Tuhyvibrag&ni prah vSak také zplsobuje
obi2e v pripadé, e k upinani forem na vibra&ni stdl je pouzito
jinak velmi vyhodného upindni elektromagnetického. Pritom byva
z riznych divodd nezbytné, aby forma byla na jeden vibraéni prah
upnuta dvéma elektromagnety. Z vyrobnich ddvodli totiZz nelze doci-
lit, aby rovinné funk&ni plochy kotev, které jsou soulasti formy
a které prisludi k elektromagnetim jednoho vibraéniho prahu, do-
sedly na funk&ni plochu elektromagnetl, kaZdéd ve vice nez jedhom
bodé. P¥i takovém jednobodovém doteku funk&nich ploch kotev a
elektromagnetd vznikd mezi nimi klinové vzduchové mezera, kterd
vyrazné sniZuje G&innost upnuti. Elektromagnety je pak 2z téchto
davod& nutno pfedimenzovat, coZ opét vede ke zvét3ovani hmotnosti
celého vibra&niho prahu i forem. U vibratnich stold, které jsou
fedeny jako soustava vibra&nich stolic, z nichZ kaidd je vybave-
na jednim upinacim mistem, pfiéemi-k buzeni je pouzito dvojice
pFfiloznych vibratord, je nevyhodou, Ze neni zajiSté&na synchroniza--

ce rotace nevyvazk@ vSech pi*iloZenych vibrétord u celého vibraéni-
ho stolu.
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Nevyhody soufasného stavu odstranuje fedeni dle vyndlezu,
kde vibraéni stil je tvofen soustavou vibralnich stolic z nichz
kazd4d cbsahuje dva piiloné vibratory. Alespon jeden z priloznych -
vibratort je spojen s jinym pfiloZnym vibrétorem nasledné vibraéni
stolice synchronizaéni hi#ideli., PFitom jsou alespon dvé synchroni-
za&ni htidele propojeny mechaniékYm ptrevodem.

Vyhodou fedeni je sloudeni vyhod autosynchronizace rotaénich
budi&® sou&asnd s vyhodami vibra&nich stolic opatfenych jedinym
“upinacim mistem. Synchronizaéni htidele zaruCuji synchronizaci
otaéek stejnolehlych vibratord v jedné Fadé vibra&nich stolic.

Na ka®dé vibra&ni stolici se druhy vibrator nepropojeny hfideli
autosynchronizuje. Synchronizaci otaclek hrideld mezi *adami vib-
raénich stolic pomoci mechanického p#evodu se docili synchronizace
otatek viech pfiloznych vibratord vibra&niho golu. Odpadd pFedimen-
zovéni upinacich prvkl a pohond, sniZuje se hmotnost celého vib-
raéniho stolu a jeho konstrukce je jednoducha. Tim se vytvari pfed-
poklady pro sniZeni narokd na Gdrzbu.

P*iklad provedeni je zndzorn&n na pfipojeném vykresu, kde
obr. 1 pfedstavuje v pidoryse schematické provedeni vibraéniho
‘stolu sestaveného z vibra&nich stolic a propojeni pfiloznych vib-
.rédtord pomoci synchroniza&nich h¥idelG. Na obr. 2 je totéZ zaPize-

ni v néryse.

_ Vibradni stdl je tvofen Sesti vibradnimi stolicemi 1, které
jsou uspotadany do dvou Fad. Kazdéd vibra&ni stolice 1l je opatrena
upinacim prvkem 3 a dvéma pfiloZnymi vibréatory 2. Vibraéni stoli-
ce 1 jsou pomoci pruzin 6 uloZeny na pevnem zékladu. Na upinacich
prvcich 3 v tomto p#ipadé elektromagnetech, je usazena forma 7.

V kazdé Fadé vibra&nich stolic 1 je jeden z p#iloZnych vibratord
2 spojen s pfiloZnym vibrdtorem 2 nésledné vibraéni stolice 1
pomoci synchronizaéni hridele 4. Synchronizatni hiidele 4 jsou
mezi jednotlivymi Fadami vibra&nich stolic 1 propojeny pomoci me-

chanického ptevodu 5.

Vynédlez lze pouZit ve stavebnictvi pi¥i vyrobé stavebnich dil-
d&, nebo ve slévarenstvi p#i vyrob forem na odlitky.
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Vibrae&ni stdl, tvofeny soustavou vibra&nich stolic, z nichZ
ka*dé obsahuje dva p¥iloZné vibrétory,pfiéemibalespoﬁ jeden
z pfiloZnych vibratort je spojen s priloZnym vibratorem nésledné
vibra&ni stolice synchroniza&ni h¥ideli, vyznaleny tim, %e alespon
dvé ze synchroniza&nich hi¥ideli (4) jsou propojeny mechanickym

ptevodem (5).

1 vwkres
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