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(54) . Zapojenie na indikdciu oté¥ok indukiného servomotora

1

Vynélez se tyka zapojenia na indikdciu otédok indukéného servomotora poufivaného na
neregulovany pohon & zapojeného tak, Ze jeho vinutia sd napdjané 2 ;}ednoho zdroja cez reak-
tancie umo¥nujice dosiahnut’ potrebného f4zového posuvu pridove

Doteraz zndme riefenia pouzfveji pre indikdciu otédSok motorov mechanické spinale ovlé-
dené odstredivou silou, tachogenerdtory spojené s hriadellom mbtora, alebo rdzne druby sni-
madov otdlok spojenych s Sitefmi.

Tieto metddy maji nevfhodu v tom, Ze sd nékladné a zlo3ité, pretofe vyZaduji umiest-
nenie dodatodnfeh zariadeni na hriadel’ motora. Pieto nedostatky vystupujd do popredie ob-
zvl45t vtedy, ak se na presnos? indikdcie nekladi velké néroky & rozhodujica je jednodu-
chost’ prevedenia,

Uvedené nedostatky odstraﬁu;]é zapojenie na indikdciu otddok induk&ného servomotora
podle vynéiezu, v ktorom sy obidve vinutie zapojené na spolodny napédjaci zdroj a aspon jed-
no vinutie je zapojené cez reaiktanciu, ktorého podstatou je, %e medzi bod spojenia reakten~
cie 8 vinutim servomotora a privod od napdjacieho zdroja su pripojené vstupné svorky usmer-
hovade, ktorého vystupné svorky si zapojené v sérii s vystupnymi svorkami pomocného usmer-
novade pripojeného svojimi vstupnymi svorkami ne zdroj napatie, priéom svorky rovnakej po-
larity oboch usmernovadov st vzéjomne prepojené & zostdvajice dve vistupné svorky si prepo-

jené s vystupnymi svorkami zapojenia.
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Na pripojenych vikresocl} Je schématicky zobrazeny princip ¥innosti zapojenia pre in-
dikdciu otdok induk&ného agrvdmotom e dva priklady zapojenia podl® vyndlezu.

Obr. 1 predstavuje zdkladné zapojenie zndzornujice princip Sinnosti obvodu.

Obr. 2 zndzornuje prikled prevedenia obvodu podPa vyndlezu. Obvod sliZi na indikéc:l.u
stavu, kedy servomotor M dosimhol urdité dané otdsky. A i |

Obr. 3 zndzornuje obmenu prevedenia obvodu podl'a vyndlezu. Tento obvod sluZi na :Lndi—;
kdciu stavu, kedy dva rovnaké servomotory M1, M2 napijené zo spolodného édro;ja. maji rovne
ké otdlky.

Na obr. 1 Je znézdrneni indukdny motor M s dvomi vinutiami, s rea.ktanoiou Z, s prvjm ‘
usmernovadom U Ul a druhym usmernovadom U2 a prisludnymi svorkami. o

Obvod na obr. 2 zndzornuje indukdny servomotor M M nepdjany 20 zdroja striedavého napa-
tia tak, Ze jedno vinutie Je napé;]a.névpriamo & druhé vinutle cez kondenzdtor Ci. Napatie
na kondenzdtore C1 je privddzané na vatupné svorky 1, 2 Jjednocestného px;vého usmernovade
U1 tvoreného prvou diodou D1, iretim kondenzftorom €3 a druhym odporom R2. Porovndvacie
napatie se zisliava usmernenim napatie zdroja, ktoré Je privddzené na vatupné svorky 9, 10
;jedn;mesthého druhého usmerﬁoya&a U2 tvoreného druhou diodou D2, druhjm kondenzétorom C2
& prvjm odporom gl.' Medzi vfstupnou svorkou 3 prvého usmernovada Ul a vystupnou svorkou
5 druhého usmernovada U2 je svojimi svorkemi 7, 8 pripojené relé RE. Vystupnd svorka 4
prvého' usmerﬁovaéa. Ul, ktord Je spolodnd s jeho vstupnou svorkou 2 a vystupnd svorks 8
druhého gsmerﬁovaéa._tl_a_.spoloéné 8 Jeho vstupnou svorkou 10 si vzdjomne prepojené.

Pri dinnosti obvodu podlw obr. 2 je napatie striedavého .zdroja. privéddzané na vstupné
svorky 9, 10 druhého usmernovada U2, ne ktorého v§stupnfch svorkéch 5, 6 sa objavi rovino-
smerné napatie filtrované druhfm kondenzdtorom $2. Prvy odpor Ri sléfi ako zatafovac{,
Velkost’ napatia na kondenzétore €1, pripedne na inej reaktancii sldZisce k dosiahnutiu fé.
zového posuvu pi'tidov vinutiami servomotora M, je zdvisld na otdkdch servomotora M. Toto
menince se napatie je privddzané na vstupné svorky 1, 2 prvého usmerﬁova.éa. Ul. Vystupné
rovnosmerné napatie filtrované tretim kondenzdtorom C3 se objavi na svorkdech 3, 4. Druhy -
odpor R2 sliZi ako zatmiovaci aj ako delil vfstupného napatia prvého usmernovade Uj. Na-
stavenixﬁ odbodky druhého odporu R2 Je moZné nastavit vystupné napatie prvého usmerﬁovaéa.
U1 tek, aby pri vopred zvolenych otddkdch servomotora M bolo toto vystupné napatie rovna-
ko velké, ako vystupné napatie druhého uamernovaéa. U2. Preto¥e si oba usmernovade zapoje-
né tek, aby sa ich vystupné né.patia odditeli, objavi sa medzi vfstupnou svorkou 3 prvého
usmerhiovada Ul a vfstupnou svorkou 5 druhého usmernovada U2 rozdiel nepatis oboch usmeriio-
vadov. Tento rozdiel napatia je privéddzany na avorky I, 8 relé RE. Ak dosiahne servomotor
M zvolené ovté.éky, kleane rozdiel napatia na nulu, &o vyhodnoti relé RE svojim odpadom.

V pripade, Ze pre ziskenie fdzového posuvu pridov vinutiami gervomotora M bude po-
uzZitd ind reaktancis alebo ioh kombindcia ako v naznadenom priklede a vfstupné napatie
prvého usmernovala Ul bude mendie ako vystupné napatie druhého usmernovada U2, je mo¥né
vytvorit’ delif miesto odbolkou na druhom odpore R2 odbodkou ne prvom odpore Ril.

Obvod na obr. 3 zndzornuje dve rovnaké indukiné servomotory M1 a M2 napdjané zo.spo-
lodného zdroje striedavého napatia tak, Ze ‘vid,v Jedno vinutie je napdjané priamo a druhé
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_cez‘kondenzétor, pri¥om prvému servomotoru M1 zodpovedd prvy kondenzdtor C1 a druhému ser-
vomotoru M2 zodpovedd druhy kondenzdtor 02. Napatie.na prvom kondenzdtore C1 je vedené na
vstupné svorky 1,'g prvého jednocestného usmernovada Ul tvorené prvou diodou D1, prvim od-
porom R1 a tretim kondenzdtorom C3. Nepatie na druhom kondehzétpre g2 je vedené na vstupné
svorky 9, 10 druhého usmernovade U2 tvoreného drunou diedou D2, druhym odporom R2 & Stvr-
tym kondenzétorom C4. Vystupnd svorka 3 prvého usmernovade Ul je spojend s druhou svorkou
8 relé RE, vystupnd svorka 3 druhdho usmernovada U2 je spojend s prvou svorkou [ relé RE.
Zostdvajica vystupnd svorka 4 prvého usmernovada Ul, ktord je spolodnd s jeho vstupnou
svorkou 2 je prepojend so»zostévajﬁcou vystupnou svorkou § druhého usmernovada U2, ktord
je opa¥ spolodnd s -jeho vstupnou svorkou 10. |

Pri $innosti obvodu je na vstupné svorky 1, 2 prvého usmernovaca U1 privddzané strie-
davé napatie z prvého kondenzédtora C1, ktorého verkost'kolise v zdvislosti na otd8kdch pr-

vého sexrvomotora Mil. ‘Na vystupnych svorkdch 3, 4 prvého usmernoveda Ul sa vytvorl Yovno-
smerné nepatie imerné napatiu vetupnému. Podobne na vatupné svorky 9, 10 druheho usmerno-
veda U2 je privddzané striedavé napatie z druhého kondenzdtora C2 & na vystupnych svorkdch
5, 6 druhého usmernovada U2 se objavi rovnosmerné napatie zdvislé na otdCkédch servomotors
M2, Vzhladom na to, Ye usmernovate U1 a U2 sd zapojené tak, aby sa ich vystupné napatia
o0d¥itali, objavi sa medzi svorkami 3 & 5 ich rozdiel, ktory je privédzany na svorky I, 8
-relé RE, Ak si otalky oboch servomotorov M1 & M2 rovnaké, budd rovnaké nepatis na konden-
zdtoroch C1 a C2. Vfstupné napatia usmernovaéov Ul & U2 budd taktie? rovnaké e ich rozdiel
nulovy. Tento stev vyhodnoti relé RE svojim odpadom.

Pouditim uvedeného obvodu je moZné realizovaet zariadenie vyhodnocujice dosishnutie
danych otddok servomotora, pripadne vyhodnocovatf odohflku podtu otd¥ok od nastavenej hod-
noty iba elektrickou cestou, bez dodatodnych mechanickych sidasti. Obvod je jednoduchy,
neghoriuje vlastnosti servomotora a umoZnuje Mahké nastavenie indikovanej rfchlosti otd-
fania. Nastavenie obvodu je mélo zévislé na kolisani napajacieho napatia vzhradom k tomu,

e zmeny vystupného napatia oboch usmernovadov maji tendenciu sa kompenzovat’

PREDMET VYNALEGZU

Zapojenie na indikdciu otddok indukéného servomotora, v ktorom si obidve vinutle za-
pojené na spolodny- napdjaci zdroj & aspon jedno vinutie je zapojené cez reaktanciu, vyzna-
Sujtce sa tym, Ze medzi bod spojenie reaktancie /Z/ & vinutim servomotora /M/ a privod od
napéjacieho zdroja si pripojené vstupné svorky /1, 2/ prvého usmernovaéa /U1/, ktorého vy-
stupné svorky /3, 4/ st zapojené v sérii s vystupnymi svorkami /5, 6/ pomocného druhého u-
smexnovada /U2/ pripojeného svojimi vstupnjymi svorkami /9, 10/ na zdroj napatia, prlcom
svorky /4, 6/ rovnakej polarity oboch usmernovadov /U1, U2/ si vzéjomne prepojené a zostd-

vajice dve vyatupné svorky /3, 5/ s prepojené s vystupnymi avorkami /7, 8/ zapojenisa.
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