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Zaiizeni k ustavovdni{ funkénich prvkd
kontrolniho mista t¥{didek pro povrcho-
. vou kontrolu loZiskovych kulidek s elek-
tronickym #izenim pracovniho cyklu a s
ovlddénim otolnymi elektromagnety odstra-
nuje nepfesnosti mechanickjg¢h zarizeni
pro jejich ustavovdni, umoZnuje je pro-
vddét jednoznadné a snadndji, Ténmito
prvky jsou opérnd kladka, ridici kladka
a sonda pro kontrolu vi¥ivymi proudy.
V p¥ipadé opdrné kladky, kterd je otodnd
upevnéna na pdce, je to zajidténo jejim
druhym prodlouZenym ramenem, jehoZ sklon,
ktery je shodny s po¥adovanym smérem
ustavovdni, je presndji a bez vili urden
u péka je glynule stavitelnd v obou smé-
rech rovn8% bez vili, T8leso snimade pro
kontrolu vifivymi proudy md vdlcovity
tvar a je ulofeno v 3dstedné a d8lené
vdlcovité duting prvaiho ramene pdky,
¢imZ je umoZnéno stavéni snimale bez vii-
le podél a kolem osz le#ici v roving sy-
metrie mechanismu, V p¥ipadé Bidici
kladky, kterd je otodnd umistina nu ra-
meni druhé dvouramenné pdky, je posuvny
pohgb s mechanickymi vileml nahraZen obr. 1
otoénym s ustavovanim a odméFovinim zdvi- :
hu #idtef kladky pomoci mikrometrického .
roubu, opirajiciho me o druhé rameno pé-
ky. Umisténi snimade chvdn{ na dalsi jed-
noramenné pdce se spole&noy osou otddeni
8 pdkou Pidici kladky umoZnuje, ¥e snimad
chvéni samodinnd sleduje optimiln{ pre-
covni polohu p#i nastavovdni,
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Vyndlez se tykd zaPizeni k ustavovdni funkénich prvkd kontrolniho mista t¥ididek pro
povrchovou- kontrolu 1o§iskovjch kulidek s elektronickym Fizenim pracovniho cyklu a s ovléd-
ddnim otodnymi elektromagnety.

Témito funkénimi prvky jsou opdrnd kladka, Fidiei kladka a sonda pro kontrolu. viFivy-
mi proudy, které musi byt pro kaZdy rozmér kontrolovunych kulilek individudlnd ustaveny.
Kontrolni misto tééhto t¥ididek se sklddd predeviim gz roztddeciho kotoude, ktery md pevnou
polohu a je jednim z prvkd urdujicich polohu kulidky v pribZhu kontroly. PouZivany mecha-
nicky a kontrolni systém t¥ididek ddle vyZaduje, aby stiedy riznych prim&€rd kulidek leZely
na p¥imce daného sm¥ru, Z toho vychdzi, Ze st¥ed tzv. opérné kladky a ¥fdief kladky, které
rovnd¥ urduji polohu kulicky v kontrolnim misté, musi leZet na dal3ich dvou primkdch a
sonda pro kontrolu virfivymi proudy se musi posouvat opét po daldi primce, Viechny uvedend
étyPl sméry jsou vzdjemnd riznobé?né, Diferenini sonda pro kontrolu vi¥ivymi proudy musi
mit navic mo¥nost nakldndni pro nastaveni symetrické polohy obou jader vidi kontrolované-
mu povrchu kulidky. Aby mohly byt opérnd a Fidiei kladka ustavovdny v poZadovanych smérech,
jsou otodéné pripevnény ke koncim jednoramennych pdk, jejichZ druhy koneec méd uzavienou
drd¥ku pro zplo¥t¥ly konec h¥idele, umo¥nujici axidlni ustaveni jednoramennych pdk, a tim
i jejich funkénich prvkﬁ, H¥{dele umoiﬁuji ddle vykyvny pohyb pdk. V p¥ipad® pdky opérné
. kladky je tento pohyb zplisobovdn dd181 pdkou na jeji h¥ideli uvnit¥ soustroji, kterd méd
kladku pPitladovanou prufinou k otddejici se vadce a slou¥i k vypoudténi zkontrolované
kulidky =z konﬁrolniho mista, V pripadé pdky $idici kladky je tento pohyb zplisobovdn vliast=
ni kulidkou vtlalovanou do kontrolniho mista proti sile pruZiny, kterd plsobi na dalsdi
jednoramennou pdku upevnénou na h¥ideli uvnit? soustroji, kde je jeji vykyvny pohyb omezen -
dvéma omezujicimi dorazy. '

Je Zddouci, aby ustavovdni funkénich prvkd kontrolniho mista bylo jednoznaéné, a je
nutné, aby kulidka v kontrolnim misté méla v pribdhu kontroly jeiiho povrchu stdlou polo-:
hu,

Nevyhodou tohoto stavu je pfedevdim krdtké vedeni uzaviené drd¥ky pdk na zplodtdlém
koneci h¥ideli, kterd nevymezuje dostatedné mechanické vile. Ustavovdni je zhorSeno jedt8
tim, %e v obou pFipadech je pouZivdn pouze odtladovaci Sroub, pdka jim tedy mife byt po=-
gouvdna pouze v jednom smdru. Pokud je p¥l ustavovdni pFekrodena sprdvnd poloha, mudf byt
odtladovaci Sroub povolen, pdka rukou posunuta zpdt a ustavovdni provddéno znovu., P¥i uta-
hovéni aretadnich Sroubl pik, které jsou v ose hiideli, dochdzi k torznimu namihéni celé
sestavy, k pruinym deformacim rozmérnych mechanismi a ke zm&nd ustavené polohy funkdniho
prvku v existujicich vilich, V pPipadd pdky Fidici kladky je tato skibednost zhordena tim,
e 1 druhd jednoramennd ndka uvnit¥ soustroji neni na h¥ideli umisténa pevnd, ale je po- °
guvnd na peru, co¥ je nutné pro vymezeni axidlni vile otodného uloZeni h¥idele., Posuvné
umistdni na peru md té%ii také urditou nutnou viali,

Proto¥e opdrnd kladka je jednim ze t#{ prvkd, které urduji polohu kulidky v kontrol-
nim misté, je nutné, aby se primfr valky, -ktery urduje polohu opdrné kladky v pribdhu kon-
trolnfho intervalu, neménil, coZ nelze s dostatednou presnosti dosihnout ani p¥i vysokjch

nirocich na pFesnost vyroby vadek, ulofeni vadkového hi*idele a h¥idele péky opérného lo=-
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%iska., Proto muselo byt zabizen{ doplndno nastavitelnym pevnym dorazem, ktery prebird
funkei valky v prib&hu kontrolniho intervalu.

Uvedeny vyskyt mechanickych vili dosavadnich zaFizeni miZe vést k postupné i ndhlé
zmdnd ustavené polohy funkinich prvkd, zvl14d3td pokud nebyly aretalni 3rouby dostatedind
8ilné dotaZeny, co? vede ke zhorSeni kvality kontroly.

» Konednd i dodatedné reSen{ ustaveni snimale pro kontrolu vifivymi proudy s diferenéni
- sondou neni vyhovujicfi. Rudni nastaveni drfdku sondy podél hrany pédky a drdZky s aretad-
nim Sroubem tek, aby tato m¥la od kontrolovaného povrchu vzdédlenost O,1 mm s toleranci

asi + 0,01 mm, vy¥aduje znadnou zruénost. Ndsledujici ustaveni ndklonu sondy kolem hrany
péky, kterd nele%{ v ose symetrie mechanického systému a neprochdzi osou kulilky, miZe
brovedené uetaveni opét znehodnotit. . |

Uvedené nevyhody odstranuje za¥izeni k ustavovdni funkdnich prvki kontrolniho mista
t¥{didek pro povrchovou kontrolu loZiskovich kulilek s elektronickym Fizenim pracovniho
cyklu a 8 ovldddnim otodnymi elektromagnety, kterymi jsou opdrnd kladka, ¥idici kladka a
sonda pro kontrolu vifivyni proudy. Podstata vynélezu.spoéiyé v tom, Ze prvni dvouramennd
béka, na jejimZ prvﬁim rameni je otodnd umisténa op3rnéd kladka, mi prodloufené druhé ra-
meno, kiteré je duté a je rovnob&Zné s po¥adovanim smirem nastavovdni op&rné kladky a md
na vnit¥nim konéi otevienou drd%ku pro kolmy posuv na a viéi hrideli otoéného elektromag-
netu, u vn$jdiho konce mi pevny stavitelny doraz pro urdeni smiru druhého ramene prvni
dvouramenné péky‘ve funkénf{ poloze, druhy stavitelny doraz pro urdeni sméru druhého rame-
ne prvni dvouramenné pdky p?i vypoustdni kulidky z kontrolniho mista a zdvés pro vratnou
pru¥inu, pri¥em¥ v dutind druhého ramene prvni dvouramenné‘péky je souose umistén stavécd
groub a tladnd pru¥ina a v ddstedné ddlené véléové dutingd prvniho ramene prvni dvouramenné
péky je vdlcovité Sdst axidlnd a otod.d stavitelného télesa snimade pro kontrolu viFivymi
proudy, zatimco druhd dvouramennd pdka, na jejimZ prvnim rameni je otoln& upevnéna Pidici
kladka, je oto¥nd kolem osy protinajici osu usedky, jeji¥ koncové body jsou ddny krajnimi
polohami stiedu Fidici kladky v pofadovaném regulaénim zdvihu,Apfiéemi druhé ramgﬁo druhé
dvouramenné pédky md zdvés pro prvni taZnou prufinu s nastavitelnym tahem a ddle qé na
svém konci chvdjku snimade chvdni, ktery je pfipojen k jednoramenné pdce s tatoZnou osu
ot43eni s druhou dvouramennou pdkou, jednoramennd pdka md ddle zdvés pro druhou taZnou
prufinu a dorazy pro omezeni dhlového zdvihu druhé dvouramenné pdky, pridemZ dotykovy
bod jednoho dorazu s touto dvouramennou pdkou je stejnd vzddlen od jeji osy otddeni jako
osa Fidici kladky a je v ddtyku 8 koncem mikrometrického Zroubu pro urdeni funkéni polohy
opérné kladky a funkdnich zdvihd Fidiei kladky.

_ Pokrok dosaZeny vyndlezem spolivéd pFedeviim ve vjtvofeni za¥izeni k ustavovdni funi-
¥nich prvkd kontrolniho mista t#{diSek pro povrchovou kontrolu kulilek, u n&jZ jsou od-
strandny nebo podstatnd zmen¥eny mechanické néstability a vile a které umoinuje snadndjs{
é jednoznadndj8{ zplisob ustaveni t3chto funkdnich prvkl i bez p#idavného mé¥iciho za¥ize-
ni, V pFipadd pdky ¥#idici kladky jsou jejf axidlni posuv a nutnost aretace zcela odsira-
nény, éimﬁ‘odpadaji uvedené nevyhody tdchto operaci p¥i ustavovdni. Téleso snimade pro

kontrolu vifivymi proudy md vdlcovitou 34st, kterd je axidlnd i otoéné nastavitelnd podél
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a kolem osy leZici v rovinéd symetrie mechanismu, pfiéemé vile ulofenf snimade jsou pruiné
vymezovény. Tim je jeho ustaveni jednoznadnd3jsi a jednodusii,

Za¥izeni podle vyndlezu je zndzornéno na vykresu, kde na obr. 1 je stranovy pohled
na celé zafiéeni, na obr, 2 jeﬁv fezu prvni dvouraemenné pédky zndzorndno uloZeni vdlcového
t8lesa snimade pro kontrolu viFivymi proudy a na obr, 3 je detail uloZfeni prvai dvourame-
nné pdky na h¥ideli otoéndho elektromagnetu. ‘ ‘

2 plivodniho za¥izenf je na obr. 1 naznalen pouze roztideci kotoud 20, ddst Fidicl
kladkj 1l a kontrolovand kulicdka 21, jejiZ st¥ed leZ{ na pFimce sgl.

Zatizeni podle vyndlezu se sk}édﬁ z prvni dvouramennd pdky }, k jejimuf prvaimu ra-
menl Je otodné upevndna op&rnd kladka 2. Druhé raheno, které je duté a md zkosené hrany,
je na vnit¥nim konci opat¥eno otev¥enou drdZkou pro'bosuv~na‘zploétélém'konci hi{dele 3 '
otodného elektromagnetu, Hiidel 3 md mav¥ic prizmatické plochy, na kters dosédaji zkosené
hrany druhého ramene, viz obr. 3, z ndhoZ je z¥eimé prizmatickéd podloZka, pruZnd podloZka
a matice pro aretaci na h¥ideli 3, V druhém dutém ramenu prvni dvouramenné pdky 1 je axi-
41nd umistdn stavéci Sroub ] a tladnd pruiina 8, Toto druhé rameno prvni dvouramenné pdky
1 je v pracovni poloze pfitahovdno vratnou pruZinou § k prvnimu stavitelnému dorazu 4, _
ktery spolu s polohou hi{dele 3 urduje smér g2 stavdni opérné kladky 2, Druhy stavitelny
doraz 5 urduje dhlovou :polohu prvni dvouramenné piky 1 pFi vypoudtdni zkontrolované kulid-
ky 21 z kontrolniho mista, do které je tato pdke 1 pFekldpdna otodnym magnetemla hiideld
3. Obr, 1 doplnény obr, 2 zndzornuje proéedeni vidlcovitého télesa snimade 3 axidlng a
otoén& nastavitelného v ddstedné vdlcové dutiné prvniho ramene prvni dvoramenné pdky 1,
kterd je d8lena podélnou drdZkou. Ta umoiﬁuje'pruéné sevieni t¥lesa snimade 9 a prichod
pédky snimade 9, kterd slou?i k jeho rudnimu ustaveni. Sroub naznadeny v obr. 2 slouif
k aretaci nastavené polohy snimale 9. '

Druhd dvouramennd pdka 10 s pouze otolnym uloZenim md na svém prvaim ramenu ve tvaru
vidlice otodnd umistdnou #{dici kladku ll. ProtoZe osa jejfho otoSného uloZeni proting
osu Usedky, jeii% koncové body jsou ddny krajnimi polohami st¥edu ¥Fidiei klzdky v po¥ado=-
vaném rozsshu a v poZadov:ném smgru § 5 jeiiho stavéni, a prvni rameno druhé dvouramenné
péky 10 je u vSech rozmérovych typd t¥{difek pFichdzejic{ch v dvahu pro poufiti za¥izeni
podle vyndlezu asi 10x del3{ ne¥ tato ise8ka, je chyba zplisobovand ustavovdnim osy kladkj
1l po krdtkém oblouku misto po pFfimce prakticky zanedbatelnd, Druhé rameno druhé dvoura-
menné psky 10 mé na svim konci upevndnu chvdjku 13 bezdotykového snimade 14 chvéni, ktery
je pFipevndn k jednoramenné pdce 15 s totoZnou osou otdfeni s druhou dvouramehnou pdkou
10. Jednoramennd péka 15 md d4le dva omezov:.c{ dorazy L[ & 18, které omezuji ﬁhldvj zdvih
druhé dvouramennd pdky 10, Tim, Ze dotykovy bod omezovaciho dorazu L[ s druhou dvourame=.
‘nnou pdkou 10 je ve stejné vzddlenosti od jeji osy otddeni jako osa Ffdici kladky 11,
udédvd mikrometricky Sroud 19 opirajici se svim koncem o omezovaci doraz 17 skutelnou ve~
likost zdvihu #idiei kladky ll. Prvni taZnd pruZina 12 se stavitelnjﬁ zédvésem pro nasta-.
veni pFitlainé sfly #idiei kladky L1 ke kontrolovené kulice 2] pFitladuje druhy konee :
druhé dvouramenné pdky 10 k omezovacimu dorazu L7, pokud kulike neni v kontrolnim mists,

Druhd te?¥nd pru¥ina 16 zav8Send na jednoramenné pdce 15 pPitladuje omezovaci doraz 1] ke
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konei mikrometrického Sroubu 19. Pro ndzornost jsou obd ta¥né pru¥iny 12, 16 zndzornény
vedle sebe, ve skutedném provedeni jeou vSak nad sebou a zavéSeny na stejném zdvésu, Po-
psand sestava druhé dvouramenné pdky 10 nahrafuje dvé jednoramennd pdky dosud pouZivanych
za¥izeni, spojenyeh spolu h¥ideli, z nichZ jedna je posuvnd kolmo na jeji osu na jejim
kratkém zplo3télém konci a druhd ve sm8ru jeji osy na peru. Viile obou posuvi dosavadnich
zafizeni jasou zabizenim podle vyndlezu zcela odstrandny a toto zafizenf umo¥nuje defino-
vané ustaveni velikosti zdvihu #{diei kladky 11, které se ve skutedné velikosti oded{itd
ne stupnici mikrometického Sroubu }13. Umist&ni bezdotykového snimade 14 chvéni na jedno-
ramenné pdce 15, kterd pFi ustavovini vychozi dhlové polohy sleduje druhou dvouramennou
pédku 10, na jejim# druhém konci Jje pPipevnéne chvéjka 13, zajié%uje vZdy optimdlni pracov-
ni polohu obou funkdnich dild bezdotykového snimade 14 chvéni, ‘

Popsanym zabizenim ;e Jednotlivé funkdni prvky kontrolniho mista ustavuji taktos.
- Cédstednym uvolndnim aretadni matice prvni dvouramenné pdky 1, tak aby pruznd podlo¥ka
vhodn& pritlafovala prizmatickou podloZku, se sni%i sevieni této pdky 1, tak¥e je mo¥né
J1 pomoci stavdciho Sroubu I posouvat, pFidem# tladnd pruiina 8 vymezuje vili v zdvitu
stavéciho Sroubu J = zajié%uje zpétny posuv, Opitnym utafenim aretadni matice se zajistd{
ustavend polohe prvni dvouramenné pdky 1 na zplost&lém konci h¥idele otodného elektromsg-
hetu, pticem# korespondujici prizmatické plochy obou souddsti a oteviend drdZka zajiéEuJI
dokonalé sev¥eni, Funkdni poloha pdky 1 neni ddna krdtkym vedenim zplo3t8lého konce h¥i-
dele 3 v dréZce, ale dvéma n&kolikandsobnd vzddlenymi body, kterymi jsou h¥idel 3 otodné-

4, Tin je opérnd kladka 2 zcela definovand a

ho elektromagnetu a ppvni stavifelni doraz
Jednoznain& ustavovdna ve sméru g 2, ktery lze dostavovat prvnim stavitelnym dorazem 4,
co? se zv14¥t8 zjednodusdi, pokud je poloha prvniho ramené prvni dvouramenné pdky 1 zvo-
lena svisld; snimal 3 pro kontrolu vifivymi proudy se vidi prvni dvouramenné pdce 1 na-
stavuije ve sm®*ru g 3 a otodnd ve sméru g 4 po uvolndni aretadniho Sroubu patrného na obdr,
2; poloha Pidief kladky 11 se prestavi mikrometrickym SPoubem 19 po noveleni jeho aretad-
" niho $roubu ve smiru g 5.

U soucasnych za¥izeni se ustd1il zpisob ustavovdni vSech t¥{ funkdnich prvkd kontrol-
‘niho mista pYevedenim né m&¥eni zdvihu nebo poklesu Fidici kladky 11 ve smdru g 5 pomoed
p?idevného setinového dchylkomdru, jehoZ mé*ici hrot je opien o oko prvniho ramene druhé
dvouramenné pdky 10, pridem¥ poloha opdrné kladky 2 ve funkdni oloze je ddina pFedepsanym -
poklesem ¥idici kladky 1l, ktery nastane pPechodem kulidky 21 z nestabilni polohy, ve
které jeii stfed leZi v rovind dané osami roztdfeciho kotoude 20 a $idiei kladky 1l do
kpntrolhiho mista; poloha Yidiei kladky 1l bez kulidky 21 v kontrolnim mistd je dédna po-
klesem ridic{ kladky 11, ktery nastane prechodem kulilky 21 z nestabilni polohy ven od
kontrolniho miste, pridemZ tento pokles je vidy vEt3{ ne¥ pPedchdzejici; poloha sondy
snimade 9 pro kontrolu vifivymi proudy, kterd md byt obvykle 0,1 mm od povrchu kulidky
21, je prevedena na zdvih ¥idici kladky 1l p#i zdviZeni kulidky 21 z kontrolni polohy ve
smSru 8.6 tak, aﬁy dosedla na sondu a p¥itom se opirala o opérnou kladku 2.

Uvedené zdvihy jsou pro jednotlivé priméry kulilek urdeny vypoStem nebo i experimen-

télné .
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Bylo ovéYreno, Ze funkel piidavnéhd setinového dchylkomSru, ktery znesnadnuje piistup
k mechanismu pFi jeho ustavovdni, je u zafizeni podle vyndlezu moZno nahradit odmérovénim
pomoci mikrometrického Sroubu L9 tak, %e jednotlivé krajni polohy zdvihd lze urdovat p#i
prestavovdni mikrometrického Sroubu ddajem jeho stupnice, pFi kterém kulilka 2] pohdndnd
roztd8ecim kotondem 20 prestdvd otddet ¥{dici kladkou 1l. Je-li omezovaci doraz 17 a mi-
krometricky Zroub 13 se svou matici pfipevndn k zaFizeni néﬁodivé, tvo?i apolu s aruhjm
ramenem druhé dvouramenné pdky 10 kontakt, ktery lze vyufit ke spinéni<signélniho svitle
pres elektronicky spinad, Jednotlivé krajni polohy zdvihi lze potom urdovat p¥i prestavo-
véni mikrometrického Sroubu 19 dtenim ddaje  jeho stupnice, pfi kterdém nastdvéd rozsv&ceni
nebo zhasindni signdlniho sv&tla, Timto signdlnim svitlem miZe byt 8 vihodou luminiscen;
éni,dioda. P¥i provozu t#{didky miZe byt toto kontaktni zaPizeni vypnuto, ale té% vyuZito
k vyPazovédni kulilek mendiho rozmdru ne# jmenovitého, pokud jejich vyPazovdni nézajié%uji
pouZivané metody povrchové kontroly. Prepindni kontaktniho za¥izeni do obou funkei miZe

ovi‘em probihat automaticky p¥i zapindni a vypindni provozu tiididky.

, PREDMET VYNLALEZU

1, Za¥izeni k ustavovdni funkdnich prvkd kontrolniho mista t¥idifek pro povrchovou kon-
trolu lofiskovych kulidek s elektronickym ¥izenim pracovnfho cyklu & s ovlddénim otod-
nymi elektromagnety, kterymi jgou opérnd kladka, ¥idic{ kladka a sonda pro kontrolu
vitivymi proudy, vyznadené tim, %e prvn{ dvouramennd pdka (1), na jejim% prvnim rame-
nu je oto¥nd umistind opdrnd kladka (2), mé prodlou¥ené druhé rameno, které je duté a
je rovnobd¥né s po¥adovanym smirem (s 2) nastavovdni opdrné kladky (2) a mi na vnit¥-
nim konci otevienou drdfku pro kolmy posuv na h¥ideli a vidi h¥ideli (3) otodného
elektromaznetu, u vndj¥fho konce mé prvni stavitelny doraz (4) pro urdeni sméru dru-
hého ramene prvni dvouramenné pdky (1) ve funkdni poloze, druhy stavitelny doraz (5)
pro urdeni smdru druhého ramene prvni dvouramenné pdky (1).pfi vypoudténi kulidky (21)
z kontrolniho mista a zdv¥s .pro vratnou pruzinu (), p¥ifemf v dutind druhého ramene
prvni dvouramenné pdky (1) je souose umistdn staviel Sroub (7) a tladnd pruZina (8) a
v ¢dstednd d&lené vdlcové dutind prvniho ramene prvni dvouramehné péky (1) je védlcovi=
td Sdst axidlnd a otodnd nastavitelného tilesa snima¥e (9) pro kontrolu vi¥ivymi prou-
dy, zatimco druhd dvouramennd pdka (10), na jeifm% prvnim rameni je otodn$ upevnéna
#idief kladke (11), je otodns uloienavkolem osy protinajicif osu dselky, jeiiZ koncové
body jsou ddiny krajnimi polohami stiedu ¥fdici kladky (1l) v po¥adoveném reguladnim
zdvihu, pPidem? druhé rameno dvouramenné pdky (10) md zdvés pro prvni ta¥nou pruZinu
(12) s nastevitelnym tahem a dile md na svém konei chv&jku (13) sﬁimaée (14) chvéni,
ktery je phipojen k jednoramenné pdce (15) s totoZnou osou otddeni s druhou dvourame-
nnou pékou (10), jednoramenni pdke (15) md ddle z4vés pro druhou ta¥nou pruinu (16)
a ddle omezovaci dorazy (17, 18) pro .omezeni dhlového zdvihu druhé dvouramenné pédky
(10), p¥iSem¥ dotykovy bod dorazu (17) & touto pdkou je stejn¥ vzddlen od jeji osy
otd¥eni jako osa #idiei kladky (11) a je v dotyku s koncem mikrometrického Sroubu (19)
pro urdeni funkdni polohy opdrné kladky (2) a funk¥nich zdvihd #idici kladky (11),

2, Zarizeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze omezovaci dorasz (17) a mikrometricky Hroub .
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(19) se svou matici je pfipevnén nevodivé k zavizeni, pridem# je elektricky vodivé spojen

se vetupem elektrického spinade a jeho vystup je spojen se gigndlnim svétlem,

1 vykres
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