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La presente invenzione riguarda un dispositive inibitore di
innesto involontaric di retromarcia per comandi esterni di cambi
di velocita di autoveicoli. Pili precisamente, l'invenzione si rife-
risce ad un dispositivo inibitore del tipo comprendente un chia-
vistello portato dalla leva cambio ed un arresto inibitore portato
dalla struttura fissa di articolazione dellz leva ed in cui il chia-
vistello, supportato da un cannotto mobile assialmente in rap-
porto alla leva, & spostabile per superare l'arresto inibitore e
consentire l'innesto della retromarcia.

Tipicamente nei comandi esterni dei cambi di velocita degl
autoveicoli, la selezione e l'innesto delle marce avviene secondo
lo schema dell'allegata figura 1 relative ad un comando per un
cambio a cinque rapporti, o0 marce, pit retromarcia.

Secondo tale schema, di prevalente adozione, la prima e la
seconda marcia sone conirapposte e allineate in corrispondenza

di un piano di innesto che si trova sulla sinistra {con riferi-
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mento allo schema)} della posizione centrale, o posizione di folle,
della leva cambic, la terza e la quarta marcia sonc contrapposte
e allineate in corrispondenza di un piano 4 innesto passante
per detta posizione centrale e la quinta marcia & contrapposta
alla retromarcia e con essa allineata su un piano di innesto gi-
sposto sulla destra della detta posizione centrale.

L'arresto inibitore & essenzialmente provvisto per impedire
l'innesto involontario della retromarcia, tipicamente guando si
scala la marcia passando dalla guinta alla guarta o, pit in gene-
rale, guando si inserisce quest'ultima marcia a partire da una
posizione temporanea di folle, manovra spessc eseguita da un
guidatore inesperto, per esempio in discesa. A gquesto scopo,
nelle disposizioni note, l'arresto & costituito da un blocchetto
fisso di materiale rigido, dotato di un piano inclinato di contra-
sto il quale, durante la manovra di disinnesto della guinta mar-
cia, impegna un corrispondente e coniugato piano inclinato del
chiavistello associato alla leva per impedirne lo spostamento ret-
tilineo corrispondente all'innesto della retromarcia e per deviare
la leva stessa verso il piano di innesto centrale, sscondo una
traiettoria sostanzialmente serpeggiante, allo scopo di facilitare
I'innesto della guarta marcia; linnesto della retromarcia essendo
reso possibile solo dal sollevamento wvolontario del chiavistello e
dal conseguente disimpegno di guest'ultimo dall'arreste inibitore.
Tuttavia, se il passaggio dalla guinta alla quarta marcia viene

effettuato rapidamente, i1 manovratore avverte sgradevolmente
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1'urto del chiavistello con l'arresto inibitore e spesso, se la leva
anziche spinta & saldamente impugnata in modo da contrastarne
il libero spostamento, secondo la suddetta {raiettoria serpeg-
giante, pud prodursi l'impuntamento del chiavistello contro l'ar-
resto inibitore con conseguente inceppamentce della manovra di
innesto della quarta marcia.

La presente invenzione & essenzialmente diretta ad eliminare
guesti ed altri inconvenienti e, nell'ambito di questa finalita
generale, ha l'importante scopo di perfezionare i suddetti dispo-
sitivi inibitori @di retromarcia al fine di migliorare sostangzialmente
la manovrabilita della leva cambio ed incrementare l'affidabilita
del comando escludendone la possibilita di inceppamento anche in
caso di manovra scorretta eseguita da guidatori inesperti.

Secondo la presente invenzione si conseguono quest ed altri
importanti scopi con un dispositivo inibitore @i innesto involon-
tario di retromarcia avente le caratteristiche specifiche di cui
alle rivendicazioni che seguono.

Sostanzialmente l'invenzione si basa sul conecetto di vincolare
girevolmente, anziché stabilmente, 1'arresto inibitore e di assog-
gettario all'azione @&i un mezzo elastico che sottopone detto
arresto ad una coppia tendente ad allontanare il pianco inclinato
di contrastoc dell'arresto stesso dalla traiettoria del corrispon-
dente piano inclinato coniugato del chiavistello.

In questo modo, come risulterd chiaramente dalla descrizione

che segue, nel corretto passaggio dalla quinta alla guarta marcia



viene praticamente eliminato il contatto tra il chiavistello e l'ar-
resto inibitore grazie all'allontanamento del secondo dalla traiet-
toria del primo ad opera di detto mezzo elastico e viene conse-
guentemente eliminata la suddetta sgradevole sensazione di urto
avvertibile sulla leva durante la manovra della leva stessa spe-
cialmente guando tale manovra & eseguita rapidamente.

Secondo una realizzazione preferita dell'invenzione l'arresto
inibitore girevole, & costituito da una leva a squadra incernie-
rata secondo un asse giacente in un piano sostanzialmente paral-
lelo al piano di innesto centrale. Tale leva a squadra comprende
un braccio inferiore che si estende in direzione sostanzialmente
ortogonale al detto piano di innesto centrale e reca il piano in-
clinato di contrasto cooperante con il corrispondente piano co-
niugato del chiavistello della leva, ed un braccio superiore che
si estende in direzione sostanzialmente parallela al detto piano di
innesto centrale. Sul braccio superiore agisce un dito di spinta
che & solidale al cannotto del chiavistello ed & atto a contrastare
la coppia del detto mezzo elastico agente sull'arresto. In tal
modo se la manovra della leva cambio avviene scorrettamente,
senza ciod seguire la suddetta traiettoria serpeggiante, il dito di
spinta, agendo sull'arresto inibitore, impedisce la rotazione di
quest'ultimo indotta dal mezzo elastico cosi che il piano inclinato
di contrasto rimane nella posizione di intercettazione del chia-
vistello impedendc, per impuntamento del chiavistello stesso,

l'innesto involontarico della retromarcia.
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Le caratteristiche, le finalitda ed i wvantaggi del dispositivo
perfezionato seconde la presente invenzione risulteranno chiara-
mente dalla descrizione dettagliata che segue e con riferimento
agli annessi disegni, forniti a titole di esempic non limitativo,
nei guali:
- la fig. 1 & lo schema di manovra della leva cambio per la sele-
zione e l'innesto delle marce in un cambio di velocita a cingue
rapporti pili retromarcia,
- la fig. 2 & la vista prospettica esplosa di una leva cambio con
il dispositivo inibitore perfezionato secondo l'invenzione,
- la fig. 3 @& una vista in elevazione del dispositive di fig. 2
mostrante la configurazione inattiva di detto disposibdvo corri-
spondente alla posizione centrale o di folle della leva cambio,
- la fig. 3a & una sezione secondo la linea ITIa-IIla di fig. 3,
- la fig. 4 & una vista simile a fig. 3 mostrante la configurazio-
ne attiva del dispositivo corrispondente alla posizione di innesto
della quinta marcia e della retromarcia della leva cambio,
- la fig. 4a & una sezione secondo la linea IVA-IVa di fig.4,
- la fig. 5 e una vista simile a fig.3 mostrante il dispositivo
nella posizione d4di disimpegno volontarioc permettente l'innesto
della retromarcia,

In fig. 1 con P.-P>-P3 sono indicate le tracce sul piano del
disegnio, dei pilani di innestoc primo, secondo e terzo delle rTi-
spettive coppie di marce I-II, II-IV e V-RM e con PS & indicata

la traccia del piano mediano di selezione delle dette marce. 11
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primo piano Pa di innesto della coppia I-I1I & situato - con rife-
rimento al disegno - alla sinistra del secondo pianc centrale P
di innesto della coppia III-IV ed il terzo piano Ps 4i innesto
della coppia V-RM, alla destra del detto secondo piano centrale
Pa.

La manovra della leva cambio 10 nel piano di innesto Py &
controllata da un dispositivo inibitore il guale ha il compito di
impedire 1l'innesto involontario della retromarcia RM - per esem-
pio guando la leva 10 viene spostata dalla posizione 4i innesto
della V marcia a quella di innesto della IV marcia - deviando la
leva 10 lungo una iraiettoria serpeggiante indicata con T in fi-
gura 1.

11 dispositivo inibitore, indicato nel! suo complesso con 29,
comprende un chiavistello 11 supportate da un cannotto 12 il
guale & calzato sulla leva 10 ed & mebile assialmente in rapporto
a quest'ultima contro l'azione di una molla 13; il cannotto essen-
do provvisto di un collare di estremitd 12a servente alla presa
ed allo spostamento del cannotto stesso.

I1 chiavistello 11 coopera con un arresto inibitore 21 il quale,
secondo l'invenzione, & costituito da una leva a sguadra oscilla-
bile artcolata ad un supporto fisso 22 e girevole intorno ad un
asse preferenziale di articolazione "a" il quale giace in un piano
sostanzialmente parallelo al secondo piano P. di innestoc ed & o~
rientato sostanzialmente ortogonale all'asse della leva 10 conside-

rata nella sua posizione centrale di folle.
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Come chiaramente mostrato in fig. 2 la leva 21 comprende un
braccio inferiore 21la che si estende in direzione sostanzialmente
ortogonale al detto secondo piano P> di innesto ed un braccio
superiore 21b che si estende in direzione sostanzialmente paral-
lela al detio pianc P- di innesto. Il braccio inferiore 2la e quel-
lo superiore 21b si trovano sostanzialmente da part opposte ri-
spetto all'asse di articolazione "a" ed il braccio superiore si e-
stende in un'appendice inferiore 21c situata anch'essa dalla par-
te opposta del braccio superiore rispetto all'asse "a".

Sul braccic inferiore 2la & provvisto un piano inclinato di
contrasto 24 atto a cooperare con un corrispondente pianc incli-
nato e coniugato 14 provvisto sul chiavistello 11. Sull'appendice
inferiore 2lc¢ dell'arresto 21 agisce una molla di spinta 23 che
sottopone l'arresto stesso ad una coppia elastica tendente a farlo
ruotare nel senso (anticrario con riferimento a fig.3) di sposta-
re 11 braccio inferiore 2la all'esterno della tralettoria percorsa
dal chiavistello 11 guando si manovra la leva cambio 10 nel piano
di innesto Ps. Il cannotto mobile 12 del chiavistelleo 11 reca un
dito di spinta 15 orientate verso il braccio superiore 21b dell'ar-
resto 21 ed atto ad impegnare detto braccio per contrastare l'a-
zione dellz molla 23 ed impedire l'oscillazione del detto arresto
gquando la leva 10 & manovrata nel piano di innesto Ps (V-RM).

L'arresto 21 pud quindi oscillare tra una posizione inatbva di
non interferenza con il chiavistello 11 ed una posizione operativa

di interferenza con detto chiavistello.
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La posizione inattiva, determinata dall’azione della molla 23, &
mantenuta dall'arrestc inibitore 21 per spostamenti della leva
cambio 10 nei piani P, 0 P» di innesto delle coppie di marce I-II
e rispettivamente III-IV.

In tale posizione inattva, illustrata nelle figure 3 e 3a, il
dito di spinta 15 & disimpegnate, © sostanzialmente disimpegna-
to, dal braccio 21b dell'arresto cid che permette, come sopra
detto, la rotazione dell'arresto stesso nel senso (antiorario in fi-
gura) concorde alla direzione di spinta della mola e determina lo
spostamento del braccio 21 all'esterno della traiettoria del chia-
vistello 11.

La posizione operativa, per contro, & assunta dall'arresto 21
quando la leva 10 & manovrata nel pianc di innesto Ps. In tale
posizione operativa, illustrata nelle figure 4 e 4a, i1 dito di
spinta 15, impegnando il braccio 21b, sposta l'arresto 21 contro
'azione della molla 23 portando il braccio 21 sulla traiettoria del
chiavistello 11 in modo che il pianc inclinate 14 di guest'ultimo
pud impegnare il corrispondente piano di contrasto 24 del brac-
cio 2la per impedire linnesto della retromarcia. Tale innesto &
percid reso possibile soltanto dal sollevamento del chiavistello 11
che si ottiene facendo scorrere il cannotto 12 contreo l'azione
della molla 13 per portare il chiavistello stesso nella posizione
illustrata nelle figg. 5.

Dalla descrizone che precede si comprende facilmente che nel

passaggio dalla V alla IV marcia, se la leva 10 & correttamente
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manovrata lungo la traiettoria T sopra illustrata, il dito di spin-
ta 15 tende ad allontanarsi gradualmente dal! braccio 21b dell'ar-
resto 21 sollecitato dalla molla 23 e conseguentemente il braccico
21a tende ad allontanarsi dalla traiettoria del chiavistello 11 in
modo, che al raggiungimento delia posizione di folle della leva
10, Yarresto 21 & praticamente svincolato dal chiavistello 11 e la
manovra di cambio marcia avviene, in accordo con gl scopi di-
chiarati, in assenza di urto tra detti arresto e chiavistello.

L'errata manovra della leva 10, forzata a rimanere nel piano
di innesto Pi, € invece impedita dall'arresto 21 non appena la
leva 10 raggiunge la posizione centrale di folle.

Naturalmente, fermo restando il principio del trovato, i par-
ticolari di esecuzione e le forme di realizzazione potranno essere
ampiamente wvariati, rispetto a guanto descrittc ed ilustrato a
titolo di esempio non limitativo. In particolare Y'arresto 21 potra
essere incernierato intorno ad un asse ortogonale all'asse "a"
descritto e percid sostanzialmente parallelo all'asse della leva 10.
Questa ed altre varianti possibili rientrano comungue nell'ambito
della presente invenzione definito dalla seguenti rivendicazioni
nelle gquali 1 numeri di riferimento sono riportati a solo ttole di

migliore comprensione.
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RIVENDICAZIONI

1) - Dispositivo inibitore di innesto involontario di retromarcia
per comandi esterni di cambi di velocitd di autoveicol, del tipo
comprendente un chiavistello (11) asscciato alla leva cambio (10)
ed un arresto inibitore (21) associato alla struttura fissa di ar-
ticolazione della leva, in cui il chiavistello (11), supportato da
un cannotto (12) mobile assialmente in rapporto alla leva (10), &
spostabile per superare l'arresto inibitore (21) e consentire l'in-
nesto della retromarcia ed in cui la leva cambio (10) & spostabile
in tre piani @i innesto (P1-P2-P3), caratterizzato dal fatto che
l'arresto inibitore (21} & vincolato girevolmente alla detta strut-
tura fissa (22) ed & assoggettato all'azione di un mezzo elastico
(23) che genera una coppia tendente ad allontanare l'arresto
(21) stesso dalla traiettoria percorsa dal chiavistello (11) du-
rante la manovra della leva (10) nel primo e nel secondo piano
di innesto (P1-P2}.
2) - Dispositive secondo la rivendicazione 1, caratterizzato dal
fatto che l'arresto inibitore (21) & girevcle intornoe ad un asse
preferenziale (a) giacente in un piano sostanzialmente parallelo
al secondo pianco di innesto {P2) ed & orientato sostanzialmente
ortogonale all'asse di detta leva (10} considerata nella sua posi-
zione centrale di folle,
3) - Dispositive secondo la rivendicazione 2, caratterizzato dal
fatto che l'arresto inibitore (21) & girevole, in alternativa, in-

torno ad un asse ortogonale al detto asse preferenziale (a).
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4) - Dispositivo secondo le rivendicazioni 1 e 2, caratterizzato
dal fatto che l'arresto inibitore (21} & costituito da una leva a
squadra comprendente un braccio inferiore (21a) ed un braccio
superiore (21b), dal fatto che il braccio inferiore reca un piano
inclinato di contrasto (24) atto a cooperare con un corrispon-
dente piano coniugato del chiavistello (11) e dal fatto che il
braccio superiore & impegnabile da un dito di spinta (15), por-
tato dal cannotto (12} di supporte del chiavistello (11) ed atto a
contrastare la coppia generata dal detto mezzo elastico {23) sul
detto arresto (21} quando la leva cambio (10) & manovrata nel
terzo pianoc di innesto {(P3).
5) - Dispositivo secondo le rivendicazioni 1, 2 e 4, caratteriz-
zato dal fatto che il braccico inferiore (21a) dell'arresto (21) si
estende ortogonalmente al detto secondo piano di innesto (P2)
ed il braccio superiore (21b), disposto a sguadra, si estende
parallelamente al detto secondo piano di innesto (P2).
6) - Dispositivo secondo le rivendicazioni 1, 4 e 5, caratteriz-
zato dal fatto che il braccio inferiore (2la) e quello superiore
{(21b) dell'arresto inibitore (21) sono situati da parti opposte
rispetto all'asse preferenziale (a) di articolazione dell'arresto
{21) stesso.
7) - Dispositive secondo le rivendicazioni 1, 2, 4, 5 e 6, carat-
terizzato dal fatte che il braccio superiore (21b) dell'arresto
(21) si estende in un'appendice (21c), situata dalla parte oppo-

sta del braccio rispetto all'asse preferenziale 4i articolazione
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(a), e dal fatto che su detta appendice agisce una molla di
spinta (23) che sottopone l'arrestoc (21) ad una coppia elastica
tendente a farlo ructare nel senso di spostare il braccio infe-
riore (2la) all'esterno della traiettoria percorsa dal chiavistello
(11) guando si manovra la leva cambic {10} nel primo e nel se~
condo piano 4di innesto (P1-P2).
8) - Dispositivo secondo la rivendicazione 1, ed una gualungue
delle rivendicazioni 2 a 7, caratterizzato dal fatto che l'arresto
inibitore (21} & oscillabile tra una posizione inattiva di non in-
terferenza con il chiavistelle (11) associato alla leva cambio (10)
ed una posizicne operativa di interferenza con detto chiavistello
(11) e dal fatto che la posizione inattiva & assunta dall'arresto
{(21) guando la leva cambio (10) & manovrata nel primo o nel se-
condo piano di innesto (P1-P2), quella operativa quando la leva
cambio (10) & manovrata nel terzo piano di innesto (P3).
9) - Dispositivo inibitore di innesto involontario di retromarcia
per comandi esterni di cambi di velocita di autoveicoli, secondo
le rivendicazioni precedenti e, sostanzialmente, come descritto,
illustrato e per gli scopi specificati.
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