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(54) Mechanizmus ovlddania riadiacej ndpravy mobilného stroja

Vynélez sa tyka konftrukéného rie-
Senia mechanizmm pre ovléadanie prednej
riadiacej népravy mobilnych strojov a to
ako pri jazde po vlastnej osi tak aj pri
vliedenf mobilného stroja. Mechanizmus
Jje vytvoreny z priamodiareho hydromotora,
ktorého piestnica jo otodne spojenéd cez
péku riadenia upevneni na podvozku mo-
bilného stroja s tyltkou riadenia napo-
jenou na riadiacu néipravu. Podstata
rieSenia spoéiva v tom, Ze v mieste
napojenia piestnice priamo&iareho hydro-
‘motora je péka riadenia otolne napojena
‘cez tiahlo na pripojovaciu péku upevneni

‘pomocou druhého &apu k podvozku mobil-
‘ného stroja. ’
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Vynalez sa tyka konStrukiného rieSenia mechanizmu pre ovla-
danie prednej riadiacej nadpravy mobilnych strojov a to ako pri
jezde po vliastnej osi,tak aj pri vieteni mobilného stroja.

Ovladanie prednej napravy mobilnych strojov pri jazde po
viastnej osi sa doposial rie$i pomocou hydraulického valca,paky
riadenia a tyle riadenia.Paka vletenia je znehybnend pomocou ¢a~-
pu o ram podvozku.Pri vieéeni mobilného stroja inym taZnym vozi~-
dlom sa hydraulicky valec vymeni za tiahlo a uvolni sa &ap na
pake vlééenia.ﬂev?hodou takto vytvoreného mechanizmu je,Ze kaida
zmena spdsobu jazdy,napr. 2z jazdy po vlastnej osi na vlelenie a
naopak si vynucuje pomerne komplikovany zésah,pri ktorom je po-
trebné manipulovat s troma Capmi,s priamoiarym hydromotorom a s
tiahlom. '

Uvedené nevyhody odstranuje mechanizmus oviaddania prednej

" riadiacej napravy mobilného stroja,vytvoreny 2z priamofiareho
hydromotora,ktorého piestnica je otoine spojena cez paku ria-
denia upevnenu na podvozku mobilného stroja s tyCou riadenia
napojenou na prednu riadiacu napravu podla vynadlezu,ktorého po-
dstata spoéfva v tom,2e v mieste napojenia piestnice priamolia~-
reho hydromotora je paka riadenia otocne napojend cez tiahlo na
pripojovaciu paku,upevnenu pomocou druhého €apu mobilného stroja.

Prepojenim paky riadenia s pripojovacou pakou sa podstatne
zjednodusi zasah obsluhy pri zmene reZimu jazdy mobilného stro-
ja,ktory potom,napr.pri zmene jazdy po vlastnej osi na vleéenie
spotiva len v odpojeni zavesného oka piestnice priamoiareho hy-
dromotora od paky riadenia,

Na pripojenom vykrese je schematicky znazorneny priklad
prevedenia mechanizmu ovladania riadiacej napravy mobilného stro~
ja podla vynalezu,kde je na obr.1 mechanizmus pri jazde po vliast=-
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nej osi a na obr.2 mechanizmus pri vieieni inym tainym vozidlom.

Mechanizmus ovladania prednej riadiacej napravy 1 pozostava
z priamoéiareho hydromotora &4,ktorého piestnica 41 je cez paku 3
riadenia upevnenu pomocou prvého Eapu 7 k podvozku mobilného stro-
ja,otolne spojenad s tyéou 2 riadenia , napojenou na prednu riadia=-
cu napravu 1.V mieste pripojenia piestnice 41 je paka 3 riadenia
cez tiahlo 6 otoine spojend s pripojovacou pakou 5,upevnenou pomo-
cou druhého &apu 8 k podvozkue. |

Polas jazdy mobilného stroja bo vlastnej osi sa natalanie ko~
Lies prednej riadiacej napravy 1 realizuje pomocou priamociareho
hydromotora 4 cez paku 3 riadenia a tyé 2 riadenia.Ak je potrebné
stroj viiect inym tainym vozidlom,odpoji obsluha zavesné oko pie~
stnice 41 priamoliareho hydromotora 4 a upevni ho k podvozku mo-
bilného stroja.Po pripojeni vieinej tyte k pripojovacej pake 5 je
mobilny stroj pripraveny na viefenie.Polas vlefenia sa natadlanie
kolies prednej riadiacej napravy vykonadva pomocou vlieénej tyie,
pripojovacej paky 5,tiahla 6, paky 3 riadenia a tyte 2 riadeniaa
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Mechanizmus ovladania riadiacej napravy mobilného stroja
vytvdreni z priamoéiareho hydromotora,ktorého piestnica je oto-
¢ne spojena cez paku riadenia upevanenU na podvozku mobilného
stroja s tyfou riadenia napojenou na riadiacu napravu,vyznalu-
juci sa tym,3e v mieste napojenia piestnice /41/ priamotiareho
hydromotora /4/ je paka /3/ riadenia otolne napojena cez tiahlo
/6/ na pripojovaciu paku /5/ upevnenu pomocou druhého Eapu /8/
k podvozku mobilného stroja.

1 vykres
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Obr. 1

Obr, 2
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