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Przedmiotem wynalazku jest elektroniczne urza-
. dzenie do cyklicznego wytwarzania impulséw

o statych, regulowanych okresach cyklu, przy. czym .

cykl obejmuje kilka impulséw elementarnych, réw-
niez o regulowanym czasie trwania. Tego rodzaju
impulsy mogg byé wykorzystane w polerkach do
sterowania dociskiem ta$my polerskiej do obra-
bianego przedmiotu. _

Podczas trwania impulséw elementarnych wyste-
puje docisk taémy polerskiej do obracajacego sie
przedmiotu, podczas przerw miedzy tymi impulsa-
mi nastepuje zwolnienie docisku i przesuniecie
taSmy S$ciernej, przy czym czynno$ci powtarzaja
sie tylokrotnie ile jest impuls6w elementarnych
w cyklu. Koniec cyklu odpowiada koricowi obréb-

ki przedmiotu — nastepuje woéwczas zdjecie ohra-"

bianego przedmiotu z polerki i zalozenie nowego,,
po czym cykl rozpoczyna si¢ od nowa.

W znanych dotychczas rozwigzaniach stosuje sie
uklad dwédch przekaZnik6w z mechanizmem zega-
rowym, z ktérych jeden odmierza czas trwania
impulsu elementarnego, ,drugi za$§ odmierza ilo§¢
impulséw elementarnych w czasie trwania cyklu
obrébki. Znane sg réwniez ukiady sktadajgce sie
z dwoéch elektronicznych przekaznikéw czasowych,
ktére dziatajg w podobnym ukladzie jak to przed-
stawiono na przykladzie z przekazZnikami zegaro-
wymi. Te znane dotychezas uklady posiadajg te
niedogodnosé, ze wszystkie impulsy elementarne
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posiadaja jednakowy czas trwania w ciggu calego
cyklu obrébki. :

Celem wynalazku jest usuniecie tej niedogod-
nosci, to jest polepszenie jako$ci obr6bki przez wy-
dluzenie czasu trwania ostatniego impulsu elemen-
tarnego. To wta$nie wydtuzenie ostatniego impulsu
stanowi istote niniejszego wynalazku. Zgodnie z wy-
tycznym zadaniem, wydtuzenie ostatniego impulsu
uzyskuje si¢ dzieki temu, Ze przekaznik roboczy
wigczony jest do obwodu multiwibratora, a styki
przekaZnika pomocniczego znajdujg sie w obwodzie
sprzezenia multiwibratora, przy czym obwéd prze-
kaznika pomocniczego polgczony jest dodatkowo
z multiwibratorem za pomoca kondensatora. Pod-
czas trwania cyklu obrébki, multiwibrator wytwa-
rza impulsy elementarne, w takt ktérych pracuje
przekaZnik roboczy, jego styki robocze sterujg czio-
nem wykonawczym na przyklad elektrozaworem.

Po wytworzeniu nastawionej ilo§ci impulséw,
przekaZnik pomocniczy rozwiera styk umieszczony
w obwodzie sprzezenia multiwibratora i w ten spo-
s6b czas trwania impulsu jest przedluzony o na-
stawiong uprzednio wielkosé¢. _

Z chwilg zakoficzenia trwania wydluzonego im-
pulsu, obwdd zasilania multiwibratora przerwany
jest przez styk przekaZnika pomocuniczego i styk
pomocniczego przekaznika roboczego, wéwczas cykl
pracy jest zakonczony. Urzadzenie wedlug wyna-
lazku umozliwia uzyskanie cyklu obrébki z wydiu-
zeniem zawsze ostatniego impulsu. Urzadzenie we-
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dlug wynalazku jest dokladnie wyja$nione na pod-
stawie jego przykladu wykonania. Przedmiot wy-
nalazku uwidoczniony jest w przykladzie wykona-
nia na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat elektryczny urzadzenia, a fig. 2 przebieg
zmian napiecia U w czasie t w przykladowym cy-
klu obrébki, przy czym przebieg ten uzyskany jest
na wyjsciu urzgdzenia w punktach e, d.

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie z mul-
tiwibratora 1 oraz elektronicznego przekaznika cza-
sowego 2. .

Dzialanie ukladu przedstawia sie nastepujaco:
z chwilg zamkniecia wytgcznika M multiwibrator
1 wytwarza impulsy elementarne, ktérych czas
trwania t; zalezy od wartosSci opornika R,, gdyz
opornik R, bocznikowany jest przez styk b, prze-
kaznika pomocniczego B, styk b, tego przekaznika
zamyka obwoéd zasilania multiwibratora 1, styk a,
jest cyklicznie zwierany i rozwierany w takt im-
puls6w wytworzonych przez multiwibrator 1.

10

4

Dopiero po zakonczeniu czasu trwania impulsu
t,, styk a, otwiera sie, otwarty jest takze styk b,
i obwéd zasilania multiwibratora 1 jest przerwany,
a cykl pracy T zakonczony. W czasie dzialania
multiwibratora 1, kondensator C; wchodzacy
w skiad elektronicznego przekaZnika czasowego 2,
jest doladowywany impulsami poprzez kondensator
C,, w ten spos6b uzalezniony jest moment zadzia-
lania przekaZnika pomocniczego B od impulsdw
multiwibratora 1.

Opornik zmienny R; stuzy do nastawiania czasu
trwania t; impulséw elementarnych, a opornik
zmienny R, do nastawiania czasu trwania f, osta-
tniego wydluzonego impulsu. Caly cykl pracy T,
a wiec i ilo§é impulsé6w elementarnych nastawiane
sg za pomocg opornika zmiennego Rj.

Zastrzezenie patentowe

¢ 20
W tym czasie kondensator C,; jest tadowany przez
opornik R; ze spadku napiecia na opornos$ci prze- Elektroniczne urzgdzenie do wytwarzania impul-
kaZnika B. Z chwilg, kiedy potencjal na kondensa- sOw, zwlaszcza do sterowania polerek, zawierajgce
torze C, osiggnie warto§é wystarczajgcg do zadzia- multiwibrator sprzegniety z elektronicznym prze-
lania przekaZznika pomocniczego B, przekaznik ten ,; kazZnikiem czasowym znamienne tym, Ze znany mul-
rozwiera styk b, i opornik Rz jest wigczony do tiwibrator (1) ma w obwodzie sprzezenia opornik
obwodu, wéwczas wzrasta stala czasowa obwodu (R,) zwierany stykiem (b,) przekaZnika pomocni-
sprzezenia multiwibratora 1, a czas trwania t, im- czego (B) znajdujgcego sie w obwodzie przekaZnika
pulsu wydluza sie, rownoczeénie rozwiera sie styk czasowego (2), przy czym kondensator (C,) sprzega
b,, ale w tym czasie styk a, jest zamkniety. multiwibrator z przekaznikiem czasowym (2).
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