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Vynélez se nazyvd "Za¥izeni
nizaci &innosti hydrauliﬁkgch vélcl", Ty-
ké se oboru hydraulik{. esi problém ree
gulace relativni zzch estl pohybu a rela-
fivn{ polohy pfstnic pracevnich vélecd hy-
draulickfch systémi v priwédhu jejich pra-
covniho zdvihm.
Predmit vyndlezu je z¥ej 2z obr. l. Za-
¥{zeni pro synchronizaci &innesti hydraue
lickjch vdled pedle vynélezu, je vyznade=
ne tim, e sestdvd z jednotlivych, hy-
draulicky navzéjem odd¥lenjch owvodd, pPe-
slnénicthodnotlivé kaZdému z hydraulic-
kjoh vilel, tvefenych pohyblivi uloZenou
nédr¥f = kapalinou, Serpadlem, akinim
3lenem reguldtoru doddvky kapaliny & pra-
covnim védlcem, a z ebvodu reguladni ed-
chylky tvoifenéhe Sidlem diference hmet-
nosti, jeheZ vstupy jsou pFipejeny k jed-
notlivym nédriim a jehoZ vistup Je piipe~
gen k reguldtoru dedédvky kapaliny.
edstata zaiizen{ podle vyndlezu spodivd
v tem, Ze uvedenym za;ojenin Jehe jednet~
livych obvodl je desaZene neprimé regula-
ce &innosti hydraulickych véled v _sévie-
lestl na diferenci hmotnosti nédrif s ka-
):%igou. pi{eludnfch kafdémm z pracevnich
valicu, .
Vyndlezu miZe Byt uiite zejména v piipa-
deck, kdy je tFeba zajistit synohreniszaci
chodu pracovnfch vdled svedacich zar{zent
pisovicich ve ztiZfenfch pracovnich pod-
linkﬁeh. ’
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Vyndlesz iiftykd zaffzen{ pro synchronigaci dinnesti hydraulickych vélod. Re#{ provlém
regulace relativnf rychlesti pohybu a relativni pelehy pistnic t&chte hydraulickych vélcd
v privdhu jejich fracovniho zdvihu, Problém, ktery vyndlez ieli n§ dotyKé predeviim vice-
vdlcovych zvedacick, manipuladnich a jim fodobnjch hydraulickych systémi.

U dosud znémych zaffzen{ ué synchronizace Sinnosti hydraulickjch védled zajidfuje vy-
ufit{m p¥imfch i nepiimych metod regulaceicﬁodu jejich pistnic, Metody p¥{mé jsou zalofeny
na piimém snimén{ pelok pistnic hydraulickfch vdlel nebe polehy manipulovaného predmdtu.
Na tomto zdkledd zjidténd regulaéni'odchylka sé déle, po pF¥ipadném.zesf{leni a transformaci
vyu#ivé k ovlddén{ reguldtoru doddvky kapaliny do jednotlivych hydraulickych vdlcl, Obje-
movy pritek kapaliny, pF¥ivédd¥né do kaZdéhe z hydraulickych véled bfvéd pak akdni velilinou
deného reguladnihe obvodu, U3it{ takevyichte reguladnich obvedl peskytuje moZnest domafent
vyseké presnesti regulace. Jejich realizace je viak Saste pedmindna nutnest{ aplikece
pPesnych a citlivich a elektrenickych ¥lend. Te pak miZe Wyt zdrojem pot{3{, vznikajicich
se zdstavheu td&chte 3lend, zejména Sidel pelohy a souvisejfoich elektrickych instalac{ v
prostoru pracovnich vilel a manipulevanéhe predmitu. Tate nevyhoda je obzv1ést viznamnd
tehdy, je-1i peZadovine jednoduché a spelehlivé zaF#fzenf s minimélnimi proveznimi ndreky,
pracujici v pedminkéch vybuiného, vlhkého, nelistéhe, chemicky agresivniho, radieaktivni-
he, nebo jinak stifenéhe prostFedf. Metody nep¥imé jsou zaleZeny na regulovédn{ doddvky ka-
puliny do hydraulickych vdled vez ohledu na skutedny pribdh zdvih} jejich pistnie, Freteie
praktické meZnesti u¥it{ pFimého m¥¥en{ pritoku kepalin jsou velice omezené a néiic{ mete~
dy navic pro danf W¥el nevyhovujfc{ piesnest{, proto i samotnd regulace doddvky kapaliny
do hydraulickfch véled byvé opdt nepiimé., Regula¥ni odchylkou je pak napi. diforenco.tla-
kovych epddd na kalibrovanych ékriicioh priFezech vleZenych do potrubl pfivedu a odvodu
kapaliny z ka%dého hydraulického vélce. Ak¥ni velifinou zde bjvé plocha prﬁtoéného prife-
zu reguladnfch prvikl, sérievd zapejenych do téchte potrubi, Vihedou zaiizeni, ufivujfcich
nep¥imfch meted, je jednoduchost, provozni nenérednost a Sirokd schepnost price za zti%e~
nfch vndjs{ch podminek, Desahované pFesnost synchronizace Sinnesti hydraulickych vdlcd
veak u téchto gzarfzenf Wwyvd nizké, zvldst& tehdy, konajf-1i hydraulické vdlce Fadu pracov-
nfch cykld gza sebou a.nejsou-1li pFitom jejich klidové polohy korigovény mechanickymi do=-
razy. Velk§ vliv na piéshoat Sinnosti tdchto zafizeni md teké teplota vndjdfho prostiedi,
pokud zpisobuje podstatné zmény viskozity pou¥ité hydraulické kepaliny. V nékterfeh pf{pa-
dech se proto pou¥ivaji zaFfzeni, ve kterych se od nepFimfch metod regulace upoudti{ a po-
fadavek synchronnosti 3innosti hydraulickfch vdlcd se zaji#ftuje pouhym ovlddénim pritoku
kepaliny pirivddéné do jednotlivych hydraulickych vdled pomoci mechanicky spPafenyoch Ser-
pedel nebo hydromotord.

Podstata zar{zen{ pro synchronizasi 3innosti hydraulickych vdled podle vyndlezu spo-
8ivd v tom, %e nepFimd regulace Iinnosti hydraulickfch vdlold se zajiéiuje pomoc{ jednotli-
v§ch hydraulicky navzdjem oddSlenych obvodd, 3 nich¥i kaZdy p¥isludi jednomu z regulovanych
hydraulickjch véled a je tvoren pohybliv¥ uloZenou nddr¥if, derpadlem, akinim ¥lenem regu-
14toru doddvky kepsliny a danym hydraulickym vélcem, a pomoci obvodu snimdn{ regulaéni od-
chylky, tvoFeného Sidlem diference hmotnosti, jeho¥ vstupy jsou p¥ipojeny k jednotlivym
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nﬁdfﬁfn a jeho¥ vystup je pfivddén k reguldtoru doddvky kapaliny, jenZ reguluje velikost
doaﬁvky kapaliny do jednotlivych hydraulickfch vdlod s ohledem na velikost a smysl okamZi-
té diference hmotnosti jednotlivych nddrii s kapalinou Jako%to reguladni odchylky. Pojem
diference hmotnosti zde zahrnuje jak algebraicky rozdil, tak i vzéjemny pom$r hmotnostf
jednotliv¥ch nédr¥i s kapalinou. Prvky zafizeni{ mohou by% libovolnilkénstruovény a konw
struknd sdrufovény - z hlediska pfedmétd vyndlezu to neni podstatné.

Oproti dosud znﬂmjm gafizenim pFinddf zaf{zeni podle vynélezu nové dtinky a vlastnos-
ti predeviim v tom, %e roz¥ifuje mo¥nosti vyufivdn{ nepfimé regulace Cinnostl hydraulie-
kych vdlcd tam, kde lze zajlstit sn{mén{ diference hmotnosti nddr#i e kapalinou jednodu-
chym zpisobem, épblehliv! as vyhovujici pPesnost{, Hydraulickd za¥izeni 1lze s vyufitim
predmdtu vynélezu snadno konstruovat ve dvou podséstavich, 2 nich¥ jednu tvo¥{ vlastni{ ma-
nipuladni prostor s hydraulickymi védlci a spojovacim potrubim, zetimco druhd podsestava

zahrnuje zbytek zafizen{. Takové uspordddni je vyhodné v pFipadech, kdy hydraulické vdlce
pisobf ve ztiZeném prostiedi,

Na vikresech je znizorndna aplikace predmdtu vyndlezu na p¥iklads jednoduchého hy-
draulického zarfzenf, jaké mife byt pouiito pro zvedac{ mechanismus, u ného¥ je poZadovéna
synchronnost p¥imého i zpétného chodu pistnic dvou hydraulickych vélcl p¥i jejich vzdjemnd
proménném zatifeni. Na obr. 1 je schéma takového zabizen{ s mechanickym §idlem diference
hmotnosti nddr¥{ s kapalinou, na obr. 2 je diference hmotnosti nddrif.sniména hydraulickym
gidlem.

Uzaviraci élenj 1 jsou uzav¥eny, hmotnosti nédr#{ ), naplnénjch kapalinou, jsou v
rovnovéze. Po uveden{ Serpadel 2 do &innosti. je kapalina z nddri{ ) doddvéna pres akéni
dleny pr{mého chodu 3 a jednosmérné ventily p¥imého chodu 4 do hydraulickyok vdlcl 3, je-
jioch¥ pistnice se zafnou vysouvat, Dojde-1i k nesynchronnosti vysouvédn{ pistnic hydraulic-
kych véled 5, projevi se to porulenim rovnovéhy hmotnost{ nddrZ{ 1. Takto vznikld diferen-

e predstavuje reguladni odchylku, kterd je sniména Sidlem diference hmotnosti 6 a pro-
strednictvim pievodu 10 je piivédddna do reguldtoru doddvky kapaliny 3, ve kterém se zméni
velikost pritodnych prifezi ak¥nich &lend piimého chodu 3 o hodnotu, odpovidajic{ smyslu
a velikosti reguladn{ odchylky. Tato &innost prowihd tak dlowho, dokud neni dosaZeno nové
rovnovéhy hmotnosti nddrif 1, a tedy i synchronnfho chodu pistnic hydraulickych vdled 3.
ﬁinnost zatigen{ pFi spoudtdn{ zdtdZe Je obdobné 4 tim, %e Serpadla 2 jsou zastavena, a po
otevreni uzaviracfich &lend ] kapalina 2z hydraulickfch véled 2 vytékd pres akini &leny
zpdtného chodu 8 reguldtoru doddvky kapaliny 3 a uzavirac{ Sleny I zpét do nddrif ), pFi-
sludnfch jednotlivym hydraulickym véloim 5,

Na obr. 2 je zaPizeni, ve kterém je diference hmotnosti nédri{ ) sniména hydraulickym
%idlem diference hmotnost{ 6., V tomto p¥{klad$ je také naznalena ﬁoinoet konstrukéniho‘
spojen{ $idla diference hmotnosti 6 s reguldtorem doddvky kapaliny 9. Sinnost zafizen{ p¥i
zvedén{ a spoudtdni zdt¥Ze Je obdobné jako u za¥izeni, znézorn¥ného na obr. 1.
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PEEDMET VYNAKLEZU
Zat{zen{ pro synchronizaci &innosti hydraulickfch vdled, vyznalené tim, Ze sestdvd
z jednotlivych, hydraulicky navzédjem odd¥lenfch obvodd pifsludnfeh jednotlivd ka¥dému 2
hydraulickych véled (5), tvorenych pohyblivd uloZenou nddrii (1) & kapalinou, ¥erpadlem
(2), akdnim Slenem reguldtoru doddvky kapaliny (9) a hydraulickym vélcem (5), a z obvodu
reguladn{ odchylky two¥eného &idlem diference hmotnostf (6), jehoZ vetupy jsou pripojeny'
k jednotlivym nddriim (1) a jehoy vfstup je pFipojen k reguldtoru doddvky kepaliny (9).

2 vfkresy
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