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549 Zafizeni pro pfenos polohy koncového denu pakového servomotoru

Vyndlez se tyk4 zafizeni pro pfenos polohy jako
vystupni veli¢iny koncového &lenu pakového elek-
trického servomotoru na vysila& elektrického sig-
nélu pro regulaci s linedrni charakteristikou.

Pékové elektrické servomotory maji pracovni
rozsah obvykle v rozmezi od 60° do 160°, to
znamend, Ze pracovni rozmezi zasahuje do necelé
jedné otacky. Pro toto pracovni rozmezi je tieba
zajistit mechanickou vazbu mezi koncovym vy-
stupnim &lenem pékového servomotoru a vysila-
¢em elektrického signdlu. Vazba musi byt bez
jakychkoli villi. Viile maji za nasledek deformaci
linedrni charakteristiky a tato deformace se proje-
vuje nepiiznivé pfi pouZiti servomotoru pro regu-
laci s linedrni charakteristikou. Aby se zarudila
piima Gmérnost mezi zmé&nou polohy vystupniho
koncového &lenu servomotoru a zménou vystupni-
ho signélu vysilage, vyvijeji se rtiznd zafizeni.

Znama zafizeni, kters tento pfenos s linedrni
charakteristikou zaji$tuji jsou pfevodové skiing
s Celnimi ozubenymi koly, kter4 jsou upevnéna na
hiidelich pevné zabudovanych ve sténdch skiinég.
Vzdilenost os jednotlivfch h¥ideld je tedy
konstantni a pro Vymezgm’ nepfesnosti zpiisobe-
nych geometrickou nepfesnosti tvaru zubt se
pouZivd spirdlovych pru¥in. Spirslové pruZiny jed-
nostranné pfedprufuji celou pfevodovou skfifi.
V' nekterjch pfipadech se poufivd zdvojenych
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ozubenych kol, kterd jsou spirdlovymi pruFinami
pfedpruZena proti sob8. Nam4héni jednostranné
pfedpruZenych zubd nepifznivé ovliviiuje opot¥e-
beni ozubenych kol v pfevodové sk¥ini. Tento jev

' se zvySuje zejména u ozubenych kol vyrobenych

z umélych hmot, které jsou méné& odolné na otér..
Zdvojend ozubend kola pfedpruZens proti sobé
zvy3uji ndklady na zafizeni,

Tyto nedostatky odstraiiuje zapojeni pro pfenos
polohy koncového &lenu pikového servomotoru
na vysilag elektrického signélu s linedrni charakte-
ristikou, které sestava z vystupniho htidele péko-
vého servomotoru nesouctho pohinéci ozubené
kolo, z poh4néného ozubeného kola vysilace
a z vloZeného ozubeného kola. Podstata vynilezu
spogivd v tom, Ze vloZené ozubené kolo je volné
otocné na svislé &dsti ramene, jeho vodorovn4 &4st
je uloZena pfesuvné v pouzdfe. Pouzdro je pevné
spojeno s éepem, ktery je oto¢né.uloZen v desce.
Mezi koncem ramene a pouzdrem je pruZina
dotlacujici vloZené ozubené kolo do zabéru s poha-
nécim ozubenym kolem a s pohénénym ozubenym

" kolem vysilace.

Vyhodou uspofdd4ni podle vynélezu je, e h¥idel
pfedpruZeného &lenu neni pevn& zabudovina do
skiing, &mZ umoZiiuje vioZenému ozubenému
kolu, aby se pfibliZovalo k ozubenému kolu vystup-
niho hiidele a k ozubenému kolu vysilace v zavis-
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losti na sile pruZiny, kterou je moZno regulovat.
Také vyrobni nepfesnosti v zubech jednotlivych
kol nezpisobi tak velké opotfebeni, protoze vloZe-~
né ozubené kolo mé mo¥nost ménit vzdalenost své
osy otadeni viiti os4m oté&eni obou kol, se kterymi
je v zébéru. Linedrni pfenos ani tlak pruZiny,
kterym je vloZené kolo dotladovéno do zdbéru se
téméF neméni. SniZené naméhani prevodii se
projevi snizenym opotiebenim ozubeni zejména
u kol vyrobenych z umé&lych hmot. Tim se sniZ{ téZ
néklady na tdr#bu a opravy celého zafizeni a zvysi
se jeho Zivotnost.

Piiklad zafizeni pro pfenos polohy koncového
&lenu pakového servomotoru na vysilag je nakres-
leno schematicky v axonometrickém pohledu na
ptiloZeném vykrese. _

Vystupni hiidel 1 pdkového servomotoru je
uloZen v rému 2 a na svém konci je opatien

pohénécim ozubenym kolem 1. Pohanéci ozubené

kolo 1 je v zabéru s vloZenym ozubenym kolem 8.
VloZené ozubené kolo 8 je volng otoéné na svislé
%4sti ramene 5. Rameno 5 je pfesuvné vloZeno
v pouzdru 11. Pouzdro 11 je pevné spojeno
s epem 6 oto&n& uloZenym v desce 4. K desce 4 je
Srouby pfipevnén vysilad 10 opatfeny pohdnénym
ozubenym kolem 9, které je v zdb&ru s vloZenym
ozubenym kolem 8. O protilehly konecramene 5 se
opiréd jedno &elo tlaéné pruZiny 7. Druhé gelo
tlaéné pruziny 7 se opird o pouzdro 11, ve kterém je
rameno 5 kluzng& uloZeno a tim se neustéle dotlacu-
je vloZené ozubené kolo 8 do zdbéru s pohéanécim
ozubenym kolem 3 na vystupni hiideli 1 vysilage

a s pohdnénym ozubenym kolem 9 na hiideli

vysilade 10. Silu pruZiny 7 je moZno regulovat.

Zafizeni pracuje takto. Oto&ny pohyb vystupni-
ho hiidele 1 pakového servomotoru se pienasi na
pohéanéci ozubené kolo 3 a z ného na vloZené
ozubené kolo 5. Ozubené vloZené kolo § pfenasi
otoény pohyb na pohéné&né ozubené kolo 5 vysilate
10. Nastavenim pruZiny 7 je moZno volit optimalni
tlak, kterym se vloZené ozubené kolo 8 dotlatuje
do z&bdru, tak aby se zajistil linedrni pfenos.
Vyrobni nepfesnosti v pfevodech se vyrovnavaji
presouvénim vodorovné ¢4sti ramene § v pouzdru
11 a natddenim pouzdra 11 s &epem 6 v desce 4.

Vynélezu se vyuZije u piakovych elektrickych
servomotori.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro pfenos polohy koncového &lenu
pékového servomotoru na vysilad elektrického
signélu s line4rni charakteristikou sestavajici z vy-
stupntho hfidele pdkového servomotoru nesouctho
pohdné&ci ozubené kolo, z pohénéného ozubeného
kola vysilate a z 'vloZeného ozubeného kola,
vyznatujici se tim, Ze vloZené ozubené kolo (8) je
voln& otoéné uloZeno na svislé &asti ramene (5),
jehoZ vodorovn4 &4st je uloZena pfesuvné v pou-
zdte (11), které je pevné spojeno s &epem (6)
otoén& uloZenym v desce (4), pfi¢emZ mezi koncem
ramene (5) a pouzdrem (11) je pruZina (7)
dotlatujici vloZené ozubené kolo (8) do zdbéru
s poh4nécim ozubenym kolem (3) a pohénénym
ozubenym kolem (9) vysilace (10). '
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