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(54) Snimaci zafizeni pro kontrolu soustavy téles s elektricky vodivym povrchem,
napfiklad jehel pletaciho stroje

1

Vyndlez se tykd snfmeciho ze¥fzeni pro kontrolu soustavy téleé s elektricky vodivym
povrchem, napfiklad jehel pletaciho stroje, zejméne pro kontrolu jejich poskozeni nebo
nesprévné &innosti, obsahujiciho nosid & ne n¥m usporddany elektricky nevodivy snimaci
prvek, ktery je normdlng ze streny pru%n¥ dotle¥ovén ke kontrolovanému povrchu p¥i vzé-
jemnéwm pohybu nosile a kontroloveného povrchu.

Oblast, v ni%¥ je vyndlez pouXitelny, se vztshuje zejméne na jazy¥kové jehly v plete-
cich strojfch a to pii poZadavku zjistit jehlu, jejiZ jazylek je uzaviten v dob¥, kdy mé
byt otevien, a rovnéi zjistit jehly s ulomenymi hlevemi. Mimoto mi%e byt rovndZ vyiadovéno
zjistit ohnuté jehly e jehly zlomené v t&le. Dosud neni zndmé Z4dné za¥{zen{ pro prove-
deni t&chto funkci soulasnd. ‘

C{lem vyndlezu je odstrendni tohoto. nedostetku a jeho podstatou je, %e na nosiéi je
krom& snimacfho prvku uloZena elektricky vodivd sonds p¥1&ng pohyblivd ke kontrolovanému
povrchu, které je normdlnéd mimo dotyk s kontrolovenym povrchem, p¥ilem? sonda je souldsti
elektrického obvodu pro vysildn{ signdld p¥i dotyku sondy s kontrolovanjym povrchem.

Vyhodou snimacfho zef{zeni podle vyndlezu je, %e umofnuje zjikfovén{ jek nesprdvnou
polohu jazy¥ku jehly, tek vednou, to je zlomenou nebo ohnutou jehlu. Jak prokdzaly pro-
vozni zkousky, je snimaci zelFfzeni zcela spolehlivé.

Pr{kladné provedenf snimeciho zet{zeni podle vyndlezu je zndzorn&no ne vykresech,
kde obr. 1 p¥edstevuje schematicky pohled ne jedno p¥{kledné provedeni{ snimaciho zeiizeni'
v dotyku s jezy¥kovou jehlou, obr. 2 a 3 dvé moZné vady snimené snimacim zaPizenfm podle
obr. 1, obr. 4 schematicky pohled na dal3f p¥{kladné provedeni snimaciho ze¥fzeni, obr. 3y
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g 6 dvé moiné vady snimené snimecim za¥{zenim podle obr. 4, obr. 7 schematicky pohled ne
jest¥ dals{ pPikladné provedeni snimaciho zeffzeni v ndrysu, obr, 8 pidorysny pohled ns
zep{zeni podle obr. T, obr. 9 pohled zezadu ne ze¥izeni podle obr. 7, obr. 10 a% 13 &tyPfi
moné vedy snimené snimacim za¥fzenim podle obr. 7 eZ 9, obr. 14 nérysny pohled na elektric-
ky izolovany pédsek daléfho pifkladného provedeni snimscfho ze¥{zenf, obr, 15 pidorysny
pohled na elektricky izoloveny pések podle obr. 14, obr, 16 pohled zezaedu na elektricky
izoloveny pések podle obr. 14, obr. 17 nérysny pohled ne elektricky vodivy pések téhoi
provedeni snimeciho zapizeni podle obr. 14 ai 16, obr. 18 pldorysny pohled na elektricky
vodivy pések podle obr. 17, obr. 19 blokové schéme zepojeni ovladaZe pro gpraecovéni sig-
ndld ze snimeciho zeffzeni a pro nebuzeni zeréiky stroje & obr. 20 schéma zepojeni bate-
riového vysils&e pro pohyblivé enimaci ze¥izeni pro ploché pletaci stroje.

Na obr. 1 jeszy¥kové jehly A neznézorngného okrouhlého pletaciho stroje probtheji
kolem snimaciho ze¥fzenf obsehujiciho elektricky nevodivy snimeci prvek B, pru¥n® dotle-
soveny do styku s vrcholy 1 hlev 2 jazy¥kovych jehel A ne strend jezjiku 3 e elektricky
vodivou sondu C pod snimecim prvkem B, vyhodn¥ odpruZenou, sm&fujici k oteviené ¥dsti
hlav 2 jezfkovych jehel A, ale mimo dotyk s nimi, jsou-li jazy¥ky 3 otevieny.

Jak je zPejmé z obr. 2, kdyby byl Jezj¥ek 3 uzavien, sonda C by s nim veSla do styku.
JestliZe, ne druhé streng, doélo k ulomeni hlevy 2 jazy&kové Jehly A, obr. 3 zndzornuje,
%e snimac{ prvek B se podéln& posune, podle obrdzku dolevas, vlivem nep¥ftomnosti hlavy 2
a uvede sondu C do styku s jazgtkovou jehlou A. V kxeZdém p¥ipedd miZe byt styku mezi
sondou C a jazf¥kovou jehlou A pouzito pro uvedeni do ¢innosti relé, které spusti signdlni

zaPizeni, nebo uvede do %innosti nezndzorn¥nou zaréZku.

Ne obr. 4 & 6 je snimec{ prvek B vytvofen jako odpruzeny plunir, ktery je pro hladky
prdachod kolem hlav 2 jezyskovich jehel A zaoblen a sonda C Je vytvorena do tvaru pismene
U, jeho% ramensa obklopudl @ vy¥nivajfl pies snimeci prvek B. Toto zafizeni pracuje v zdsa-
a% jeko vyse popsené,

Jsou moZnd i 3iné uspo¥édént snimeciho zo¥izeni podle vyndlezu. Tak snimaci prvek B
miZe byt ve styku se zadnimi stranemi hlav 2 Jjezjdkovych jehel A a miZe byt schematicky
nebo jinek spoden>se sondou C tak, Ze jekmile se snimaci prvek B posune sm¥rem k nezné-
zorngnému jehelnimu 18%ku z jedné strany, sonds C se posune 2 druhé strany.

V jednoduchém provedent Jje snimaci prvek B tvoten prufinovym phskem ve tvaru pisme=
ne S z pruZného kovového materidlu. Jeho horni ohyb tvo¥f snimeci prvek B a doln{ konec
tvod{ sondu C. Je-1i pések upevn¥n svjm hornim koncem na nosiZi, pruinost vlestnfho pés-
ku poskytne nutnou pruZnost pro #innost snimectho zerizeni.

Prufinovy pédsek miZe bft z elektricky vodivého kovu, jehoZ horni ohyb je pokryt
napf{kled ot¥ruvzdornou um&lou hmotou s nizkym koeficientem t¥enf, takZe jeho stydny
povrch je nevodivy. Pro snadny pohyb po Jazjlkovych jehléch A jsou bo¥ni okraje pésku
vyhodnd zkoseny nebo zeSikmeny sm¥rem od Fady Jezyskovich jehel A.

Obr. 7 8% 9 zndzornujl dalsil proveden{ snimeciho zabizen{ sestédvajiciho z ohnutého
pruZného kovového pdsku 4. Tento pések 4 wéd tvar dlouhého obdélniku a jeho jedna konco-
vé ¥4st 5 je ohnute do pravého $hlu a slouZi pro upevn&ni snimaciho zat{zeni, Blife dru-
ného konce mé pések 4 tver kliky, tekZe jeho druhd koncové ¥dst § Je rovnob&#nd, ale pre-
sazena vzhledem k nosné &dsti 7 a spojend s ni #ikmou ¥dsti 8. !

Jazytkové jehly A prochézeji kolem anfmactho zePfzeni ve sm&ru rovnobdiném s péskem
4, ozna¥eném Bipkou E = presezend druhd koncovd &dst 6 je bliZe dréze jazytkovfch jehel

A ne% nosné ¥dst 1, takZe Sikmé 34st 8 e druhd koncovd ¥ési [ pfichézéji do styku s vrcho-
lem | hlavy 2 kaZdé jazy¥kové jehly A, jek Je zPejmé z obr. 9, ze predpokledu, Ze jazy&ko-

v& jehle A neni Zddnym zpisobem po¥kozena, 2 Xe jezytek 3 je otevien,
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Vlestni pdsek 4 je elektricky vodivy, ale povrchy, které se dotykeji vrchold 1 je-
‘z&ékovjch jehel A, jsou pokryty izoledni vrstvou 9 s nizkym koeficientem t¥ent.

Ne dolni stran& presazené druhé koncové ¥4sti 6 snimacfho za¥{zeni je neizolovany
vy&nslek 10 ve tveru trojshelnikovité p¥iruby ohnuty v pravém dhlu k druhé koncové Bésti
6, takZe vy¥nivd do otev¥ené &dsti hlav 2 jazy¥kovych jehel A p¥*i jejich prachodu a tvorf
sondu C. Teto sonde C nen{ pokryte Zédnou izoledni vrstvou, tak¥e dotkne-1i se kterdkoliv

gdsti jazyfkové jehly A, uzavie se elektricky obvod.

Za normélnfho stevu, neni-li jazy&kovd jehla A poSkozene e Jed1l jazydek 3 je otevben,
neizoloveny vy¥n¥lek 10 se nemiZe dotknout jazg¥kové jehly A vlivem dotyku mezi druhou
koncovou &dstf 6 s hlavou 2 jazykové jehly A, jak je z¥ejmé z obr, 9. Avdak, je-1li hlava
2 ulomena, neizolovany vy¥nslek 10 vejde do elektrického styku s jazy&kovou jehlou A,
jek je znédzorn&no na obr, 10.

RovndZ, je-~li jezylek J uzavien misto toho, aby byl otevien, jak md byt, neizolovany
vy&n&lek 10 se dotkne jazy&ku 3, jak Je znézornno na obr. 11. Dalsf vada, kterd miZe
vzniknout, je ohnutf vrcholu ! hlavy 2 jazyskové Jehly A, ¥imZ se vytvo¥f tekzveny labu-

ti krk, jek je zndzorn¥no na obr, 12.

V tomto p¥ipad¥® se neizoloveny vy¥n&lek 10 dotkne jazydkové jehly A, protoZe nenf
styk mezi vrcholem 1 hlavy 2 e druhou koncovou ¥4stf 6. Rovnd# p¥i veds JazyBkové jehly
A z dlvodu podélného ohnuti, jaek je znédzorn¥no na obr. 13, styk mezi hlsvou 2 2 druhou
koncovou &4st{ 6 a prdchod hrotu neizolovaného vysn&lku 10 podél jezyikovich jehel A
vznikd v rozdilngch dasech b¥hem jejich prichodu a neizoloveny vydnZldk 10 se tedy op&t
dotkne jezy¥kové jehly A.

Je tedy zFfejmé, %e totéZ snimeci za¥{zenf je schopno signelizovat vyskyt ulomenych
hlev 2, ohnutych jazy¥kovych jehel A a zavienych jezy&kd 3.

Obr. 14 aZ 18 zndzornujf v riznych pohledech dv¥ ¥dsti del¥fho p¥ikledného provedeni
snimactho zaffzenf{, Jednu &dst tvodf elektricky izoloveny pések 11, kter§ mé na jednom
konei pojistnou konzolu 12 s drdZfkou, ohnutou v pravém dhlu a uréenou pro jeho upevn&ni
@ na opainém konci kolmé remeno 13, na jehoZ konci je zaoblend patka 14, vydnivajici
pod pravym thlem z kolmého remene 13, ele leXfct pod dhlem 45° k vodorovné roving.

Koncovy roh 15 elektricky izolovaného pdsku 11 ned kolmym remenem 13 je od¥fznut
pod dhlem 45%; dhel 45° tohoto koncového rohu 15 a dhel zaoblend patky 14 majf opedny
gklon, Elektricky vodivy pdsek 16 je krat3{ ne% elektricky izolovany pdsek 11 2 mé hornf
roh 17 svého konce u¥fznut pod ﬁhlem'45°, podobn¥ jako elektricky izolovany pdsek .

Je upevn¥n za elektricky izolovanym péskem Il ve vzdjemném styku,k pti%emZ koncovy
roh 15 & hornf roh 17 jsou v zékrytu; upevn¥ni miZe byt provedeno piinytovédnim, pFilepe-
nim nebo jakymkoliv jinym vhodnym zpisobem. Elektricky vodivy pések 16 mé hdkovité remeno
18, jeho dolni konec 20 je serfznut pod Ghlem 45°,

\

Hékovité remeno 18 je opatfeno bo¥nf p¥frubou 19, kterd le%f ve svislé rovind tvodi-
ci tupy dhel s rovinou hdékovitého remene 18, a kterd tvo¥f sondu £ snimacfho ze¥{zeni.
Tato bodnf pFiruba 19 vy¥nivéd ze kolmé remeno 13 elektricky izolovandho pésku 11 tak,

Ze vytnivé ns jeho boku na opa¥né stren¥, nei na které je elektricky vodivy pdsek 16
upevn¥n, Vrchol 21 bodnf pfiruby 19 je sefiznut pod thlem 45° rovnob&#n s dolnim koncem

20 hékovitého remena 18,

Bylo %#jist¥no, Ze totéZ zeFfzeni p¥f{slu3n¥ seffzené, bude ugpokojiv& pracovat na
jazytkovych jehldch A riznych velikosti ne rdznych strojich, ale je nutné pouzft jek levo-
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.strenné tek pravostrannd snimeci zs¥fzeni. Pru¥nost snimaciho za¥fzen{ mus{ byt takova,
aby ¥ést pPichdzejlci do styku s jazf¥kovymi jehlemi 4 A prufile t¥sn¥ fdzovd s prichodem
po sob¥& jdoucich jazylkovych jehel A, a aby neodskakovala. Je vhodné umfstit snfimecf
za¥izeni v poloze, kde jsou jazySkové jehly A zdmky donuceny provést svialy pohyb a vo-
dorovny pohyb za snimac{ za¥izeni; uhly 45° na snfmacim zeffzent podle obr, 14 aZ 18 to
dovoluji, jelikoZ v této poloze se Jazyékové Jehly A pFibliZ{ ke snimacimu ze¥izeni po
drdze zhruba pod timto udhlem.

Normdln& se p¥i zji¥t&ni vedné jazylkové jehly A nebo zav¥enédho jazydku 3 vysle
signdl do ovladade pro zesteveni pletsciho stroje., Ale nen{ ¥ddouci, aby se stroj podko-
zenou jazyfkovou jehlou A zastavil na Jjekémkoliv libovolném mist¥, jeliko¥ pro obsluhu
‘stroje by bylo obtiZné najit a opravit zévadu. Je mnohem vyhodn¥jsi, aby se po¥kozend
Jazy&kovd jehla A vidy zastavila v pésmu tého# krdtkého dseku celkové dréhy pohybu ja-

zy8kovych jehel A, kde ji obsluha miZe snedno vid§t e kde je k nim dobry pFistup.

Nicméng bylo zjist&no, %e zastavit stroj'z plné rychlosti v okemZiku, kdy po¥kozend
Jjezydkové jehla A dojde do urZitého mists, Je neobylejn& obtiZné z divodu prebdhu, )
ke kterému dojde d¥ive neZ se stroj skutedn& zestavi. Velikost tohoto pFebhu se vlivem
urditych fektord znadnd 1i3{.

Nap¥ikled stroj b&%i voln&ji, je-li zah¥dt, a tedy velikost pFeb&hu bude v¥tdi,
b&Zel-1li stroj deld{ dobu, neZf je-li stroj neddvno spultdn ze studeného stavu. Problém
miZe byt vyFeden pouZitim ovledale, ktery nejprve zastevi stroj krdtce pfed tim, nef po-
Skozend jazylkovd jehle A dojde na misto zasteveni bez ohledu na pFesnou polohu podko-
zené jazy&kové jehly A a pak neché stroj dob&hnout "plazivou" rychlosti aZ poskozens
Jazyikové jehle A dojde ne kone¥né misto zestavenf, které je asutomaticky v dzkych mezich.

Tento ovlada& je zndzorn&n ne obr, 19,

Ovledal podle obr. 19 md ¥ty¥i kendly pro umisténi ¥ty¥ snimedd a kaZdy snima& je
schopen zjistit jednu nebo vice vadnych jazydkovych jehel A vyskytnuvBich se soudesnd.
Pouziti vice neZ jednoho snimale je nutné, protoZe mnohé pletaci{ stroje maji vice neZ
Jednu Padu jazylkovych jehel A. KaZdy ze snfmadl 22 vySle p¥i zji¥ténf vadné jazy&kové
jehly A signdl, ktery uvede do ginnosti pfisludny vstupni prvnf klopny obvod 23, Jeho
vystup okemZit& rozsvit{ indikedni lampu 24 kandlu prostfednictvim trenzistorového obvodu 25.

Vystup prvniho klopného obvodu 23 Je rovn¥% veden pfes prvni sou¥inové hradlo 204
a prvnf mdni& 26 ne vstup druhého soulinového hraedla 27, jehoZ vystup nastavuje stupn¥
dekadického poéitadlé 28 ne nulu. Bdhem normélniho provozu pletecfho stroje dekadickéd
po&itadla 28 nepfetrZit¥ a opaskovan¥ poditajf od nuly do maximélnfho po&tu v zdévislosti
ne vstupnich impulsech od infraferveného snimede 29 jazf¥kovych jehel A, ktery vydd signdl-
ni impuls p¥i prdchodu kaZdé jezylkové jehly A. .

Dekadickd podftadla 28 jscu spojena s B. C. D. registry 30, 31 prost¥ednictvim pFffslud-
nych registri 31 e volicich prepfnadd 32 s prvnim po¥{tacim hradlem 33 & s druhym podfta-
cim hradlem 34. Kombinace dekedické poditedlo 28 ~ registr 31 je pfedem nastevena ne dvd
%{sla vztahujic{ se k obdma poéitacim hradlim 33, 34.

Jedno &fslo serovnd po&tu jezy¥kovych jehel A mezi polohou snima¥e 22 vady a polohou,
kde je Zddouci, aby se vadnd jazylkovd jehla A zastavila a kde je obsluhou vym&n&na. Druhé
pfedem nastavené Xf{slo. je mendf ¥fslo, Po nasteveni stupnd dekadického po¥ftadle 28 na
nulu signédlem z druhého soulinového hradle 27 pokradujfci provoz pletaciho stroje zplisobf,
Ze stupnd dekadického podftadle 28 po¥itaji od nuly do vySe zmin¥ného mcnﬁiho, pFedem

nagstaveného &{sla,

V tomto okemZiku prvni po¥ftacf hredlo 33, které bylo prdvd otevienc vfstupem z prvni-
ho klopného obvodu 23 ve veden{ 35, vydd vystup, ktery je veden pFes tfet{ soudinové hradlo
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36 & uvede do ¥innosti druhy klopny obvod 37. Vystup Q druhého klopného obvodu 37 stoupne
a impuls je veden pes prvni RC obvod 38 e prvni diodu 39 do #{dicfho tranzistoru 40
relé 41 zard¥ky. Ndsledkem toho se stroj zastevi. Vystup § druhého klopného obvodu 3T

se sniff, &imZ se otevie druhé po¥itaci hredlo 34 e stupn& dekadického po¥ftadla 28 se
nestavi op¥t na nulu prostfednictvim druhého sou¥inového hradle 27.

Obsluha stroje mi%e nyni op&t spustit stroj stladenfim ovladale "plezivé" rychlosti,
je~li na stroji pouZit. Poditdni pokraduje a stroj b&%{ af se celkovy podet od prvniho
zji¥t¥n{ vady jezjdkové jehly A snimedem 22 rovnd zmin¥nému vy33imu, pPedem nastavenému
¥{slu., V tomto okamZiku vy3le druhé po¥ftac{ hradle 34, které bylo otevieno vystupkem Q
druhého klopného obvodu 37, vystup pies druhy m&ni& 42 do vystupniho obvodu 43 nastavo-
vaciho signdlu.

Nastavovaci signdl nastevi dekedickd poditedla 28 a klopné obvody 23 a 37. Jekmile
Jje druhy klopny obvod 37 nastaven, jeho vystup Q stoupne a je vyddn kladny impuls p¥es
druhy RC obvod 44 a druhou diodu 43 do Fidicfho tranzistoru 40 relé 41 zardZky. Proto
se pletac{ stroj op¥t zastavi.

KdyZ se pletaci stroj zestavi poprvé pfi nii3{m p¥edem nastaveném &isle, dojde ke
znadnému pFeb&hu tohoto &isla, protoZe stroj se zaestavuje z vysoké rychlosti, p¥i druhém
zastaven! bude viak pPeb&h, dojde~li vibec k n¥jakému, velmi maly, protoZe stroj se zasta-
vuje jen o velmi mdlo jehelnfich roztelf{ od pPedem dané konelné polohy piedstavované
vy88im, pfedem nastavenym &islem.

' Velky prebsh p¥i prvnim zesteveni nebude mit %4dny nésledek, jestli¥e ni%3f, predem
nastavené ¢fslo je dostateln¥ mensi ne¥ vy33f, pfedem nestavené &islo, aby bylo zjisténo,
%e i ten nejvitsi prebdh, ke kterému miZe bdhem provozu dojit, nepfivede vadnou jazyikovou
jehlu a% na kone¥nou polohu pfedstavovenou vy33im &{slem.

Prebdh bude jednoduSe sutometicky odvozen z hodnoty dal3fho pohybu, kitery musi jazy¥ko-
vé jehly provést b¥hem kone¥né plezivé fédze. Av3ak je ¥ddouci, aby kone¥ny plezivy pohyb
byl msly, e v pripadé stroje, ktery nemé moZnost-plazivého pohybu, mus{ byt kone¥ny pohyb
tak pomaly, aby se vyloudilo, %e by stroj pred konednou zastavovaci polohou zvy#il rychlost.

Po kone¥ném zastaveni miZe ovliada¥ indikovat malé zbytkové &fslo piFedstavujici polet
jehelnich roztes{ mezi %4desnou nebo zvolenou zastevovaci polohou & polohou, ve které
se vadnd jezydkovd jehla skute¥na zastavila. T{m se vyhleddni vadné jazj¥kové jehly stene
pro obsluhu velmi snadnou zdleZitosti. ‘

Ka¥dy signdl ze snimede 22 vady se objevi pies hradlo 46 ve vstupu druhého hradle 47,
do ndho% jde rovn¥Z vystup z t¥etfho klopného obvodu 48 @ pres prvai sou¥inové hradlo 254
vystup prvniho klopného obvodu 23. T¥eti klopny obvod 48 se ovlddd vystupem t¥etfho hred-
la 49, na jehoZ vstup jde vystup prvniho soudinového hradla 254 & signdl, ktery miZe
vzniknout vlivem zjiiténf vadné jazy&kové jehly A druhym snimedem.

Vystup druhého hradla 47 zapne &tvrty klopny obvod 30, jehoZ vystup je veden p¥imo
do Pidiciho trenzistoru 40 relé 41 zardéiky. Toto uspoPdddni zplsobl okam¥ité zastaveni
stroje, jekmile se zjistf druhd vada v jezylkovych jehldch A jeSt& neZ se prvni vada odstre-
ni. Rozsvit{ se verovné sv&tlo a zistene rozsviceno dokud nejsou odstrendny viechny vady.

Rugni nastavovacf knoflik 51 slouZi pro op¥tné nasteven{ obvodl v tomto p¥ipadi.
Tfmto zplisobem je obsluha upozornsna ne to, Ze nesmi spustit stroj po odstran¥ni jedné
vady, je-1li ve stroji stdle je3t¥ druhd vade. To vyluduje spadnuti pleteného zboZf z je-
zy¥kovych jehel A zplsobené pohybem stroje, v n¥mZ je veda, co¥ je velmi dile%ité, protoZe
po spadnut{ pleteného zbo%f trvd obsluze zna¥nou dobu vrétit ho ne jezy¥kové jehly a opét
spustit stroj.
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V uvedeném se uveZuje, Ze snime¥ 22 Je nepohyblivy a jazy¥kové jehly se pohybuji
kolem n¥ho, coZ bude pfiped v okrouhlém pleteci stroji. Ale vyndlez je rovnd% pouZitelny
v plochych pletacich strojich, v nichZ se jazj¥kové jehly nepchybuji. Jestlife se jazy¥ko-
vé jehly nepohybujf, mus{ se opekovand pohybovat vlestni snime¥ 22 podél ¥ady jehel.

V tomto p¥iped¥ je vhodné pouZit beteriovy ultrazvukovy vysiled ne pohyblivém snimedi,
ktery pfi zJidtén{ vedné jazydkové jehly vyBle signdl do elektrickou sftf nepdjeného phi-
jimede, upevn&ného ns stroji, ktery ovl4dd zardiku stroje.

Obr, 20 zndzornuje vhodny obvod vysflale. Pohyblivy snima& 52 vednych jazy&kovych
Jehel A je pfipojen na p¥ipojovaci bod RC &esovacfho obvedu 33, jehoZ odpor 54 mé druhou
svorku p¥ipojenou na klsdny pdél suché baterie,‘zatfmco druhé svorka kondenzdtoru 55 Jje
uzemn&na. Kondenzdtor 55 je norméln¥ nabity, sle pii zjiZt&ni vadné jazy¥kové jehly 4
se vybije a uvede oscila¥ni obvod 36 do oscilace.

Jakmile se pohyblivy snima¥ 32 pfesune za vadnou jazy&kovou jehlu A ze¥ne se kondenzé-
tor 55 op&t nabijet a zmatavi oscildtor po dob¥ dené &ssovou konstantou RC &asovaciho
obvodu 53; teto doba je obvykle t¥i sekundy, za pPedpokladu, %e zdvih pletacfho stroje
trvd esi Jednu sekundu. Je-1li to nutné, miZe byt odpor 54 prom¥nny pro nastaveni dasové

kontroly RC obvodu.

B¥hem obdobi oscilace vysild ultrezvukovy vysfle¥ 57, Flzeny oscildtorem, signdl
pfijimeny nepohyblivym pfijime¥em, jekmile ultrazvukovy vysfla& 5] prochdz{ kolem n&ho.
Jsou-1i k dispozici vhodné ultrazvukové vysile¥e 57 e pfijimade pracujici nep¥iklad ns
40 kHz, se sm¥rovym dhlem 20° e s vice neZ vhodnym dosshem. JelikoZ snimeci obvod odebi-
ré maly proud pouze b¥hem obdobi vybijeni a znovunaebijeni Zasovaciho kondenzdtoru pi#i
z23i%t¥nl vedy, mald baterie bude doddvet nutnou energii po dlouhou dobu bez vymény.

Pruiny tlak snimade na jazydkové jehly musf byt mely e pPedpoklddd se zatfiZen{ ¥é-
dové 30 mN, Upevndni snimale bude pot¥ebovet za¥i{zen{ pro snedné nasteveni snimede a pro
snadnou vym&nu jedné hlevy snimale druhou hlavou, Je-l1 to nutné, miZe byt hodnote po-
délného posunu, jehoZ je snimad schopen, prom&nnd v zdvislosti ne poZedavci{ch. Nezdvisly
lehky tlek na sondy ve snimefi miZe byt pouZit pro zabezpeZenf{ dobrého dotyku p¥i vysky-
tu uzavieného jazy¥¥ku nebo po¥kozené hlavy jezydkové jehly.

Snime® musi byt zkonstruovén tak, Ze p*i pFedpoklédeném pouZiti a rychlosti pohybu
nemiZe minout vedu "pfeskofenim" mezery. V né&kterych strojich miZe byt vhodné upevnit
vice takovych snima¥d v urditfch intervelech nef pouhy jeden snimad pro kontrolu celé
fady jezy¥kov§ch jehel. ‘

Popsené FeBeni podle vyndlezu miZe byt pouZito i ne kontrolu 1ld%ek, soustav nebo
podobnych pFedmdtd nebo povrchd, bud rovngch, nebo zekPivenych. Je-li povrch z vodivého
kovu, styk kov ne kov sondy ne povrch miZfe byt pouZit pro vyddni p¥islu¥ného signdlu;
Jje=11i povrch elektriéky nevodivy, mohou byt pouZity jiné principy signelizece, nap¥ikled
pohyb vlestni sondy miZe vytvorit signdl.

PREDMET VYINALEGZU

{. Snimaci{ zsffzen{ pro kontrolu soustavy t#les s elektricky vodivym povrchem, nepf.
Jehel pletacfho stroje, zejméne pro kontrolu jejich podkozen{ nebo nesprdvné &innosti,
obsshujici nosif a na n&m uspofddeny elektricky nevodivy snimeci prvek, ktery je normélni
ze strany pruin$ dotlafovén ke kontrolovenému povrchu pfi vzdjemném pohybu nosi¥e a kontro-
loveného povrchu, vyznedujici se tim, %e ne nosi¥i je krom# snimecfho prvku (B) uloZens
elektricky vodivd sonde (C) p#{i¥n¥ pohyblivd ke kontrolovenému povrchu, kterd je norméln¥
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mimo dotyk s kontrolovenym povrchem, pfiéemi sonda (C) je souddst{ elektrického obvodu
pro vys{léni signdld pfi dotyku sondy (C) s kontrolovenym povrchem,

2. Snimaci zef{zeni podle bodu 1, vyznedujic{ se tim, Ze snimect prvek (B) je védledek
a sonda (C) je uspoPdddne ze jednim jeho koncem nep#i& k jeho ose.

3. Snimacl za¥lzeni podle bodu 1, vyzna¥ujfci se tim, Ze snimac{ prvek (B) mé tvar
plunZru ne d¥{iku a sonda (C) jeltvofena ramenem umistdnym podél tohoto pluniru, prifem?
toto remeno je sou¥dsti snimactho prvku (B) kluzn¥ uloZeného na d¥fku e odpruZeného sm¥=
rem k pluniru,

4. Snimac{ zae¥{zenf{ podle bodu 1, vyznadujfci se tim, Z%e snfmac{ prvek (B) a sondas
(C) jsou tvoifeny péskem (4) tveru pfsmene S z pru%ného kovového meteridlu, jehoZ horn{
ohyb tvo¥{ snimec{ prvek (B) a doln{ konec sodnu (C).

5. Snimeci zeffzeni podle bodu 4, vyznafujlci{ se tim, Ze pdsek (4) je pFizplisoben
pro upevndni na nosili a opst¥en na jednom konci izolovenou Zikmou &4stf (8) » druhou
koncovou &dstl (6) tvorici snimeci prvek (B) u jeho druhého konce nebo na n¥m, piiZems
sonde (C) je tvorena neizolovenym vy&n¥lkem (10) na jedné stren& druhé koncové ¥dsti (6)
pésku (4).

6. Snimsc{ za¥{zeni podle bodu 5, vyznafujfci se tim, %e izolovend Zikm4 &&st (8)
pésku (4) je ohnute, pfiZem? jeho druhd koncovd &4st (6) je preseszend rovnobsZnd s nosnou
Zdsti (7) pdsku (4).

7. Snimeci za¥{zeni podle bodu 6, vyznadujfcf se tim, %e meizoloveny vyIndlek (10),
tvorici sondu (C), mé tver trojihelnfkové p¥iruby.

8. Snimaci za¥fzeni podle bodu 1, vyznadujfci se tim, %e na nosi&i je svym jednfm
koncem pfipevn¥ne dvojice pdskd z pruZného kovu, jejf% opalny konec tvof{i snimac{ prvek
(B} se sondou (C), pfi¥em% dvojice pdskd je tvolene elektricky izolovenym péskem (11)

a neizolovenym elektricky vodivym péskem (16) upevn¥nymi plo¥n¥ k sob¥, kdyz elektricky
izolovany pédsek (11) md zaoblenou patku (14) tvoPfc! snimaci prvek (B) s neizoloveny
elektricky vodivy pdsek (16) mé bo¥ni pFfrubu (19) tvorfci sondu (C).

9. Snimaci zeffzenf podle bodu 8, vyzne¥ujici se tim, %e snfmec{ prvek (B) obsahuje
petku (14) ve tvaru vy¥nivejfcfho ndlitku na elektricky izoloveném pésku (11) a sonda (C)
obsahuje bo¥ni p¥{rubu (19) na neizoloveném elektricky vodivém pdsku (16),

10. Snimac{ ze#fzen{ podle bodu 1, vyznadujlci se tIm, %e snimaci prvek (B) = sonda
(C) leZfi ne ope¥nych strendch kontroloveného povrchu, pfi¥em? jsou mezi sebou spojeny
pro soudasny pohyb k ob¥me strendm kontrolovaného povrchu.

11, Snimaci zeF{zen{ podle kteréhokoliv z piPedchdzejicich bodl, vyznedujici se tim,
%e snimac{ prvek (B) je povlelen materidlem odoldvajicim t¥eni,

12. Snimaci zaf{zeni podle kteréhokoliv z pFfedchédzejfcich bodld, vyznafujic{ se tim,
%e hreny snimaciho prvku (B) jsou zaobleny nebo zkoseny pro sen¥3f ndb&h na kontroloveny
povrch, .

13. Snimec{ zefizen{ podle kteréhokoliv z bodd 1 a3 3, vﬁznaéudici se tim, %e snime-
ci prvek (B) a sonde (C) jsou nezdvisle odpruZeny. '

4 vykresy
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