30 marca 1928 r.

#03) 406

RZECZYPOSPOLITEJ POLSKIEJ
OPIS PATENTOWY

Nr 7130.

Kl 21 a*n.

Stanislaw Guzel
(Warszawa, Polska).

Przekfadnia, modyfikujaea ruch obrotowy kondensatoréw zmiennych.

Zgloszono 6 sierpnia 1926 r.
Udzielono 9 marca 1927 r.

Przedmiotem niniejszego opisu jest
przekladnia, stuzaca do przeksztalcenia
jednostajnego ruchu obrotowego .jakiego-
kolwiek kondensatora zmiennego o plyt-
kach pétkolistych na ruch niejednostajny,
ktérego zmiany bylyby proporcjonalne do
zmian diugoéci fali elektromagnetycznej
(zasada tak zwanych kondensatoréw ner-
kowych).

Obecnie radjotechnika posiada podob-
nie dzialajaca przekladnie wyrobu szwedz-
kiej fabryki p. {. ,,Baltic”’. Przekladnia ta
sklada si¢ z dwéch mimosrodéw zebatych
o ksztalciev§limakowatym, z ktérych jeden
jest osadzony nieruchomo na osi rotoru,
za$ drugi na osi demultiplikatora. Jest to
uklad Istaly, idealny, wykazujacy w prak-
tyce zawsze pewne odchylenia charakte-
rystyki kondensatora od linji prostej.

Wskazéwka w rzeczonej przekladni jest
osadzona nieruchomo na osi rotoru, na
skutek czego przesuwanie si¢ jej po od-
powiedniej skali nie odbywa si¢ propor-
cjonalnie do.zmian dlugosci fali, lecz wy-
kazuje poprostu katowe zmiany obrotu ro-
toru.

Przekladnia ‘niniejszego wynalazku jest
przedewszystkiem prostsza pod wzgledem
konstrukcyjnym: nie zawiera bowiem zad-
nych mimosrodéw zebatych, lecz dziala na
zasadzie urzadzenia poslizgowego, wsku-
tek czego jej wykonanie jest znacznie
prostsze i tanisze. Nastepnie usuwa ona te
niedogodnoéci, jakie sie¢ nastreczaja przy
uzyciu przekladni ,Baltic-Micro”, a to z
powodéw nastepujacych: 1) W konstrukcji
niniejszej przekladni uwzgledniona jest
pojemno$é imartwa kondensatora, co po-



zwala na. zbudowanie nie jednego idealne-
go, lecz kilku zasadniczych typéw prze-
kladni, przystosowanych do roznych stop-
ni czuloéci kondensatora. . . \

2) Moze ona byé z latwosécia przez
kazdego wymieniana, tak, ze w kazdym
poszczegblnym przypadku mozna a ﬁoste-

riori dobraé¢ najodpowiedniejszy typ- prze~ ;

ktadni.

3) Dzieki uzyciu specjalnych uszczels:

niajacych waleczkéow, nakladanych w Ya-
zie potrzeby na o§ rotoru, -przekladnie
mozna zastosowaé literalnie do kazdego
kondensatora ‘bez wzgledu na grubosé je-

go osi. (Przekladnia ,Baltic-Micro” przy-

stosowana jest tylko do kondensatoréw,
wyrabianych przez t¢ firme), _

4) Wskazéwka jest osadzona, wzgled-
nie sprzezona z osig nie rotoru, lecz de-
multiplikatora, na skutek czego wskazania
na skali przyrzadu zmieniaja si¢ réwno-
miernie i proporc;onalme do zmian dlugo-
sci fali.

Przekladnia sklada sie z czeéci naste-

pujacych: 1) z tarczy zewnetrznej (fig. 1

i fig. 2), zaopatrzonej w skale pétkolista
podzielona na 100 albo 180 podziatek, oraz
wskazéwke W lub W', okres§lajaca kat ab-
- rotu demultiplikatora.. Na tejze tarczy u-
mieszczona jest gatka g, sluzaca do obra-
cania demultiplikatora,

Wskazéwke czyli strzatke umieszcza-
my badZ bezposrednio i nieruchomo na osi
o, badz tez tuzno na panewce c¢ i wtedy
taczymy ja przy pomocy przektadni do-
datkowej, zlozonej z dwéch kéltek zeba-
tych (jak wskazéwke w zegarku) z osia o;
ruch wskazéwki uzalezniamy w .ten spo-
s6b od obrotu kétka A demultiplikatora,
za$§ przez odpowiedni dobér kélek zeba-
tych, nieuwidocznionych na rysunku, mo-
zemy zwigkszyé zakres obrotu wskazéwki
do 300°, a nawet wiecej. Utatwia to péz-
niejsze skalowanie kondensatora, poniewaz
podziatki na skali beda znacznie wu:ksZe
(fig. 1 i tig, 2).- SCRENITTR S

2) Z panewki ¢, umieszczonej w $rod-
ku tarczy, do ktérej wkltadamy i zamoco-
wujemy przy pomocy $rubki o$ rotoru.

Srednica panewki przystosowana jest

“do najgrubszych osi, znajdujacych sie o-

becnie w handlu kondensatoréw; przy sto-
sowaniu przekladni do kondensatora o
cieriszej osi, uszczelniamy t¢ o§ w panew-
ce zapomoca odpowiedniego waleczka me-
talowego i przykrecamy te sama S$rubke,
ktéra, przenikajac przeborowana Scianke
waleczka, unieruchomia ‘wpahewce o§ ro-
toru.

3): Z demultiplikatora, umieszczonego 2
drugiej strony tarczy (fig. 3) i sktadajace-
go si¢ z dwéch kétek zebatych albo cier-

nych h i k, z ktéorych wieksze h osa-
dzone  jest na osi o, polozonej mi-
mosrodowo w:=gledem panewki c¢; za$

mniejsze k, obracene bezposrednio za-
pomoca gatki zewnetrznej g, stuzy do pre-
cyzyjnego obracania kétka h. Kétko h za-
opatrzone jest w otwér pélkolisty d, obej-
mujacy panewke ¢ i pozwalajacy swo-
bodnie obracaé¢ sie kétku 'A.

4) Z plytki metalowej ¢ (fig. 4), stano-
wiacej istotna cze$é przekladni. Plytka ta
zaopatrzona jest w dwa -ptwory:.. jeden
okragly stuzacy do zaklinowania plytki. na
panewce ¢, za$ drugi krzywolinjowy f, kto-
rego spos6b wykonania podano ponizej,
polaczony jest zapomoca $rubki s z két-
kiem' h demultiplikatora. Srubka ta czyli
§lizgacz moze sie swobodnie' przesuwac
wzdluz szpary 7, zwanej kierownica i prze-
nosi¢ w ten sposéb ruch kétka h na panew-
ke 'c; a wiec i na oé rotoru, modyfikujac
réwnoczeshie w odpowiedni sposéb per-
kos¢ obrotu rotoru. e :

Dziatanie przyrzadu wyjasnia schema-
tyczny rysunek (fig. 5): w poczatkowem
polozeniu- podstawa kierownicy cs oraz
poczatkowy promien - demultiplikatora os
posiadaja ten sam kierunek, Jezeli obro-
cimy wigksze kotko h -demultiplikatora:o
kat ¢ od pierwotnego polozenia, wtedy po-



czatkowy promien: demultiplikatora znaj-
dzie si¢ w polozeniu os; $rubka s,__;przésu_-
nawszy si¢ wzdluz kierownicy do punktu
s;,.pociagnie za. soba plytke przekladni
tak, Ze podstawa kierownicy bedzie teraz
miata - kierunek :cm, tworzacy. z . kierun-
kiem poprzednim kat W. O takiz kat ob-
réci sig rotor kondensatora. .Azeby ustali¢
ksztalt klerowmcy, musimy znalezé jej
réwnanie w. spolrzqdnych biegunowych. W
tym celu przyjmiemy za o§ biegunowa
podstawe . kierownicy cs, wzglednie cm,
dlugo$é promienia os lub os,, oznaczamy
przez a; odlegto$é co przez b, promien wo-

dzacy krzywej c¢s — przez p, wreszcie
kat mcs, — przez ¥. Z tréjkata cos,
znajdujemy:

—b :
tg (9 llf—f):“——iip . (1),
g (o —F = ue? (1)
oraz

P:Va2—|—b2—|—2 abcos ¢ ... (2).

Réwnania 1 i1 2 zawieraja az 4
zmienne wielkosci: p, %, W, ¢; azeby z
réwnan tych mozna bylo okresli¢ ksztalt
kierownicy, nalezy przedtem ustali¢ za-
lezno$¢ pomiedzy katami ¢ i W. Pozosta-
wiajac kat ¢ jako parametr zmienny do-
wolny, zauwazymy, ze kat ¥ jest katem
obrotu rotoru, a wigc zalezy on od po-
jemnosci czynnej kondensatora:

(PO
C—=Cmax - —
180°
Natomiast kat ¢, jako kat obrotu de-
multiplikatora, powinien byé funkcja linjo-
wa dlugosci fali A (w metrach), wyraza-
jacej sie, jak wiadomo, przez wzér Thom-
sona:

- 2
" J00 V'L (C+Co),

gdzie L — spélczynnikowi samoindukcji
obwodu drgajacego, C == pojemnosci
czynnej oraz Co =— pojemno$ci martwej

kondensatora (wszystko wyrazone w cen-
tymetrach). AZeby wspomniana zaleznos¢

linjowa byta zachowana,
:niony warunek:

musi ..j‘byé spel-

- Cmax ,
1+p 1800[ p+( —) 18?)°]
‘gdzi_e, p jest wskaznikiem czulosci konden_- .
satora: ' oo
__ N s>
S l— —_— . e e 3 .
p. N\ max VCO + Cmax ()

quzlo wtedy

A=, -I-()\max—)\(\)

o .
1 80°

PoréwnyWuiqc ze sobg obydwa wzory
na pojemno$¢ C, otrzymamy z latwoscia
bezposrednia zalezno$é¢ pomiedzy ¢ i ¥
a mianowicie:

Wo — % [2p+(1—p) 1%:)0] .. (4).

W ten sposéb uzalezniamy wartoéé ka-
ta W (a wiec i wartoéé ¥, czyli ksztalt
kierownicy) od wskaznika czulosci p. Po-
niewaz pojemno$¢ martwa kondensatora
waha sie przecietnie od 5% do 10% iego
pojemnosci maksymalnej, przeto prze-
cietne wartosci wskaznika p beda za-
warte pomiedzy %5 i Y3; wartodci te
uwzglednione zostaly w teoretycznem ze-
stawieniu réznych ksztaltéw kierownicy,
uwidocznionych w znaczniejszem powigk-
szeniu na fig. 6; oprécz krzywych prak-
tycznych przy p = V5, %4, 5 i % umie-
szczono tam jeszcze dwie krzywe idealne
graniczne, odpowiadajace: p = 0ip = 1.
Zalezno$é pomiedzy a i b ustalilismy w po-
danych przykladach, jako a = 2b, (za-
leznoé¢ ta jednak w praktycznem zastoso-
waniu moze byé dowolnie zmieniana, nie
stanowi ona bowiem zadnej istotnej cechy
wynalazku).

Zastrzezenia patentowe,

1. Przektadria modyfikujaca ruch ob-
rotowy kondensatoréw zmiennych o plyt-



kach pélkolistych na ruch obrotowy, beda-
cy w zaleznosci linjowej od dtugosci fali
elektromagnetycznej, znamienna tem, ze
transpozycja ruchu odbywa isi¢ zapomoca
swobodnego $lizgania $rubki s, umieszczo-
nej ma kéltku demultiplikatora (h), wzdluz
wykroju krzywolinjowego (#), wycietego w
specjalnej plytce (g), potaczonej nierucho-
mo z osia rotoru (c), przyczem ksztait
krzywej kierownicy (7) zalezy bod stopnia
czulosci kondensatora*(fig. 6), co pozwala
na doktadniejsze dopasowanie przekladni
do dowolnego kondensatora, wskazéwka
za$ umieszcza sie na osi demultiplikatora

(o), zlozonego z dwéch kétek
lub ciernych (fig. 2, 3, 4).

2. Odmiana przekladni wedlug zastrz.
1, znamienna tem, ze wskazéwke umie-
szcza si¢ luzno na panewce rotoru (e),
sprzegajac ja zapomoca dodatkowej prze-
kladni zebatej (jak w zegarku), z osig (o)
demultiplikatora, co pozwala wyzyskaé na
skale przyrzadu prawie caly obwéd (oko-
1o 300°) zewnetrznej tarczy, a wigc umozli-
wia dokladniejsze skalowanie aparatu po-
dlug dlugoséci odbieranej fali (fig. 1).

zebatych

Stanistaw Guzel



Do opisu patentowego Nr 7130,

Druk L. Boguslawskiego, Warszawa.
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