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DRONLA BALIK TESPIiT SISTEMi VE ALGORITMASI

Bu bulus, dron vasitasiyla balik siirtileri vb. deniz canlilarmin detayli bir tespitini
saglayan yapay zeka tabanli dronla balik tespit sistemi ve algoritmasi ile ilgili olup,
ozelligi; dron cevresine konumlandirilan pervanelerin gilines enerjisiyle calisarak
otomatik ucusun saglamasi (10), drona entegre edilen ultrasonik ve/veya radar vb.
olmak tizere bir sensor araciligiyla balik stiriileri vb. deniz canlilarinin konum, yon,
uzaklik, mesafe vb. lokasyon ait verilerin elde edilmesi (20), drona entegre edilen
kamera araciligiyla balik stiriileri vb. deniz canlilarinin fotograflarmin ve/veya video
kayitlariin alinmasi (30), drona entegre edilen kontrol {initesinin dron ve drona entegre
modiillerin isleyisini kontrol etmesi (40), drona entegre edilen yapay zeka modiiliine
ilgili verilerin veri entegrasyon modiilii araciligiyla aktarilmasi (50), yapay zeka
modiiliinde yer alan veri analiz modiiliinde aktarilan verilerin ¢dziimlenmesi (60),yapay
zeka modiiliinde yer alan veri isleme modiiliinde goriintii verilerinin goriintii isleme
teknikleriyle islenmesi (70), yapay zeka modiiliinde yer alan veri tespit modiiliinde
gbriintli ve sensOr verilerinin harmanlanmasiyla balik siiriileri vb. canlilara ait nihai
tespit verilerinin elde edilmesi (80), yapay zeka modiiliinde yer alan veri tabaninin yeni
ve eski tiim veri kiimelerinin entegrasyonuyla siirekli olarak giincellenmesi (90) islem

adimlarini i¢ermesidir.
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ISTEMLER

1- Bulus, dronla balik tespit sistemi ve algoritmasi ile ilgili olup, 6zelligi;

dron g¢evresine konumlandirilan pervanelerin giines enerjisiyle c¢alisarak
otomatik ucusun saglamasi (10),

drona entegre edilen ultrasonik ve/veya radar vb. olmak {izere bir sensor
araciligtyla balik siiriileri vb. deniz canlilarinin konum, yon, uzaklik, mesafe vb.
lokasyon ait verilerin elde edilmesi (20),

drona entegre edilen kamera araciligiyla balik siirtileri vb. deniz canlilarinin
fotograflarinin ve/veya video kayitlarinin alinmasi (30),

drona entegre edilen kontrol iinitesinin dron ve drona entegre modiillerin
isleyisini kontrol etmesi (40)

drona entegre edilen yapay zeka modiiliine ilgili verilerin veri entegrasyon
modiilii araciligiyla aktarilmasi (50)

yapay zeka modiiliinde yer alan veri analiz modiilinde aktarilan verilerin
coziimlenmesi (60)

yapay zeka modiiliinde yer alan veri isleme modiiliinde goriintii verilerinin
gorlintli isleme teknikleriyle islenmesi (70)

yapay zeka modiiliinde yer alan veri tespit modiiliinde goriintii ve sensor
verilerinin harmanlanmasiyla balik siiriileri vb. canlilara ait nihai tespit
verilerinin elde edilmesi (80)

yapay zeka modiiliinde yer alan veri tabaninin yeni ve eski tiim veri kiimelerinin

entegrasyonuyla siirekli olarak giincellenmesi (90) islem adimlarini icermesidir.
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TARIFNAME

DRONLA BALIK TESPIiT SISTEMi VE ALGORITMASI

Teknolojik Alan:

Bu bulus, dron vasitasiyla balik siiriileri vb. deniz canlilarmmin detayli bir tespitini

saglayan yapay zeka tabanli dronla balik tespit sistemi ve algoritmasi ile ilgilidir.

Teknigin Bilinen Durumu:

Glinlimiizde baliklarin  tespit edilmesi i¢in ¢esitli teknikler kullanilmaktadir.
Teknolojinin gelismesiyle bu tekniklerde insan hayatin1 kolaylastiracak sekilde
otomatiklesmistir. Mevcut sistemde kullanilan balik bulucular, ses frekanslar1 ile

baliklarin yogun oldugu noktalarin izlenmesini saglamaktadir.

Balik buluculardan yiiksek verim alabilmek i¢in birgok farkli kriteri yerine getirmek
gerekmektedir. Denizin tuz orani, derinligi, dalga durumu, bulaniklik derecesi vb.
ozelliklerine, teknenin yapisina, baglanacak aynanin tipine, aynanin giicline, aynanin
baglanma sekline ve Olglistine bagli olarak balik bulucularin performans: degisiklik
gostermektedir. Ornegin gdbmme bir ayna kullanilacaksa teknenin altmin delinmesi gibi

maliyetli ve tekneye hasar verecek uygulamalarin gerceklestirilmesi gerekmektedir.

Mevcut sistemde kullanilan balik bulucular elektrik sinyalini ses dalgasi olusturmak
amaciyla aynalara iletmektedir. Aynalarin gonderdigi ses dalgalar1 herhangi bir nesneye
carptiginda dalga geri yansimakta ve elektrik sinyaline doniistiirilerek su altinin

yorumlanmas1 miimkiin olmaktadir.

US20130085630 numarali basvuruda “Balik Bulucu Veri Goriintiileme Cihazi, Balik
Bulucu Cihazi, Hedef Belirleme Yontemi ve Bilgisayar Okunabilir Ortam” baglikli
bulus ele alinmistir. Mevcut bulus, balik bulucu tarafindan elde edilen verilerin

depolanmasi icin bir bellek ve verilerin alindig1 konum bilgisini igeren goriintiileme
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cthazi, gorlintilleme birimi, konumu okumak ve otopilot islemini saglayan kontrolor

icermektedir.

CN110476860 numarali basvuruda “Dron Tabanli Besleme Sistemi ve Yontemi”
baslikli bulus ele alinmistir. Mevcut bulus; bir balik siiriisii tespit cihazi, bir yemleme
dron ve bir bulut sunucusundan olusmaktadir. Bulus konusu sistem; balik siiriisiiniin

izlenmesini ve yemleme dronu ile beslenmesini saglamaktadir.

TR201704522 numarali basvuruda “Protatif Balik Tespit Cihaz1” baglikli bulus ele
alinmistir. Mevcut bulus; balik tiiriinii, boyunu, zehirlilik ve yasaklilik durumunu tespit
ederek, kullaniciy1 gorsel ekrandan bilgilendiren tasmnabilir balik tespit cihazini ele

almaktadir.

Mevcut sistemlerde yapay zeka tabanli sistemler olmamaktadir. Bu yoniiyle karar verme

mekanizmalar1 gelismedigi i¢in ilker kalmaktadir.

Sonug olarak yukarida bahsedilen dezavantajlarin iistesinden gelebilen ve balik siiriileri
vb. deniz canlilariin detayli tespitine imkan taniyan, yiiksek performansli, dogruluk
orani yiiksek, yiiksek ¢oziinirliiklii goriintiiler saglayan, ¢evresel faktorlerden kaynakl
hata ve performans diislikliigli olmayan, verimi yliksek, maliyet az, basit, suyun ve su
aracinin Ozelliklerinden etkilenmeden sonu¢ veren, yapay zekd tabanli yeni bir

teknolojiye ihtiya¢ duyulmaktadir.

Bulusun Tanimi:

Bu bulus, dronla balik tespit sistemi ve algoritmasi olup, 6zelligi; dron vasitasiyla balik
stiriileri vb. deniz canlilarinin detayl bir tespitini saglayan, yiiksek performansli, yiiksek
¢Oziiniirliklii goriintiler saglayan, dogruluk orami yiiksek, c¢evresel faktorlerden
kaynakli hata ve performans diisiikliigi olmayan, verimi yiiksek, maliyet az, basit,
suyun ve su aracinin 9zelliklerinden etkilenmeden sonug¢ veren, yapay zeka tabanli yeni

bir teknoloji olmasidir.
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Yukarida bahsedilen ve asagida da detayli anlatimdan ortaya g¢ikacak tiim amaglari
gerceklestirmek iizere bulus; kamera ve sensor sistemlerinin entegre edildigi dronlar

aracilifiyla balik siiriilerinin veya benzer nesnelerin tespit edilmesini saglamaktadir.

Bulus konusu sistemde, otonom bir sekilde ucus yapan dronlarda yer alan kamera
sistemlerinden elde edilen verilerin yapay zeka algoritmalar1 aracilifiyla islenmesi
sonucu ve sensOr sisteminden elde edilen verilerin kullanilmasiyla balik siiriilerinin

veya benzer nesnelerin detayl bir sekilde tespit edilmesi amaglanmaktadir.

Bulusta yer alan kamera sistemi aracilifiyla su yiizeyinin veya su altinin goriintii

verileri elde edilmektedir.

Bulusta yer alan yer ve mesafe sensorleri araciligiyla balik siiriilerinin veya benzer

nesnelerin detayli lokasyon verileri elde edilmektedir.

Bulusta yer alan yapay zeka algoritmalar1 araciligiyla veriler islenerek balik siiriilerinin

veya benzer nesnelerin tespit edilmesi saglanmaktadir.

Bulus konusu sistemde kamera verileri, konum verileri, giizergah verileri vb. olmak

lizere tiim veri kiimeleri devamli olarak giincellenen veri tabaninda saklanmaktadir.

Bulus konusu sistemde hem dron hem de dron pervanelerinin 6zel bir 151k sistemiyle

kaplanmasiyla ¢evredeki engellerden etkilenmemektedir.

Bulus; balik siirtilerinin veya benzer nesnelerin konum verilerinin tespit edilmesini
saglayarak denizcilerin, balik¢ilarin vb. rotalarinin 6nceden olusturulmasina olanak

tanimaktadir.

Bulus konusu iiriin yapisal ve karakteristik 6zellikleri ve tiim avantajlar1 asagida verilen
sekiller ve bu sekillere atiflar yapmak suretiyle yazilan detayli agiklama sayesinde daha
net anlasilacaktir ve bu nedenle degerlendirmenin de bu sekiller ve detayli agiklama goz

ontlinde bulundurularak yapilmasi gerekmektedir.
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Sekillerin Aciklanmasi:

Bulus, ilisikteki sekillere atifta bulunularak anlatilacaktir, bdylece bulusun 6zellikleri
daha acikca anlasilacak ve takdir edilecektir, fakat bunun amaci bulusu bu belli
diizenlemeler ile sinirlamak degildir. Tam tersine, bulusun ilisikteki istemler tarafindan
tanimlandig1 alan1 icine dahil edilebilecek biitiin alternatifleri, degisiklikleri ve
denkliklerinin kapsanmas1 amag¢lanmistir. Gosterilen ayrintilar, sadece mevcut bulusun
tercih edilen diizenlemelerinin anlatimi amaciyla gosterildigi ve hem ydntemlerin
sekillendirilmesinin, hem de bulusun kurallar1 ve kavramsal 6zelliklerinin en kullanigh

ve kolay anlagilir tanimini saglamak amaciyla sunulduklart anlagilmalidir. Bu

¢izimlerde;

Sekil 1 Dron ve mobil cihaz etkilesiminin bir goriiniimudiir.
Sekil 2 Dron sisteminin modiiler bir gértiintimiidiir.

Sekil 3 Dron sisteminin yapisal bir gortiiniimiidiir.

Bu bulusun anlasilmasina yardimci olacak sekiller ekli resimde belirtildigi gibi

numaralandirilmis olup isimleri ile beraber asagida verilmistir.

Referanslarin Ac¢iklanmasi:

10. Otomatik Ucus Saglamasi

20.  Isildayan Bir Malzeme ile Kaplanmasi
30.  Verilerin Elde Edilmesi

40.  Fotograf ve Video Kaydinin Alinmasi
50.  Kontrol Etmesi

60.  Yapay Zeka Modiiliine Aktarilmasi

70. Verilerin Coziimlenmesi

80.  Goriintii Isleme Teknikleriyle Islenmesi
90.  Nihai Tespit Verilerinin Elde Edilmesi

100. Veri Tabaninin Giincellenmesi
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Bulusun Detayh Aciklanmasi:

Bulus, giines enerjisiyle calisan pervanelerin otomatik ugus saglamasi (10), 1s1ldayan bir
malzeme ile kaplanmasi (20), sensor araciligiyla lokasyona ait verilerin elde edilmesi
(20), kamera araciligiyla fotograf ve video kaydinin alinmasi (30), kontrol iinitesinin
isleyisi kontrol etmesi (40), veri entegrasyon modiilii araciligiyla verilerin yapay zeka
modiiliine aktarilmasi (50), veri analiz modiiliinde aktarilan verilerin ¢éziimlenmesi
(60), veri isleme modiiliinde goriintii verilerinin goriintii isleme teknikleriyle islenmesi
(70), nihai tespit verilerinin elde edilmesi (80), veri tabaninin giincellenmesi (90) islem

adimlarin1 igermektedir.

Bulus konusu sistemde dron gevresine konumlandirilan pervaneler, {izerinde bulunan
paneller vasitasiyla giines enerjisiyle calisarak dronun otomatik olarak ugusunu

saglamaktadir (10).

Bulus konusu sistemde dron hem de pervane gevresinin gevresel alg1 yaratarak sistemin
cevresel engellerden en az sekilde etkilenmesini saglamak icin photoluminescent vb.

1s1ldayan bir malzeme ile kaplanmaktadir (20).

Bulus konusu sistemde ultrasonik ve/veya radar vb. olmak iizere bir sensor sistemi
aracilifiyla ses dalgalar1 ve/veya elektromanyetik dalgalar vb. olmak iizere kullanilan
sensOr sistemine gore degiskenlik gosteren dalgalar vasitasiyla mesafe, konum, yon,

uzaklik vb. verileri elde edilmektedir (20).

Bulus konusu sistemde yapay zekd modiili ile baglantili c¢alisgan kamera sistemi

araciligiyla su ylizeyine veya su altina ait fotograf ve video kaydi alinmaktadir (30).

Bulus konusu sistemde drona entegre edilen kontrol iinitesi; yapay zeka modiiliiniin,
yapay zeka modiiliine entegre edilen veri analiz modiiliinlin, veri isleme modiiliiniin,
veri tespit modiiliiniin, veri entegrasyon modiiliiniin ve veri tabaninin fonksiyonlarinin

isleyisini kontrol etmektedir (40).
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Bulus konusu sistemde yapay zekd modiiliinde yer alan veri entegrasyon modilii
araciligiyla kamera sistemi ile elde edilen goriintii verileri ve sensor sistemi ile elde

edilen sensor verileri yapay zeka modiiliine aktarilmaktadir (50).

Bulus konusu sistemde kamera sistemi araciliiyla elde edilen ve yapay zeka modiiliine
entegrasyonu saglanan veriler, veri analiz modiliinde veri isleme Oncesi

¢oziimlenmektedir (60).

Bulus konusu sistemde balik vb. deniz canlilarinin tiirli, boyutu, miktar1 gibi spesifik
verilerin hesaplanmasi i¢in goriintii verileri yapay zeka modiiliinde yer alan veri igsleme

modiiliinde goriintii isleme teknikleriyle islenmektedir (70).

Bulus konusu sistemde yapay zekd modiiliinde yer alan veri tespit modiiliinde drona
entegre edilen sensor sistemi araciligiyla elde edilen konum, yon, uzaklik, mesafe vb.
verilerin ve veri isleme modiiliinde elde edilen tiir, boyu, miktar gibi spesifik verilerin
harmanlanmasiyla balik siiriileri vb. canlilara ait nihai tespit verileri elde edilmektedir

(80).

Bulus konusu sistemde yapay zeka modiiliinde yer alan veri tabaninin elde edilen ham
goriintli verileri, veri isleme modiiliinde isleme tabi tutulan islenmis verileri, sensor
aracilifiyla elde edilen balik vb. canlilara ait konum, yon, uzaklik, mesafe, koordinat vb.
verileri, dron gilizergah haritas1 verileri, veri tespit modiiliinde elde edilen nihai sonug
verileri devamli olarak aktarilarak yeni ve eski tiim veri kiimelerinin entegrasyonuyla

stirekli olarak giincellenmektedir (90).
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