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W wielu urzadzeniach, jak hamulce,
prasy, sztance jest pozadanem, azeby
wprowadzanie w ruch tych urzadzen na-
stepowato szybko i przy mozliwie malem
zuzyciu sity, podczas gdy przeciwnie ha-
mowanie winno odbywa¢ sie pod dziata-
niem duzej sily. Znane sg urzadzenia, w
ktérych przeniesienie sit nastepuje zapo-
mocg samoczynnej zmiany polozenia punk-
tu obrotowego dzwigni w chwili kiedy na
ramie dzwigni dziala sila napedowa. Tego
rodzaju urzadzenia posiadaja mechanizmy
wylaczajace, zaczynajace dziataé¢ po osia-
gnieciu zadanego przyciskania hamulca.
Znane dotychczas urzadzenia wylaczajace
posiadaja nieuzyteczny ruch i dzialaja z
duza zwtoka. Inne wady tych znanych u-
rzadzen dotycza unieruchomiania punktow
obrotu duzej dzwigni przekladni. Punkt
obrotu tej dzwigni nie moze pozostawac

stale w jednem i tem samem miejscu z po-
wodu zuzywania sig roboczej powierzchni
hamulca, powodujacego zmiany w potoze-
niu drazkéw. Przeciwnie, punkt ten musi
by¢ przemieszczony azeby przy tego rodza-
ju pracy urzadzenia mogl powstawaé za-
dany ucisk (ciénienie). Stosowane w tego
rodzaju mechanizmach urzadzenie zapad-
kowe umozliwia stopniowe i doktadne na-
stawienie poszczegélnych czesci urzadze-
nia, lecz powoduje niedokladnosci w usta-
wieniu punktu przylozenia sily napedowe;j.

Przedmiotem niniejszego  wynalazku
jest mechanizm dZwigniowy o zmiennej
przektadni, posiadajacy urzadzenie rozla-
czajace z ruchoma cze$cia powodujaca po-
wrét dZzwigni mechanizmu w polozenie go-
towe do wykonania nowego ci$nienia robo-
czego, W tym celu stosuje si¢ urzadzenie,
ktére ogranicza bieg jalowy diwigni. O-



précz 'tego, zwykle stosowane ‘urzadzenie
zapadkowe tutaj zastapione jest klinowem
‘ur‘zagdzerxiem nastawniczem, Zataczomy ry-
sunek przedstawia przyktad wykonania wy-
nalazku w zastosowaniy -do hamulca przy-
ciskanego ciezarem. Cighar 2 spuszczony z
z¢ba zapadki 1 naciska zapomoca dzwigni
3, 7 klocek hamulcowy 4. Gdy hamulec nie
dziata diwignia 3 jest sztywnc polaczona,
zapomoca dzwigni przegubowych 5 i 6 z
diwignia 7, obracajacy sic w punkcie 8. Na
klocek hamulcowy dziata za posrednic-
twem drazkéow 5, 6 pewne cisnienie prze-
ciwdzia!aja‘ce, ktére po wykonaniu zada-
nego nacisku, wywolanego przez ciezar 9,
powoduje zmiane we wzajemnem poloze-
niu drazkéw przegubowych 5, 6. W ten spo-
sob powraca w stan wylaczania system
dzwigniowy 3, 7. Pod dzialaniem ciezaru
2 obydwie diwignie obracaly sie okoto
punktu 8, Po wykonaniu hamowania, pod
dzialaniem drazkéw 5, 6 diwignia 3 obra-
ca sie naokolo punktu obrotowego 10. Aze-
by diZwignia 7, w czasie dzialania na nia
drazkéw 5, 6 nie opuszczala tego punktu
obrotowego 10, zastosowany jest klin 11,
ktory w czasie rozlatzenia systemu dzwi-
gniowego zajmuje swoje polozenie wzgle-
dem tego punktu, Ustawienie klina usku-
tecznia sie zapomocy drazkéow 13, 14, 15,
potaczonych z dzwignia '3 w punkcie 12.
Niezbednem jest azeby posuwanie klina od-
bywalo sie z takiego punktu napedu, ktéry
podczas zwalniania hamulca wykonywa
ruch w jednym kierunku, bowiem tylko w
takim wypadku otrzymuje sie moznoéé u-
stawienia klina doktadnie w zadanem miej-
scu. Dla uzyskania doktadnego dziatania
tych drazkéw, laczy sie je z klockiem ha-
mulcowym w jakimkolwiek punkcie leza-
cym miedzy punktem 72 a tym klockiem.
Azeby zapobiec zbyt gwaltownemu dziala-
niu spadajacego ciezaru napedowego :a-
stosowane jest urzadzenie lagodzace ten
spadek, ktére jest niepotrzebne przy nape-
dzie recznym. Mozna réwniez urzadzenie

przegubowe obciazone cigzarem zastapic
dziataniem sprezyny, lub innem dowolnem
utzadzeniem rcztaczajacem. Jako urzadze-
nie wylaczajace moze stuzyé przyttumiacz
16, oznaczony na rysunku linjami kresko-
wanemi, lub zwyczajna sprezyna. Nie jest

koniecznem azeby urzadzenie przegubowe

5, 6 bylo potaczone z ramieniem dZwigni 7,
moina bowiem usunaé zupelnie prawe ra-
mie dZwigni 7, laczac urzadzenie przegu-
bowe 5,6 bezposrednio z punktem 8 Wow-
czas lewe ramie dzwigni 7 bedzie zwy-
klym drazkiem prowadniczym. Po wpro-
wadzeniu takich zmian zasada dzialania
pozostaje ta sama. Do lagodzenia spadania
cigzaru 2, przy wlaczaniu hamulca, mozna
zastosowaé sprezyng 7, oznaczoma na ry-
sunku linjami kreskowanemi, Sprezyna ta
przy odhamowaniu zostaje §ciskana, dzia-
ta zaé podczas spadania cigzaru 2 wskutek
rozlaczenia sie z zapadka 1. Sprezyna ta
moze byé umieszczona takze i w innem od-
powiedniem miejscu drazka.

Zastrzezenia patentowe.

1. Mechanizm diwigniowy o zmiennej
przekiadni, znamienny tem, Ze przesunig-

.cie punktu obrotu diwigni odbywa .sie za-

pomoca urzadzenia rozlaczajacego, Ltére
pod dzialaniem ciénienia roboczego zmie-
nia potozenie drazkow przektadni wazgle-
dem siebie,

2, Mechanizm dzwigniowy  wedlug
zastrz. 1, znamienny tem, Ze pesiada urza-

" dzenie zapadkowe obciazone ciezarem na-

pedzajacym.

3. Mechanizm dzwigniowy wedlug
zastrz, 1, znamienny tem, ze posiada ttu-
mik tagodzacy spadanie cigzaru.

4. Mechanizm dzwigniowy wedlug
zastrz, 1 — 3, znamienny tem, Ze utrzymy-
wanie punktu obrotu duzej diwigni prze-
kladni w pewnem polozeniu uzyskuje sig
zapomoca przesuwnego klina,



5. Mechanizm dzwigniowy wedlug
zastrz, 4, znamienny tem, ze podczas biegu
jalowego, klin zostaje przesuniety pod
cze§¢ ktora on podtrzymuje.

6. Mechanizm diwigniowy wedlug
zastrz, 5, znamienny tem, ze klin przesuwa
si¢ zapomoca systemu drazkoéw.

7. Mechanizm diwigniowy wedlug
zastrz. 6, znamienny tem, ze cofanie klina
uskutecznia sie przez potaczenie drazkéow
z takim punktem systemu dzwigni, ktéry
podczas powrotu mechanizmu w polozenie

gotowosci do przeniesienia sily, wykonywa
ruch w jednym kierunku.

8. Mechanizm diwigniowy wedtug
zastrz, 1 — 7, znamienny tem, Ze sprezyna,
wywolujaca przy$pieszone dzialanie sity
napedowej podczas biegu jalowego, zosta-
je sciskana,

Oesterreichische Siemens-
Schuckert-Werke.
Zastepca: 1. Myszczynski,

rzecznik patentowy.

Druk L. Boguslawskiego, Warszawa.
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