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W wielu urządzeniach, jak hamulce,
prasy, sztance jest pożądanem, ażeby
wprowadzanie w ruch tych urządzeń na¬
stępowało szybko i przy możliwie małem
zużyciu siły, podczas gdy przeciwnie ha¬
mowanie winno odbywać się pod działa¬
niem dużej siły. Znane są urządzenia, w
których przeniesienie sił następuje zapo-
mocą samoczynnej zmiany położenia punk¬
tu obrotowego dźwigni w chwili kiedy na
ramię dźwigni działa siła napędowa. Tego
rodzaju urządzenia posiadają mechanizmy
wyłączające, zaczynające działać po osią¬
gnięciu żądanego przyciskania hamulca.
Znane dotychczas urządzenia wyłączające
posiadają nieużyteczny ruch i działają z
dużą zwłoką. Inne wady tych znanych u-
rządzeń dotyczą unieruchomiania punktów
obrotu dużej dźwigni przekładni. Punkt
obrotu tej dźwigni nie może pozostawać

stale w je dnem i tein samem miejiscu z po¬
wodu zużywania się roboczej powierzchni
hamulca, powodującego zmiany w położe¬
niu drążków. Przeciwnie, punkt ten musi
być przemieszczony ażeby przy tego rodza¬
ju pracy urządzenia mógł powstawać żą¬
dany ucisk (ciśnienie). Stosowane w tego
rodzaju mechanizmach urządzenie zapad¬
kowe umożliwia stopniowe i dokładne na¬
stawienie poszczególnych części urządze¬
nia, lecz powoduje niedokładności w usta¬
wieniu punktu przyłożenia siły napędowej.

Przedmiotem niniejszego wynalazku
jest mechanizm dźwigniowy o zmiennej
przekładni, posiadający urządzenie rozłą¬
czające z ruchomą częścią powodującą po¬
wrót dźwigni mechanizmu w położenie go¬
towe do wykonania nowego ciśnienia robo¬
czego. W tym celu stosuje się urządzenie,
które ogranicza bieg jałowy dźwigni. O-



prócz tego, zwyfklę stosowane urządzenie
zapadkowe tutaj źafetąjpione jest Minowem
urządzeniem rkstawiniezeim. Załączony ry¬
sunek przedstawia przykład wykonania wy¬
nalazku w zastosowani eto hamulca przy¬
ciskanego ciężarem. Ci<?&ar 2 spuszczony z
zęba zapadki 1 naciska zapomocą dźwigni
3, 7 Mocek hamulcowy 4. Gdy hamulec nie
działa dźwignia 3 jest sztywno połączona,
zapomocą dźwigni przegubowych 5 i 6 z
dźwignią 7,, obracającą się w punkcie 8. Na
klocek hamulcowy działa za pośrednic¬
twem drążków 5, 6 pewne ciśnienie prze¬
ciwdziałające, które po wykonaniu! żąda¬
nego nacisku, wywołanego przez ciężar 9,
powoduje zmianę we wzaijemneim położe¬
niu drążków przegubowych 5, 6. W ten spo¬
sób ipowtaca w stan wyłączania system
dźwiigmiowy 3, 7. Pod djziałanfean ciężaru
2 obydwie dźwignie obracały się oikoiłlo
punktu 8. Po wykonaniu hamowania, pod
działaniem drążków 5, 6 dźwignia 3 obra¬
ca się naokoło punktu obrotowego 10. Aże¬
by dźwignia 7, w czasie działania nai nią
drążków 5, 6 nie opuszczała tego punktu
obrotowego /0, zastosowany jest klin 11,
który w czasie rozłączania systemu dźwi¬
gniowego zajmuje swoje położenie wzglę¬
dem tego puifeu. Ustawienie klina usku¬
tecznia się zia*podiocą 'drąjżków 13, 14, 15,
połączonych z dźwignią*3 w punkcie 12.
Niezbędnem fest ażeby posuwanie klina od¬
bywało się z takiego punktu napędu, który
podczas zwalniania hamulca wykonywa
ruch w jednym kierunku, bowiem tylko w
takim wypadku otrzymuje się możność u-
stawiemia klina dokładnie w żądaniem miej¬
scu. Dla uzyskania dokładnego działania
tych drążków, łączy się je z klockiem ha¬
mulcowym w jakitikolwiek punkcie leżą¬
cym między punktem 12 a tym klockiem.
Ażeby zapobiec zbyt gwałtownemu działa¬
niu spadającego ciężaru napędowego za¬
stosowane jest urządzenie łagodzące ten
spadek, które jest niepotrzebne przy napę¬
dzie ręcznym. Można również urządzenie

przegubowe obciążone ciężarem zastąpić
działaniem sprężyny, lub irunem dowolnem
urządzeniem rcziłącząjącem. Jako uriządze-
nie wyłączające może służyć przytłumiacz
16, oznaczony na rysunku Hnjami kresko-
wanemi, lub zwyczajna sprężyna. Nie jest
koniecznem ażeby urządzenie przegubowe
5, 6 było połączone z ramieniem dźwigni 7,
można bowiem usunąć zupełnie prawe ra¬
mię dźwigni 7, łącząc urządzenie przegu¬
bowe 5, 6 bezpośrednio z puriltótem 8. Wów-
cza* lewe ramię dźwigni 7 będzie zwy¬
kłym drążkiem .prowadniczym. Po wpro¬
wadzeniu takich zmian zasada działania
pozostaje ta sama. Do łagodzenia spadania
ciężaru 2, przy włączaniu hamulca, można
zastosować sprężynę 17, oznaczoną na ry¬
sunku linjami kreskowanemi. Sprężyna ta
przy odhamowaniu zostaje ściskana, dzia¬
ła zaś podczas spadania ciężaru 2 wskutek
rozłączenia się z zapadką /. Sprężyna ta
może być umieszczona; także i w innem o<ł-
powiedniem mieijlscu drążka.

Zastrzeżenia patentowe.

1. Mechanizm dźwigriiowy o zmieniaj
przekładni, znamienny tern,, że .przesunie¬
cie punktu obrotu dźwigni odbywa się-za¬
pomocą urządzenia rozłączającego, które
pod działaniem ciśnienia roboczego zmie¬
nia położenie drążków przekładni wzglą¬
dem siebie.

2. Mechanizm dźwigniowy według
zastrz. 1, znamienny tern, że posiada urzą¬
dzenie zapadkowe obciążone ciężarem na¬
pędzającym.

3. Mechanizm dźwigniowy według
zastrz. 1, znamienny tern, że posiada tłu¬
mik łagodzący spadanie ciężaru.

4. Mechanizm dźwigniowy według»
zaistrz. 1 — 3, znamienny tern, że utrzymy¬
wanie punktu obrotu dużej dźwigni prze¬
kładni w pewnem położeniu uzyskutje «ię
zapomocą przesuwneigo klina.
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5. Mechanizim dźwigniowy według
zastrz. 4, znamienny tern, że podczas biegu
jałowego, klin zostaje przesunięty pod
część którą on podtrzymuje.

6. Mechanizm dźwigniowy według
zasltrz. 5, zinaimieinny tern, że kllin przesuwa
się zapomocą systemu drążków.

7. Mechanizm dźwigniowy według
zaiste. 6, znamienny tern, że cofanie klina
uskutecznia się przez połączenie drążków
z takim punktem systemu dźwigni, który
podczas powrotu mechanizmu w położenie

gotowości do przeniesienia siły, wykonywa
ruch w jednym kierunku.

8. Mechanizm dźwigniowy według
zastrz. 1 — 7, znamienny tern, że sprężyna,
wywołuijąca przyśpieszone działanie siły
napędowej podczas biegu jałowego, zosta¬
je ściskaną.

Oesterreichische Siemens-
Schuckert-Werk e.
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rzecznik patentowy.

Druk L. Bogusławskiego, Warszawa.
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