PL 247422 B1

(19)

ILJJETZENDTOWY (10) PL 247422 B1
’ RZECZYPOSPOLITE)J
POLSKIEJ

(12) Opis patentowy
(21) Numer zgtoszenia: 445668 (51) MKP:
(22) Data zgloszenia: 2023.07.25 A47L 9/00 (2006.01)
(43) Data publikacji o zgloszeniu: 2025.01.27 BUP 04/2025 A47L 9/28  (2006.01)
(45) Data publikacji o udzieleniu patentu: 2025.06.30 WUP 26/2025 A47L 11/204 (2006.01)
B25J 13/08 (2006.01)
(73) Uprawniony z patentu:
POLITECHNIKA RZESZOWSKA IM. IGNACEGO
LtUKASIEWICZA, Rzeszo6w, PL
(72) Twoérca(-y) wynalazku:
ANDRZEJ RAINER, Bukowiec, PL
JAN CZYZEWSKI, Stalowa Wola, PL
(74) Pelnomocnik:
rzecz. pat. llona Szuba, Rzeszéw, PL
(54) Tytuk

Modul czyszczacy dla odkurzacza autonomicznego oraz odkurzacz autonomiczny



2 PL 247422 B1

Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest modut czyszczacy przeznaczony do wykorzystania w odkurzaczach
autonomicznych oraz odkurzacz autonomiczny.

Z opisu zgtoszeniowego wynalazku EP3440980A1 znany jest robot czyszczacy zawierajacy kor-
pus gtéwny, ktory tworzy ksztatt zewnetrzny, zbiornik na wode, obrotowy mop, ktéry styka sie z podtoga
podczas obracania, silnik napedowy, ktéry obraca obrotowy mop oraz sterownik, ktéry mierzy stopien
poslizgu w oparciu o rzeczywista predkosé gtéwnego korpusu zmierzona przez jednostke wykrywania
ruchu i idealna predkosc¢ gtéwnego korpusu oszacowanag na podstawie napedzania silnika napedowego
oraz kontroluje ilos¢ wody dostarczana do mopa obrotowego.

Z opisu zgtoszeniowego wzoru uzytkowego CN216495112U znany jest modut czyszczacy robota
czyszczacego, ktéry zawiera pojemnik na kurz i ptytke czyszczaca potaczona roztacznie z pojemnikiem
na kurz. Zdejmowana Sciereczka czyszczaca jest umieszczona na dolnym koncu ptyty czyszczacej,
a ptyta czyszczaca jest ponadto wyposazona w pret wprowadzajacy. Pojemnik na kurz jest wyposazony
w komore do przechowywania wody i rowek Slizgowy, ktéry jest ostoniety pretem wprowadzajacym.
Pojemnik na pyt wyposazony jest w sinik wibracyjny dziatajacy na pret wprowadzajacy. Urzadzenie ma
prosta konstrukcje, zas jego czesci sa tatwe do wymiany.

W opisie zgtoszeniowym wzoru uzytkowego CN213464908U zostat ujawniony modut czyszczacy,
pojemnik czyszczacy oraz robot zamiatajacy. Modut czyszczacy zawiera podstawe i zespoét czyszczacy,
ktory jest umieszczony ponizej tej podstawy. Zespdt napedowy jest natomiast umieszczony na podsta-
wie, zas wyjsciowy koniec zespotu napedowego jest potaczony z zespotem czyszczacym, a zespét na-
pedowy jest uzywany do napedzania zespotu czyszczacego w celu wprawienia go w ruch posuwisto-
-zwrotny na czyszczonej powierzchni. Zespét czyszczacy wielokrotnie wyciera powierzchnie obszaru
czyszczonego, dzieki czemu moze on usuwaé plamy silnie zaadsorbowane na powierzchni obszaru
czyszczonego.

Z opisu zgtoszeniowego wzoru uzytkowego CN206315051U znane jest urzadzenie czyszczace,
ktére zawiera zbiornik oraz modut czyszczacy i dezynfekujacy. To znane urzadzenie umozZliwia czysz-
czenie i dezynfekcje oczyszczanej powierzchni.

Znane odkurzacze autonomiczne maja zamontowane ptaskie tarcze pokryte materiatem czysz-
czacym, ktére nie moga by¢ wymieniane po zabrudzeniu podczas pracy, ale musza byé w catosci wy-
mieniane po zuzyciu.

Celem wynalazku jest opracowanie nowego modutu czyszczacego dla odkurzacza autonomicz-
nego, ktéry bedzie na biezaco wymieniany podczas pracy nowego odkurzacza autonomicznego.

Modut czyszczacy dla odkurzacza autonomicznego, wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym,
ze zawiera dwie rolki, dwie osie rolek, dwie pary tozysk tocznych, cztery kota zebate, silnik elektryczny,
czujnik optyczny, sterownik oraz napinacz, przy czym na rolki nawiniety jest i rozciagniety jest pomiedzy
nimi materiat czyszczacy, za$ pierwsza rolka umieszczona jest wspétosiowo na pierwszej osi, ktéra
tozyskowana jest w pierwszej parze tozysk tocznych, przy czym na pierwszej osi umieszczone jest row-
niez pierwsze koto zebate, zas druga rolka umieszczona jest wspétosiowo na drugiej osi, ktéra tozysko-
wana jest w drugiej parze tozysk tocznych, przy czym na drugiej osi umieszczone jest rowniez drugie
koto zebate, a ponadto réwnolegle do pierwszej rolki, umieszczony jest silnik elektryczny z zamocowa-
nym trzecim kotem zebatym, ktére z pierwszym kotem zebatym tworzy pierwsza przektadnie zebata,
zas réwnolegle do drugiej rolki zamocowany jest napinacz, na ktérego konhcu jest czwarte koto zebate,
ktéry z drugim kotem zebatym tworzy druga przektadnie zebata, a ponadto nad pierwsza rolka jest czuj-
nik optyczny, przy czym czujnik optyczny oraz silnik elektryczny potaczone sa ze sterownikiem.

Korzystnie silnik elektryczny ma walcowata obudowe, przy czym jego dtugosc¢ jest krotsza niz
dtugos¢ pierwszej rolki, a ponadto czujnik optyczny jest pomiedzy korncem obudowy silnika elektrycz-
nego a koricem pierwszej rolki, przy czym jest on skierowany w strone tej pierwszej rolki, zas pomiedzy
pierwsza rolka a druga rolka jest element dociskajacy, przez powierzchnie ktérego poprowadzony jest
materiat czyszczacy, a ponadto element dociskajacy zawiera dwie rownolegte do siebie rolki pomocni-
cze, z ktérych co najmniej jedna potaczona jest z czujnikiem obrotow.

Dalsze korzysci uzyskiwane sa, jezeli na koncu pierwszej osi pierwszej rolki, przeciwnym do
pierwszego kota zebatego, jest pierwsza nakretka zabezpieczajaca, za$ na koncu drugiej osi drugiej
rolki, przeciwnej do drugiego kota zebatego, jest druga nakretka zabezpieczajaca.

Odkurzacz autonomiczny zawierajacy korpus majacy w czesci spodniej szczeling zasysajaca za-
nieczyszczenia, z umieszczonymi po jej jednej stronie dwoma kotami tylnymi osadzonymi na wahaczach
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oraz z umieszczonym po jej drugiej stronie kotem przednim, z umieszczonymi po dwdch stronach kota
przedniego dwoma szczotkami oraz z umieszczonym wewnatrz korpusu gtéwnym sterownikiem oraz
silnikiem napedzajacym, wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze zawiera modut czyszczacy, ktéry
zawiera dwie rolki, dwie osie rolek, dwie pary tozysk tocznych, cztery kota zebate, silnik elektryczny,
czujnik optyczny, sterownik oraz napinacz, przy czym na rolki nawiniety jest i rozciagniety jest pomiedzy
nimi materiat czyszczacy, za$ pierwsza rolka umieszczona jest wspdtosiowo na pierwszej osi, ktéra
tozyskowana jest w pierwszej parze tozysk tocznych, przy czym na pierwszej osi umieszczone jest row-
niez pierwsze koto zebate, zas druga rolka umieszczona jest wspotosiowo na drugiej osi, ktéra tozysko-
wana jest w drugiej parze tozysk tocznych, przy czym na drugiej osi umieszczone jest réwniez drugie
koto zebate, a ponadto réwnolegle do pierwszej rolki, umieszczony jest silnik elektryczny z zamocowa-
nym trzecim kotem zebatym, ktére z pierwszym kotem zebatym tworzy pierwsza przekfadnie zebata,
zas réwnolegle do drugiej rolki zamocowany jest napinacz, na ktérego koncu jest czwarte koto zebate,
ktéry z drugim kotem zebatym tworzy druga przektadnie zebata, a ponadto nad pierwsza rolka jest czuj-
nik optyczny, przy czym czujnik optyczny oraz silnik elektryczny potaczone sa ze sterownikiem, a po-
nadto rolki, pary tozysk tocznych, kota zebate, silnik elektryczny, czujnik optyczny oraz napinacz umiesz-
czone sg wewnatrz korpusu, zas materiat czyszczacy jest na powierzchni czesci spodniej korpusu.

Korzystnie silnik elektryczny modutu czyszczacego ma walcowata obudowe, przy czym jego dtu-
gos¢ jest krotsza niz dtugosé pierwszej rolki, a ponadto czujnik optyczny jest pomiedzy koricem silnika
elektrycznego a koricem pierwszej rolki, przy czym jest on skierowany w strone tej pierwszej rolki, a po-
nadto pomiedzy pierwsza rolka a druga rolka modutu czyszczacego jest element dociskajacy, przez
powierzchnie ktérego poprowadzony jest materiat czyszczacy, przy czym element dociskajacy na jednej
Z jego powierzchni ma co najmniej jeden zaczep mocujacy, ktéry ustawiony jest prostopadle do po-
wierzchni docisku, za$ co najmniej jeden zaczep mocujacy, zamocowany jest wewnatrz korpusu, a po-
wierzchnia przeciwna do zaczepu mocujacego docisku umieszczona jest na spodniej powierzchni kor-
pusu, przy czym zaczepy mocujace na powierzchni elementu dociskajacego sa dwa.

Dalsze korzysci uzyskiwane sa, jezeli element dociskajacy ma dwie, réwnolegte do siebie, rolki
pomocnicze, z ktérych co najmniej jedna potaczona jest z czujnikiem obrotéw, przy czym czujniki obro-
téw sa dwa i kazdy z nich jest potaczony z jedna rolka pomocnicza, a ponadto na koncu pierwszej osi
pierwszej rolki modutu czyszczacego, przeciwnym do pierwszego kota zebatego, jest pierwsza nakretka
zabezpieczajaca, zas na koncu drugiej osi drugiej rolki modutu czyszczacego, przeciwnej do drugiego
kota zebatego, jest druga nakretka zabezpieczajaca.

Nowy modut dla odkurzacza autonomicznego, wedtug wynalazku, przeznaczony jest do wyko-
rzystania w odkurzaczach autonomicznych. Dzieki zastosowaniu obrotowych rolek, na ktéry nawiniety
jest materiat czyszczacy, ktoéry podczas pracy urzadzenia przewijany jest z jednej rolki na druga, umoz-
liwia przedtuzenie czasu pracy urzadzenia bez koniecznosci ingerencji cztowieka. Dzieki wspdtpracy
z dociskiem, materiat czyszczacy przylega do czyszczonej powierzchni co zwieksza skutecznos¢ odku-
rzacza autonomicznego. Po zabrudzeniu catej powierzchni materiatu czyszczacego mozliwa jest fatwa
jego wymiana bez koniecznosci demontazu catego modutu czyszczacego. Odkrecenie nakretek zabez-
pieczajacych umozliwia tatwe i szybkie zdjecie rolek z materiatem czyszczacym w celu ich wymiany.

Przedmiot wynalazku, w przyktadach wykonania, zostat przedstawiony na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia odkurzacz autonomiczny w widoku w dotu, przodu i lewego boku, fig. 2 — ten sam
odkurzacz autonomiczny w widoku z dotu, natomiast fig. 3 — ten sam odkurzacz autonomiczny w widoku
Z przodu.

Modut czyszczacy dla odkurzacza autonomicznego, wedtug wynalazku, w pierwszym przyktadzie
wykonania zawiera dwie rolki 1a, 1b, z ktérych kazda umieszczona jest wspdtosiowo na jednej z osi 2a,
2b, ktére utozyskowane sg w jednej z dwdch par tozysk tocznych 3a, 3b. Pomiedzy rolkami 1a, 1b
rozciagniety jest, nawiniety réwniez na nie materiat czyszczacy 4. Pierwsza rolka 1a umieszczona jest
na pierwszej osi 2a, ktéra umieszczona jest na pierwszej parze tozysk tocznych 3a. Na pierwszej osi 2a
umieszczone jest rowniez, wspotosiowe do niej pierwsze koto zebate 5. Druga rolka 1b umieszczona
jestna drugiej osi 2b, ktéra osadzona jest na drugiej parze tozysk tocznych 3b. Na drugiej osi 2b umiesz-
czone jest wspoétosiowe do niej drugie koto zebate 6. Réwnolegle do pierwszej rolki 1a umieszczony jest
silnik elektryczny 7 z zamocowanym trzecim kotem zebatym 8, ktére z pierwszym kotem zebatym 5
tworzy pierwsza przektadnie zebata. Réwnolegle do drugiej rolki 1b zamocowany jest walcowaty napi-
nacz 9 majacy na swojej powierzchni wspétosiowe z nim, pierécieniowe rowki oraz majacy sprezynowy
mechanizm napinajacy. Na koncu napinacza 9 zamocowane jest czwarte koto zebate 10, ktére z drugim
kotem zebatym 6 tworzy druga przektadnie zebata. Nad pierwsza rolka 1a, prostopadle do niej i do
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silnika elektrycznego 7, zamocowany jest czujnik optyczny 11. Silnik elektryczny 7 oraz czujnik op-
tyczny 11 potaczone sa ze sterownikiem. Na konhcu pierwszej rolki 1a, przeciwnym do pierwszego kota
zebatego 5 jest pierwsza nakretka 12a zabezpieczajgca, za$ na koncu drugiej rolki 1b przeciwnym do
drugiego kota zebatego 6 jest druga nakretka 12b zabezpieczajaca.

Modut czyszczacy dla odkurzacza autonomicznego, wedtug wynalazku, w drugim przyktadzie
wykonania, taki jak w przyktadzie pierwszym z tym, Ze silnik elektryczny 7 ma walcowata budowe, za$
jego dtugos¢ jest krotsza niz dlugosé pierwszej rolki 1a, a ponadto czujnik optyczny 11 jest pomiedzy
tym silnikiem elektrycznym 7 a kohcem pierwszej rolki 1a, zas pomiedzy pierwsza rolka 1a a druga
rolka 1b jest element dociskajacy 13 o powierzchni prostokatnej, po ktérej przewijany jest materiat
czyszczacy 4, przy czym element dociskajacy 13 ma dwie réwnolegte do siebie rolki pomocnicze 14 do
przesuwania materiatu czyszczacego 4, z ktérych jedna potaczona jest z czujnikiem obrotéw 15.

Modut czyszczacy dla odkurzacza autonomicznego, wedtug wynalazku, w trzecim przyktadzie
wykonania taki jak w przyktadzie drugim z tym, ze czujniki obrotéw 15 sg dwa, przy czym kazdy z nich
potaczony jest z jedna rolka pomocnicza 14.

Odkurzacz autonomiczny, wedtug wynalazku, w pierwszym przyktadzie wykonania zawiera kor-
pus 16, ktéry w dolnej czesci ma szczeline zasysajaca 17, po ktérej jednej stronie sg dwa kota tylne 18,
zas po przeciwnej do nich stronie szczeliny zasysajacej 17, na dtugosci pomiedzy tymi kotami tylnymi
18, jest koto przednie 19. Kazde z két tylnych 18 osadzone jest na wahaczu 20. Po dwéch stronach kota
przedniego 19, na korpusie 16, umieszczone sg dwie szczotki 21. Wewnatrz korpusu 16 natomiast
umieszczony jest gtéwny sterownik do sterowania praca odkurzacza autonomicznego oraz silnik nape-
dzajacy. W korpusie 16, po stronie két tylnych 18 umieszczony jest modut czyszczacy, ktéry zawiera
dwie rolki 1a, 1b, z ktérych kazda umieszczona jest wspétosiowo na jednym z dwdch osi 2a, 2b, ktére
utozyskowane sa w jednej z dwdch par tozysk tocznych 3a, 3b. Rolki 1a, 1b ustawione sg roéwnolegle
do kot tylnych 18. Pomiedzy rolkami 1a, 1b rozciagniety jest, nawiniety rbwniez na nie materiat czysz-
czacy 4. Pierwsza rolka 1a umieszczona jest wspotosiowo na pierwszej osi 2a, ktéra utozyskowana jest
w pierwszej parze fozysk tocznych 3b. Na pierwszej osi umieszczone jest rowniez, wspétosiowe do niej
pierwsze koto zebate 5. Druga rolka 1b umieszczona jest wspoétosiowo na drugiej osi 2b, ktéra utozy-
skowana jest w drugiej parze tozysk tocznych 3b. Na drugiej osi 2b umieszczone jest wspotosiowe do
niej drugie koto zebate 6. Réwnolegle do pierwszej rolki la umieszczony jest silnik elektryczny 7 z trzecim
kotem zebatym 8, ktdére z pierwszym kotem zebatym S tworzy pierwsza przektadnie zebata. Réwnolegle
do drugiej rolki 1b zamocowany jest natomiast napinacz 9 majacy na swojej powierzchni wspotosiowe
Z nim, pierscieniowe rowki, ktéry wyposazony jest w sprezynowy mechanizm napinajacy. Na koncu
napinacza 9 jest czwarte koto zebate 10, ktére z drugim kotem zebatym 6 tworzy druga przektadnie
zebata. Nad pierwsza rolka 1a, prostopadle do niej i do silnika elektrycznego 7 zamocowany jest czujnik
optyczny 11. Silnik elektryczny 7 oraz czujnik optyczny 11 potaczone sa ze sterownikiem. Na konhcu
pierwszej rolki 1a, przeciwnym do pierwszego kota zebatego 5 jest pierwsza nakretka 12a zabezpiecza-
jaca, zas na koncu drugiej rolki 1b przeciwnym do drugiego kota zebatego 6 jest druga nakretka 12b
zabezpieczajgca. Nakretki 12a, 12b umieszczone sg na powierzchni korpusu 16. Réwniez na po-
wierzchni korpusu 16, po jego spodniej stronie, przewijany jest materiat czyszczacy 4, ktéry w trakcie
uzytkowania odkurzacza przylega do czyszczonej powierzchni.

Odkurzacz autonomiczny, wedtug wynalazku, w drugim przyktadzie wykonania, taki jak w przy-
ktadzie pierwszym z tym, Ze silnik elektryczny 7 modutu czyszczacego ma walcowata budowe, zas jego
dtugos¢ jest krotsza niz dtugosc pierwszej rolki 1a, a ponadto czujnik optyczny 11 jest pomiedzy tym
silnikiem elektrycznym 7 a kocem pierwszej rolki 1a i skierowany jest w strone tej pierwszej rolki 1a,
za$ pomiedzy pierwszg rolka 1a a druga rolka 1b jest element dociskajacy 13 o powierzchni prostokat-
nej, po ktoérej przewijany jest materiat czyszczacy 4, przy czym element dociskajacy 13, od strony kot
tylnych 18, po stronie przeciwnej do powierzchni na materiat czyszczacy 4, ma zaczep mocujacy 22,
ktérym zamocowany jest wewnatrz korpusu 16. Zaczep mocujacy 22 ustawiony jest prostopadle do
powierzchni elementu dociskajacego 13. Od strony materiatu czyszczacego 4 natomiast, element doci-
skajacy 13 ma dwie rolki pomocnicze 14 utatwiajgce przesuwania materiatu czyszczacego 4 po po-
wierzchni elementu dociskajacego 13, przy czym jedna z rolek pomocniczych 14 potaczona jest z czuj-
nikiem obrotéw 15.

Odkurzacz autonomiczny, wedtug wynalazku, w trzecim przyktadzie wykonania, taki jak w przy-
ktadzie drugim z tym, ze zaczepy mocujgce 22 na elemencie dociskajacym 13 sg dwa, a ponadto czuj-
niki obrotéw 15 sa dwa, przy czym kazdy z nich jest potaczony z inng rolka pomocniczg 14.
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Odkurzacz autonomiczny wyposazony w modut czyszczacy zawiera dwie rolki 1a, 1b, na ktére
nawiniety jest materiat czyszczacy 3. Poczatkowo zapas materiatu czyszczacego 4 umieszczony jest
na pierwszej rolce 1a i stopniowo, w czasie pracy odkurzacza, przewijany jest na druga rolke 1b. Jest
to mozliwe dzieki napedzaniu pierwszej rolki 1a przez silnik elektryczny 7 za pomoca pierwszej prze-
ktadni zebatej. Druga rolka 1b jest natomiast, poprzez druga przektadnie zebata, potaczona z napina-
czem 9 ze sprezynowym mechanizmem napinajacym, ktéry zapewnia staty naciag materiatu czyszcza-
cego 4. Rolki 1a, 1b mozna w fatwy sposob zdja¢ z osi 2a, 2b, na ktérych pracuja, po uprzednim odkre-
ceniu nakretek 12a, 12b. Odpowiedni kontakt materiatu czyszczacego 4 z czyszczong powierzchnig jest
zapewniony przez element dociskajacy 13, ktéry wyposazony jest w dwie rolki pomocnicze 14 utatwia-
jace przewijanie materiatu czyszczacego 4. Ruch pierwszej rolki 1a sledzony jest przez czujnik op-
tyczny 11, ktory potaczony jest ze sterownikiem, z ktérym potaczony jest réwniez silnik elektryczny 7.
Czujnik optyczny 11 okresla poziom zanieczyszczenia materiatu czyszczacego 4 i po stwierdzeniu, ze
powinien on zostaé zmieniony, jest on nawijany na druga rolke 1b, za$ na element dociskajacy 13 prze-
wijana jest Swieza warstwa materiatu z pierwszej rolki 1a. Jesli jednak materiat czyszczacy 4 zostanie
uznany ze zdatny do dalszej pracy, moze on zostaé¢ ponownie nawiniety na druga rolke 1b. Materiat
czyszczacy 4 z pierwszej rolki 1a na druga rolke 1b moze by¢ réwniez przewijany w ustalonych przez
sterownik interwatach czasowych. Przewijanie materiatu czyszczacego 4 zawsze o te sama dtugosé jest
zapewniane przez czujnik obrotéw 15, ktéry potaczony jest z rolkg pomocnicza 14 elementu dociskaja-
cego 13.

Zastrzezenia patentowe

1. Modut czyszczacy dla odkurzacza autonomicznego, znamienny tym, ze zawiera dwie rolkKi
(1a, 1b), dwie osie (2a, 2b) rolek (1a, 1b), dwie pary tozysk tocznych (3a, 3b), cztery kota
zebate (5, 6, 8, 10), silnik elektryczny (7), czujnik optyczny (11), sterownik oraz napinacz (9),
przy czym na rolki (1a, 1b) nawiniety jest i rozciagniety jest pomiedzy nimi materiat czysz-
czacy (4), zas pierwsza rolka (1a) umieszczona jest wspoétosiowo na pierwszej osi (2a), ktéra
tozyskowana jest w pierwszej parze fozysk tocznych (3a), przy czym na pierwszej osi (2a)
umieszczone jest rowniez pierwsze koto zebate (5), za$ druga rolka (1b) umieszczona jest
wspotosiowo na drugiej osi (2b), ktéra tozyskowana jest w drugiej parze tozysk tocznych (3b),
przy czym na drugiej osi (2b) umieszczone jest rowniez drugie koto zebate (6), a ponadto
réwnolegle do pierwszej rolki (1a), umieszczony jest silnik elektryczny (7) z zamocowanym
trzecim kotem zebatym (8), ktére z pierwszym kotem zebatym (5) tworzy pierwsza przektadnie
zebata, zas rownolegle do drugiej rolki (1b) zamocowany jest napinacz (9), na ktérego korncu
jest czwarte koto zebate (10), ktéry z drugim kotem zebatym (6) tworzy druga przektadnie
zebata, a ponadto nad pierwsza rolka (1a) jest czujnik optyczny (11), przy czym czujnik op-
tyczny (11) oraz silnik elektryczny (7) potaczone sa ze sterownikiem.

2. Modut czyszczacy, wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze silnik elektryczny (7) ma walcowata
obudowe, przy czym jego dtugos¢ jest krotsza niz dtugo$é pierwszej rolki (1a), a ponadto czuj-
nik optyczny (11) jest pomiedzy kohcem obudowy silnika elektrycznego (7) a korncem pierw-
szej rolki (1a), przy czym jest on skierowany w strone tej pierwszej rolki (1a).

3. Modut czyszczacy, wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, ze pomiedzy pierwsza rolka (1a)
a druga rolka (1b) jest element dociskajacy (13), przez powierzchnie ktérego poprowadzony
jest materiat czyszczacy (4).

4. Modut czyszczacy, wedtug zastrz. 3, znamienny tym, ze element dociskajacy (13) zawiera
dwie réwnolegte do siebie rolki pomocnicze (14), z ktérych co najmniej jedna potaczona jest
Z czujnikiem obrotéw (15).

5. Modut czyszczacy, wedtug jednego z zastrz. od 1 do 4, znamienny tym, ze na kohcu pierw-
szej osi (2a) pierwszej rolki (1a), przeciwnym do pierwszego kota zebatego (5), jest pierwsza
nakretka (12a) zabezpieczajaca, za$ na kohcu drugiej osi (2b) drugiej rolki (1b), przeciwnej do
drugiego kota zebatego (6), jest druga nakretka (12b) zabezpieczajaca.

6. Odkurzacz autonomiczny zawierajacy korpus majacy w czeéci spodniej szczeline zasysajaca
zanieczyszczenia, z umieszczonymi po jej jednej stronie dwoma kotami tylnymi osadzonymi
na wahaczach oraz z umieszczonym po jej drugiej stronie kotem przednim, z umieszczonymi
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po dwéch stronach kota przedniego dwoma szczotkami oraz z umieszczonym wewnatrz kor-
pusu gtdéwnym sterownikiem oraz silnikiem napedzajacym, znamienny tym, ze zawiera modut
czyszczacy, ktéry zawiera dwie rolki (1a, 1b), dwie osie (2a, 2b) rolek (1a, 1b), dwie pary
tozysk tocznych (3a, 3b), cztery kota zebate (5, 6, 8, 10), silnik elektryczny (7), czujnik optyczny
(11), sterownik oraz napinacz (9), przy czym na rolki (1a, 1b) nawiniety jest i rozciagniety jest
pomiedzy nimi materiat czyszczacy (4), za$ pierwsza rolka (1a) umieszczona jest wspotosiowo
na pierwszej osi (2a), ktéra tozyskowana jest w pierwszej parze tozysk tocznych (3a), przy
czym na pierwszej osi (2a) umieszczone jest rowniez pierwsze koto zebate (5), zas druga
rolka (1b) umieszczona jest wspétosiowo na drugiej osi (2b), ktéra tozyskowana jest w drugiej
parze tozysk tocznych (3b), przy czym na drugiej osi (2b) umieszczone jest réwniez drugie
koto zebate (6), a ponadto rownolegle do pierwszej rolki (1a), umieszczony jest silnik elek-
tryczny (7) z zamocowanym trzecim kotem zebatym (8), ktore z pierwszym kotem zebatym (5)
tworzy pierwsza przektadnie zebata, zas réwnolegle do drugiej rolki (1b) zamocowany jest
napinacz (9), na ktérego koncu jest czwarte koto zebate (10), ktéry z drugim kotem zeba-
tym (6) tworzy druga przektadnie zebata, a ponadto nad pierwsza rolka (1a) jest czujnik op-
tyczny (11), przy czym czujnik optyczny (11) oraz silnik elektryczny (7) potaczone sa ze ste-
rownikiem, a ponadto rolki (1a, 1b), pary fozysk tocznych (3a, 3b), kota zebate (5, 6, 8, 10),
silnik elektryczny (7), czujnik optyczny (11) oraz napinacz (9) umieszczone sa wewnatrz kor-
pusu (16), zas materiat czyszczacy (4) jest na powierzchni czesci spodniej korpusu (16).
Odkurzacz wedtug zastrz. 6, znamienny tym, Ze silnik elektryczny (7) modutu czyszczacego
ma walcowata obudowe, przy czym jego dtugos¢ jest krétsza niz dtugose pierwszej rolki (1a),
a ponadto czujnik optyczny (11) jest pomiedzy kohcem silnika elektrycznego (7) a kohcem
pierwszej rolki (1a), przy czym jest on skierowany w strone tej pierwszej rolki (1a).
Odkurzacz, wedtug zastrz. 6 albo 7, znamienny tym, ze pomiedzy pierwsza rolka (1a) adruga
rolka (1b) modutu czyszczacego jest element dociskajacy (13), przez powierzchnie ktérego
poprowadzony jest materiat czyszczacy (4), przy czym element dociskajacy (13) na jednej
Z jego powierzchni ma co najmniej jeden zaczep mocujacy (22), ktéry ustawiony jest prosto-
padle do powierzchni docisku (9), za$ co najmniej jeden zaczep mocujacy (22), zamocowany
jest wewnatrz korpusu (16), a powierzchnia przeciwna do zaczepu mocujacego (22) docisku
(9) umieszczona jest na spodniej powierzchni korpusu (16).

Odkurzacz wedtug zastrz. 8, znamienny tym, ze zaczepy mocujace (22) na powierzchni ele-
mentu dociskajacego (13) sa dwa.

Odkurzacz wedtug zastrz. 8 albo 9, znamienny tym, ze element dociskajacy (13) ma dwie,
réwnolegte do siebie, rolki pomocnicze (14), z ktérych co najmniej jedna potaczona jest z czuj-
nikiem obrotéw (15).

Odkurzacz, wedtug zastrz. 10, znamienny tym, ze czujniki obrotéw (15) sg dwa i kazdy z nich
jest potaczony z jedna rolka pomocnicza (14).

Odkurzacz wedtug jednego z zastrz. od 6 do 11, znamienny tym, Zze na koncu pierwszej osi
(2a) pierwszej rolki (1a) modutu czyszczacego, przeciwnym do pierwszego kota zebatego (5),
jest pierwsza nakretka (12a) zabezpieczajaca, zas na koncu drugiej osi (2b) drugiej rolki (1b)
modutu czyszczacego, przeciwnej do drugiego kota zebatego (6), jest druga nakretka (12b)
zabezpieczajaca.
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Fig. 3

Wykaz oznaczen rysunkowych

1a — pierwsza rolka 11 — czujnik optyczny

1b — druga rolka 12a — pierwsza nakretka
2a — pierwsza 0$ 12b — druga nakretka

2b — druga o$ 13 - element dociskajacy
3a — pierwsza para tozysk tocznych 14 - rolka pomocnicza
3b — druga para tozysk tocznych 15 — czujnik obrotéw

4 — materiat czyszczacy 16 — korpus

5 - pierwsze koto zebate 17 — szczelina zasysajaca
6 - drugie kofo zebate 18 — koto tylne

7 —silnik elektryczny 19 — koto przednie

8 - trzecie koto zebate 20 — wahacz

9 - napinacz 21 —szczotka

10 — czwarte koto zebate 22 — zaczep mocujacy
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