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Riassunto

Sistema d'alimentazione per un contenitore

1. T contenitori (18) di macchine per il raccolto han-
no spesso uno spazio interno formato irregolarmente ,
il qﬁale & difficilmente caricabile e svuotabile in-
tefa&éphe o Si deve proﬁorre percid un sistema d'ali-
mentazione (40) , con il cui aiuto pud essere addotto
e prelevato del materiale sfuso pilt possibile senza
un dispendio tecnico elevato e senza ridurie notevol-

mente il volume del contenitore (18) .

2.2, Il sistema d'alimentazione (40) presenta un dispo-

2.

gitivo d'alimentazione (42) , il quale possiede ele-
menti d'alimentazione azionabili (48) ed & movibile
verticalmente indipendentemente dall'altezza di get-
tata . Durante il processo di riempimento gli ele-
menti d'alimentazione agisbono come distributore e
durante il processo di svuotamento come alimentato-
re .

3, Il sistema d'alimentazione (40) pud essere impiega-

to specialmente alle mietitrebbiatrici .
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Sistema d'alimentazione per un contenitore

L'invenzione concerne un sistema d'alimentazione
per un contenitore , specialmente per quello di una maé-
china per il raccolto , don almeno un dispositivo d'ali-
mentézione azionabile per il movimento del materiale tro-
vantesi all'interno del contenitore .

I contenitori , i}quali vengono caricati di materia-
le sfuso per vero sciolto mé eventualmente.poco sScorrevo-
le , di regoia non possono essere riempiti completamente
fisp. essere svuotati interamente , dato che il materiale
sfuso da s& non pud scorrere in spazi vuoti esiéten%i
risp. ad un disﬁositivo di prelievo . Per questo mo?ivo
sono stati resi noti gid sistemi d'alimentazione e c¢on-
tenitoré nella realizzazione piut svariata , con i qﬁali
“deve essere raggiunto , che il materiale sfuso complessi-
vo possa essere almeno‘ portato fuori .

Nel contenitore secondd il diritto di protezione te-
desco DE-PS—29 08 268 o secondo il diritto di protezione
statunitense US-PS5-34 48 566 & previsto , cosi , al di
sopra di una coclea di scarico di volta in volta un ali-
mentatore a catena raschiante , il quale adduce il mate-
riale durante il processo di svuotamento alla coclea di
scarico .

I1 diritto di protezione tedesco DE-05-26 39 681
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irende pubblico un dispositi#o.di caricamento per un;con—
tenitore con un canale d'aiimentazione oscillante ,1al
quale il méteriale sfuso viene versato , ed il quale
deve distribuirlo uniformemente nel ooﬁtenitore comples-
sivo . |

T diritti di protezione tedeschi DE-AS-14 82 128 e
DE-AS~-11 67 091 rendono noto di volta in volta un conte-
nitore , il quale & orientabile complessivamente intorno
ad un asse per aumentare 1l'inclinazione del fondo di con-
tenitore e , con.cio , il potere ai écivolamento del ma-
teriale sfuso , mentre nel riempimento viene a mancare
un'inclinazione :‘permanente del fondo di contenitore .

Secondo i diritti di protezione tedeschi DE-AS-19
51 498 , DE-0S-20 63 168 , DE~GM 67 50 97 , DE-GM 68 09
755 e DE-0S-17 57 695 viene propostc , infine , di varia-
re a scelta il volume Adi contenitore e 1l'inclinazione di
singole parti di contenitore per raggiungere uno sfrutta-
mento migliore del volume di contenitore .

Tutti questi dispositivi nén erano in grado di af-
fermarsi in pratica ; essi sono anche}'difficilménte_rea—
lizzabili , se si considera , che i serbatoi per il grano
delle mietitrebbiatrici attuali accolgono fino ad 8000
litri di cereali , cioé circa 6,5 tonnellate .

Lo scopo giacehte alla base dell'invenzione si:rav—

visa nella creazione di un sistema d'alimentazione , il
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quale & idonéo anche per il movimento di grandi masse
di materiale sfuso ed 'al quale‘bastano poche parti per
il processc di carico e scarico del_contenitore .

Secondo l'invenzione auesto sdopo e stato risolto
per mezzo delle caratteristiche della rivendicazicne 1 ,
in cui nelle ulteriori rivendicazioni sono elencate del-
le caratteristiche ; le quali perfezionano in maniera van-
taggiosa la -soluzione .

In questo modo a seconda della posizione del dispo-

~gitivo d'alimentazione guesto puc essere utilizzato per

la distribuzione uniforme all'interno del continetore -
posizione superiore - e per ltadduzione del materiale ad
una cocleé di scarico o simile - poéizione-inferiore -
Tsso pud occupare specialmente sempre delle posizioni

o pud essere portato in tali posizioni , nelle quali
egso deve muoveré solo delle quantita minime di materiale
sfuso , d1 modo che venga risparmiata dell'energia per
la sua pfopulsione o

Un'ottimazione del caricamento del dispositivo d'ali-

‘mentazione e del consumo energetico viene raggiunta per

mezz0 di ¢id che il funzionamento , la misura dell'impe-
gno nel materiale , la durata di funzionamento , la pres-
sione sul materiale sfuso e simili si regolano secondo

l'altezza del materiale sfuso nel contenitore . Mediante

arresti , interruttori d4i fine corsa , ecc. pud essere
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delimitatoJl'ambito , all'interno del quaie deve agire
il dispositivo d'alimentazione , in cui attraverso un
relais pud essere prebarata una fase di rincorsa >

5i ottiene una distribuzione uniforme del materia-
le senza lanciare questo fuori da un contenitore even-
tualmente aperto in alto , se il dispositivo d'alimen-
tazione si muove dall'alto verso il basso e vicevérsa
ed aliﬁenta di volta in volta in un piano pil 0 meno
orizzontale .

Per seguire la superfici del materiale sfuso il di-
spositivo d'alimentazione viene poggiato in maniera sem-
plicissima al punto zenitale del cono di gettata , in cui
eventualmente mediante rattini di scorrimento o simili
viene impedito il suo affondamentanelmateriale . Affinche
il dispositivo d'aliméntazione con un materiale molto
sciolto in base alla forma del cono di gettata non effet-
tui un movimento incontrollato si possono prevedere delle
guide al contenitore per il dispositivo d'alimentazione .

Se 11 dispositivo d'alimehtazione preme pill o meno
forte al materiéle sfuso , risp. in Quale misura esso pe-
netra nel materiale , pud essere stabilito attraverso mez~
zi di comando , in cul nella forma semplicissima viene
utilizzata una molla di trazione o di compressione , la
quale riceve il carico principale del dispositivo d'ali-

mentazione , di mode che per il sollevamento o l'abbassa-




mento occorrano solo delle forze insignificanti . Tecni-

camente pilt dispendiosa - ma pill versatile nell'applica-
zione - & una soluzione eon un dispositivo di comando o
di regolazione , il quale rende anche possibile di au-
mentare la pressibhe d'appoggio‘immediatamente prima del-
la fine del précesso di svuotamento per aumentare 1ltaf-
flusso ad un dispositivo di scarico .

Se per la propulsione del dispositivo d'alimentazio-

ne viene impiegato un motore separato , per esempio un

.idromotore , il quale & congiunto unicamente mediante tu-

bi elastici ad una fonte energetica {pompa) , allora il
dispositivo d'alimentazione viene limitatec meno possibile
nella éua liberta di movimento , Una propulsione pud es=-
sere iniziata nondimento anche attraverso catene , cin-
ghie , alberi cardanici o simili . L’id:omofore ha in pin
il vantaggio , che esso & facilmente variabile nella

sua direzione di propulsione , nella sua velocitd di pro-

, , |
pulsione e nel suo rendimento . :

La quantita d'alimentazione , la direzione d'alimen-

tazione e la superficie ricoperta per 1'alimentazione pos-

sono essere variate attraveréo ltinclinazione del dispo-
sitivo d'alimentazione in tutto e con cid anche dei suoi
elementi d'alimentazione , come anche solo quella degli

elementi d'alimentazione , Cosl con elementi d'alimenta-

zione di un alimentatore a catena raschiante gli elementi
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d'alimentazione progettati quali listelli possono esten-
dersi pilt o meno verticalmente alla direzione d'alimenta-
zione ., Gli elementi d'alimentazione di un dispositivo
d'alimentazione progettato quale rotore.possono essere
ribaltati altrettanto intorno al loro asse 1ongitudina-
le o In luogo di un alimentatore a catena raschian?e do~-
tato di listelli possono trovare un'utilizzazione anche
altri tipi di alimentatori con alimentatori senza fine
rotanti , per esempio nastri di gomma . Oltre a cid la
. direzione d'alimentazione e l'aggressivitd d'alimentazio-
ne pogsono essere variate ad opera di un ribaltamento del
rotore dal suo asse di rotazione estendentési fondamen-
talmente verticalmente in un piano estendentesi inclinato
a cid .

e la forma di sezione trasversale del contenitore
¢ irregolare , o la sezione trasversale & grande tanto che
un unico dispositivo d'alimentazione non sia sufficiente ,
allora & funzionale prevedere pill dispositivi d'alimenta-
zione , 1 cui ambiti d'azione ;i sovrappongono reciproca-
mente , per esémpio gli elementi d’alimentazione impegnan~
dosi reciprocamente alla maniera di una dentatura .

E' pure immaginabile muovere gli elementi d'alimen-
tazioﬁe od il dispositive d'alimentazione all'interno del

contenitore aggiuntivamente al movimento verticale in

un'altra direzione , per esempio orizzontalmente , per
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raggiungere "spazi morti" . Per caricaré‘campi laterali
si pdssono‘piazzare agli eiemenﬁi d'alimentazione anche
elementi convogliatori , per esempio pale , respingenti ,
lamiere oonvogliatrici , ecc, , 1 quali scompongono la
direzione d'alimentazione vera e propria in due componen-
ti di direzione , Gli elementi d'alimentazione possono
essere altrettanto formati corrispondentemente , per esem-
pio per piegatura a gomito del listelli al lato finale .

Gli e;ementi d'alimentazione possono essere progetbt-
tati sia rigidamente che flessibilmente , in cui quest'ul-
timi possono deviare nel caso di un sovraccarico .

Dato che il dispositivo d'alimentazione poggia al
materiale sfuso , esso da sempre una bucna indicazione
per il livello di gettata attuale , la quale pud essere
addotta ad un dispogitivo d'avvertimento o d'indicazione
per un conducente o per il distacco di un'ulteriore addu~
zione di materiéle sfuso . Infine con gquesto mezzo pud
essere staccato 1'intero meccanismo trebbiatore dj una,

mietitrebbiatrice .

L'utilizzazione di un mezzo di comando fattoifunzio-
nare idraulicamente o pneumaticamente per lo spostamento
verticéle—del dispositivo d'alimentazione e di un_motore
idraulico o pneumatico prende possibile eventalmente in-

sieme con un dispositivo di comando o di regolazione fun-

zionante specialmente elettricamente di variare il com-
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portamento d'alimentazioﬁe del dispositivo d'alimentazio-

ne per abbassamento o solie%ameﬁto della pressione d'eser-
cizio . A tale riguardo pud essere mantenuta una dipenden-
- za diretta delia pressione di funzionamento , cio? d'eser~
cizio , per il merzo di cémando ed il motore , di modo che
con un elevato accumulo di materiale sfuso o con un'immer-
sione troppo profonda degli elementi d'alimentazio?e nel

materiale sfuso la pressione d'esercizio del motore aumen-

ti e detto aumento venga inoltrato direttamente o indiret-

tamente al mezzo di comando per sollevare il diSpo?itivo
i

d'alimentazione . |

Ia progettazione del mezzo di comando quale motore
a doppio effetto , specialmente cilindro idraulico , ren-
de possibile di spingere il dispositivo d'alimentazione
pil forte al ﬁaterialé sfuso alla fine del processo di
svuqtamente e di tenerevcostante con cid la corrente d4i
svuotamento con una quantitd di materiale riducentesi .

Nei diéegni allegati sono rappresentati due esempii
realizzativi dell'invenzione ,-descritti particolareggia-
tamente qui appresso ., Nei disegni stessi mostrano :

la figura 1 una macchina per il raocolto coﬁ un con-
tenitore per la ricezione di un sistema d'alimentazione
secondo l'invenzione ;

la figura 2 il contenitore della figura 1 in vista

laterale con un dispostivo d'alimentazione del sistema
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d'alimentazione ;:progettato qualg rotore 3

la figura 3 il dispositivo d'alimentazione della fi-
gura 2 in vista anteriore»:

la figura 4 il dispositivo d'alimentazione della fi-
gura 2 in vista dall'alto ;

la figura 5 il contenitore della figura 1 in vista
laterale con un dispositivo d'alimentazione dél sistema
‘d'alimentazione., progettato quale alimentatore a céﬁena
raschiante . : ;

Una macchina per il raccolto 10 del tipo di unalmie-
titrebbiatrice si sostiene attraverso ruote anteriori e
posteriori 12,14 al suolo e segue , quindi , i contorni
del suolo e la sua pendenzal. L'uso della macchina per il
raccolto 10 avviene attraversb un conducente dalla cabina
per conducente;16 e riguardo in sostanza una ottimale ri-
cizione di materiale di raccolto considerando la velocita
possibile e le perdite accettabili , Dietro la cabina per
conducente 16 si trova un contenitore 18 per il materiale
gseparato , vale a dire con una mietitrebbiatrice cereali
o altri semi , in cui il materiale vieﬁe deposto ad un ri-
morchio attraverso un tubo d'uscita 20 ed un dispositivo
di scarico 21 . Ta maéchina per 11 raccolto 10 contiene
oltre a cio un involucro 22 , entro il quale sono siste-

mati un'unitd di consegna 25 consistente di un tamburo

trebbiatore 24 e di un cesto trebbiatore 26 , un tamburo
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invertitore 28 , pilt scuotitori di paglia 30, un Soh~
gegno d'alimentazione 32 , un'unita di ricezione 34 ed
una soffiatrice %6 . Il matériale ricevuto da un disposi-
tivo di ricezione non mostrato , per esempio un meccanismo
tagliente o un raccoglitore posto davanti , viene addotto
all'involucro 22 attraverso un alimentatore obliquo 38 e
trattato costd mediante i componenti  nominati in prece-~
denza .

L'unita di consegna 25 si estende attraverso la lar-
. ghezza complessiva dell'involucro 22 e normalmente , vale
a dire nella marciarsu un terreno in sostanza orizzbnta-
le , viene anche caricata uniformemente di un materiale da
trebbiatre attraverso la larghezza complessi%a « In manie-
ra nota il cesto trebbiatore 26 provvisto di aperture ,
di modo che il materiale trebbiato possa essere deposto
attraverso queste al congegno d'alimentazione 32 nel suo
ambito anteriore . Del materiale , il quale viene separa-
to mediante gli scuotitori di paglia 30 , viene lahciato
parimenti dalle estremita situéte_a sinistra nella figura
1 degli scuotitori di paglia 30 all'ambito anteriore , al-
meno perd centrale , del congegno d'alimentazione 32 , Il
congegno d'alimentazione 32 alimenta come congegni d'ali-
mentazione tradizionali anche il materiale trebbiato , il
quale & ancora mescolato con impuritd , paglia , parti di

spiga , ecc. , Dnella figura 1 da sinistra a destra , vale
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a dire dall'unitérdi consegna 25 all;unité di ricezione

34 , le quali in ﬁna mietitrebbiétrice vengono formate

da vagli , i quale separanc il materiale utilizzabile

dal materiale inutilizzabile ., Per la separazione viene
generata mediante la soffiatrice 36 una corrente d'aria ,
la quale viene soffiata attraverso 1'unita di ricezione

34 ed espelle le componenti di regola piu legpere , in-
utilizzabill del miscugiio di materiale all'estremita
posteriore e situata a destra nella figura 1 della macchi-
_né per il raccélto 10 o I1 materiale utilizzabile , pero ,
il quale viene separato dall'unita di ricezione 34 , giun—
ge attraverso un elevatore non rappresentato nel copte;
nitore 18 , da dove esso viene di nuovo scaricato ,;se
questo & riempito .

Nelle figure 2 a 5 & raﬁpresentato un sistema d'ali-
mentazione ., secondo l'invénzioﬁé sy in due forme realiz-
zative , il quale e disposto all'interno del contenito-
re 18 . ’

I1 sistema d'alimentazione_40 contiene in sostanza
un dispositivo d'alimentazione 42 , una tiranteria 44 ed
una mensola 46 .

11 dispositivo d'alimentazione 42 & composto di pin
elementi d'alimentazione 48 , un portaelementi d'alimenta-

zione 50 ed un motore 52 , i quali vengono portati in co-

mune dalla tiranteria 44 ; e con lo sguardo al disegno

1
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esso pud essere mosso dall'alto verso il,baséq e vice-
versa . | | !

La tiranteria 44 consta in detta forma realizzétiva‘
ai tre vracei 54,54' (figure 3 e 4) e 56 , i quali. sono
supportati di volta in volta in modo movibile ad_un'estre—
mita alla ménsola 46 ed all'altra estremita al portaele-
menti d'alimentazione 50 ., Mentre i bracci 54,54 sono
mrogettati in modo identico e disposti ad immagine specu-
lare all'asse di rotazione del portaelementi d'alimenta-
.zione 50 , il braccio 56 s'impegna sfalsato lateralmente
(a sinistra) a questi con lo sgardo alla figura 2 , per
formare un sostegno del dispoesitivo d'alimentazione 42
contro un ribaltaménto ; I1 risultato & un meccanismo
quadrilatero articclato , il quale effettua uno sposta-
mento indotto del dispositivo d'alimentaZioﬂe 42 , tanto
che i piani ricoperti dagli elementi d'alimentazione 48 si
estendano parallelaﬁente uno alltaltro in ogni posizione
verticale del dispositivo d'alimentazione 42 . Questo
perd none costrittivo , oltre a‘cib i molti innumerevoli
piani possono assumere reciprocamente'anche sempre una
certa inclinazione « I bracci 54,54' e 56 sgno progetta-
ti di volta in volta quale leva a due lati , i cui due la-
ti 58,58"si‘estendono uno all'altro con un angolo di cir-
ca 90° , la lunghezza dei due lati 58,58' e scarsamente

maggiore della lunghezza degli elementi d'alimentazione
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48 , la quale corrisponde al raggio della éuperficie cir-
colare ricoperta , di modo che in ambedue le posizioni fi-
nali del dispositivo d'alimentazione 42 gli elementi d'ali-
mentazione 48 non urtino contro i bracci 54,54' e 56 . Men-
tre i bracci 54 e 54' portano unicamente il portaelementi
d'alimentazione 50 e lo conducono lateralmente , il braccio
56 sfalsato a cid cagiona la guida parallela del disposi-
tivo d'alimentazioné 42 , Dalla figura.Z ¢ da apprendere ,
che gli elementi d'alimentazione 48 con il portaelementi

~ d'alimentazione 50 si muovono fra la posizione finale su-
periore e la posizione finale inferiore in detto esempio
realizzativo su un'orbita circolare intorno ai punti dtar-
ticolazione dei bracci 54,54' e 56 alla mensola 46 .,

Ta mensola 46 & in sostanza una piastra 60 con ‘tre
stecche 62,62' e 64 , le quali si estendono via dalla pia-
stra 60 all'interno del contenitore 18 , mentre 1@ piastra
60 & applicata!aderente iﬁ modo pianc ad una parege po-
sterioré 66 del contenitore 18 all'incirca al cenfro fra
1a posizione finale superiore e la posizione finale in-
feriore del dispositivo d'aiiméntazibne.42 . Le stecche
62,62"'" e 64 sono provviste di alesaggi non mostrati par-
ticolareggiatamente per la ricezione orientabile dei brac-
ci 54,54' e 56 , in cul 1l'alesaggio previsto per il brac-
cio 56 presenta una distanza maggiore dalla parete 66 che

gli altri due alesaggi .
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G1i elementi d'alimentazione 48 sonb'progettati in
detta forma realizzativa quali.pale di rotore , le qua-
1i partono radialmente dal portaelementi d'alimentézione
50 e sono fissate a questo § questa disposizione'risulta
dettagliatamente dallé figufa 4 . Sono previsti co@ples—
sivamente quattro elementi d'alimentazione 48 , i gquali
duran%e 1tesercizio ricopfoﬁo una superficie circolare
accennata nella figura 4 . Gli elementi d'alimentazione
48 possono éssere formati di un materiale elastico solido,
~come eventualmente acciaio , alluminio , legno o simile ,
0 di un materiale mobile ma nondimeno sufficientemente
rigido , come gomma rinforzata , aste di fibra sintetica
0 simili . Nell'ambito di una realizzazione semplice gli
elementi &'aliméntazione 48 sono applicati rigidamente
al portaelementi d'alimentazione 50 ; & tuttavia anche
possibilel— specialmente con elementi d'alimentazione
elastici solidi 48 - applicare guesti movibili intorno
al loro asse 1oﬁgitudinale al portaelementi d'aliméntazio-
ne 50 , per variare cosl il 1o£o grad 0 d'alimentazione .
La lunghezza degli elementi d;alimenfazione 48 e , quindi ,
anche»il raggio risp. il diametro della superficie circo-
lare ricoperta sono scelti in modo tale che venga coperto
possibilmente lo spazio interno complesgivo del contenito-
re 18 ;‘In un'ulteriore confbrmazione non rappresentata

gli elementi d'alimentazione 48 possono essere condotti
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alla loro estremitd interna anche su un'orbita curva e
possono muwoversi , quindi , in éirezione fadiale durante
1a rotazione . In questa.maniera pud essere ricoperta an-
che una superficie rettangolare o quadrata .

In questo esempio realizzativo il portaelementi
d'alimentazione 50 & progettato quale elemento portante
68 con un perno 70 estendentesi verticalmente a cio e
ricevuto girevolmente in esso per il raccordo al motore
52 e ad un disco 72 , al quale gli élementi dtalimenta-
zione 48 sono fissati in maniera tradizionale .

L'elemento portante 68 si estende in sostanza paral-
lelamente al piano ricoperto dagli elementi d'alimenta—
zione 48 ed & provvisti ai suoi lati esterni di perni ,
supporti ; snodi, o simili non descrifti e rappresentati
particola:eggiatamente', che consentono un raccordo mobi-
le dei bracci 54,54' e 56 all'elemento portante 68 . Con
1osguard§alla figura 4 & riconoscibile , che per il rac-
cordo del braccio 56 all'elemento portante 68 & prevista
una leva 74 , la quale & piegéfa a gomito ed applicata
all'elemento portante 68 , tanto che il luogo d'impegno
del braccio 56 all'elemento portante 68 presenti lo sfal-
samento nominato precedentemente e non giaccia con cid su
una linea con gli altri due luoghi d4'impegno .

In guesto eSempio realizzativo il motore 52 & pro-

gettato quale idromotore , al guale un olio compresso
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‘viene addotto mediante tubi flessibili non mostrati:da‘
una pompa ., Il sistema idrgulico del motore 52 & realiz-
zato di preferenza in maniera tale che possano essere
variati la sua veloccitad di rotazione , la sua pressione
d'esercizio e se si da il caso pure il suo senso di ro-
tazione . Questo pud avvenire per mezzo dell'impiego di
valvole di comando idonee o per mezzo dell'impiego di una
pompa variabile nel senso d'alimentazione e nel volume
d'alimentazione . Inoltre per il comando risp. la regola-
zione dell'inizio di rotazione del motore 52 risp. del-
1'inizio d'alimentazione della pompa pud essere utilizza-
to una tiranteria meoéanica usuale o un organo di registro
azionabile elettricamente , specialmente una valvola magne-
tica « L'utilizzazione di un organo di registro azionabi-
1le elettricamenfe consente pure l'applicazione 4i un cir-
cuito regolatore , con il cui aiuto pud essere regolato
1'esercizio del motore 52 dipendentemente da un determina-
to grado di riempimento del contenitore 18 o simile . Il
motore 52 presenta un accoppiaﬁento , Ciceé un giunto', non
mostrato , il quale serve per il coliegamento vincolato
nella rptazione con il perno 70 . Il motore stesso 52
risp. la sua carcassa ¢ flangiato rigidamente all'elemen-
to portante 68 e si muove quindi su e gil con gli elemen-
ti d'alimentazione 48 .

Fra la tiranteria 44 , vale a dire almeno uno dei
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braccl 54,54' e 56 ed il contenitore 18 , per esempio

la parete 66 o 1a.mensola 46 , puo essere previsto un
mezzo di OOmandb , 11 quale & comandabile esternamente

o funziona con la propria forza ., Ilmezzo di comando
comanda la pressione d'appoggio del dispositivo d'ali-
mentazione 42 al cono di gettata del materiale sfuso .

In determinate condizioni e con alcuni materiali di rac-
¢olto un comando di guesto genere pud essere utile o per-
fino necessario , se deve essere evitato che gli elemen-
31 d'alimentazione 48 immefgano troppo profondamenfe 0
non sufficientemente nel materiale sfusc . Con il mezzo

di comando pud essere regolata anche una pressione Qiffe—
rente sopra 1l'altezza del contenitore 18 , di modo, che
durante un processo di svuqtamento con il serbatoio:, cioe
contenitore , 18 pieno la pressione d'appoggio sia;scarsa
ed aumenti quanto pil il dispositivo d'alimentazione 42 si
avvicina al fondo e , con cib , al dispositivo di scarico
21 sfociante nel tubo d'uscita 20 . Con guesto mezzc pos-
sono eéSere compensate la pressione diminuente a moti&o
dell'altezza riducentesi del materialé sfuso e la quanti-
+3 di materiale sfuso diventante pilt scarsa . Il mezzo di
comando pud egsere progettato a tale fine per esempio qQua-
le motore'idraulico , Ppneumatico od elettrico , il gquale

viene fatto funzionare in funzione di segnali di comando .

I segnali d4i comando vengono formati per mezzo dell'accertas
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mento dell'altezza di gettata mediante sensori , i qua-

1i invece di rilevare direttaménte ltaltezza di géttata
possono rispondere pure alla posizione relativa del dispo-
sitivo d'alimenﬁazione 42 , In un'altra realizzazione il
mezzo di comando pud essere progettato anche quale mol-

la , per esempio una molla di.trazione a spirale , o© qua-
le accumulatore di gas , che porta in sostanza 1l peso
del dispositivo d'alimentazione 42 , di modo che  esso
poggi al cono di gettata solo con una scarsa forza di pe-
so , ma possa seguire questo nondimente in ogni momento .
Per mezzo della scelta della caratteristica elastica e

per mezzo della disposizione della molla puo eséere rag-
giunta con questo mezzo pure una pressione d'appoggio dif-
ferente sopra l'altezza .

Hella figura 5 & rappresentato un dispositivo d'ali-
mentazione 42 alla maeniera di un alimentatore a catena
raschiante , il quale per vero nella funzione generale
corrisponde all'esempio realizzativo descritto in: prece-
denza , ma si differenzia nella realizzazione degli ele-
menti d'alimentazione 48 e del portaelemenfi d'alimenta-
zione 50 .

Questo.dispositivo d'alimentazione 42 presenta un
telaio 76 , due alberi 78 con rupte denhate 80 ed un tre-
no a catena senza fine 82 ,

T1 telaio 76 & progettato quale telaio tubolare con




due elementi portanti longitudinali 84 , tre elementi

portanti tfasversali 86 e due ﬁiastre di raccordo 88 ,

G1li elementi portanti longitudinali 64 presentano
al lato finale di volta in volta un supporto non mostra-
to , nel guale gli alberi 78 sono ricevuti girevolmente
e sono distanziati uno dall'dltro all'incirca della lun-
ghezza degli alberi 78 .

Gli elementi portanti frasversali 86 si estendono
fra gli élgmenti portanti longitudinali 84 , sono colle-
gati rigidamente con questi e rendono rigido allo svergo-
lamento il telaio cémplessivo 76 . {

Di volta in volta una piastra di raccordo 88ié appli-
cata rigidamente al centro ad un elemento portante longi-
tudinale 84 e si estende da questo attraverso lo spazio
libero fra i due tratti del treno a catena 82 via lateral-
mente ed all'esterno del treno a catena 82 &erso il basso
e/o 1'alto . MNelle piastre di raccordo 88 sono riportati
di volta in volta due supporti non mostrati particolareg-
giatamente per la ricezicne ofientabile di bracci 54'' e
541t . T supporti sono disposti uno sopra 1l'altro e for-
manc con i luoghi d'articolagione dei bracci 54'' e 54!
alla mensola in sostanza uguale 46 di nuovo un meccanismo
quadrilatero articolato per lo spostamento del_dispositi—

vo d'alimentazione 42 in piani situwati paralleli uno al-

1'altro .




T

11 télaiol76 pud essere provvistd pure ad una?estre—
mita di‘una’lémiera d'invaso noﬁ mostrata estendentesi
orizzontalmente , sotta la quale viene alimentato il
materiale sfuso e la quale muove il dispositivo a'alimen-
tazione 42 alla maniera di un galleggiaﬁte verso ltalto .

Gli alberi 78 si estendono attraverso la larghezza
del treﬁo a catena 82 e sono ricevuti girevolmente in
supporti negli elementi porténti longitudinali 84 .
Uno degli alberi 78 & collegato in modo vincolato nella
rotazione con il motore 52 nella meniera solo accennata
per esempio attraverso una catena , un ingranaggio a ruo-
ta dentata angolare o cilindrica , una cinghia o un accop-
piamento .

Ie ruote dentate 80 negli ambiti finali degli alberi
78 sono collegati in modo vincolato nella rotazione con
questi ed ingranano nel treno a catena 82 . Essendo azio-
nato solo uno degli alberi 78 , le ruote dentate 80 di un
albero 78 fungono da ruoté direttrici e quelle dell'altro
albhero 78 da ruote motrici . Ail'albero azionato 78 pud
essere fissata alle ruote dentate gié esistenti 80 un'ul-
teriore ruota dentata perlil collegamento con il motore
52 |

I1 treno a catena 82 consta di almeno due trdnchi di
catena 90 e di elementi d'alimentazione 48° collegati con

questi e progettati quali listelli . I tronchi di catena




90 presentano maglie di catena tradizionali 92 , nei

cul spazi intermedii s'impegnano i denti delle ruote

dentate 80 ,

Gli elementi d'alimentazione 48' sono collegati
nel loro ambito finale di volta in volta con una maglia
di catena 92 e vengﬁno trascinati cosi con i tronchi 4i
catena azionati 90 ., Per l'irrigidimento degli elementi
d'alimentazione 48' e per l'aumento della loro aggressi-
vita d'alimentazione questi sono curvati a gomito, incui
_ puod eséere raggiunto un cambiamento del comportamento
d'alimentazione , venendo azicnato il treno a catena
82 rotaﬁte nelltaltro senso . Questa od una foggiatura
simile degli elementi d'alimentazione 48' cagiona uno
scomponimento della direzione d'alimentazione in una com-
ponente diretta in alto ed in una componente diretta in
avanti , di modo che il dispositivo d‘alimentazione 42
venga premuto verso 1l'alto durante il riempimento e la
distribuzione . Agli elementi d'alimentazione 48! 'posso-

no essere piazzati aggiuntivamente mezzi di conduzione o
d'alimentazione non mostrati , a forma di cuneo ed.esten-
dentisi inclinati , i1 gquali cagionano un trasmorto del

materiale sfuso verso il late . I1 collegamento degli ele-

menti d'alimentazione 48' con i tronchi di catena 90 pud

avvenire in maniera rigida oppure oscillante ; nell'ulti-

mo caso gli elementi d'alimentazione 48' possono occupare
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ad un tratto del dispositivo d'alimentazione unapoSizio—
ne alimentante ed all'altro trafto una posizione aderente
al tronco di catena 90 , nella gquale non s'innalza:un ma—
teriale sfuso e nella quélé si presenta solo una.scarsa
resistenza d'alimentazione .

Ia tiranteria 44' viene formata dai bracci 54!'!' e
549'9% parimenti di nuovo differenti , i quali sono dispo-
sti nuovamente in maniera tale che il telaio 76 con il
treno a catena 82 venga spostato in piani estendentisi
“parallelamente uno all'altre . In quanto a cid si pud fa-
re riferimento alla descrizione dell'esempio realizzativo
precedente in relazione al motore 52 e per il mezzo di.co—
mando .

In ambedue sue forme realizzative il sistema d'ali-
mentazione 40 pud presentare inoltre le seguenti carat-
teristiche .

La posizione relativa del dispositivo d'alimentazione
42 pud essere utilizzato anche per l'acquisto di un segna-
le per il grado di riempimento del contenitore 18 , in
cui la trasmissione di segnale alla cabina per conducente
16 pud avvenire meccanicamente ~ per esempio mediante un
cavetto ~ o elettricamente . Questo segnale pud essere uti-
lizzato anche per il distacco del meccanismo trebhiatore
0 per la messa in funzicne di un lampeggiatore rotante ,

in cui possono essere scelti istanti risp. gradi di riem~
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pimento aséolutamente differenti per la rispettiva atti-
vazione .

I1 dispositivo d'alimentazione 42 - nel caso che &
previsto un dispositivo di copertura per il contenitore
18 - pud giungere- alltaderenza nella sua posizione fina-
le superiore ai dispositivo di copeftura e pud sollevare
questo per il tempo del riempimento nell'ambito superio-
re .

A tutti o alcuni elementi d'alimentazione 48 e 48!
.possono essere piazzati spazZole , nastri di gomma o si-
mili , che cagionano in primo luogo una pulitura eccelien—
te del fondo del contenitore 18 ed evitano in secondo luo-
go danneggiamenti su questo ; se essi urtane contro que-
sto .

Fra il motore 52 e gli elementi d'alimentazione 48,
48" pud essere previsto anche un dispeositivo di protezio-
ne contro sovraccarico , per esempio un giunto a fpizione ’
il che & di vantagegio con materiali sfusi difficilﬁente
movibili ; come per esempio Cor£—Cob~Mix o

I1 numero di giri del motore 52 bub essere inferio-
re durante il riémpimento che nello svuotamento , dato
che nel riempimento ha importanza principalmente la distri-
buzione , nello svuotamento perd lo scarico del materia-

le sfuso ., Durante il processo di riempimento possono bha-

stare gid 30 fino 100 giri del perno 70 .
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Sulla scorta di quello descritto in precedenza si

pud descrivere come segue la funzione del sistema d'ali-

mentazione secondo l'invenzione 40 ,

Ta descrizione di funzione parte dall'esempiq rea-
lizzativo e dallo stato , come essi sono rappresentati
nella figura 2 , vale a dire il contenitore 18 & wvuoto ,
il dispositivo di scarico 21 & staccato ed un materiale
sfuso viene addotto mediante un alimentatore non mostra-
to nel contenitore 18 ad un'apertura giacente in alto in
questo , ma non rappresentata‘, di modo che il materiale
sfuso s'innalzi dal fondo del contenitore 18 ;3 non occor-
re un'adduzione centrale del méteriale'sfuso_.

Appgna il materiale sfuso viene addotto , o - nella
misura in cui mediante sensori ed un siétema di comando
viene stabilito un istante posteriore - appena un segna-
le di comando viene consegnato , al motore 52 viene ad-
dotto dell'olio compresso , di modo questo inizi a girar-
si ., L'istante d'inserimento pud essere comandato ‘anche
attraverso.un_relais ritardatare del tempo . Gli elemen-
ti d'aliméptazione.48 vengono messi'in movimento e.riéo-
prono infine la superficie circolare mostrata nella figu-
ra 4 . Mentre gli elemeﬁti d'alimentazione 48 vengono
mossi su detta orbita , €531 hanno un contatto con il
materiale sfuso , al quale-poggia il dispositivo d'alimen-

tazione 42 , e muovono questo verso l'esterno in parte




- 26 -

anche a motivo della forza centrifuga per formare una
superficie piana . In quésta maniera vengono riempiti
anche gli ambiti angolari diversamente difficilmente ac-
cessibili ., Quanto piu materiale sfuso viene addotto ,
tanto piu alto-divenfa il livello di gettata e tanto piu
il dispositivo d‘alimentazione 42 si muove verso l'alto ,
dato che esso "galleggia" al materiale sfuso o viene sol-
levato mediante il mezzo di comando . Appena esso ha rag-
giunto la sua posizione finale superiore , il motore 52
.viene staccato automaticamente o attraverso un interrutto-
re azionabile a piacere , la macchina per il raccolto 10
portante il contenitore 18 viene condotta ad un luogo di
svuotamento e la propulsione per il dispositivo di scari-
co 21 viene messa in funzione g di modo che il materiale
sfuso possa essere prelevafo-dal contenitore 18 , A dire
il vero durante il processo di svuotamento iniziale il
motore 52 potrebbe rimanere anche in funzionamento ; det-
to consumo energetico , perdo , nella mgssima partejdei
casi non e necessario , dato cﬁé il materiale sfuso af-
fluisce inizialmente comunéug al disp@sitivo ai sc@rico
21 in base alla propria pressione d'invaso . Appena , pe-
ro , il materiale sfuso ancora esistente non affluisce |

pilt da soleo al dispositivo di scarico 21 e/o @& da consta-

tare una cosiddetta formazione di ponti , il motore 52

viene messo di nuovo in funzionamento e muove il materia-




le sfuso al dispositivo di scarico 21 . Detto proces-

g0 termina soltanto se il materiale sfusoc complessivo

e evacuato ed il dispositivo d'alimentazione 42 pog-
gis al fondo del contenitore 18 . B' visibile special-
mente dalla figura 2 , che il contenitore 18 non ha bi-
sogno di presentare delle obliquitd nell'ambito ricoperw
to dagli elementi d'alimentazione 48 ; delle obliquita
sono da prevedere unicamente la dove il méteriale‘sfuso
non viene gaggiunto dagli elementi d'alimentazione 48 .
In seguito si ripete il processo nominato in pfeceden—
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Rivendicazioni

1.)Sistema d'alimentazione (40) per un contenito-
re (18) , specialmente pef quello di una macchina per
il raccolto (10) , con almeno un dispositivo d'alimen-
tazione azionabile (42) per il movimento del materiale

trovantesi all'interno del contenitore (18) , caratte~

rizzato dal fatto che il dispositivo d'alimentazione
(42) & movibile verticalmente durante il processo d'ali-
mentazione .T

2,)3istema d'alimentazione , secondo la rivendica-

zione 1 , caratterizzato dal fatto che il dispositivo

d'alimentazione (42) & movibile in funzione dell'altez-
za di gettata del materiale all'interno del contenito-
re (18) .

3.)Sistema d'alimentazione , secondo la rivendica-

zione 1 o 2 , caratterizzato dal fatto che il dispositi-
vo d'alimentazione (42) & spostabile parallelamente nel-

la wverticale ,

4.)Sistema d'alimentazione , secondo una delle ri-

vendicazioni precedenti , caratterizzato dal fatto qhe

il dispositivo d'alimentazione (42) & supportato in mo-
do movibile al contenitore (18) e poggia alla superfi-

cie del materiale sfuso .

5.)Sistema d'alimentazione , secondo la rivendica-
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mione 4 , caratterizzato dal fatto che fra il dispositi-

vo d'alimentazione (42) ed il contenitore (18) si trova
un mezzo di comando .

6.)Sistema d'alimentazione y Secondo Ja rivendica-

mione 5 , caratterizzato dal»fatto che il mezzo di coman-
do & progettato quale molla e comanda la pressione d'ap-
pogeio del dispositivo d'alimentazione (42j al materiale
sfuso .

7.)3istema d'alimentazione secondo la rivendica-
b

zione 5 , caralteriszato dal fatto che il mezzo di coman-

do 2 progettate gquale motore , il quale pud essere fatto
funzionare mediante un dispositivo di comando o di rego-

lazione .,

1

8,)%istema A'alimentazione , Secondo una o piu delle

rivendicazioni precedenti , caratterizzato da un motore

(52) per la propulsione del dispositivo d'alimentazione
(42) , i1 quale & movibile verticalmente con questo .
9,)3istema d'alimentazione , secondo una o pil delle

rivendicaszioni precedenti , caratterizzato dal fatto che

il dispositivo d'alimentazione {42) é/o elementi d'ali-
mentazioni (43,48') contenuti in esso sono spostabili
nell'inclinasione e/o verso il lato ,

10.)Sistema d'alimentazione , secondo una o pil delle

rivendicazioni precedenti , caratterizzato dal fatto che

sono previsti e disposti piu dispositivi d'alimentazione

i




(42) od elementi d'alimentazione (48,48') , tanto che

i loro ambiti d'azione si sovrappongano .

11,)358tema d'alimentazione , secondo una o piu del-

le rivendicazioni precedenti , caratterizzata dal fatto

che i1 dispositive d'alimentazione o i dispositivi'd'aliw
mentazione (42) risp. l'elemento d'alimentazicne o gli
elementi d'alimentazione (48,48") & comandabile o sono
comandabili per agire in un ambito di determinata gran-
dezza o forma .

12.)8istema d'alimentazione , secondo una o piit dele

le rivendicazioni precedenti , caratterizzato dal fatto

che il o gli elementi d'alimentazione (48,48') sono azio~
nabili con velocitd variabile e/o in una direzione varia-
bhile .

13.)Sistema d'alimentazione , seconﬁo una o piu del-

le rivendicazioni 1 ad 11 , caratierizzato dal fatto che

il o gli elementi d'alimentazione (48,48')sono progettati
per l'alimentazione in solo una direzione .
14.)Sistema d'alimentazione , secondo una o pil del-

le rivendicarzioni precedenti , caratterizzato dal fatto

che il dispositivo d'alimentazione (42) & progettato qua-
le alimentatore a catena raschiante con elementi dtalimen-
tarzione (48') formati quali listelli .

15.)8istema d'alimentazione , secondo una o pin del-

Jle rivendicazioni precedenti , caratterizzato dal fatto

b
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che rli elementi d'alimentazione (48,48') sono dotatl di
mezzi di convogliamento per il materiale .
16.)Sistema d'alimentazione , secondo una O pilt del-

1e rivendicazioni precedenti , caratterizzato dal fatto

che il dispositivo‘d‘alimeﬂtazione (42) & progettato
quale rotore con elementi d'alimentazioﬁe flessibili 0
rigidi (48) .

17.)Sistema d'alimentazione , secondo una o pin del-

1e rivendicazioni precedenti , caratterizzato dal fatto

che il digpositivo d'alimentazione (42) & collegato con

un dispositivo:d'avvertimento e/o d'indicazione , il qua-

e reagisce al contenuto del contenitore (18) .
18.)Sistema d'alimentazione , secondo una O pilt del-

le rivendicazioni precedenti , caratterizzato dal fatto

che il dispositivo d'alimentazione (42) @ collegabile
con un dispositivo di copertura per il contenitore (18) .
19,)5istema d'alimentazione , secondo una © pil del-

le rivendicazioni precedenti , caratterizzato dal fatto

che il dispositivo d'alimentazlone (42) é-collegato con
un dispositivo di manovra , il quale in funzione della

posizidne del dispositivo d'alimentazione (42) attacca

o stacca la sua propulsione .

20.)5istema d'alimentazione , secondo la rivendica-

zione 19 , caratterizzato dal fatto che il dispositivo

di manovra & provvisto di un dispositivo di ritardo .




21,)0istema d'alimentazione , secondo una o pil

delle rivendicazioni precedenti , caratterirzzato dall

fatto che la via del dispositivo d'alimentazione (42)

¢ delimitabile mediante almeno un arresto .
22,)%0stema d'alimentazione , secondo una o pil

delle rivendicazioni precedenti , caratterizzato dal

fatto che gli elementi d'alimentazione (48,48') sono
comandabili specialmente nella loro pendenza .
23.)Sistema d'alimentazione , secondo una o piu

delle rivendicazioni precedenti , caratterizzato dal

fatto che 1l'asse di rotazione del dispositivo d'alimen~-
tazione (42) progettato quale rotore & orientabile fuo-
ri dalla verticale .

?4.)5istema d'alimentazione , secondo le rivendica-

zioni 7 ed 8 , caratterizzato dal fatto che il mezzo di

comando ed il motore (52) sono azionabili attraverso un
mezzo compresso , in cul le rispettive pressioni di pro-
pulsione vengono tenute in un rapporto diretto recipro—
camente mediante il dispositivo di comando o di regola-
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