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prof. Ing. Jaroslav Beran, CSc., Liberec 30, CZ uspofadanymi tvarovymi konci s proménlivym prifezem
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pfilehlych koncii magneti (5, 6).
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(54)  Nazev prihlasky vynalezu:
Zpiisob rozvadéni piize pfi jejim navijeni
na civku uloZenou v navijecim istroji
pracovniho mista textilniho stroje a zafizeni
k jeho provadéni i
(57)  Anotace:

Vynélez se tyké zplisobu rozvadéni ptize pfi jejim
navijeni na civku ulozenou v navijecim Ustroji
pracovniho mista textilniho stroje, u kterého se rozvadéci
pohyb piize vyvolava piimocarym vratnym pohybem
rozvadéci tyde (2) spoleéné pro fadu pracovnich mist,
ptidem? se rozvadici ty¢ (2) pfed uvrati zpomaluje za
alespoii &astetného prispéni zmény kinetické energie
rozvadéci tyde (2) na potencialni energii magnetického
pole a po obraceni sméru pohybu rozvadéci tyce 2)

v tivrati se rozvaddci ty& (2) opét urychluje za alespoii
astetného prispéni zmény potencialni energie
magnetického pole na kinetickou energii rozvadeci tyCe
(2). Pfed Gvrati se rozvadéci ty€ (2) zpomaluje silou,
ktera nejdfive roste z nulové hodnoty na maximélni
hodnotu a posiéze klesa z maximalni hodnoty na hodnotu
vy3§i nez nula, nadeZ se po obréceni sméru pohybu
rozvadéci tyte (2) v Gvrati se rozvadéci ty¢ (2) opét
urychluje silou, ktera nejdfive roste z hodnoty vy$si nez
nula na maximalni hodnotu a poté klesa z maximélni
hodnoty na nulovou hodnotu. Vynélez se dale tyka
zafizeni k rozvad&ni pize navijené na civku ulozenou

v navijecim distroji pracovniho mista textilniho stroje,
obsahujici podél stroje uspofadanou rozvadéci ty¢
spole&nou pro fadu pracovnich mist jedné strany stroje,
kde rozvadéci ty¢ je spiaZzena s pohonem udélujicim ji
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Zpusob rozvadéni ptize pfi jejim navijeni na civku uloZzenou v navijecim

ustroji pracovniho mista textilniho stroje a zafizeni k jeho provadéni

Oblast techniky

Vynalez se tyka zplsobu rozvadéni pfize pfi jejim navijeni na civku
ulozenou v navijecim ustroji pracovniho mista textilnino stroje, u kterého se
rozvadéci pohyb pfize vyvolava pfimocarym vratnym pohybem rozvadéci tyée
spoleCné pro fadu pracovnich mist, pfiemz se rozvadéci ty¢ pied lvrati
zpomaluje za alespof ¢aste€ného pfispéni zmény kinetické energie rozvadéci
tyCe na potencialni energii magnetického pole a po obraceni sméru pohybu
rozvadéci ty€e za Uvrati se rozvadéci ty¢ opét urychluje za alespori ¢asteéného
pfispéni zmény potencialni energie magnetického pole na kinetickou energii

rozvadéci tyCe.

Vynalez se také tyka zafizeni k rozvadéni pfize navijené na civku
uloZzenou v navijecim  Ustroji  pracovniho mista textiiniho  stroje,
obsahujiciho podél stroje uspofadanou rozvadéci ty¢ spoleénou pro Fadu
pracovnich mist jedné strany stroje, kde rozvadéci ty¢ je spfaZena s pohonem
udélujicim ji pfimo&ary vratny pohyb proménného zdvihu a zafizeni dale
obsahuje alespori dvé dvojice vzajemné se odpuzujicich magnetd

usporadanych proti sobé& na ramu stroje a na rozvadéci tygi.

Dosavadni stav techniky

Navijeni vélcovych nebo kuzelovych kfiZzovych civek na textilnich strojich
sfadou vedle sebe uspofadanych pracovnich mist, napfiklad na
bezvietenovych dopfadacich strojich, soukacich, nebo dvouzakrutovych
strojich, se bé&zné provadi pomoci priibézné rozvadéci tyée prochazejici podél
jedné strany pracovnich mist stroje. Navijené civky se pfi navijeni odvaluji svym
navijenym povrchem po valcovém povrchu hnaciho véice, pfiéemzZ jejich osa
rotace je rovnobézna s osou rozvadéci tySe a rozvadéci tyé vykonava pii
navijeni civky pfimo€ary vratny pohyb. Zdvih rozvadéci tyée odpovida délce

povrsky navinu navijené civky.
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Vzhledem k produktivité stroje je rychlost prize privadéné k navijené
civce vysoka, coz vyzaduje i vysokou frekvenci pfimocarého vratného pohybu
rozvadeci tyCe. Pfitom pfi velkych poctech v fadé uspofadanych pracovnich

mist je rozvadéci ty¢ dlouha napfiklad 30 metrii a ma tedy zna¢nou hmotnost.

Velka setrvatna hmota rozvadéci tyce zpUsobuje problémy v Gvratich
jejiho pfimo&arého vratného pohybu. Pfize se uklada na povrch civky ve
Sroubovici se stoupanim vytvarejicim poZadovany kfiZzovy navin. V Gvrati
pohybu rozvadéci tyCe, tedy na &ele navijené civky, se v dusledku zpomaleni
tyCe pfed jejim naslednym zrychlenim stoupani Sroubovice zmensuje na nulu.
Aby zde nedochazelo k hromadéni pfize, je nutné v oblasti Gvrati modifikovat
pohyb rozvadéci tyCe. Pfi konstantnim zdvihu Ize posouvat obé uavraté
soubézné v jednom a druhém sméru, nebo je mozné velikost zdvihu stfidave

zvétSovat a zmenSovat posouvanim poloh Gvrati vzajemné v opaéném smysiu.

V dobé pohybu tyce konstantni rychlosti je potfebny vykon jejiho hnaciho
ustroji relativné maly protoze slouzi pouze k prekonavani pasivnich odportl a
k vychylovani pﬁzé. V lvratich v8ak dochazi k podstatnym zmé&nam vykonu
hnaciho ustroji, nejprve je nutné rozvadéci tyCi pfed uvrati setrvaénou
energii odebrat a nasledné ji za Gvrati rozvadéci tyCi dodat k jejimu urychleni.
Toto je feSeno velkym jmenovitym hnacim momentem motoru a/nebo
akumulaci kinetické energie vznikajici pfi brzdéni setrva&né hmoty rozvadéci
tyCe pied Gvrati a zpétnym uvolnénim akumulované energie pfi rozbéhu
rozvadéci tyée za Uvrati. Energie rozvadéci tyCe se obvykle akumuluje do
rotaéni energie hnaciho Ustroji, ale pokud se pouZije hnaci Ustroji, kde
servomotor vykonava vratny pohyb, musi se naopak setrvaéna hmota nebo
moment hnaciho Ustroji rovnéz zabrzdit a poté urychlit a hnaci moment nebo
sila servomotoru museji byt vysoke. Servomotory s velkym hnacim momentem
maji ovSem velky moment setrvaénosti, coz zvysuje celkovou redukovanou
pohybujici se hmotu, takZe dosazitelny nariist zrychleni rozvadéci tyge je maly
nebo Zadny.

Kromé zabezpeéeni poZzadovaného tvaru okraju navinu civky je dal$im
problémem zvétSovani priméru navijené civky, pii kterém se postupné& méni
axialni poloha jednotlivych po sobé poloZenych zavitl pfize, které se k sobé
stfidavé pfiblizuji a opét vzdaluji. Tim periodicky dochazi ke vzniku pasem,
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ktera narusuji tvar navinu a komplikuji pribéh navijeni. Tomu se zabrafiuje tim,

Ze se podle urtitého pfedpisu postupné méni pohyb rozvadéci tyce.

Hnaci astroji rozvadéci tyce je obvykle spfazeno s jednim jejim koncem.
Dlouha rozvadéci ty€ je tudiz citliva na vznik vibraci. Siti se po ni nejen podéiné
viny deformaci, ale i viny pfiéné zpUsobené namahanim tyée na vzpér pri
existenci vlli ty¢e ve vodicich loZiskach. Vybo&ovani ma navic za diisledek
zvySovani tfecich sil. P¥i¢né viny na ty&i maji mensi rychlost nez viny podéiné a
kmitani tyCe byva velmi sloZité. Pohyb voiného konce rozvadéci tyée se potom

liSi od pohybu &asti tyce v misté jejiho spojeni s hnacim mechanizmem.

Snizeni setrvaénych sil vznikajicich pfi vratném pohybu rozvadéci tyCe
v podstaté nelze pozitivné ovlivnit snizenim jeji hmotnosti. Tim je obvykle

snizena pevnost ty¢e, vysledkem jsou opét nezadouci deformace.

Zafizeni podle CZ 1997-2323 A3 vyvozuje pohyb rozvadéci tyCe
vackovym mechanismem. Pro sniZeni namahani a opotiebeni tohoto
mechanismu a umoznéni zvySeni rychlosti navijeni pfize jsou pfed uvrati
pohybu rozvadéci tye umistény pruZiny, které zachycuiji jeji dynamické sily a
zpétné ji urychluiji. PolohaApruiin je vzhledem k ramu stroje konstantni nebo se
muZe pfemistovat v souladu s pfemistovanim krajnich Gvrati rozvadéci ty€e pri

prekladani kraji na civce.

U mechanickych nebo pneumatickych pruzin je ale obtizné zajistit jejich
nelinearni charakteristiku, ktera by splfiovala poZadavky vyplyvajici z dynamiky
provozu. Pridavné pouziti pryZovych nebo plastickych naraznikil plisobicich na
rozvadéci ty¢ v okoli Gvrati zplisobuje razy a rozkmitani tyée a navic maiji tyto
elementy nizkou Zivotnost. Vzhledem k zatiZeni je ov&em nizka i Zivotnost

samotnych pruzin.

Reseni podle CZ 300588 B6 navrhuje pfipojit k rozvadéci tyéi otoéné
konec tahla, jehoz druhy konec je otoéné& spojen s otoéné uloZenou hlavni
klikou. Ta je vystupnim prostfedkem rotaéniho elektronicky fiditelného pohonu
sprazeneho s fidicim Ustrojim. Hlavni klika je spoleéné s elektronicky fiditelnym
pohonem posuvnou vazbou spojena s ramem textiiniho stroje k zajisténi

prekladani navinu pfize v Gvratich, tzv. rozmazavani.
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Uhlova rychlost hlavni kliky se rotaénim elektronicky fiditelnym pohonem
fizenym fidicim Ustrojim pfi pohybu rozvadéciho prvku z jedné Gvraté do druhé
uvraté plynule zpomaluje nebo zrychluje. To se dé&je v pfimé zavislosti na
poZadované velikosti uhlu kfizeni pfize na navijené civce a/nebo v pfimé
zavislosti na poloze rozvadéciho prvku, ¢imz se dosahne poZadovaného Uhlu
kfizeni pfize na navijené civce a/nebo pozadovaného prilb&hu rychlosti pohybu
rozvadéciho prvku.

Funkce takového zafizeni mlze dobfe pinit pozadavky na kvalitni
uspofadani navinu, pficemZ jim Ize rovnéz prispét kfedeni problému
setrvacnych sil generovanych vratnym pohybem rozvadéci ty&e. Nedostatkem
je ovSem sloZitost fidicich prostfedk, tim i jejich cena, pfitemZ samoziejmé se

sloZitosti rostou predpoklady zvy$ené poruchovosti.

CZ 2007-214 A3 pouZiva dvé dvojice magnetl, z nichZ vzdy jeden je
uloZen stavitelné na rdmu stroje a druhy pevné na rozvadéci tyéi, pfig¢emz jsou
k sobé pfivraceny stejnymi poly. Toto feSeni pfinasi ucinné tlumeni
pfimocareho vratného pohybu rozvadéci tyée v oblasti Gvrati, pii€emz dochazi k
akumulaci energie setrvaéné hmoty tyce v dobé ped Uvrati a vydeji této energie

pfispivajici k rozbéhu rozvadéci tyée za Uvrati.

Prestavenim magnetll uloZenych na rdmu se lze pfizplsobit zm&nam
poloh uvrati rozvadéci tyCe. Zvlasté vyhodné je, kdyZ je poloha magnetd

uloZenych na ramu ovliadana prostiednictvim servomotor(.

Nedostatkem tohoto feSeni je prudky narist vzajemné sily pfiblizujicich
se magnet( a z toho plynouci $patné moznosti nastaveni pfesné polohy Gvraté

plynouci ze silové charakteristiky magnetu.

Pro odstranéni nebo sniZeni vy$e uvedenych nedostatk( stavu techniky
byl navrZzen zpQsob a zafizeni podle CZ 300 588. Toto feSeni predstavuje
zpUsob rozvadéni pfize pii jejim navijeni na civku, ktera je uloZena v navijecim
ustroji pracovniho mista textilniho stroje, u kterého se rozvadéci pohyb pfize
vyvolava pfimoCarym vratnym pohybem rozvadéci tyée spoleéné pro fadu
pracovnich mist. Vratné pohybliva rozvadéci ty¢ se pred Uvrati rozvadéci tyge
zpomaluje dvojfazovou zménou jeji kinetické energie na energii potencialni, kdy

se v prvni fazi méni kineticka energie rozvadéci tyée na potencialni energii



10

15,

20

25,

30

PS3936CZ

-5

magnetického pole a ve druhé fazi zpomalovani se kineticka energie rozvadeéci
tyCe meéni na potenciaini energii pole elastickych sil. Za Gvrati vratného pohybu
rozvadeci tyce, kde se méni smér pohybu rozvadéci tyte na opaény, dochazi
naopak k dvojfazovému urychlovani pohybu rozvadéci tyCe, u kterého se
v prvni fazi méni potencialni energie pole elastickych sil na kinetickou energii
rozvadéci ty¢e a ve druhé fazi se potencialni energie magnetického pole méni
na kinetickou energii rozvadéci ty&e. Tomuto zpUsobu odpovida také zafizeni
k rozvadéni piize navijené na navijeci civku uloZenou v navijecim ustroji
pracovniho mista textilniho stroje, ktery obsahuje rozvadéci tyé usporadanou
podél stroje a spoleénou pro fadu pracovnich mist jedné strany stroje.
Rozvadéci ty¢ je sprfazena s pohonem, ktery ji udéluje pfimocary vratny pohyb
proménného zdvihu. Zafizeni obsahuje alespori dvé magnetické dvojice tvorené
opacnymi ply magnetl uspofadanych proti sobé na ramu stroje a na rozvadéci
tyCi, pfitemz magnetické dvojice jsou tvofeny alespofi jednim pohyblivym
magnetem uloZenym na rozvadéci tyéi a dvéma pevnymi magnety. Pevné
magnety jsou na ramu stroje uloZeny prostiednictvim alespori jednoho pruzné
deformovatelného prostredku v predepnutém stavu. Sila predpéti tohoto pruzné
deformovatelného prostiedku je pfitom niz$i, nez je vzajemna odpudiva sila

magnetické dvojice pfi vzajemném kontaktu shodnych p6li magnetické dvojice.

Nevyhodou tohoto fe$eni jsou urgité nedostatky z hlediska nedostate¢né
Zivotnosti pruziny a nedostatky souvisejici s kvalitou pouzitych magnett, ze
které se také odvozuje velikost dosazitelnych magnetickych sil a priib&hu jejiho
pusobeni v zavislosti na vzajemné vzdalenosti magnetl kazdé magnetické
dvojice.

Cilem vyndlezu je zejména Zlepsit, resp. optimalizovat, priib&h
magnetickych sil mezi dvojicemi magnett pfi jejich priblizovani a oddalovani
vlivem vratného pohybu rozvadéci tyCe v zavislosti na vzajemné vzdalenosti
magnetl kaZzdé dvojice magnetd.

Podstata vynalezu
Cile vynélezu je dosazeno zplisobem rozvadéni pfize pfi jejim navijeni

na civku uloZenou v navijecim Ustroji pracovniho mista textilniho stroje, jehoz
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podstata spociva v tom, Ze pfed Uvrati se rozvadéci ty¢ zpomaluje silou, ktera
nejdiive roste z nulové hodnoty na maximaini hodnotu a posléze kiesa z
maximalni hodnoty na hodnotu vy$8i nez nula, naceZ se po obraceni sméru
pohybu rozvadéci ty€e v Gvrati se rozvadéci ty¢ opét urychluje silou, ktera
nejdfive roste z hodnoty vy$§i nez nula na maximalni hodnotu a poté klesa z

maximalni hodnoty na nulovou hodnotu.

Podstata zafizeni k rozvadéni pfize pfi jejim navijeni na civku uloZenou
v navijecim ustroji pracovniho mista textilniho stroje spociva v tom, Ze magnety
kazdé dvojice magnet( jsou opatieny proti sobé& uspofadanymi tvarovymi konci
s proménlivym prifezem ve sméru délky kazdého z magnetl od vzajemné

pfilehlych konct magnet(.

Vyhodou tohoto feSeni je podstatné zlepSeni prab&hu nartistu a poklesu
magneticke sily mezi dvojicemi magnett béhem jejich pfiblizovani a oddalovani
pfi zpomalovani a urychlovani rozvadéci tyte, coZ ma pozitivni vliv na
zpomalovani i urychlovani pohybu rozvadéci ty€e. Dal$i vyhodou tohoto feseni
je urdita samostredici schopnost rozvadéci tyée vaéi pouzdru na ramu, a to
pravé diky tvarovanym konclm obou magnetll dvojice pohyblivy magnet -

pevny magnet.

Objasnéni vykresu

Prikladna provedeni zafizeni podle vyndlezu jsou schematicky
znazornéna na vykrese, kde ukazuje obr. 1 uspofadani rozvadéci tyée na
textilnim stroji v oboustranném provedeni magnetl a ve stfedni poloze magnet(
na rozvadéci tygi mezi dvojici krajnich polohovych magnet na ramu stroje, obr.
2 detail vzajemné polohy rozvadéci tye s magnety a krajniho polohového
magnetu na ramu stroje v oblasti pfed Uvrati vratného pohybu rozvadéci tyée,
obr. 3 detail vzajemné polohy rozvadéci tyée s magnety a krajniho polohového
magnetu na ramu stroje v Gvrati vratného pohybu rozvadéci tyée, obr. 3a detail
vzajemné polohy rozvadéci ty¢e s magnety a krajniho polohového magnetu na
ramu stroje v Gvrati vratného pohybu rozvadéci tyte a s elastickym elementem
pro zamezeni pfimého kontaktu magnet(i a obr. 4 pribéh odpudivé magnetické

sily magnety na rozvadéci ty¢i a krajnim polohovym magnetem na ramu stroje v
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zavislosti na vzajemné vzdalenosti magnet( na rozvadéci ty¢i a krajnim

polohovym magnetem na ramu stroje.

Pfiklady uskutecnéni vynalezu

Vynalez bude popsan na pfikladech realizace vynalezu na dopfadacim
stroji, coZ je textilni stroj pro vyrobu pfize. Tento stroj obsahuje alespori jednu
fadu vedle sebe uspofadanych pracovnich mist, ktera jsou zpravidla po
pravidelnych poctech kust pracovnich mist rozdélena do sekci. Kazdé pracovni
misto obsahuje prostfedky pro tvorbu pfize a jeji navijeni na civku v navijecim
ustroji. Pro navijeni pfize na civku, ktera ma urditou 8irku, je zapotiebi rozvadét
pfizi béhem jejiho navijeni po celé $ifce civky. Za tim Géelem je dopradaci stroj
opatfen vratné posuvnou rozvadéci tygi 2, kterd je pribézna po celé délce
stroje, tj. podél Fady pracovnich mist. Rozvadéci ty¢€ 2 je vratné suvné uloZena v
neznazornéném vedeni, které je ulozeno na ramu 1 stroje. Rozvadéci ty€ 2 je
pfipojena k neznazornénému hnacimu ustroji, kterym je rozvadéci tyé 2
uvadéna do fizeného pfimoéarého vratného pohybu, a kterym je souéasné
fizena poloha Gvrati, j. poloha mist zmé&ny sméru pohybu, rozvadéci tyée 2. Na
rozvadéci tyCi 2 je uloZeno mnozstvi neznazornénych rozvadécich vodiéi prize,
kde pro kaZdé pracovni misto je pfifazen jeden rozvadéci vodié prize.

Na rdmu 1 stroje je mezi urgitou dvojici pracovnich mist jedné sekce
stroje ulozeno pro kazdy smér pohybu rozvadéci tyCe alespofi jedno pouzdro 4,
kterym prochazi rozvadéci tyé 2, tj. pouzdro 4 je souosé s rozvadéci tygi 2.
Pevny magnet § a pohyblivy magnet 6 jsou k sobé pfivraceny souhlasnym
pdlem, takZe se pii vzajemném piiblizeni vzajemné odpuzuji. V pouzdru 4 je
uloZeno alespori jedno voditko 40 s priichozim otvorem pro vedeni rozvadéci
tyCe 2, ktera jim prochazi. V pouzdru 4 je dale uloZen pevny magnet 5, proti
kterému je na rozvadéci tyéi 2 ulozen pohyblivy magnet 6. Vzdalenost pevného
magnetu 5 a pohyblivého magnetu 6 je takova, Ze nachazi-li se rozvadéci ty€ v
polovingé svého zdvihu, tj. ve stfeni poloze viigi obéma krajnim poloham, je
vzdalenost obou magnetl 5, 6 rovna souétu poloviny zdvihu ZD/2 rozvadéci
tyCe 2, maximalni hodnoté RKmax UvaZovaného rozmazavani krajd navinu pfize
na civce a zbytkové vzdalenosti ZV. Hodnota RKmax Uvazovaného rozmazavani

kraj{ navinu pfize na civce je délkovou hodnotou, ktera je v zasadé voliteina

1
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pro dany typ stroje v zavislosti na parametrech navijené piize a na
poZadovanych parametrech vytvafeného navinu. Hodnota RKmax V€ sve
podstaté znamena maximalni délkovy rozdil krajnich poloh rozvadéciho
elementu pfize na rozvadécim zafizeni pfize na jedné strané navinu, kde se

sklada zakladni rozvadéci pohyb pfize s rozmazavacim pohybem pfize.

Pevny magnet 5 a pohyblivy magnet 6 maji tvarované vzajemné k sobé

pfiléhajici konce.

Vynalez vyuziva proti sobé& uspofadanych magnetu 5, 6 k tomu, aby se
rozvadéci ty¢ 2 pfed Uvrati zpomalovala silou, ktera nejdfive roste z nulové
hodnoty na maximalni hodnotu a posléze klesa z maximalni hodnoty na
hodnotu vy33i, nez je nula, a naopak po obraceni sméru pohybu rozvadéci tyCe
2 v uvrati se rozvadéci ty€ 2 opét urychluje silou, ktera nejdfive roste z hodnoty
vy$8i, neZ je nula na maximalni hodnotu a poté klesa z maximalni hodnoty na
nulovou hodnotu, jak je znazornéno na obr. 4. K realizaci tohoto zpUsobu
principidlné postaCuje jedna dvojice magnetl 5, 6, ve vyhodném provedeni
zejména z hlediska velikosti a prib&hu odpudivé sily v zavislosti na vzajemné
vzdalenosti obou magnetl 5, 6 se jedna o tvarované magnety 5, 6. Principialné
sice postacuje k realizaci zplsobu jedna dvojice magnetl 5, 6 pro kazdy smér
pohybu rozvadéci tye 2, nicméné z praktického hlediska se ve vyhodném
provedeni rozvadéci ty€ 2 v kazdém sméru svého pohybu zpomaluje i urychluje
odpudivou silou alespon &tyi' dvojic magnetd 5, 6 pro kazdy smér pohybu
rozvadéci tyCe 2. Pfitom je vyhodné, jestlize maji bud kazda dvojice magnett 5,
6 pro kazdy smér pohybu rozvadéci ty¢e 2 bud odliSnou vzajemnou vzdalenost
nebo maji odliSnou vzajemnou vzdalenost magnety kazdé z dvojic magnetl 5,
6, takZe maximalni hodnota odpudivé sily mezi jednotlivymi dvojicemi magnetl
5, 6 nastava v u kazdé dvojice magnetl 5, 6 v riznych po sobé jdoucich
okamzicich, jak z hlediska €asu, tak i vzdalenosti, pohybu rozvadéci tyce 2,
¢imz je umoznéno, Ze na vétsi délce drahy pohybu rozvadéci tyée 2 pusobi
maximalni odpudiva sila magnetl 5, 6 postupné u v8ech dvojic magnetl 5, 6
pro kazdy smér pohybu rozvadéci tyle 2, coz je vyhodné pro efektivitu
zpomalovani a zrychlovani pohybu rozvadéci tyCe 2 pfed a za uvrati jejiho
pohybu.
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Jak bude popsano na konstrukénim provedeni v dalSich Castech tohoto
textu, je z hlediska dosazeni vyhodnych velikosti a pribéhu odpudivych sil mezi
magnety 5, 6 vhodné, aby magnety 5, 6 mély na svych vzajemné pfilehlych
strahéch tvarované konce, které umoZziiuji jejich vzajemné alespon Castecné
zasunuti do sebe, takZe rozvadéci ty¢ 2 se pred Uvrati svého vratného pohybu
alespon z&asti zpomaluje vzajemnym zasouvanim vzajemné pfilehlych koncl
alespori jedné dvojice pevného magnetu 5 na ramu 1 stroje a pohyblivého
magnetu 6 na rozvadéci ty¢i 2 a za Uvrati svého vratného pohybu se rozvadéci
tyé 2 alespof zéasti urychluje vzajemnym vysouvanim vzajemné pfilehlych
koncli alespori jedné dvojice pevného magnetu 5 na rdmu 1 stroje a
pohyblivého magnetu 6 na rozvadéci ty¢i 2, s vyhodou pak v tom provedeni, Ze

pohyblivy magnet 6 se zasouva do dutiny v pevném magnetu 5.

Z principu je ziejmé, Ze smér pohybu rozvadéci ty¢e 2 se méni pfed
vzajemnym kontaktem obou magnetd 5, 6, nebo se méni v okamZiku
vzajemného kontaktu obou magnet(l 5, 6 nebo se smér pohybu rozvadéci tye
2 méni az po okamziku kontaktu obou magnetl 5, 6 b&hem pfemény Casti

kinetické energie rozvadéci tyCe 2 na potencialni energii elastického elementu.

V piikladu provedeni znazornéném na vykrese maji magnety 5, 6
tvarované vzajemné k sobé pfiléhajici konce. V zavislosti na vzajemném
uloZeni pevného a pohyblivého magnetu 5, 6 na rozvadéci ty¢i 2 vzhledem k
jejimu zdvihu je pak mozné dosahnout i toho, Ze tyto tvarované proti sobé
usporadané konce dvojice magnetd 5, 6 jsou do sebe navzajem alespon
tastetné zasunutelné. Jak je znazornéno na vykrese, jsou obzvlasté vyhodnymi
tvary proti sobé& uspofadanych koncl magnetid 5, 6 ve tvaru kuzele nebo
komolého kuZele, coz je vyrobné obzviasté vyhodné fedeni. V tomto prikladu
provedeni se jedna o kuzZele se sklonem povrsky 45° Sklon povrsky v8ak muze
byt i jiny, obecné se tak jedna o kuzele s Uhlem povrdky v rozsahu od 1°do 895
¢imz je mozno ovlivnit miru vzajemného zasunuti obou magnett 5, 6 do sebe.
V neznazornéném pfikladu provedeni maji tyto tvarované vzajemné k sobé
priléhajici konce obou magnetl 5, 6 jiny vhodny tvar, napf. tvar rotaéniho télesa
s plynule a/nebo skokové se ménicim primérem vzajemné k sobé

pfiblizovanych a pfipadné i do sebe alespori Caste¢né zasouvanych koncl
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magnetu 5, 6, nebo maji tyto konce obou magneti 5, 6 tvar vzajemné si

odpovidajici vypouklé a vyduté rotaéni plochy atd.

Tvarovanim vzajemné pfilehlych konc obou magnett 5, 6, jejich
vzajemnym pfipadnym zasouvanim do sebe, mirou, tj. velikosti, tohoto
vzajemneého zasunuti, a roziozenim dvojic magnett 5, 6 po délce rozvadéci
tyCe 2 Ize v synergii s volbou materidlu pro vytvofeni obou magnetl 5, 6
ovliviovat maximalni velikost a celkovy pribéh odpudivé sily mezi obéma
magnety v zavislosti na vzdalenosti obou magnetd 5, 6, ¢imz Ize dosahnout
vhodného naladéni dvojice magnett 5, 6 pro pouziti ke zpomalovani rozvadéci
tyCe 2 pfed dosazenim Uvraté jejiho pohybu a opétovné urychlovani rozvadéci
tyCe 2 po pfekonani tvraté jejiho pohybu. Maximalni velikost a celkovy pribéh
odpudivé sily mezi obéma magnety 5, 6 v zavislosti na vzdalenosti obou
magnetl 5, 6 je prikladné znézomén na obr. 4, ve kterém jsou zakresleny
jednotlivé faze pohybu rozvadéci tyge 2 a vzajemné vzdalenosti obou magnettl
3, 6, zejmeéna kulminace velikosti odpudivé sily F jedté¢ pfed vzajemnym

dosednutim obou magnet( 5, 6 svymi tvarovanymi €elnimi plochami na sebe.

Tvarovani konci magnetl 5 a 6 je ve vyhodném provedeni vzajemné

-negativni, takZe v pfipadé vzajemného dosednuti téchto ploch obou magnetu 5,

6 na sebe dosednou tyto plochy celoplogné, resp. aby nedochazelo-vzajemnym
dosednutim magnet(i 5, 6 pfimo na sebe k poskozovani magnetu 5, 6, je mezi
né vioZen elasticky element 50, jak je znazornéno na obr. 3a, ktery sice umozni

vzajemné dosednuti magnett 5, 6, ale bez vzajemného kontaktu magneta 5, 6.

V provedeni na obr. 1 je zndzornéno uspofadani s dvojici proti sobé
uspofadanych pevnych magnetd 5 s tvarovanymi pfednimi plochami, mezi
nimiz je na rozvadéci ty&i 2 uspofadana dvojice pohyblivych magnetl 6 s
tvarovanymi pfednimi plochami uspfadanymi proti pfednim plocham pevnych
magnetd 5. Vzajemna vzdalenost obou pevnych magnetll odpovida
dvojnasobku vySe popsané vzdalenosti jednoho pevného magnetu 5 a jednoho
pohyblivého magnetu 6 v poloze rozvadéci tyge 2, ve které je rozvadéci ty& 2 v
polovingé svého zdvihu, tj. ve stfeni poloze vii&i obéma krajnim poloham, véetné

rozmazavani okraji navinu pfize na civce.
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V prikladech provedeni na obr. 2 a 3 je znazornéna vzajemna poloha

pevného magnetu 5 a pohyblivého magnetu 6 v rlznych fazich pohybu

rozvadéci tyce 2.

V neznazornéném pfikladu provedeni je toto feSeni aplikovano na feseni
podle CZ 300 588, které kombinuje pfeménu kinetické energie rozvadéci tyce 2
zCasti na potenciaini energii magnetického pole a z¢asti na potencialni energii
pole elastickych sil. V feSeni podle CZ 300 588 jsou pak magnety 5, 6 podle CZ
300 588 nahrazeny magnety 5, 6 podle tohoto vynalezu.

Uvedenym pfikladnym provedenim neni stanoven poéet vzajemnych
dvojic pevného magnetu 5 a pohyblivého magnetu 6 pro celou jednu stranu
dopradaciho stroje. Dvojice pevny magnet § - pohyblivy magnet 6 nemusi byt
usporadana v kazdé sekci pracovnich mist stroje, nebo naopak jich mlze byt v
kazde sekci nékolik, atd. V zasadé je pii umisténi magnetl 5, 6 vici rozvadéci

tyCi 2 sledovan vZdy cil branit kmitani rozvadéci tyce 2.

Z materidlového hlediska je vhodné, aby rozvadéci tyé byla z
nemagnetického materiélu, napf. hliniku nebo kompozitu atd. Magnety 5, 6 jsou

tvofeny permanentnimi magnety.

Z konstruk¢niho hlediska jsou magnety 5, 6 tvofeny prstencovymi télesy.
Pohyblivy magnet 6 je k rozvadéci ty&i 2 piipojen napf. pomoci ocelové svérné
upinky, kterou je moZno sou€asné vyuzit jako pélového nastavce pro zlep$eni
ucinkd magnetického pole pohyblivého magnetu 6. Také pevny magnet 5 mize
byt, a v jednom z neznazornénych provedeni také je, opatfen pélovym
nastavcem pro zlepSeni acink( magnetického pole pevného magnetu 5.
Tvarovani a celkové provedeni piipadné pouzitych pélovych nastavcii je dal$i

mozZnosti na celkové zlepSeni vlastnosti feSeni podle tohoto vynalezu.

Oba magnety 5, 6 jsou magnetovany axiainé tak, Zze se pii vzajemném
priblizeni odpuzuiji, jak jiz bylo uvedeno vyse.

Podle konkrétniho provedeni dochazi ke zméné sméru pohybu rozvadéci
tyCe 2 bud jesté pfed vzajemnym kontaktem obou magneti 5, 6, nebo v
okamziku vzajemného kontaktu obou magnett 5, 6 nebo aZ po tomto kontaktu,
coZ je situace typicka napf. pro pouZiti tohoto fe$eni v hybridnim feseni s

magneticko - pruzinovym akumulatorem energie podle CZ 300 588.
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PATENTOVE NAROKY

1. ZpUsob rozvadéni pfize pfi jejim navijeni na civku uloZenou
v navijecim ustroji pracovniho mista textilniho stroje, u kterého se rozvadéci
pohyb pfize vyvolava pfimoéarym vratnym pohybem rozvadéci tyCe spolecné
pro fadu pracovnich mist, pfi¢emz se rozvadéci ty¢ pfed uvrati zpomaluje za
alesponi CasteCného pfispéni zmény kinetické energie rozvadéci tyCe na
potencialni energii magnetického pole a po obraceni sméru pohybu rozvadéci
tyCe za uvrati se rozvadéci ty¢ opét urychluje za alespon Caste€ného pfispéni
zmény potenciaini energie magnetického pole na kinetickou energii rozvadéci
ty€e, vyznacujici se tim, ze pfed uvrati se rozvadéci ty¢ (2) zpomaluje silou,
ktera nejdfive roste z nulové hodnoty na maximaini hodnotu a posléze klesa z
maximalni hodnoty na hodnotu vy88i nez nula, nacez se rozvadéci ty¢ (2) po
obraceni sméru pohybu rozvadéci ty€e (2) v avrati opét urychluje silou, ktera
nejdfive roste z hodnoty vyssi nez nula na maximalni hodnotu a poté klesa z

maximalni hodnoty na nulovou hodnotu.

2. Zpusob rozvadéni pfize podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze
rozvadéci ty¢ (2) se zpomaluje i urychluje odpudivou silou alespori jedné

dvojice vzajemné se pfiblizujicich a oddalujicich se magneta.

3. Zplsob rozvadéni pfize podle naroku 2, vyznacujici se tim, ze
rozvadéci ty¢ se zpomaluje i urychluje odpudivou silou alespori jedné dvojice

vzajemné se pfiblizujicich a oddalujicich se tvarovanych magnett.

4. Zpusob podle kteréhokoli z naroklt 1 az 3, vyznacujici se tim, Ze
rozvadéci ty¢ (2) se v kazdem sméru svého pohybu zpomaluje i urychluje
odpudivou silou alespofi Ctyf dvojic magnetu (5, 6) s rozdilnou vzajemnou

vzdalenosti.

5. ZplUsob rozvadéni pfize podle naroku 3, vyznaéujici se tim, ze
rozvadéci ty¢ (2) se pred uvrati svého vratného pohybu alespori zCasti
zpomaluje vzajemnym zasouvanim vzajemné pfilehlych koncl alespori jedné
dvojice pevného magnetu (5) na ramu (1) stroje a pohyblivého magnetu (6) na

rozvadéci tyéi (2) a za Gvrati svého vratného pohybu se rozvadéci ty¢ (2)

1

4
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alespori zZasti urychluje vzajemnym vysouvanim vzajemné piilehlych koncti
alespon jedné dvojice pevného magnetu (5) na ramu (1) stroje a pohyblivého

magnetu (6) na rozvadéci tyci (2).

6. Zpusob podle naroku 5, vyznacujici se tim, Ze pohyblivy magnet (6)

se zasouva do dutiny v pevném magnetu (5).

7. ZpUsob podle naroku 5 nebo 6, vyznagujici se tim, ze smér pohybu

rozvadeci tyCe (2) se méni pfed vzajemnym kontaktem obou magnetu (5, 6).

8. ZpUsob podle naroku 5 nebo 6, vyznaéujici se tim, ze smér pohybu

rozvadéci tyCe (2) se méni v okamziku vzajemného dosednuti magnett (5, 6).

9. Zpusob podle naroku 5 nebo 6, vyznaéujici se tim, ze smér pohybu
rozvadeéci tyle (2) se méni az po okamziku vzajemného dosednuti obou
magnetu (5, 6) b&hem pfemény &asti kinetické energie rozvadéci tyée (2) na

potenciaini energii elastického elementu.

10. Zafizeni k rozvadéni piize navijené na civku uloZenou v navijecim
ustroji pracovniho mista textilniho stroje, obsahujici podél stroje usporadanou
rozvadéci ty¢ spole¢nou pro fadu pracovnich mist jedné strany stroje, kde
rozvadéci ty¢ je spfaZena s pohonem udélujicim ji pfimoc€ary vratny pohyb
proménného zdvihu a zafizeni dale obsahuje alespori dvé dvojice vzajemné se
odpuzujicich magnetd uspofadanych proti sobé& na ramu stroje a na rozvadéci
ty¢i, vyznaéujici se tim, Zze magnety (5, 6) kazdé dvojice magnetu (5, 6) jsou
opatfeny proti sob& usporadanymi tvarovymi konci s proménlivym prifezem ve
sméru delky kazdého z magnetl (5, 6) od vzajemné pfilehlych koncl magnetd
(5, 6).

11. Zafizeni podle naroku 10, vyznaéujici se tim, Ze proti sobé
usporadané konce kaZzdé dvojice magnetd (5, 6) jsou do sebe vzajemné

alespon Castecné zasunutelné v jedné krajni poloze rozvadéci tyce (2).

12. Zafizeni podie naroku 10 nebo 11, vyznacujici se tim, Ze proti sobé
usporadané konce kazdé dvojice magnetd (5, 6) maji tvar kuzZele nebo

komolého kuzele.
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13. Zafizeni podle naroku 10 nebo 11, vyznaéujici se tim, Ze proti sobé
uspofadané konce kazdé dvojice magnetu (5, 6) maji tvar rotaéniho télesa s

plynule a/nebo skokové se ménicim prumérem.

14. Zafizeni podle kteréhokoli z ndroki 10 aZ 13, vyznaduijici se tim, Zze

alespon jeden z dvojice magnetll (5, 6) je opatfen pélovym nastavcem.

15. Zafizeni podle kteréhokoli z narokl 10 az 14, vyznaéujici se tim, ze
dvojice magnetl (5, 6) jsou na rozvadéci ty& (2) pro kazdy smér pohybu

rozvadéci tyCe (2) alespori Etyfi a maji rozdilnou vzajemnou vzdalenost.
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