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499 PERETE MODULAR RETRACTABIL

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un perete modular retractabil,
utilizat atat pentru compartimentarea spatiilor de locuit,
cat si ca usa de garaj, care se monteaza pe doi pereti
paraleli ai unei incinte si lipit de tavanul acesteia.
Peretele, conform inventiei, este alcatuit dintr-o cale de
rulare (A) stinga asamblata, care se fixeaza cu nigte
elemente de fixare, in sine cunoscute, de exemplu niste
dibluri cu suruburi, de peretele conventional stanga al
incintei, o cale de rulare (B) dreapta asamblata, in
oglinda fata de calea de rulare (A) stdnga asamblata,
care se fixeaza cu niste elemente de fixare, in sine
cunoscute, de exemplu niste dibluri cu suruburi, de
peretele conventional dreapta al incintei, un' modul (C)
de antrenare, si mai muite panouri (D) amovibile
asamblate, peretele modular retractabil fiind astfel
conceput Tncat, daca este utilizat la interiorul sau la
exteriorul unei cladiri, in stare ridicata sa se prezinte ca
o grinda orizontala, iar in stare coborata sa functioneze
ca un. perete, iar daca este utilizat la exteriorul unei
cladiri, in stare ridicata sa se prezinte ca o grinda
orizontala, iar in stare coboréta sa functioneze ca o usa
de garaj, in oricare din solutii fiind conceput astfel incat
sa functioneze utilizand o comanda electronica, iar in

lipsa.curentului, sa functioneze sicu actionare manuala,
daca este utilizat intr-o incinta, sau la interiorul, sau la
exteriorul unei cladiri; in stare coborata, sa functioneze
ca un plan de proiectie sau ca suprafata publicitara.
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Inventia se refera la un perete modular retractabil, utilizat atat pentru
compartimentarea spatiilor de locuit, cat si ca usa de garaj.

Se cunoaste o solutie de compartimentare a camerelor de locuintd prin
glasvand, care este un perete interior alcatuit din panouri de sticla montate pe un
cadru de lemn sau de metal. El prezintd dezavantajul c3, atunci cand este deschis,
ocupa spatiu util; in plus, nu ofera intimitate, nefiind un sparator fonic.

Se mai cunoaste un sistem de perete cu pereti despartitori mobili / detasabili,
subiect al brevetului US2008209827, care se utilizeaza la impartirea unei incaperi,
incluzand o componenta de perete si picioarele de presiune distantate - la partea
superioara a peretelui - pentru presare pe o pista pozitionata intre partea superioara
a peretelui si tavan si niste picioare suplimentare de presiune distantate - in partea
de jos a peretelui - pentru presarea pe o pista pozitionata intre fundul peretelui si
podea. Acest perete este pozitionat temporar, sigur si rigid intr-o locatie selectata
dintr-o camera si poate fi detasabil ulterior, fara a afecta in mod substantial tavanul,
podeaua sau peretii. Dezavantajele acestui sistem de pereti sunt: i) este utilizabil
numai pentru interior; ii) durata necesara pentru montare si demontare este mare, iii)
este necesar unui spatiu separat de stocare, dupa ce piesele componente sunt
stranse si iv) sistemul nu este un sparator fonic.

Se mai cunoagte un perete despartitor detasabil, subiect al brevetului
JP2004278060, care se utilizeaza la realizarea unei structuri simple, pentru a
schimba un plan de pardoseala dintr-o casa in functie de schimbarea stilului de viata
si pentru a preveni deplasarea si ciderea peretelui. In acest perete despartitor, un
corp de perete despartitor, care este facut mai jos decéat un plafon cu 1 - 2 cm, este
transportat intr-o camera si pozitionat, o placd de cauciuc este introdusa intr-un
spatiu liber intre perete si plafon, pentru a impiedica deplasarea corpului de perete si
pentru a absorbi un soc, astfel incat scurgerea luminii si sunetului intr-o camera
adiacenta sa poata fi preveniti. in peretele despartitor, un element de umflare in
forma de L este fixat pe o parte sau pe ambele parti ale partii superioare a corpului
de perete cu ajutorul unui cui astfel incat o portiune orizontald este adusa in contact
astfel incat sa se impiedice caderea peretelui despartitor. in plus, o folie de cauciuc
este blocatd pe partea orizontald a elementului de umflare, astfel incat sa se
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impiedice deplasarea orizontald a peretelui despartitor si sa se permita izolarea
termica si fonicid. Dezavantajele acestui sistem de pereti sunt: i) durata mare
necesara pentru montare si demontare, ii) necesitatea unui spatiu separat de
stocare, dupa ce este strans, iii) este utilizabil numai pentru interior;

Se mai cunoagte un ansamblu de usa de garaj orizontal, subiect al brevetului
US2017328105, ce cuprinde o multitudine de panouri care sunt conectate pivotant la
marginile laterale adiacente. Multitudinea de panouri este suspendata pe o sina
superioara care include o prima portiune dreaptd, o portiune curbata si o a doua
portiune dreapta. Un motor este pozitionat la primul capat al primei portiuni drepte,
un mecanism de tensionare fiind dispus pe un prim panou, un mecanism de angrenaj
este pozitionat la un al doilea capat al primei portiuni drepte. O banda de legatura
conecteaza motorul, mecanismul de angrenare si mecanismul de tensionare pentru a
forma o bucla de-a lungul unei lungimi a sinei de sus. Motorul actioneaza banda de
legatura astfel incat multitudinea de panouri se deplaseaza intre o pozitie inchisa, in
care multitudinea de panouri este primita substantial in prima portiune dreapta si o
pozitie deschisa, in care multitudinea de panouri este in mod substantial primita in
cea de-a doua portiune dreaptd. Dezavantajele acestui sistem sunt urmatoarele: i)
deschiderea garajului se face mutand, practic, panourile din care este alcatuit, intr-un
perete paralel cu peretele incintei celei de-a doua portiuni drepte, ii) sistemul nu este
un sparator fonic si nici termic.

Se mai cunoasgte un ansamblu de usa de garaj alcatuit din panouri orizontale
care pot glisa in doua ghidaje paralele printr-un sistem de arcuri si contragreutati, prin
actionare manuala sau electrica, ghidajele continuand pe tavanul incintei, astfel
incat, la ridicarea panourilor, acestea culiseaza pe tavanul incintei. Dezavantajele
ecestei solutii sunt: i) ghidajele sunt permanent vizibile, atat pe peretii verticali, cat si
pe tavan, fiind necesar un spatiu separat de stocare inestetic, cand panourile sunt
stranse pe tavan, ii) solutia nu poate fi adaptata si pentru incinte interioare si iii)
sistemul nu este un sparator fonic.

Problemele tehnice pe care le rezolva aceasta inventie sunt:

i) realizarea unui perete modular despartitor retractabil pentru a fi utilizat in
interiorul sau la exteriorul unei cladiri, astfel incat in stare retractata sa se
prezinte ca o grinda orizontala lipitA de tavan, iar in stare destinsa sa
functioneze ca un perete;
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ii) realizarea unui perete modular despartitor retractabil, astfel conceput incat,
utilizat la exteriorul unei cladiri, in stare retractatd si se prezinte ca o
grinda orizontala lipitd de tavan, iar in stare destinsa sa functioneze ca un
perete, sau ca o usa de garaj;

iii) realizarea unui perete modular despartitor retractabil, conceput astfel incat sa
functioneze utilizand o comanda electronica, iar in situatia in care lipseste
curentul electric, sa functioneze cu actionare manuala.

Avantajele acestei inventii sunt umatoarele: fie ca este utilizat ca perete de
interior, ca perete de exterior, sau ca usa de garaj, dupa montare, nu necesita spatiu
separat util de stocare, dupa ce piesele componente sunt stranse ; sistemul este un
sparator fonic si termic ; dupa montaj, fie ca este comandat electronic, fie ca este
actionat mecanic, ridicarea sau coborarea acestuia necesita efort fizic minimal sau
deloc ; in anumite situatii, in stare ridicata, poate fi utilizat ca ecran de proiectie, sau
ca suprafata publicitara.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei cu trimitere si la
urmatoarele figuri care reprezinta:
- fig.1.1 — Vedere generala explodata de alcatuire a peretelui modular retractabil
- fig.1.2 — Vedere generala izometrica de alcatuire a peretelui modular retractabil in
pozitia "ridicat”
- fig.1.3 — Detaliul W de prezentare a modului de asezare a panourilor peretelui
modular in pozitia "ridicat”;
- fig.1a’ - Vedere izometrica explodatd a capatului conventional dreapta a modulului
de antrenare
- fig.1a” - Vedere izometricA asamblatd a capatului conventional dreapta a
modulului de antrenare
- fig.1b’ — Vedere izometrica explodata a capatului conventional stanga a modulului
de antrenare
- fig.1b” - Vedere izometrica asamblata a capatului conventional stanga a modulului
de antrenare
- fig.2a - Vedere frontala a caii de rulare asamblata stanga
- fig.2b - Vedere frontala a caii de rulare asamblata dreapta
- fig.2a’ - Vedere izometrica a bridei caii de rulare asamblata stanga
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- fig.2b’ - Vedere izometrica a bridei caii de rulare asamblata dreapta

- fig.3.1 — Vedere frontala a panoului de stocare stanga

- fig.3.2 — Vedere dupa X a panoului de stocare stdnga

- fig.3.3 — Vedere isometricA a panoului de stocare stdnga, pentru evidentierea
formei canalelor

- fig.4.1 — Vedere frontald a panoului de stocare dreapta

- fig.4.2 — Vedere dupa Y a panoului de stocare dreapta

- fig.4.3 — Vedere isometricd a panoului de stocare dreapta, pentru evidentierea
formei canalelor

- fig.5 — Vedere si detalii ale panoului intermediar asamblat

- fig.6, fig.6’, fig.6” - Vedere isometrica si detalii ale modulului distantier intermediar
asamblat

- fig.7 - Vedere isometricd a modulului distantier inferior asamblat

- fig.8 - Vedere isometricd a modulului distantier superior asamblat

- fig.9.1, fig.9,1’, fig.9.2, fig.9.2’, fig.9.3, fig.9.3’, fig.9.3”, fig.9.4, fig.9.5, fig.9.6,
fig.9.6’, fig.9.7, fig.9.7’, fig.9.7”’ — Faze si detalii ale modului de asamblare

- fig.10 — Detaliu izometric al panoului modulat in pozitia complet ridicat

- fig.11 — Detaliu izometric al mecanismului manual de actionare

- fig.12 — Detaliu izometric a zonei superioare a peretelui modular retractabil in
pozitia "ridicat”, pentru evidentierea conditiei de montaj alpha > 0;

Peretele_modular retractabil, conform inventiei, se monteaza pe doi pereti
paraleli ai unei incinte si lipit de tavanul acesteia, fiind alcatuit (fig.1.1, fig.1.2,

fig.1.3) dintr-o cale de rulare stdnga asamblata, A, care se fixeaza cu niste elemente

de fixare in sine cunoscute, de exemplu niste dibluri cu suruburi, de peretele
conventional stanga al incintei, o cale de rulare dreapta asamblata, B, in oglinda fata

de calea de rulare asamblata stanga, A, si care se fixeaza cu niste elemente de
fixare in sine cunoscute, de exemplu niste dibluri cu suruburi, de peretele
conventional dreapta al incintei, un modul de antrenare, C, si un set de panour

amovibile asamblate, D;

calea de rulare asamblatd stdnga, A, fiind alcatuitd (fig.2a, fig.2a’) dintr-o brida
stanga, 1, de indltme hb, fixatd la baza peretelui conventional stanga, o cale de
rulare verticald, 2, de inaltime hc, ldtime Ic si grosime gc, cu un canal, a, de
adancime al<gc , cale de rulare verticald, 2, care se asaza deasupra si lipita de
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brida stanga, 1, si un panou de stocare stanga, 3, (fig.3.1, fig.3.2, fig.3.3) de
inaltime hp, latime Ip si grosime gp=gc, asezat lipit de tavanul incintei, deasupra si
in continuarea caii de rulare, 2, in care este executat un canal in forma de "F" care,
pe verticala si Tn continuarea ramurii de jos a literei "F”, continua canalul, a, al caii de
rulare verticale, 2 pe aceeasi adancime, a1; continuarea verticalei canalului, a, si
ramura de sus a literei "F” fiind un canal, as, de aceeasi latime, gp, dar avand o
adancime a2 < a1;

cele doud canale ce formeaza ramurile onzontale ale literei "F” racordandu-se cu
canalul vertical cu o raza rc si continuandu-se sub o pantd de unghi B, denumit
"unghi de cadere gravitationald” ; distanta pe verticala dintre aceste doua canale
fiind p;

notand cu e distanta dintre latura de jos a panoului de stocare stanga, 3, si varful, b,
dintre partea superioara a canalului inferior al literei "F” de adancime a1 si partea
stanga a canalului ce se continua cu adancimea a2,

in brida stanga, 1, canalul, a, de adancime a1, al ciii de rulare verticale, 2,
continuand pe adancimea ab < hb; in capatul anterior al bridei stdnga, 1, fiind
prevazut un locas, ¢, in care este prelucrat un orificiu, d, in care, pe un ax, 4, se
poate asambla o roata dintata, 5, pentru lant Gall;

in panoul de stocare stanga, 3, pe verticala ridicatd din axa orificiului, d, din brida
stanga, 1, este prelucrat un orificiu de sectiune patratd, m, la distanta md fata de
latura inferioara a panoului de stocare stanga, 3;

calea de rulare dreapta asamblatd, B (fig.2b, fig.2b’) executata in oglinda fatd de
calea de rulare asamblata stanga, A, fiind alcatuitd dintr-o brida dreapta, 1°, de

inaltme hb, fixata la baza peretelui conventional dreapta, o cale de rulare verticala,
2’, de inaltime he, latime lc si grosime ge, cu un canal, a’, de adancime a1<gc , cale
de rulare verticala, 2’, care se asaza deasupra si lipitd de brida dreapta, 1°, si un
panou de stocare dreapta, 3’, (fig.4.1, fig.4.2, fig.4.3) de inaltime hp, latime Ip si
grosime gp=gc, asezat lipit de tavanul incintei, deasupra si in continuarea caii de
rulare, 2’°, in care este executat un canal in forma de F invers” care, pe verticala si
in continuarea ramurii de jos a literei "F invers”, continua canalul, a’, al caii de rulare
verticale, 2’, pe aceeasi adancime, a1; continuarea verticalei canalului si ramura de
sus a literei "F invers” fiind un canal, as’, de aceeasi latime, gp, dar avand o
adancime a2 < af1;
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cele doua canale ce formeaza ramurile orizontale ale literei "F invers” racordandu-se
cu canalul vertical cu o raza rc si continuandu-se sub o pantd de unghi B, denumit
"unghi de cadere gravitationald” ; distanta pe verticala dintre aceste doua canale
fiind p;

notand cu e distanta dintre latura de jos a panoului de stocare dreapta, 3’, si varful,
b’, dintre partea superioara a canalului inferior al literei "F invers” de adancime a1 si
partea stanga a canalului, as’ , ce se continua cu adancimea a2;

in brida dreapta, 1°, canalul, a’, de adancime a1, al caii de rulare verticale, 2’,
continuand pe adancimea ab < hb; in capatul anterior al bridei dreapta, 1’, fiind
prevazut un locas, ¢, in care este prelucrat un orificiu, d’, in care, pe un ax, 4’, se
poate asambla o roata dintata, 5°, identica cu roata dintata, 5, pentru lant Gall;

in panoul de stocare dreapta, 3’, pe verticala ridicata din axa orificiului, d’, din brida
dreapta, 1’, este prelucrat un orificiu de sectiune cilindrica, m’, la distanta md fata de
latura inferioara a panoului de stocare dreapta, 3’;

Modulul de antrenare, C (Fig.1a’, Fig,1a”, Fig.1b’, Fig,1b”, Fig.2a’, Fig.2b’, Fig.5),
fiind alcatuit dintr-un tub, 6, ce poate avea sectiune poligonalad, de exemplu

octogonal3, in care,

- prin capatul conventional stidnga, se introduce un motor special, 7, care, la
capatul sau din dreapta, are un ax rotor 8, cu cap poligonal, de exemplu
octogonal, care intra alunecator in tub, 6, pana la o amprenta limitatoare, u ,
executata pe tub; dupa introducerea motorului, 7, la capatul conventional stanga
al tubului, 6, se introduce alunecator un distantier, 9, care la exterior, are forma
ca sectiunea tubului, 6, iar la interior, cu joc mic, are diametrul exterior al
motorului; pe distantier, 9, se asambleaza solidar o roata de lant Gall, 10; la
capatul sau din stadnga, motorul, 7, avand prevazut, axial pe carcasa, un cap, bb,
de aceeasi sectiune cu cea a orificiului de sectiune patrati, m, prelucrat in
panoul de stocare stanga, 3 ;

- la capatul conventional dreapta al tubului, 6, se introduce alunecator un
distantier, 9°’, care la exterior, are forma ca sectiunea tubului, la capatul liber
avand prevazut axial un cap de sectiune cilindrica, cc, de aceeasi sectiune cu
cea a orificiului de sectiune cilindrica, m’, prelucrat in panoul de stocare dreapta,
3J’; pe distantier, 9°, asamblandu-se solidar o roata de lant Gall, 11;

- pe roata de lant Gall, 10, si pe roata de lant Gall, 5, fiind asamblat un lant Gall,
12, cu contur inchis; pe partea dinspre calea de rulare, 2, lantul Gall, 12, avand
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dispuse la distanta Ib un bolt de antrenare superior, 13, si un bolt de antrenare
inferior, 23:

- pe roata de lant Gall, 11, si pe roata de lant Gall, 5’, fiind asamblat un lant Gall,
12’, cu contur inchis, identic cu lantul, 12; pe partea dinspre calea de rulare, 2’,
lantul Gall, 12’, avand dispuse la distanta Ib un bolt de antrenare superior, 13’, si
un bolt de antrenare inferior, 23’;

- in montaj, axa Y-Y a boltului de antrenare superior, 13, fiind aceeasi cu axa
boltului de antrenare superior, 13’ (Fig.1¢’)

- in montaj, axa Z-Z a boltului de antrenare inferior, 23, fiind aceeasi cu axa
boltului de antrenare inferior, 23’;

Setul de panouri_amovibile asamblate, D (Fig.2a, Fig.2b), fiind alcatuit dintr-un

panou inferior asamblat, E, mai multe panouri intermediare asamblate, F si un panou
superior asamblat, G;
Panoul intermediar asamblat, F, (Fig.5, Fig.6, Fig,6’, Fig.6’’) fiind alcatuit dintr-un

panou, 14, de lungime Ip, inaltime hp si grosime gp, care, atat in partea superioara,
cat si in partea inferioara, atat la o distanta t de ambele margini, cat si in mijloc, are
practicat cate un orificiu infundat, o, de adancime ao; numai in orificiile din partea
superioara a panoului putand fi asamblate niste bolturi de orientare, 15, care sunt
astfel executate incat o parte din ele sa intre cu strangere in orificile din partea
superioara a panoului, 15, iar partea libera de inaltime hb, cu ajutorul unei tesituri de
orientare, to, sa se orienteze si sa intre alunecator in orificiile, o, de adancime ao >
hb, din partea inferioara a panoului urmator, atunci cand acest panou superior exista;
lateral, pe ambele parti ale fiecarui panou, F, la distamta x (Fig.5) fatd de margini, pe
inaltimea hp fiind practicate cate doua orificii, or, in care se introduc fara joc, niste
bolturi, 16 gi 17, ale cate unui modul distantier intermediar asamblat, Mg ; in stare

complet _asamblatd, panoul asamblat intermediar, E, cu modulele intermediare

asamblate, Mg, in stanga si in dreapta panoului, 14, va putea rula cu rulmentii, 21, de
pe bolturile scurte, 16, prin canalele, as si as’, de adancime a2, iar cu rulmentii, 21,
de pe bolturile lungi, 17, prin canalele, a si a’, de adancime af1;

Panou inferior asamblat, E, diferind de panoul asamblat intermediar doar prin aceea

ca are asamblate la capete cate un modul distantier inferior asamblat, Mg (Fig.7);

Panoul superior asamblat, G, diferind de panoul asamblat intermediar doar prin

aceea ca are asamblate la capete cate un modul distantier superior asamblat, Mg
(Fig.8),




a 2018 01146 w2018 N7

Modulul distantier intermediar asamblat, Mg (Fig.6, Fig,6’, Fig.6’’) fiind alcatuit din

doua elemente letarale simetrice, 18 si 18’, de lungime Lmd, latime Imd > gp, un arc
de compresie, 19, care in stare libera are lungimea larc, iar in stare comprimata
lungimea Icomp, un culisor, 20, un bolt scurt, 16, pe care se asambleaza fix un
ruiment, 21, si un bolt lung, 17, pe care se asambleaza fix un alt ruiment, 21; fiecare
din elementele simetrice, 18 sau 18’, avand executate niste orificii, ot, un canal de
culisare, cu, care se opreste la un umar, um; culisorul, 20, avand executate un canal,
longitudinal, cln, de lungime Ican, si cu latimea cat diametrul boltului scurt, 16, si o
prelungire, pre, astfel executatd incat, la asamblare, culisorul, 20, s& alunece in
canalul de culisare, cu, sub actiunea arcului, 19; elemente letarale simetrice, 18 gi
18’, arcul de compresie, 19, si culisorul, 20, asamblate fiind fixate prin intermediul
unor suruburi, 22; prin orificii, ot, fiind asamblate bolturile, 16 si 17, pe care sunt
asamblati fara joc rulmentii, 21;

Modulul distantier infenor asamblat, Mg (Fig.7), diferind de modulul distantier

intermediar asamblat, Mg, prin aceea ca are asamblate intre bolturile, 16 si 17, cu
suruburile, 22, doua placi antrenoare, 24 si 24’, identice in oglinda, ambele avand
decupat cate un canal de antrenare, cm, respectivem’;

Modul distantier superior asamblat, Mg, (Fig.8), diferind de modulul distantier
intermediar asamblat, Mg, prin aceea ca are asamblat pe culisor, 20, cu un surub, 25,
o gheara de antrenare, 26;

Intr-o a doua vananta, modulul de antrenare, C, fiind completat cu un mecanism de

antrenare manuala, H, (fig.11) necesar in situatia in care, din lipsa de curent electric,
motorul, 7, nu mai functioneaza; mecanismul de antrenare manuala, H, se monteaza,
de exemplu, pe unul din panourile de stocare, 3 sau 3’, si este alcatuit dintr-o cutie,
27, in care sunt asamblate o roata de lant Gall, 28, ce angreneaza pe contur cu
lantul Gall, 12 sau 12’, iar pe lateral cu un melc, 29, fixat pe cutie, 27, si antrenat de
o manivela, 30. Mecanismul de antrenare manuald, H, este decuplat cat timp
functioneaza antrenarea cu motorul, 7; cand se doreste antrenarea cu mecanismul
de antrenare manuala, H, trebuie decuplat motorul, 7.

Intr-o a treia varianta, modulul de antrenare, C, fiind actionat doar de mecanismul de

antrenare manuala, H.
Modul de asamblare (Fig.9.1, Fig.9,1’, Fig.9.2, Fig.9.2’, Fig.9.3, Fig.9.3’, Fig.9.3”,
Fig.9.4, Fig.9.5, Fig.9.6, Fig.9.6’, Fig.9.7, Fig.9.7’, Fig.9.7”)_:
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- Intr-o pim3 faza, se fixeaza in incintd — pe pereti, coloane etc. - calea de rulare

stdnga asamblatd, A, calea de rulare dreapta asamblatd, B si modulul de

antrenare, C; motorul special, 7, nefiind in sarcina, axul rotor cu cap poligonal, 8,
rotindu-se liber; lanturile Gall, 12 si 12°, find asamblate pe roti, 10 si 5,
respectiv 11 si 5’, in asa fel incat bolturile de antrenare inferioare, 23 si 23’, sa
se afle langa rotile de lant Gall, 10 respectiv 11, pe partea dinspre caile de
rulare, 2 respectiv 2’; conditia de montaj find ca hb + hc + hp = inaltimea
incintei;

- Intr-o a doua faz3, simultan, prin cele doud canale ce formeazi ramurile

orizontale ale literei "F” din panourile de stocare, 3 si 3’, se introduce panoul
infenor asamblat, E : atat la panoul de stocare stanga, 3, cét si la panoul de

stocare dreapta, 3’, se introduc, mai intai rulmentii, 21, de pe bolful lung, 17, in
canalul a, apoi rulmentii, 21, de pe boltul scurt, 16, in canalul as ; datorita faptului
ca Dis > p (Fig.6”, Fig.3.1, Fig.4.1), panoul inferior asamblat, E, va avea o

pozitie oblica; datorita unghiului de cadere gravitationala B al cailor de rulare din
cele doua panouri de stocare, 3 si 3', panoul infenior asamblat, E, va aluneca pe

canale si va prinde in canalele de antrenare, cm, respectiv cm’, din placile
antrenoare, 24 gi 24’, bolturile de antrenare inferioare, 23 respectiv 23’, care vor
culisa liber in canalele cm, respectiv cm’ ; se introduc, pe rand, in aceeasi
maniera, unul dupa altul, panounle intermediare asamblate, F, si apoi, la sfarsit,

panoul supenior asamblat, G (Fig.2a, Fig.2b);

- Intr-o a treia faza, lasand panoul infenor asamblat, E, sa culiseze liber, prin

propria greutate, in caile de rulare verticale, 2 respectiv 2’, imediat ce miscarea
de coborare a panoului inferior asamblat, E, permite, primul panou intermediar

asamblat,__F, pozitionandu-se prin alunecare cu cele doua distantiere
intermediare asamblate, Mg, de la capete, pe culisoarele, 20, panoului _infenor

asamblat, E ; datorita arcurilor, 19, culisoarele, 20, tinand panoul intermediar

asamblat, F, departat de bolturile de orientare, 15, asamblate in partea
superioara a panoului inferior asamblat, E, (Fig.5 si Fig.6”’) la distanta Lmd +
dep > hp + hb;

imediat ce miscarea de coborare a primului panou_intermediar_asamblat, F,

permite, urmatorul panou intermediar asamblat, F, pozitionandu-se prin

alunecare cu cele doua distantiere intermediare asamblate, Mg, de la capete, pe

culisoarele, 20, anteriorului panou inferior asamblat, E ; datorita greutatii celor

9
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doua panouri anterioare, primul panou intermediar asamblat, E, intrand cu
orificiile infundate, o, in bolturile de orientare, 15, asamblate in partea superioara
a panoului anterior; insa, datorita arcurilor, 19, ale anteriorului distantier
asamblat, culisoarele, 20, tinand ulteriorul panou intermediar asamblat, F,

departat de bolturile de orientare, 15, asamblate in partea supericara a
anteriorului panou asamblat, la aceeasi distanta Lmd + dep > hp + hb;
in momentul in care panoul superior asamblat, G, ajunge in pozitie verticala, se

porneste motorul special, 7, care, prin anasmblul de piese ale modulului de
antrenare, C, va antrena lanturile Gall, 12 si 12’, bolturile de antrenare
superioare, 13 respectiv 13’, intrand in contact si presand de sus in jos, pe
directia F (fig.12.1), ghearele de antrenare, 26 ale modulului distantier superior

asamblat, Mg, pana cand arcurile, 20, ale acestui ultim modul distantier sunt
complet comprimate, pentru a asigura atat orientarea panoului asamblat
superior, G, in bolturile de orientare, 15, ale penultimului panou cat si etansarea
intregului perete modular, cu respectarea conditiei alpha > 0 (minim 2-3 cm)
(fig.12.1, fig.12.2), pentru ca ultimul rulment sa nu iasa din zona verticala a
canalului, as si as’, din panourile de stocare, 3 si 3’, adica in zona verticala de
dimensiune e a canalului, a si a’; in aceasta pozitie, intre bolturile de antrenare,
23 respectiv 23’, si umarul canalelor cm respectiv cm’, ale placilor, 24 si 24’
ramanand un joc de cativa cm, iar motorul, 7, oprindu-se printr-o comanda
electronica;

pentru ridicarea peretelui modular, se porneste in sens invers motorul, 7,
lanturile Gall, 12 si 12’, fiind simultan antrenate, bolturile de antrenare
superioare, 13 si 13’, nu mai apasa ghearele de antrenare, 26, ale modulului
distantier superior asamblat, Mg, eliberand de sub presiune arcurile, 19, care

lasd culisorul, 20, sa deplaseze panoul superior asamblat, F, care iese din

bolturile de orientare, 15 ; bolturile de antrenare inferioare, 23 si 23’, ajungand la
umerii canalelor de antrenare, cm, respectiv cm’, si apoi antrenand in miscare
ascendenta toate panourile de deasupra ;

in momentul in care panoul superior asamblat, G, intra in panourile de stocare

stanga, 3 si dreapta, 3’, panoul asamblat intermediar, F, imediat urmator iese, la
randul lui, din bolturile de orientare, 15, ale panoului intermediar de dedesubt,
putand sa intre, apoi, si el, in panourile de stocare stanga, 3, si dreapta, 3’,

10 ,
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- strangerea tuturor panourilor in partea superioara a peretelui modular incheindu-
se cand rulmentii, 21, aflati pe bolturile lungi, 17, ale panoului inferior asamblat,
E, ajung la distanta dfin > 0 de varful, b, dintre partea superioara a canalului
inferior al literei "F” al panourilor de stocare stanga, 3, si dreapta, 3’ (fig.1.1,

fig.1.2, fig.1.3, fig.10).
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PERETE MODULAR RETRACTABIL
REVENDICARI

. Perete_modular retractabil, caracterizat prin aceea ca este astfel conceput

incat, utilizat la interiorul sau la exteriorul unei cladiri, in stare ridicata sa se
prezinte ca o grinda orizontala lipitdi de tavan, iar in stare coborata sa
functioneze ca un perete;,

. Perete_modular retractabil, caracterizat prin aceea ca este astfel conceput
incat, utilizat la exteriorul unei cladiri, in stare ridicatd sa se prezinte ca o
grinda orizontala lipitd de tavan, iar in stare coborata sa functioneze ca o usa
de garaj;

. Perete_modular retractabil, caracterizat prin aceea ca este conceput astfel

incat sa functioneze utilizdnd o comanda electronica.

. Perete modular retractabil, caracterizat prin aceea ca, intr-o varianta, este

astfel conceput incat, in lipsa curentului electric, sa functioneze si cu actionare
manuala.

. Perete modular retractabil, caracterizat prin aceea ca, intr-o altd varianta,

este astfel conceput incat sa functioneze cu actionare manuala.
. Perete modular retractabil, caracterizat prin aceea ca este alcatuit (fig.1.1,

fig.1.2, fig.1.3) dintr-o cale de rulare stdnga asamblata (A) care se fixeaza cu

niste elemente de fixare in sine cunoscute, de exemplu niste dibluri cu
suruburi, de peretele conventional stdnga al unei incinte, o cale de rulare

dreapta asamblata (B) in oglinda fata de calea de rulare asamblata stanga (A)
si care se fixeaza cu niste elemente de fixare in sine cunoscute, de exemplu
niste dibluri cu suruburi, de peretele conventional dreapta al incintei, un modul

de antrenare (C) si un set de panourn amovibile asambiate (D),

. Cale de rulare asamblatd stdnga (A), conform revendicarii 6, caracterizata
prin aceea ca este alcatuitd (fig.2a, fig.2a’) dintr-o brida stanga (1) de
indlime hb, fixatd la baza peretelui conventional stdnga, o cale de rulare

verticala (2) de inaltime hc, latime Ic si grosime gc, cu un canal (a) de
adancime al<gc , cale de rulare verticald (2) care se asaza deasupra si lipita
de brida stanga (1) si un panou de stocare stanga (3) (fig.3.1, fig.3.2, fig.3.3)

| 4
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de inaltime hp, latime Ip si grosime gp=gc, asezat lipit de tavanul incintei,
deasupra si in continuarea caii de rulare (2); in brida stanga (1) de inaitme hb,
canalul (a) de adancime a1 al ciii de rulare verticale (2) continuand pe
adancimea ab < hb; in capatul anterior al bridei stAnga (1) fiind prevazut un
locas, ¢, In care este prelucrat un orificiu (d) in care, pe un ax (4) se poate
asambla o roata dintata (5) pentru lant Gall;

. Panou de stocare stadnga, conform revendicarii 7, caracterizat prin aceea ca

are executat un canal in foorma de "F" care, pe verticala si in continuarea
ramurii de jos a literei "F", continua canalul (a) al caii de rulare verticale (2) pe
aceeasi adancime, a1; continuarea verticalei canalului (a) si ramura de sus a
literei "F” fiind un canal (as) de aceeasi latime, gp, dar avand o adancime a2 <
a1; cele doud canale ce formeazad ramurile orizontale ale literei "F”
racordandu-se cu canalul vertical cu o raza rc si continudndu-se sub o panta
de unghi B, denumit "unghi de cadere gravitationala™ ; distanta pe verticala
dintre aceste doua canale fiind p;

notand cu e distanta dintre latura de jos a panoului de stocare stanga (3) si
varful (b) dintre partea superioara a canalului inferior al literei "F” de adancime
a1 si partea stanga a canalului ce se continua cu adancimea a2;

in panoul de stocare stanga (3), pe verticala ridicata din axa orificiului (d) din
brida stanga (1), este prelucrat un orificiu de sectiune patrata (m) la distanta
md fata de latura inferioara a panoului de stocare stanga (3);

. Cale de rulare dreapta asamblatd (B) conform revendicarii 6, caracterizata
prin aceea ca, (fig.2b, fig.2b’) executatd in oglinda fatd de calea de rulare
asamblata stanga (A) fiind alcatuita dintr-o brida dreapta (1’) de inaltme hb,
fixata la baza peretelui conventional dreapta, o cale de rulare verticala (2’) de

inaltime hc, latime lc si grosime gc, cu un canal (a’) de adancime a1<gc ,
cale de rulare verticala (2’) care se asaza deasupra si lipita de brida dreapta
(1’) si un panou de stocare dreapta (3’) (fig.4.1, fig.4.2, fig.4.3) de inaltime

hp, latime Ip si grosime gp=gc, asezat lipit de tavanul incintei, deasupra si in
continuarea caii de rulare (2’), in brida dreapta (1°) de indltme hb, canalul (a’)
de adancime a1, al cdii de rulare verticale (2’) continuand pe adancimea ab <
hb; in capatul anterior al bridei dreapta (1°) fiind prevazut un locas, ¢, in care
este prelucrat un orificiu (d’) in care, pe un ax (4’), se poate asambla o roata
dintata (5°) pentru lant Gall, identica cu roata dintata (5);
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in panoul de stocare dreapta (3’), pe verticala ridicata din axa orificiului (d’) din

brida dreapta (1’), este prelucrat un orificiu de sectiune cilindrica (m’) la

distanta md fata de latura inferioara a panoului de stocare dreapta (3’);
10.Panou de stocare dreapta, conform revendicdrii 9, caracterizat prin aceea ca

are executat un canal in formd de "F invers” care, pe verticala si in
continuarea ramurii de jos a literei "F invers”, continud canalul (@’) caii de
rulare verticale (2’) pe aceeasi adancime, a1; continuarea verticalei canalului
si ramura de sus a literei "F invers” fiind un canal (as’) de aceeasi latime gp
dar avand o adancime a2 < af;
cele doua canale ce formeaza ramurile orizontale ale literei "F invers”
racordandu-se cu canalul vertical cu o raza rc si continuandu-se sub o panta
de unghi B, denumit "unghi de cadere gravitationald” ; distanta pe verticala
dintre aceste doua canale fiind p;
notand cu e distanta dintre latura de jos a panoului de stocare dreapta (3’) si
varful, b’, dintre partea superioara a canalului inferior al literei "F invers” de
adancime a1 si partea stanga a canalului, as’ , ce se continuad cu adancimea
az;

11.Modul de antrenare, C (Fig.1a’, Fig,1a”, Fig.1b’, Fig,1b”, Fig.2a’, Fig.2b’,
Fig.5), conform revendicérii 6, caracterizat prin aceea ca, este alcatuit dintr-

un tub (6) ce poate avea sectiune poligonald, de exemplu octogonala, in care,

- prin capatul conventional stanga, se introduce un motor (7) special, care, la
capatul sdu din dreapta, are un ax rotor cu cap poligonal (8), de exemplu
octogonal, care intra alunecator in tub (6), pana la o amprenta limitatoare (u)
(Fig.1a’) executatd pe tub; dupa introducerea motorului (7), la capatul
conventional stanga al tubului (6) se introduce alunecator un distantier (9)
care, la exterior, are are forma ca sectiunea tubului (6), iar la interior, cu joc
mic, are diametrul exterior al motorului; pe distantier (9) se asambleaza solidar
o roatd de lant Gall (10) ; la capatul sdu din stdnga, motorul (7) avand
prevazut, axial pe carcasa, un cap (bb) de aceeasi sectiune cu cea a orificiului
de sectiune patrata (m) prelucrat in panoul de stocare stanga (3) ;

- la capéatul conventional dreapta al tubului, (6), se introduce alunecator un
distantier, (9°’), care la exterior, are are forma ca sectiunea tubului, la capatul
liber avand prevazut axial un cap de sectiune cilindrica, (cc), de aceeasi
sectiune cu cea a orificiului de sectiune cilindrica, (m’), prelucrat in panoul de

3
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stocare dreapta, (3’); pe distantier, (9’), asamblandu-se solidar o roata de lant
Gall, (11);

- pe roata de lant Gall, (10), si pe roata de lant Gall, (5), fiind asamblat un lant
Gall, 12, cu contur inchis; pe partea dinspre calea de rulare, (2), lantul Gall,
(12), avand dispuse la distanta Ib un bolt de antrenare superior, (13), si un bolt
de antrenare inferior, (23):

- pe roata de lant Gall, (11), si pe roata de lant Gall, (5°), fiind asamblat un lant
Gall, (12’), cu contur inchis, identic cu lantul, (12); pe partea dinspre calea de
rulare, (2’), lantul Gall, (12’), avand dispuse la distanta Ib un bolt de antrenare
superior, (13’), si un bolt de antrenare inferior, (23’);

- in montaj, axa Y-Y a boltului de antrenare superior, (13), fiind aceeasi cu axa
boltului de antrenare superior, 13’ (Fig.1¢’)

- in montaj, axa Z-Z a boltului de antrenare inferior, (23), fiind aceeasi cu axa
boltului de antrenare inferior, (23°);

- angrenajul format din roti dintate pentru lant Gall si lanturi Gall putand fi
inlocuit cu un angrenaj format din roti dintate si curea dintata;

12.Set de panoun amovibile asamblate (D) (Fig.2a, Fig.2b), conform revendicarii

6, caracterizate prin aceea ca este alcatuit dintr-un panou inferior asamblat
(E) mai multe panouri intermediare asamblate (F) si un panou superior
asamblat (G);

13. Panou_intermediar asambiat (F) (Fig.5, Fig.6, Fig,6’, Fig.6’’) conform

revendicarii 12, caracterizat prin aceea ca este alcatuit dintr-un panou (14)
de lungime Ip, inaltime hp si grosime gp, care, atat in partea superioara, cat si
in partea inferioara, atat la o distanta t de ambele margini, cat si in mijloc, are
practicat cate un orificiu infundat (o) de adancime ao; numai in orificiile din
partea superioara a panoului putand fi asamblate niste bolturi de orientare (15)
care sunt astfel executate incat o parte din ele sa intre cu strangere in orificiile
din partea superioara a panoului (15), iar partea liberd de inaltime hb, cu
ajutorul unei tesituri de orientare (to), sa se orienteze si sa intre alunecator in
orificiile (o) de adancime ao > hb, din partea inferioard a panoului urmator,
atunci cand acest panou superior exista; lateral, pe ambele parti ale fiecarui
panou (F), la distamta x (Fig.5) fata de margini pe inaltimea hp fiind practicate
cate doua orificii (or) in care se introduc fara joc, niste bolturi (16 si 17) ale
cate unui modul distantier_intermediar _asamblat (Mg) ; in_stare comple




O
a 2018 01146 28/12/2018 \/}/

asamblati, panoul asamblat intermediar (E) cu modulele intermediare
asamblate (Mg) Tn stdnga si in dreapta panoului (14) va putea rula cu
rulmentii, 21, de pe bolturile scurte, 16, prin canalele (as si as’) de adancime
a2, iar cu rulmentii (21) de pe bolturile lungi (17), prin canalele (a_si a’) de
adancime a1;

14. Panou inferior asamblat (E) conform revendicarilor 12 si 13, caracterizat prin

aceea ca difera de panoul asamblat intermediar doar prin aceea ca are
asamblate la capete cate un modul distantier infenior asamblat (Mg) (Fig.7);

15. Panou supernor asamblat (G) conform revendicarilor 12 si 13, caracterizat

prin aceea ca difera de panoul asamblat intermediar doar prin aceea ca are
asamblate la capete cate un modul distantier superior asamblat (Mg) (Fig.8),

16.Modul distantier intermediar asamblat (Mg) (Fig.6, Fig,6’, Fig.6’’) conform

revendicarii 13, caracterizat prin aceea ca este alcatuit din douad elemente
letarale simetrice (18 si 18’) de lungime Lmd, litime Imd > gp,, un arc de
compresie (19), care in stare libera are lungimea larc, iar in stare comprimata
lungimea Icomp, un culisor (20), un bolt scurt (16), pe care se asambleaza fix
un rulment (21), si un bolt lung (17) pe care se asambleaza fix un alt rulment
(21); fiecare din elementele simetrice (18 sau 18’) avand executate niste
orificii (ot), un canal de culisare (cu), care se opreste la un umar (um);
culisorul (20) avand executate un canal, longitudinal (cIn) de lungime Ican, si
cu latimea cat diametrul boltului scurt (16) si o prelungire (pre) astfel
executata incat, la asamblare, culisorul (20) sa alunece in canalul de culisare
(cu) sub actiunea arcului (19); elemente letarale simetrice (18, 18’), arcul de
compresie (19) si culisorul (20) asamblate fiind fixate prin intermediul unor
suruburi (22); prin orificii (ot) fiind asamblate bolturile (16 si 17) pe care sunt
asambilati fara joc rulmentii (21);

17.Modul distantier inferior asamblat (Mg) (Fig.7), conform revendicarilor 14 si 16,

caracterizat prin aceea ca, fatd de modulul distantier intermediar asamblat
(Mg) are asamblate intre bolturile (16 si 17), cu suruburile (22), doua placi
antrenoare (24 si 24’), identice in oglinda, ambele avand decupat cate un
canal de antrenare (cm, respectivcm’) ;

18. Modaul distantier superior asamblat (Mg) (Fig.8), conform revendicarilor 14 si

16, caracterizat prin aceea ca, fatd de modulul distantier intermediar
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asamblat (Mg), are asamblat pe culisor (20), cu un surub (25), o gheara de
antrenare (26) ;

19._ Modul de _antrenare, C, caracterizat prin aceea ca, intr-o a doua vananta,

poate fi completat cu un mecanism de antrenare manuala, H, (fig.11) necesar

in situatia in care, din lipsa de curent electric, motorul (7) nu mai functioneaza,
mecanismul de antrenare manuala (H) se monteaza, de exemplu, pe unul din
panourile de stocare (3 sau 3’) si este alcatuit dintr-o cutie (27) in care sunt
asamblate o roata de lant Gall (28) ce angreneaza pe contur cu lantul Gall (12
sau 12’), iar pe lateral cu un melc (29) fixat pe cutie (27) si antrenat de o
maniveld (30); mecanismul de antrenare manuala, H, fiind decuplat cat timp
functioneaza antrenarea cu motorul, (7); cand se doreste antrenarea cu

mecanismul de antrenare manuala, H, trebuie decuplat motorul, (7).

20.Modul de antrenare, C, caracterizat prin aceea ca, intr-o a treia vananta,

21.

poate fi actionat doar de mecanismul de antrenare manuala (H).

Perete_modular retractabil conform revendicarilor de la 3 la 20, caracterizat

prin aceea ca modul de asamblare cuprinde mai multe faze, dupa cum
umeaza (Fig.9.1, Fig.9,1’, Fig.9.2, Fig.9.2’, Fig.9.3, Fig.9.3’, Fig.9.3”,
Fig.9.4, Fig.9.5, Fig.9.6, Fig.9.6’, Fig.9.7, Fig.9.7’, Fig.9.7”):

Intr-o pim4& faza, se fixeaza in incintd — pe pereti, coloane etc. - calea de

rulare stanga asamblata (A), calea de rulare dreapta asamblata (B) si modulul

de antrenare (C); motorul special (7) nefiind in sarcind, axul rotor cu cap
poligonal (8) rotindu-se liber; lanturile Gall (12 si 12’) find asamblate pe roti
(10 si 5, respectiv 11 si 5’) in asa fel incat bolturile de antrenare inferioare
(23 si 23’) sa se afle langa rotile de lant Gall (10 respectiv 11), pe partea
dinspre caile de rulare (2 respectiv 2’); conditia de montaj fiind ca hb + hc +
hp = indltimea incintei;

Intr-o a doua faza, simultan, prin cele doua canale ce formeaza ramurile

orizontale ale literei "F” din panourile de stocare (3 si 3’), se introduce panoul
inferior asamblat (E) ; atat la panoul de stocare stanga (3), cat si la panoul de
stocare dreapta (3’), se introduc, mai intai, ruimentii (21) de pe bolturile lungi
(17) in canal (a), apoi rulmentii (21) de pe bolturile scurte (16), in canal (as) ;
datorita faptului ca Dis > p (Fig.6”’, Fig.3.1, Fig.4.1), panoul inferior asamblat
(E) va avea o pozitie oblica; datoritd unghiului de cadere gravitationala g al

cailor de rulare din cele doua panouri de stocare (3 si 3’), panoul inferior

6
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asamblat (E) va aluneca pe canale si va prinde in canalele de antrenare (cm
respectiv cm’) din placile antrenoare (24 gi 24’) bolturile de antrenare
inferioare (23 respectiv 23’), care vor culisa liber in canale (cm, respectiv
cm’); se introduc, pe rand, in aceeasi maniera, unul dupa altul, panourile
intermediare asamblate (F) si apoi, la sfarsit, panoul superior asamblat (G)
(Fig.2a, Fig.2b);

Intr-o_a treia faza, lasand panoul infenior asamblat (E) sa culiseze liber, prin

propria greutate, in caile de rulare verticale (2 respectiv 2’), imediat ce
miscarea de coborare a panoului inferior asamblat (E) permite, primul panou

intermediar asamblat (F) pozitionandu-se prin alunecare cu cele doua

distantiere intermediare asamblate (Mg) de la capete, pe culisoarele (20)

panoului_inferior asamblat (E) ; datorita arcurilor (19), culisoarele (20) tinand

panoul intermediar asamblat (F) departat de bolturile de orientare (15)

asamblate in partea superioara a panoului inferior asambiat (E) (Fig.5 si
Fig.6”) la distanta Lmd + dep > hp + hb; ;
imediat ce miscarea de coborare a primului panou intermediar asamblat (F)

permite, urmatorul panou intermediar asamblat (F) pozitionandu-se prin

alunecare cu cele doua distantiere intermediare asamblate (Mg) de la capete,

pe culisoarele (20) anteriorului panou inferior asamblat (E) ; datorita greutatii

ultimelor doua panouri, primul panou intermediar asamblat (E) intrand cu
orificile infundate (o) in bolturile de orientare (15) asamblate in partea
superioara a panoului anterior; insd, datoritd arcurilor (19) anteriorului
distantier asamblat, culisoarele (20) tinand ulteriorul panou _intermediar

asamblat (F) departat de bolturile de orientare (15) asamblate in partea
superioara a anteriorului panou asamblat, la aceeasi distanta Lmd + dep > hp
+ hb;

in momentul in care panoul superior asamblat (G) ajunge in pozitie verticala,

se porneste motorul (7) care, prin ansamblul de piese ale modulului de
antrenare (C), va antrena lanturile Gall (12 si 12’), bolturile de antrenare
superiooare (13 respectiv 13’) intrand in contact si presand de sus in jos, pe
directia F (fig.12.1), ghearele de antrenare (26) ale modulului distantier

superior asamblat (Mg) pana cand arcurile (20) acestui ultim modul distantier
sunt complet comprimate, pentru a asigura atat orientarea panoului superior
asamblat (G) in bolturile de orientare (15) ale penultimului panou cat gi

W
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etansarea intregului perete modular, cu respectarea conditiei alpha > 0 (minim
2-3 cm) (fig.12.1, fig.12.2), pentru ca ultimul rulment sa nu iasa din zona
verticala a canalului (as si as’) din panourile de stocare (3 si 3’), adica in zona
verticala de dimensiune e a canalului (a si a’); in aceasta pozitie, intre bolturile
de antrenare (23 respectiv 23’) si umarul canalelor (cm respectiv cm’)
placilor (24 si 24’), ramanand un joc de cativa cm, iar motorul (7) oprindu-se
printr-o comanda electronica;

pentru ridicarea peretelui modular, se pomeste motorul (7), lanturile Gall (12 si
12’) fiind simultan antrenate, bolturile de antrenare superioare (13 si 13’) nu
mai apasa ghearele de antrenare (26) ale modulului distantier superior

asamblat (Mg) eliberand de sub presiune arcurile (19), care lasa culisorul (20)

sa deplaseze panoul superior asamblat (F), care iese din bolturile de orientare

(15) ; bolturile de antrenare inferioare (23 si 23’) ajungand la umerii canalelor
de antrenare (cm respectiv cm’) si apoi antrenand in miscare ascendenta
toate panourile de deasupra ;

in momentul in care panoul superior asamblat (G) intra in panourile de stocare

stanga (3) si dreapta (3’), panoul intermediar asamblat (F) imediat urmator
iese, la randul lui, din bolturile de orientare (15) ale panoului intermediar de
dedesubt, putand sa intre, apoi, si el, in panourile de stocare stanga (3) si
dreapta (3’),

strangerea tuturor panourilor in partea superioara a peretelui modular
incheindu-se cand rulmentii (21) aflati pe bolturile lungi (17) ale panoului
inferior asamblat (E), ajung la distanta dfin de varful (b) dintre partea
superioara a canalului inferior al literei "F” al panourilor de stocare stanga (3)
si dreapta (3’) (fig.1.1, fig.1.2, fig.1.3, fig.10).

22.Perete_modular retractabil, caracterizat prin aceea ca este astfel conceput

incat, utilizat intr-o incintd, sau la interiorul, sau la exteriorul unei cladiri, in
pozitie coborata sa functioneze ca un plan de proiectie sau ca suprafata
publicitara.
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