CESKOSLOVENSKA
SOCIALISTICKA.
REPUBLIKA

POPIS VYNALEZU
o) | K AUTORSKEMU OSVEDCENI

195563

1) ®BY

G

{21/ [PV 8229-77/

URAD PRO VYNALEZY (45)  Vydéno 15 04 82

A OBJEVY

/22/ P¥ihld§eno 09 12 77

(1) zZvetejnéno 31 05 79

(51) lat. C12
B 65 H 54/22

(75)
Autor vynélezu

PRASIL VLADIMIR ing. CSc., LIBEREC a MLYNAR JIRI, CHRASTAVA

(54) Mechanické jednoobratkova spojka pro zajisténi automatick?ch ukont
pracovnich jednotek na textilnich strojich, zejména automatickych
soukacich strojich, a jinych podobnych strojich

Vyndlez se tykd mechanické jednoobrdtko-
vé spojky pro zajiSidni pohonu pro zavedeni
automatickych dkond pracovnich jednotek na
textilnich strojichk, zejména automatickyech
soukacich strojich, navijecich strojich
a jinych podobnych strojich,

Dosavadni automatické soukaci stroje
s jednotkovou automatizaci, pokud jsou
opatfeny mechanickym pohonem automatickych
prost¥edk, maji tu nevihodu, Ze mezi
vyslédnim signdlu pro spojeni s vlastnim
spojenim prost¥fedkd, vykondvajicich otolny
pohyb stdle s prostfedky, které maji vyko-
nat jedinou otd&ku, uplyne urlitd ztrdtovd
doba. Tento jev je dén urlitou dfekaci do~
bou prost¥edkl, které se bB8hem vliastniho
soukaciho procesu nepohybuji na prost¥edky,
vykondvajici stdle otodny pohyb. Tato &eka-
ci doba, prodleva, trvd u stdvajicich za¥i-
zeni ¥ddové n¥kolik vte¥in. Tato nevyhoda
md za disledek snifeni uZitedného vykonu
stroje, které je tim vEtEi, &im vEtZi je
pfetrhovost pfize a &im del3i je &as potfeb-
ny pro jednu otd¥ku prostfedkd k automati-
zaci provedeni pot¥febnych Gkond stroje.

Mechanickd jednoobrdtkovd spojka podle
tohoto vyndlezu je vy¥eSena tak, aby nedo-
§lo k odstrandni vy3e uvedenych nedostatkd,
p¥idemf jeji podstata spolivd v tom, Ze
je tvofena jednak trvale rotujicim h¥idelem,
na némZ je pevné ulo¥ena alespon dvouzdvi-
hov4 vafka, alespon dvouzdpadkovd rotaéni
gsouldst a rotadni souldst s vybrdnim a ozu-
benym kolem, a jednak jednoobrdtkovym h¥i-
delem, opatfenym valkou pro brzd&ni rozva-
d&%e, valkou pro odji3té&ni vzédjemného spo-
jeni obou h¥ideld, p¥ifem? alespon dvou-
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zdpadkovd rotadni souldst na trvale rotuji-
cim h¥ideli je v Zinném spojeni se zardZfkou
pfize pomoci vykyvné pdky, opatfené dvéma
kladkami, z nichZ jedna je ve spojeni s
alespon dvouzdvihovou va&kou na trvale ro-
tujicim h¥ideli a druhd s alespon dvouzédpad-
kovou rotalni souldsti na trvale rotujicim
h¥ideli a dal$i valka pro ovlddéni brzdéni
rozvad&le pfize je v &€inném spojeni s dvou-
ramennou pédknu, kterd je spojena pFes vykyv-
ny htfidel, pdku na tomto h¥ideli uloZenou

a lo?isko na konci pdky, uloZené vykyvné

ve t¥menu na bolnici pracovni jednotky se
spojkou a brzdou rozvad&le ptize.

Mechanickd jednoobrdtkovd spojka podle’
vyndlezu je popsdna v ndsledujicim popisu
a je zndzornéna ve form& p¥ikladného prove-
deni na p¥iloZeném vykresu, ktery zndzornu-
je spojku podle vyndlezu v axonometrickém
pohledu.

Mechanickou jednoobrdtkovou spojku podle
vyndlezu tvo¥i trvale rotujici h¥idel 1,
ktery vykondvd stdly otodny pohyb, ktery
mu je uddlovén od nezndzorn&ného zdroje
pohonu, a na némZ je pevnd uloZena alespon
dvouzdvihovd vatka 2 a alespon dvouzdpadko-
vd rota¥ni sou¥dst 3 opatfend zdpadkami 4,
otodnymi kolem Eepu 5 a pFitladovanymi pru-
Yinami 6 jednim svym okrajem /obr. 1/ smé-
rem k trvale rotujicimu h¥ideli 1. Kromé&
toho je na trvale rotujicim h¥ideli 1
oto&n& ulo¥ena rotalni souddst 7, opatfe-
ni jednak vybrdnim 9 a jednak ozubenym kolem

" 8 a vafka 10 pro ruSeni pédsmového vinuti,

kterd je na trvale rotujicim h¥ideli 1 ulo-
fena pevnd., Ddle tvo¥i spojku podle vynéd-

‘lezu jednoobrdtkovy h¥idel 11, ktery se mne-
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otali trvale, ale vykondvd pouze jednu otdd-
ku p#i automatickych dkonech, na kterych
jsou krom& neznézorn&nych vaéek pro vyko-
ndvédni automatickych dkond navijeci jednot-
ky, které jsou popsdny v rdmci jiného vyni-
lezu, pevné& uloZfeny valka 12 pro ovlddéni
brzdy spojky 30 rozvad&&e 33 ptize, ozubené
kolo 13, které je v zdbdru s ozubenym kolem
8 rotaéni souldsti 7 a vitka 14 pro odji3-
Toviani spojeni hiideld 1, 1. "Na vykyvném
h¥ideli 15, uloZenénm v blizkostl jednoobrdt~
kového hrldele 11, je uloZena pdka 16, '
opat¥end na Jednom ramenu kladkami 17 18,

z nich% kladka 17 miZe byt v &inném spoje-
ni s alespon dvouzdvihovou va&kou 2 a kladka
18 v pfimém spojeni s jednim koncem zdpa-
dek 4.

Na hornim konci tohoto ramene paky 16 je
umisténa taipd pruZina 19, kterd je zakotve-
na druhym koncem na pevném Zepu 20 na
nezndzornéném rdmu stroje. Spodni &4st pd-
ky 16 se nachdzi v oblasti zardiky 34 pEi-
ze, Krom& toho je na h¥ideli 15 um{sténa pev-
n& pdka 21 s kladkami 22, 23, z nichi
kladka 22 je ve spoJenl s vackou 10 pro
rufeni pasmového vinuti, a kladka 23 s vad-
kou 12 pro ovlddéani brzdy a spojky 30 rozva-
dE&e 33 pfize. Na opalném konci vykyvneho
h¥ideTle 15 je umist&na pdka 25, kterd je
ve spo;en1 s pédkou 26, vykyvnou ve t¥menu
27 okolo Zepu 28 pfes loZisko 29 na konei
paky 26. Horni “konec Péky 26 je v &inném
spo;enl se spojkou a brzdou 30 pro rozvadé&g
33 ptize, uloZeny na h¥ideli 3! rozvadéce,
prochazejlcl bo&nici 24, na jejiZ druhé stra-
né je spojka a brzda 30 rozvadéfe 33 prlze
umisténa, stejné Jako femenice 32, le je
hfidel 31 rozvad&&e pohdnén pigs neznézorne—
ny klxnovy femen od nezndzornéného zdroje
pohonu.

Spodni &dst pdky 16 se nachdzi v oblas~
ti pusobenl zardiky 39 prlze. Zardika 34 pPi-
ze je uloZena vykyvne v trubce 35 tdlesa za-
rdfky 36 a jeji p¥edni E4st tvo¥i snimaci
ty&inka 37, kterd se opird o prlzx 38, za-
timeco zadni &4st zarazky 34 ptize je opatre-
na vystupkem 40, s n{Z je v Zinném spojeni
dvouramennd pdka 41, vykyvnd okolo &epu 42,
jejiZ horni konec je opat¥en kladkou 43, kte-

PREDMET

Mechanickd jednoobrdtkovd spojka Pro
zajidt&ni automatickych dkond pracovnlch
jednotek na textilnich strojich, zeJmena
automatickych soukacich strojich, navije-
cich strojich a jinych podobnych strojich,
vyznalujici se tim, Ze je tvofena Jednak
trvale rotujicim h¥idelem /1/, na ném% je
pevné uloZena alespon dvouzdvihovd vadka
/2/, alespon dvouzapadkova rotadni souldst
/3/ a rotaéni souldst /7/ opat¥end vybra-
nim /9/ a ozubenym kolem /8/, ulo¥end oto&nd
na trvale rotujicim h¥ideli /1/, a jednak
Jednoobratkovym h¥idelem /11/, opat¥enym
valkou /12/ pro brzdéni rozvadi&le /33/
pfize, vafkou /13/ pro odji¥t&ni vzaJemne~
ho spojeni obou h¥ideld /1,
pon dvouzdpadkovd rotadni soufdst /3/ na
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ré prxléha k povrchu valky 14 pro odji3to-
vdni spojeni h¥ideld 1 a 11, P¥ize 38 je ve-
dena vodidem 39, umisténym na t&lese _E
zardZfky.
Mechanick4d jednoobrétkové spojka podle
vyndlezu pracUJe takto: p¥i pfetrhu p¥ize
38 vykyvne snimaci tyé&inka 37 zarazky
34 prlze ve smé&ru Fipky S, &imZ ¥dst zardiky
34 prlze vstoupi do drahy vykyvu pédky 16.
Tim je pdce 16 znemoZn&n vykyvny pohyb
takZe kladka 17 nesleduje tvar alepon dvou-
zdvihové vadky 2 a kladka 18 neni ve styku .
se zapadkou 4 a nezvedne ji mimo dosah vy-
brdni 9 rotadni souddsti 7, kterd je v d&-
sledku toho zdpadkou unédSena a ptes ozubené
kolo 8 natidéi ozubené kolo jednoobridtkové-
ho hiidele 11, Tim zapoéne provadéni automa-
tickych dkond navijeci jednotky, ovlddanych
nezndzorné&nymi valkami na Jednoobratkovem
h¥ideli 11, které jsou souldsti jiného vy~
ndlezu a krome toho t&chto dkont, které jsou
vyvolédny vadkami 12 a 14 na témZe jedno-
obrdtkovém h¥idell 11. Vadka 12 pro ovlé-
ddni brzdy a spojky 30 rozvad&Ze 33 ptize
postupnd rozvad&gd 33 “brzdi, pak v "dal%i fazi
rozvadét 33 z brzdného pisobeni uvolni a
zapind jeho pohon pfes kladku 23 pdky 21,
vykyvany h¥idel 15, péku 25, lo%isko 29,
pdku 26 a spojku-a brzdu 30 Valka 14 pro
odjistovdni htideld 1, 117 pak na konci
Jedne otd&ky Jednoobrétkoveho h¥idele 11
pfes kladku 43 na pédce 41 zadni ¥4st zards-
ky 34 prlze vysune 2z dosahu spodni ¥4sti
paky 16, EimZ pédka 16 miZe vykyvnout svym
hornim ramenem smErem k alespon dvouzdviho-
vé vadce 2, takZe se kladka 17 pédky 16 s ni
dostane do styku, &im3 i kladka 18 paky
16 vejde do styku se zapadkou 4, “Kterou vy-
Sune z Vybranl 9 rotalni soucasc; 7 EimZ
je rozpojeno sp03en1 mezi h¥ideli A1,
Vagka 10 pro ru3eni pédsmového v1nuti
na trvale r. rotu31c1m hifideli 1 plisobi b&-
hem nav13en1 pfize 38 na kladku 22 péky
21 a ptes vykyvny h¥idel 15 a péku 25,
Totisko 29 a pdku 26 uvolTuje SpOJkOVOU
&dst SpOJky a brzdy . 30 rozvad&ie 33 ptize,
&¢imZ je zndmym zpusobem rufeno p4smové vi-
nuti na navijené civce.

=K

trvale rotujicim h¥ideli /1/ je v &ianém
sp03en1 se zardikou /34/ p¥ize pomoci vykyv-
né piky /16/, opatrené kladkami /17, 18/,

z nich¥ jedna je ve spojeni s alespon dvou-
zdvihovou va&kou /2/ na trvale rotujicim h¥i-
deli /1/ a druhd s alespon dvouzédpadkovou
rotalai soufdsti /3/ na trvale rotujicim
h¥ideli /1/, a daldi valka /12/ pro ovliddé-
ni brzd&ni rozvaddle /33/ ptize je v

Zinném spojeni p¥es kladku /22/, resp.

kladku /23/ s dvouramennou-pdkou /21/, kte-
rd je spojena pfes vykyvny hiidel /15/,

pdku /25/ na tomto hEideli uloZenou a lo-
Zisko /29/ na konci péky /26/, ulofené vykyv-
n€ veé timenu /27/ na bol&nici /24/ pracovni
jednotky se spojkou a brzdou /30/ rozvad¥-

e /33/ pt¥ize.

t list vykresd

Severografia, n. p., zévod 7, Most
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