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Vynélez se tfkd pienosné soupravy k au-
tomatickému odbé&ru vzorkil tekutiny k ana-
lytickym Gcelim s vlastnim zdrojem energie,
v niZ dochédzi v nastaveném dase k odbéru

stdlého' pritoéného mnoZstvi tekullhy po- 5

stupné do Fady prichozich kontejnert, k po-
hlceni urdité sloZky tekutmy v absorpcni
néplni kontejneru a souvisejici dopravé: te-
kutiny soupravou.

K vyzkumu 3ifeni sirnych exhalaci z da- 10
nych zdroji znediSténi byla vypracovéna
metoda indikalni latky, ktera se priddva do
koufovych plynd vy3etfovaného zdroje zne-
¢isténi. V terénu kolem tohoto zdroje, hlavig
ve sméru vétru, jsou pak provadény odbéry 15
vzorkfl vzduchu. Tiin mé& byt zkoumana Lych—
lost Sifeni sirnych exhalaci a podil vy3e-
tfovaného zdroje na celkovém znedisténi
ovzdu3i. Ve svété jsou zndma automatickd
odbé&rova za¥izeni, jsou v8ak vdzdna naurditd 20
mista vzhledem k tomu, Ze nemaji vlastuf
zdroj energie. V t&chto pripadech je naopak
zapotfebi odb&rovych zaifizeni mobilnich, aby
bylo moZno rychlé pfizplisobeni zmé&ndm po-
vétrnostni situace. Na zaf¥izeni mobilni v te- 2
rénu jsou zcela jiné poZadavky, kterym musi
byt prizpdsoben ndvrh takového zaiizeui.

V prvotnich stadiich pokusli se proto odbér
vzorkli vzduchu provadé&l aparaturou obslu-
hovanou v kaZdém misté odbé&ru jednim pra- 30
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covnikem, coZ vyZadovalo tolik pracovnikii,
kolik bylo mé&Ficich mist. P¥eprava pracovii-
kl a aparatur, zajiStovani stravovani a uby-
tové4ni pri del8ich zkouSkéch byly néakladné
a malo pruZné.

“ Tyto nevyhody podstatn& zmirfiuje pie-
nosnd . souprava k automatickému odbéru -
vzorkd tekutiny s vicecestnym uzaviracimn
orgdnem, prichozimi kontejnery a vlastniin
zdrojem energie podle vynélezu, jehoZ pod-
stata spoCivd v tom, Ze v otevieném okruhu
tekutiny jsou za sebou zapojeny vicecestny
uzaviraci orgdn piestavovatelny vlastnim
servomotorem, priemZ vstupni a vystupni
strana vicecestného uzaviraciho organu jsou
propojeny ptes prichozi kontejnery s absorp-
¢ni néplni uioZené ve vzorkovniku; na vice-
cestny uzaviraci orgén je napojen seriditelny
kapalinovy manostat s expanzni kapilarou
a na vystupu kapalinového manostatu je pti-
pojen stroj pro dopravu. tekutiny mechanic-
Ky spojeny se svym hnacim motorem. Dal§imi
¢astmi soupravy dle vynélezu jsou ovladaci
okruhy, a to okruh hnaciho motoru stroje
pro dopravu tekutiny a okruh servomotoru
vicecestného uzaviraciho orgédnu, na néZ je
napojen spinaci organ. Okruh servomotoru
je opatfen v €asti pro zpétny zdvih koncovyin
vypinadem servomotoru. Ovladaci civka spi-
naciho orgédnu je napojena na zdroj energie
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pFes dvojity prepinac a sérii koncového vypi-
nade soupravy s t¢asovym spinadem obsahu-
jicim za sebou zapojeny jeho hlavni a po-
mocny spinad¢, pfitemZ mimo dvojity prepi-
naé je zapojeno tla¢itko. Casovy spinal je
opatfen hodinovym strojem na pero, jehoZ
natahovaci motor mé odd&leny obvod pfipo-
jitelny na elektrickou sit.

Vyhoda pfenosné soupravy k automatic-
kému odb#ru vzorkid tekutiny podle vynale-
zu je, Ze nema velkou hmotnost a rozméry,
%e obsahuje vice kontejnerd, je energeticky
nendrotnd, mad kompakini a odolnou kon-
strukci, je spolehlivd v chodu a v terénu je
po zamknuti chrdnéna pfed zdsahy nepovo-
lanych osob. Soupravami dle vyndlezu bylo
dosaZeno vyznamnych persondlnich a financ-
nich uspor. Organizace terénnich- pokusl se
tim stala pruZngj$i i v pfipadé nepredvida-
nych zmén podasi. Jsou eliminovdny osobui
chyby. Soupravy mohou pracovat v prostie-
dich lidskému zdravi S$kodlivych. Znacna
variabilnost chodu odbérovych souprav
umoZiiuje jejich prizplisobeni Siroké palelé
ikold.

Priklad pfenosné soupravy k automatickému
odbéru vzorkil tekutiny je nakreslen na pii-
pojenych vykresech, kde:

na obr. 1 je zndzorn¥n pldorys odkryté
pfenosné soupravy k automatickému a na-
programovanému odb#&ru vzorkl tekutiny,
uréeny k automatickému a naprogramova-
nému odb&ru vzorki -tekutiny, ureny pro
deset pritoénych kontejnerd s absorp¢ni
néplni, na obr. 2 elektrické schéma zapojeni
soupravy a na obr. 3 je zndzornéno potrubni
schéma.

Hlavnimi ¢&&stmi pienosné automatické
soupravy jsou otevieny tekutinovy okruh,
v némZ jsou za sebou zapojeny vicecestny
uzaviraci orgédn 5, jehoZ vstupni a vystupni
strana jsou propojeny pies kontejnery 4
umist&né ve vzorkovniku 19. Na uzaviraci
orgdn 5 je napojen sefiditelny kapalinovy
manostat 7 s expanzni kapildrou 20 a na
vystup manostatu 7 je pfipojen stroj 3 pro
dopravu tekutiny. Ddle k soupravé ndleZi
ovlddaci okruhy, a to okruh hnaciho motoru
8, uréeného k pohonu stroje 3 pro dopravu
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tekutiny a okruh servomotoru 10 urceného
k prestavovéni vicecestného uzaviraciho or-
gdnu 5, na n&Z je napojen spinaci orgén 6.
Okruh servomotoru 10 je opatien v Casti pro
zp&tny zdvih koncovym vypinafem 15 servo-
motoru 10. Ovladaci civka 18 spinaciho or-
génu B je zapojena na zdroj 2 energie pres
dvoijity prepina¢ 11 a sérii koncového vypi-
nade 14 soupravy s tasovym spinacem 1 ob-
sahujicim za sebou zapojeny jeho hlavni
spina¢ 16 a pomocny spina¢ 17. VSechny

~okruhy jsou zapojeny na zdroj 2 energie.

Napéjeni mimo dvojity pfepina¢ 11 umoZiiuje
tladitko 12. Mezi koncovy vypinal 14 sou-
pravy a hlavni spina¢ 16 asového spinace 1
je ke zdroji 2 energie p¥ipojen kontrolni uka-
zatel 13. Natahovaci motor 9 mé oddé&leny
obvod ptipojitelny vloZenou elektrickou pii-
vodni 3fifirou k siti. SkFinka soupravy mé
uzamykatelné viko, zdroj 2 energie mé svoji
skiinku, kterd je $rouby a maticemi pFipoji-
telnad ke skiince soupravy a rovnéZ jsou zde
spoje k elektrickému spojeni obou skiinek.
Po uzamknuti skiinky soupravy nejsou me-
chanické ani elektrické spoje pFistupné
zvenéi. Ob& skiinky jsou opatfeny oky K pie-
néseni.

Pred umisténim do terénu se pero hodi-
nového stroje Gasového spinace 1 natdhne
natahovacim motorem 9 napdjenym ze sité.
Tento obvod je zajidtén tavnym elekirickym
jisticem. Natahovéani je automaticky ukonce-
no elektrickym vypinadem, jenZ je soufdsti
gasového spinade 1. Zcela nataZené pero
tasového spinate 1 umoZni jeho chod po
dobu nejméné sto hodin.

OkamZik zahdjeni odb&ru se na tasovém
spinadi nastavi nardZkou s piesnosti -+ 5 mi-
nut. P¥i p¥epravé na odb&rové misto je Caso-
vy spina¢ v klidu a zajistén aretaci. Konec
odbéru lze nastavit jinou nardZkou. Celko-
vou dobu odbéru deseti vzorkd 1ze ménit vy-
m&nnymi ozubenymi koly v mezich danych
tabulkou. Zatimco v nastaveném casovém in-
tervalu odb&ru se spind hlavni spinal 18,
pomocny spina¢ 17 pFerusuje v pravidelnych
intervalech na krdatkou dobu asi deseti se-
kund v Sesti variacich chodu dle zafazeného
vyménného ozubeného kola.

Variace chodu
Zplsob oznaleni  Rozmdr
1 2 4 5 6
trva ,
Pocet vzorki 5 1 1
v jednotce casu 6%/3 5 3s 2 1 b

Délka doby odbéru i

1 vzorku 9 12 15 18 30 60 min,
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Casovy spina& 1 sv§m hlavnim spinacem 16
urfuje zatatek a nékdy i konec odbsru, ja-
koZ i rychlost odb&ru vzorkd svym pomoc-
nym spinatem 17. Na odb&rovém misté se po
odaretovani spusti hodinovy stroj Sasového
spinade 1. Vicecestny uzaviraci orgédn 5 se
stisknutim tlacitka 12 pfevede z kone&né do
podatecni polohy. Servomotor 10 pii tom
vykond ¢inny zdvih. Dvojity p¥epinad 11 se
zapne. Stav pohotovosti je signalizovadn roz-
svicenim kontrolniho ukazatele 13. KdyZ da
Casovy spina¢ 1 sepnutim hlavniho spinade
18 impuls k odebirdni vzorkl vzduchu, spusti
se sftroj 3 na dopravu tekutiny pohédnény
hnacim motorem 8. Vzduch zaéne vstupovat
do soupravy, projde vstupni stranou vice-
cestného uzaviraciho orgénu 35, projde kon-
tejnerem 4 s absorp&ni néplni do vystupni
strany orgénu 5, proudi sefiditelnym kapa-
linovym manostatem 7 s expanzn{ kapilareu
20, ktery mé za tikol dosdhnout, aby do viech
souprav vstupovalo stejné mnoZstvi vzduchu,
a je nasdt strojem 3 na dopravu tekutiny.
Vzduch pak vystupuje ze soupravy. Vicecest-
ny uzaviraci organ 5, zde deseticestny dvo-
jity, slouZi k propojovdni proudu vzduchu
-postupné& do vSech deseti kontejnerd 4. Jeho
provedeni je popséno v €s. AO ¢. 186 183.
Tento orgdn méa dvanéct poloh, a to poda-
te€ni se vSemi kontejnery 4 t8sn& uzavieny-
mi, deset poloh k p¥ipojeni jednotlivych kon-
tejnerd 4 a konecnou polohu, kdy jsou vSech-
ny Kontejnery 4 t&sné uzavieny a zdroveii
odbé&rov4 souprava koncovym vypinafem 14
soupravy vypnuta. PFi pFestavovani vicecest-
ného uzaviraciho orgénu 5 z polohy do po-
lohy pferu$i pomocny spinaé 17 &asového

PREDMET

1. Prenosnd souprava k automatickému
odbé&ru vzorkidl tekutiny s vicecestnym uza-
viracim orgdnem, prichozimi kontejnery
a vlastnim zdrojem energie, vyznatend tim,
Ze v otevieném okruhu tekutiny jsou za se-
bou zapojeny vicecestny uzaviraci orgéan (5),
pfestavovatelny vlastnim servomotorem (10},
pritemZ vstupni a vystupni strana vicecest-
ného uzaviraciho orgdnu (5) jsou propojeny
pfes priichozi kontejnery (4) uloZené ve
vzorkovniku (19), na kteryZto uzaviraci
orgdn (5) je napojen kapalinovy manostat
(7) s expanzni kapildrou (20) a na vystupu
kapalinového manostatu (7) je pfipojen stroj
{3) pro dopravu tekutihy mechanicky spoje-
ny se svym hnacim motorem (8).

2. PFenosnd souprava podle bodu 1, vy-
znaCend tim, Ze v ovlddacim okruhu je na
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spinafe 1 obvod ovlddaci civky 18, stejno-
smérné napéti zdroje se pfipoji k obvodu

‘servomotoru 10, kter§ vykond &inny zdvih,

Cili dojde k prestaveni organu 5. Cinny zdvih
je omezen nardZkou po jejimZ dosaZeni na-
stédvé prokluzovani servomotoru 18. Po kréat-
ké dobé asi deseti sekund opé&t pomocny spi-
na¢ 17 sepne. Servomotoru 10 je pripojeno
stejnosmérné napéti v opa¢ném smyslu. Vy-
kond zp8tny zdvih, p¥i temZ zdpadka pieska-
kuje pfes rohatku. Na konci zp&tného zdvihu
se obvod servomotoru 10 pferu$i koncovym
vypinadem 15. Jsou-li v8echny kontejnery 4
naplnény vzorky tekutiny, je pfestaven vice-
cestny uzaviraci orgdn 5 do konetné polohy,

" v niZ se  souprava koncovym vypinadem 14
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soupravy vypne. Kromé& jednoduché ulohy
odbgru deseti vzork lze pomoci ovladacich
prvkid 11 a 12 umoZnit odb&r méné neZ deseti
vzorkdl. Odebirat dvé série vzorkdl ve dvou
odlisnych €asovych intervalech, mezi nimiZ
je. zafFazena prestdvka, je moZné pouZitim
daldiho péaru nardZek dasového spinade 1.
Kontejnery 4 jsou umistény ve vzorkovniku
19, ktery jé chréni pfed poSkozenim a ktery
ze soupravy po skoufeni pokusu se vyjimé
jako celek. Zdrojem 2 energie je akumulé-
torovd baterie 6 V, 45 Ah. ,

Prenosnou soupravu k automatickému od-
béru vzorkid tekutiny lze vyuZit v mnohych
oborech, napriklad v meteorologii, chemii,
strojirenstvi, potravinafrstvi, energetice atd.
Kontejnery a jejich tprava se ¥idi dle druhu
zkoumané tekutiny a dle jejich sloZek, je-
jichZ obsah v tekutin& mé& byt zachycen
a v laborato¥i analyticky zjistén.

VYNALEZU
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okruh hnaciho motoru ({8) a servomotoru
(10) =zapojen spinaci orgadn (6), pri¢emZ
okruh servomotoru (10) je opat¥en v &asti
pro zpétn§ zdvih koncovym vypinadem (15].

3. Pfenosnd souprava podle bodl 1 a 2,
vyznaCend tim, Ze ovlddaci civka (18) spi-
naciho orgdnu (6) je napojena na zdroj (2)
energie pres dvojity prepinal (11) a sérii
koncového vypinale (14) soupravy s caso-
vym spinafem (1) obsahujicim za sebou
zapojeny hlavni spina¢ (16} a pomocny spi-
na¢ (17), pfiemZ mimo dvojity pFepinad
(11) je zapojeno tlacitko (12].

4. Prenosnd souprava podle bodu 3, vy-
znafend tim, Ze Casovy spinac (1) je opatien
hodinovym strojem na pero, jehoZ nataho-
vaci motor (9) mé oddé&leny obvod pFipoji-
telny na elektrickou sit. '
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Obr. 3
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