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Wynalazek niniejszy dotyczy urzadze-
nia do rozrzadzania dziesiatek w maszy-
nach do dodawania, zaopatrzonych w walek
kotka wynikowego, sprzegany z zg¢batka
sumujaca, przesuwana wzdluz suwaka na-
stawnego, przesuwanego z kolei o dzie-
wigé podziatek zebowych. Zebatka ta jest
tak wykonana, aby podczas ruzrzadzania
dziesiatek przesuwala si¢ o jedng podzial-
ke zebowa woéwczas, gdy suwak nastawny
urzadzenia sumujacego maszyny do doda-
wania juz powrécil do swego polozenia
wyjsciowego 1 gdy urzadzenie sumujace
pozostaje jeszcze ciagle wlaczone. Urza-

dzenie wedlug wynalazku do rozrzadza-
nia dziesiatek, ktére moze by¢ zastosowa-
ne zwlaszcza do kas rejestrujacych, jest
tak wykonane, aby mozliwe bylo pewne i
jednoczesne z przebiegiem sumowania
dziatanie tego urzadzenia. W wykonaniu
urzadzenia wedlug wynalazku liczba na-
rzadéw pracujgcych jest stosunkowo
zmniejszona w poréwnaniu z liczba narza-
dow w dotychczas stosowanych urzadze-
niach do rozrzadzania dziesiatek, a to
dzieki temu, iz w urzadzeniu tym prze-
widziano zatrzym, -osadzony wahliwie na
nieruchomym watku. Przenoszenie dziesia-
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tek?iﬁ pemocy-Kotka wynikowego odbywa
siec w fakim polozeniu (polozeniu czyn-

nym) tego zatrzymu, w jakim on. bloku]e )

przenoénik dziesiatek, poruszany wraz z
odnosnym suwakiem nastawnym. Podczas
zmiany swego poloieniq,_ﬂ' przenosnik. ten
jednoczesnie przesuwa zgbatke sumujaca,
przynaleing do nastepnego wyzszego miei-
sca dziesigtnego w urzadzeniu sumu]acym
maszyny.

Na rysunku przedstawiono przyklad»
wykonania w;zqdzen;a -wedlug wynalazku,
do rozrzadzania dziesiatek w maszynach

N

do dodawania. Fig. 1 i 2 przedstawiaja. wi-.

dok z boku tego urzadzenia w dwbch roz-
nych potozeniach.

“ 'Na rysunku liczba f oznacza kétko ze-
bate. przynalezne do kétka wynikowego 2
urzadzénia sumujacego maszyny do doda-
‘wania. Walek 3 tego kotka moze byé przy-
suwany i odsuwany ‘od zebatki 5, ktéra
z kolei moze byé przesuwana wzdluz su-
waka nastawnego 4 urzadzenia sumujace-
go. Ze¢batka ta moze byé prowadzona za
pomoca dwéch czopéw. 6, osadzonych w
suwaku nastawnym i wsunietych w po-
dluzne otwory 7, wykonane w tej zgbatce,
przy czym ta ostatnia przytrzymywana
jest za pomoca sprezyny 8 w polozeniu, u-
widocznionym na fig. 1. Podczas roboczego
ruchu urzadzenia sumujacego suwak na-
stawny 4 przesuwa si¢ o dziewigé podzia-
tek zebowych, ‘podczas gdy otwory 7 ze-
batki umozliwiaja przesunigcie tej ostat-
niej o jedna podziatke ze¢ba. Zebatka 5
jest przesuwana podczas rozrzadzania dzie-
siatek w maszynie do dodawania po po-
wrocie odnos$nego suwaka nastawnego do
polozenia wyjsciowego, przy czym woéwczas
urzadzenie sumujace pozostaje wlaczone, a
urzadzenie rozrzadcze dziesiatek zajmuje
polozenie, uwidocznione na fig. 1. Aby roz-
rzadzanie dziesiatek odbywalo sie jedno-
czesnie z przebiegiem sumowania, przewi-
dziany jest wedlug wynalazku zatrzym w
postaci dwuramiennej dZwigni 10, osadzo-

n\

ny wahadlowo na nieruchomym walku 9.
Zatrzym ten jest tak wykonany, aby pod-

‘czas przenoszenia dziesiatek mogt byé spro-

wadzany .za pomoca odpowiedniego kotka

-11, osadzonego w kétku wynikowym 2, do

polozenia czynnego, w ktérym zatrzym ten
rygluje przenosnik 12 dziesiatek, przesuwa-
ny wraz z suwakiem nastawnym 4 o dzie-
wigé podziatek zebowych. Przenosnik ten
jest wykonany réwniez w postaci dwura-
miennej dzw1gn1, polaczonej wahliwie z ra-
mieniem 13, poruszanym wraz z suwakiem
4, przy czym rami¢ 13 wprawia w ruch nie
uwidoczniong -na rysunku tarcze kciukowa
lub inny podobny , narzad. Dwuramienna
dzwignia zatrzymowa 10 umozliwia w swym
poloZeniu czynnym zmiang polozenia prze-
nos$nika 12 przy jednoczesnym przesunig-
ciu zgbatki 5. Do utrzymywania dwura-
miennej dZwigni zatrzymowej 10 w poto-
zeniu czynnym lub nieczynnym stuzy spre-
zyna naciggowa 14, ktorej jeden koniec jest
polaczony z koricem diwigni zatrzymowej
10, a drugi koniec jest umocowany na czo-
pie 15. ramienia, osadzonego na nierucho-
mym watku 9. Czop 15 jest tak polozony
wzgledem watka 9, aby dZwignia zatrzymo-
wa 10 byla w réwnowadze chwiejnej wow-
czas, gdy znajduje si¢ w swym polozeniu
posrednim, z ktérego wychyla si¢ do opar-
cia 0 jeden z dwoch nieruchomych wyste-
pow 16, 17, ograniczajacych jej wahadlowy
ruch. Do cofania przenosnika 12 dziesigtek
do jego polozenia wyjsciowego sluzy sprq-
Zyna 18.

Podczas przenoszenia 1edne) dziesiatki
kotek 11 koétka wynikowego 2 naciska na
dolny koniec dZwigni zatrzymowej 10 i
przechyla ja w kierunku, uwidocznionym
na fig. 1 za pomoca strzatki A, przy czym
dzwignia zatrzymowa po wychyleniu do
polozenia réwnowagi chwiejnej, zostaje
dalej wychylona samoczynnie za pomoca
sprezyny 14 do jej polozenia czynnego, w
ktérym ta dzwignia jest przedstawiona na
fig. 2. Podczas ruchu w dé! suwaka na-
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* stiswenegoe ¢ owmanaessproggniets, (o) mm et
tatkee samujazca kol wymikdwen2opbrar
cavsilpw ddbsintion dorbwiego modeiema wyir
sciowego, w ktorym kotko to jest nasta-
wionkesmas zproo Po osiagnigciu tego potoze-
siagpruez! kéotko wyldikbede irandies/3 znaj-
dltje wie w Fwym ddloym petdzeniu korico-
Walee sz ey dZzwignia zatrzymowa 10
po wychyleniu si¢ w swe polozenie czynne
blokuje jeden koniec przenosnika 12. Jed-
noczesnie drugi koniec tego przenosnika,
ktory zostaje przechylony w dét, urucho-
mia z¢batke 5, przynaleina do nastepnego
wyzszego miejsca dziesigtnego, przesuwa-
jac ja o jeden odstep miedzyzebowy. Wsku-
tek tego kotko sumujace, zazebiajace si¢ z
zgbatka, zostaje odpowiednio obrécone.
Gdy wszystkie dziesiatki zostaly przenie-
sione, walek 3 wraz z zablokowanymi na
nim kétkami wynikowymi 2 zostaje odsu-
niety od przynaleznego szeregu suwakow
nastawnych 4, przy czym réwniez zostaje
zwolniona odnosna zebatka 5, ktéra moze
byé cofnieta do swego polozenia wyjscio-
wego za pomoca sprezyny 8. Wahliwe ra-
mie¢ 20, zaopatrzone w wystep lub czop 19,
za kazdym odsunieciem watka 3 od suwaka
nastawnego 4 zostaje za posrednictwem
odpowiedniego urzadzenia napedowego, u-
ruchomianego np. za pomoca walka 3,
wprawiane w ruch wahadlowy w kierunku
strzatki B, uwidocznionej na fig. 2. Pod-
czas tego ruchu ramienia 20 czop 19 naci-
ska na dzwigni¢ zatrzymowa 10 i cofa ja
do nieczynnego polozenia wyjsciowego.
Oczywisécie rézne narzady w odmiennych
postaciach wykonania urzadzenia wedlug
wynalazku mozna w rozmaity sposéb wy-
konaé oraz polaczyé ze soba. Mozna np.
umiesci¢ przenos$nik 12 bezposrednio na su-
waku nastawnym 4, co jest uniemozliwione
w kasach rejestrujacych, w ktérych prze-
noszenie dziesiatek odbywa sie kolejno w
nastepujacych po sobie miejscach dziesia-
tek. Rowniez dzwignie zatrzymowa 10
mozna umies§ci¢ w sposéb dowolny, réznia-
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b, mlfrzadeenie, cdamozr zadnedid ol dig-
sigtek w maszynach do dodawania, zaopa-
trzonych w walek kotka wynikowego,
sprzegany z zebatka sumujaca, przesuwa-
na wzdluz suwaka nastawnego, przesuwa-
nego z kolei o dziewie¢ podziatek zebo-
wych, ktora to zebatka jest tak wykonana,
aby podczas rozrzadzania dziesigtek prze-
suwala sie o jedna podziatke zebowa wow-
czas, gdy odnosny suwak nastawny powro-
cil do swego polozenia wyjsciowego, a u-
rzadzenie sumujace pozostaje ciagle wila-
czone, znamienne tym, Ze posiada dwura-
mienng dZwignie zatrzymowa (10), osadzo-
na wahliwie na nieruchomym walku (9),
ktorej dolny koniec polaczony jest z jed-
nym koricem sprezyny (14), przymocowa-
nej swym drugim koricem do czopa (15) ra-
mienia, osadzonego na tym samym nieru-
chomym walku (9), przy czym czop ten
lezy powyzej nieruchomego walka w przy-
blizeniu w jednej plaszczyznie z tym wal-
kiem, wskutek czego dZwignia ta podczas
swego wychylania moze zajmowaé poloze-
nie posrednie, w ktérym dZwignia ta znaj-
duje si¢ w rownowadze chwiejnej.

2. Urzadzenie do rozrzadzania dzie-
siatek wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
zaopatrzone jest w dwa przesunigte wzgle-
dem siebie w kierunku poziomym nierucho-
me wystepy (16, 17), z ktérych jeden wy-
step (16) stuzy do oparcia dolnego korica
dzwigni zatrzymowej {10) w jej nieczyn-
nym polozeniu, drugi zas wystep (17) —
do oparcia goérnego korica tej dzwigni w
jej czynnym polozeniu pod dzialaniem
przynaleznej sprezyny (14).

3. Urzadzenie do rozrzadzania dzie-



siatek wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym,
ze posiada przenosnik dziesiatek, wyko-
nany w postaci dwuramiennej dZwigni (12),
sprzegnietej przegubowo z gorna czescia
przynaleznego suwaka nastawnego (4) u-
rzadzenia sumujacego maszyny, ktorej to
dzwigni jeden koniec wspélpracuje z gor-
nym koricem dzZwigni zatrzymowej (10) w
jej polozeniu czynnym, przy czym drugi

koniec tej dZwigni przenosnikowej naciska
na gorny koniec zebatki sumujacej (5)
przesuwajac ja o jedna podzialke zebowa.

- Kooperativa
Forbundet Forening u p. a

Zastepca: Inz. J. Wyganowski,
rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 24593.

Ark. 1.

—/3

8

/9




N 6

]

Zl I
e

XA
/5
d
|
!!
®

Do opisu patentowego Nr 24593.

Ark. 2.
3
O p
Pe—,
/0 .
> pi Frg.R.

A

M

i

[

Druk L. Bogustawskiego i Ski, Warszawa.
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