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Wynalazek niniejszy dotyczy urządze¬
nia do rozrządzania dziesiątek w maszy¬
nach do dodawania, zaopatrzonych w wałek
kółka wynikowego, sprzęgany z zębatką
sumującą, przesuwaną wzdłuż suwaka na¬
stawnego, przesuwanego z kolei o dzie¬
więć podziałek zębowych. Zębatka ta jest
tak wykonana, aby podczas rozrządzania
dziesiątek przesuwała się o jedną podział-
kę zębową wówczas, gdy suwak nastawny
urządzenia sumującego maszyny do doda¬
wania już powrócił do swego położenia
wyjściowego i gdy urządzenie sumujące
pozostaje jeszcze ciągle włączone. Urzą¬

dzenie według wynalazku do rozrządza¬
nia dziesiątek, które może być zastosowa¬
ne zwłaszcza do kas rejestrujących, jest
tak wykonane, aby możliwe było pewne i
jednoczesne z przebiegiem sumowania
działanie tego urządzenia. W wykonaniu
urządzenia według wynalazku liczba na¬
rządów pracujących jest stosunkowo
zmniejszona w porównaniu z liczbą narzą¬
dów w dotychczas stosowanych urządze¬
niach do rozrządzania dziesiątek, a to
dzięki temu, iż w urządzeniu tym prze¬
widziano zatrzym, osadzony wahliwie na
nieruchomym wałku. Przenoszenie dziesią-



tek"ża - ppm6cą Wołka wynikowego odbywa
się w takim położeniu (położeniu czyn¬
nym) tego zatrzymu, w jakim on-blokuje
przenośnik dziesiątek, poruszany wraz z
odnośnym suwakiem nastątynym. Podczas-*
zmiany swego położenia* przenośnik ten
jednocześnie przesuwa zębatkę sumującą,
przynależną do następnego wyższego'miej¬
sca dziesiętnego w urządzeniu sumującym
maszyny.

Na rysunku przedstawiono przykład
wykonania ifeząd?ęnja według wynalazku
do rozrządzania dziesiątek w maszynach
do dodawania. Fig. 1 i 2 przedstawiąją-wi¬
dok z boku tego urządzenia w dwóch j-pż*
nych położeniach.
" Na rysunku liczba / oznacza kółko zę¬
bate, przynależne do kółka wynikowego 2
urządzania sumującego maszyny do doda¬
wania. Wałek 3 tego kółka może być przy¬
suwany i odsuwany od zębatki 5, która
z kolei może być przesuwana wzdłuż su¬
waka nastawnego 4 urządzenia sumujące¬
go. Zębatka ta może być prowadzona za
pomocą dwóch c?opów 6, osadzonych w
suwaku nastawnym i wsuniętych w po¬
dłużne otwory 7, wykonane w tej zębatce,
przy czym ta ostatnia przytrzymywana
jest za pomocą sprężyny 8 w położeniu, u-
widocznionym na fig. 1. Podczas roboczego
ruchu urządzenia sumującego suwak na¬
stawny 4 przesuwa się o dziewięć podzia-
łek zębowych, podczas gdy otwory 7 zę¬
batki umożliwiają przesunięcie tej ostat¬
niej o jedną podziałkę zęba. Zębatka 5
jest przesuwana podczas rozrządzania dzie¬
siątek w maszynie do dodawania po po¬
wrocie odnośnego suwaka nastawnego do
położenia wyjściowego, przy czym wówczas
urządzenie sumujące pozostaje włączone, a
urządzenie rozrządcze dziesiątek zajmuje
położenie, uwidocznione na fig. 1. Aby roz¬
rządzanie dziesiątek odbywało się jedno¬
cześnie z przebiegiem sumowania, przewi¬
dziany jest według wynalazku zatrzym w
postaci dwuramiennej dźwigni 10, osadzo¬

ny wahadłowo na nieruchomym wałku 9.
Zatrzym ten jest tak wykonany, aby pod-

/ czas przenoszenia dziesiątek mógł być spro¬
wadzany, za pomocą odpowiedniego kołka

\*11, osadzonego w kółku wynikowym 2, do
położenia czynnego, w którym zatrzym ten
rygluje przenośnik 12 dziesiątek, przesuwa¬
ny wraz z suwakiem nastawnym 4 o dzie¬
więć podziałek zębowych. Przenośnik ten
jest wykonany również w postaci dwura¬
miennej dźwigni, połączonej wahliwie z ra¬
mieniem 13t poruszanym wraz z suwakiem
4, przy czym ramię 13 wprawia w ruch nie
uwidocznioną na rysunku tarczę kciukową
lub inąy podobny narząd. Dwuramienna
dźwignia zatrzymowa 10 umożliwia w swym
położeniu czynnym zmianę położenia prze¬
nośnika 12 przy jednoczesnym przesunię¬
ciu zębatki 5. Do utrzymywania dwura¬
miennej dźwigni zatrzymowej 10 w poło¬
żeniu czynnym lub nieczynnym służy sprę¬
żyna naciągowa 14, której jeden koniec jest
połączony z końcem dźwigni zatrzymowej
10, a drugi koniec jest umocowany na czo¬
pie 15 ramienia, osadzonego na nierucho¬
mym wałku 9. Czop 15 jest tak położony
względem wałka 9, aby dźwignia zatrzymo¬
wa 10 była w równowadze chwiejnej wów¬
czas, gdy znajduje się w swym położeniu
pośrednim, z którego wychyla się do opar¬
cia o jeden z dwóch nieruchomych wystę¬
pów 16, 17, ograniczających jej wahadłowy
ruch. Do cofania przenośnika 12 dziesiątek
do jego położenia wyjściowego służy sprę¬
żyna 18.

Podczas przenoszenia jednej dziesiątki
kołek 11 kółka wynikowego 2 naciska na
dolny koniec dźwigni zatrzymowej 10 i
przechyla ją w kierunku, uwidocznionym
na fig. 1 za pomocą strzałki A, przy czym
dźwignia zatrzymowa po wychyleniu do
położenia równowagi chwiejnej, zostaje
dalej wychylona samoczynnie za pomocą
sprężyny 14 do jej położenia czynnego, w
którym ta dźwignia jest przedstawiona na
fig. 2. Podczas ruchu w dół suwaka na-
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<bkYkąpspinającą 5kó4ho wynikiwei2<)0bfaf-
4Pa^«fe>w £&turfkiij; (fcTbwegoEpołęicina, ¥Ky^
ściowego, w którym kółko to jest nasta-
^oder.iKpz^roo Ho osiągnięciu tego położe¬
nianprtte^ kółko A<yfiik6tifc?raniięoH znaj-
^^Hf^m:Ałliif»t^otózeniu końco-
•wyto,9fcflz^z¥*ti dźwignia zatrzymowa 10
po wychyleniu się w swe położenie czynne
blokuje jeden koniec przenośnika 12. Jed¬
nocześnie drugi koniec tego przenośnika,
który zostaje przechylony w dół, urucho¬
mia zębatkę 5, przynależną do następnego
wyższego miejsca dziesiętnego, przesuwa¬
jąc ją o jeden odstęp międzyzębowy. Wsku¬
tek tego kółko sumujące, zazębiające się z
zębatką, zostaje odpowiednio obrócone.
Gdy wszystkie dziesiątki zostały przenie¬
sione, wałek 3 wraz z zablokowanymi na
nim kółkami wynikowymi 2 zostaje odsu¬
nięty od przynależnego szeregu suwaków
nastawnych 4, przy czym również zostaje
zwolniona odnośna zębatka 5, która może
być cofnięta do swego położenia wyjścio¬
wego za pomocą sprężyny 8. Wahliwe ra¬
mię 20, zaopatrzone w występ lub czop 19,
za każdym odsunięciem wałka 3 od suwaka
nastawnego 4 zostaje za pośrednictwem
odpowiedniego urządzenia napędowego, u-
ruchomianego np. za pomocą wałka 3,
wprawiane w ruch wahadłowy w kierunku
strzałki B, uwidocznionej na fig. 2. Pod¬
czas tego ruchu ramienia 20 czop 19 naci¬
ska na dźwignię zatrzymowa 10 i cofa ją
do nieczynnego położenia wyjściowego.
Oczywiście różne narządy w odmiennych
postaciach wykonania urządzenia według
wynalazku można w rozmaity sposób wy¬
konać oraz połączyć ze sobą. Można np.
umieścić przenośnik 12 bezpośrednio na su¬
waku nastawnym 4, co jest uniemożliwione
w kasach rejestrujących, w których prze¬
noszenie dziesiątek odbywa się kolejno w
następujących po sobie miejscach dziesią¬
tek. Również dźwignię zatrzymowa 10
można umieścić w sposób dowolny, różnią-

4ry^icftadi£paK>łfiii jfe j aiś4mwfertiks>w iąAą&r
-ft^irosłMp^kbnaiuKoa^^e^t**^^

3aa4liwia9ąófej ^tapuntio^o^^wi^^^dz^^bnpe

o! jsaóM ,yrrYs«j6fn cfesofĄumm jsrrrDsb^t
--xo& Z.ai^ft^z^a^frijDip^Blteal>ip injpwsh
w \J)v\ jwQmv,vrh5,\ in&iwxb mnoiioA myn
Ąuih ifryrią>dzcpi^^'ckrin^azxząd«e6«dor^^^r-
siątek w maszynach do dodawania, zaopa¬
trzonych w wałek kółka wynikowego,
sprzęgany z zębatką sumującą, przesuwa¬
ną wzdłuż suwaka nastawnego, przesuwa¬
nego z kolei o dziewięć podziałek zębo¬
wych, która to zębatka jest tak wykonana,
aby podczas rozrządzania dziesiątek prze¬
suwała się o jedną podziałkę zębową wów¬
czas, gdy odnośny suwak nastawny powró¬
cił do swego położenia wyjściowego, a u-
rządzenie sumujące pozostaje ciągle włą¬
czone, znamienne tym, że posiada dwura-
mienną dźwignię zatrzymowa (10), osadzo¬
ną wahliwie na nieruchomym wałku (9),
której dolny koniec połączony jest z jed¬
nym końcem sprężyny (14), przymocowa¬
nej swym drugim końcem do czopa (15) ra¬
mienia, osadzonego na tym samym nieru¬
chomym wałku (9), przy czym czop ten
leży powyżej nieruchomego wałka w przy¬
bliżeniu w jednej płaszczyźnie z tym wał¬
kiem, wskutek czego dźwignia ta podczas
swego wychylania może zajmować położe¬
nie pośrednie, w którym dźwignia ta znaj¬
duje się w równowadze chwiejnej.

2. Urządzenie do rozrządzania dzie¬
siątek według zastrz. 1, znamienne tym, że
zaopatrzone jest w dwa przesunięte wzglę¬
dem siebie w kierunku poziomym nierucho¬
me występy (16, 17), z których jeden wy¬
stęp (16) służy do oparcia dolnego końca
dźwigni zatrzymowej (10) w jej nieczyn¬
nym położeniu, drugi zaś występ (17) —
do oparcia górnego końca tej dźwigni w
jej czynnym położeniu pod działaniem
przynależnej sprężyny (14).

3. Urządzenie do rozrządzania dzie-
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siatek według zastrz. 1 i 2, znamienne tym,
że posiada przenośnik dziesiątek, wyko¬
nany w postaci dwuramiennej dźwigni (12),
sprzęgniętej przegubowo z górną częścią
przynależnego suwaka nastawnego (4) u-
rządzenia sumującego maszyny, której to
dźwigni jeden koniec współpracuje z gór¬
nym końcem dźwigni zatrzymowej (10) w
jej położeniu czynnym, przy czym drugi

koniec tej dźwigni przenośnikowej naciska
na górny koniec zębatki sumującej (5)
przesuwając ją o jedną podziałkę zębową.

Kooperativa
Fórbundet Fórening u. p. a.

Zastępca: Inż. J. Wyganowski,
rzecznik patentowy.
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Ark. 1.



Do opisu patentowego Nr 24593.
Ark. 2.

Druk L. Bogusławskiego i Ski, Warszawa. ■^ i
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