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(54) Dotvkovy indikdtor pFitomnosti objektu, zeiména dojnice pri dojicim procesu

Dotykovy indikdtor p¥itomnosti objektu,
zeiména dojnice pfi dojfcim orocesu rodle

vynilezu je jednoduché a levné konstrukce,
v dfisledku svéro uzaviendho usporddédni o-

dolny vii&i agresivit® stdjového prostiedd,
kde je zejména pourivén. V pouzdru proché-
zejicim nruZnou membrénou, sevienou mezi 3

spodnim vikem a t¥lesem indikdtoru, Jje ulo-
Yen rtufovy spina¥, ktery silou, vyvozenou
pr{tomnosti objektu, Je pieklopen s sepne
své kontakty, které tak sepnou elektricky
okruh a ten d4 mo¥nost indikace pifitomnosti
daného objektu.

214152



1 214152

Vyndlez se tykd dotykovéro indikdtoru pfitomnosti objektu, zejména dojnice p¥i dojicim
procesu, anebo jakéhokoliv jiného objektu, zejména Z2ivého, v daném mistd.

Pro indikaci pfitomnosti objektu, zeiména Zivého, se touZivaji rizné typy, uspotrdddni a
provedeni kontaktnich spinadd., Jsou-1li tyto indika&ni snina¥e umistdny v agresivnim prostred{,
nap¥. stdjovém, je Zivotnost jejich kontaktd n vEeobecn® mechgnickych dil® velmi nizkd. Foti-
Ye rovn¥% ptscbi mechanismus, ktery p¥evaddi prostorovy pohyb &idla na spinacf pohyb kontakti.
V¥roba tohoto pievodnfho mechanismu je pracnd a nédkladnd, zjednodulené Fe¥eni vzhledem k ne;
spolehlivosti neni dobfe pouZitelné., Navic i plevodni iechanismus se po uréité dobd opotiebi,
zasekdvd se a ieho funkce Jje tedy nevyhovujici. Zejména neni u dosavadnich dotykovych indikd~
tortt pFitomnosti Zivych objektt zarufena dlouhodobd svolehlivont jejich funkce, nehled& pak
na dal%f zmin&né problémy.

Tyto nevvhody a nedostatky jsou odstran¥ny dotykovym indikdtorem p¥itomnosti objektu,
zejména dojnice pfi dojicim vrocesu, vodle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, %e v pou-
zdru prochdzejicim pruZnou membrénou, sevienou mezi spodnim vikem a t&lesem indikdtoru, je u-

lo¥en rtufovy snina¥, jeho¥ vyvodové kontakty jsou ranojeny na svorkovnici v hlav® indikdto-
ru, opatfend kabelovymi prichodkami,

Dotykovy indikdtor piitomnosti objektu, zejiména dojnice pii dojicim procesu, -odle vynd-
lezu, md mnoho vvhod a ~¥ednosti, Jeho konstrukce je jednoduchd a levnd. V disledku s\ého u-
zav¥eného uspoPdddni a pouziti rtufového sninafe prakticky nepodléhd Z&dnému mechanickému opo-
t¥ebeni ani v diisledku agresivity stdjového prost¥edi. Vzhledem k moZncsti vymdnitelnéd membré-
ny o rizné tuhoeti pak mi¥e indikovat i ridzné objekty, takZe jeho pouZitelnost je Zirokd. Vy-
s0kd svolehlivost, neovlivnind dobou pouZiti, je pak hlavnim kladem provedeni indikdtoru podle
vyadlezu, Navic je indikdtor svou konstrukci vFimo vfedurden vyrobni technologii liscvénim,
co? op&t prizniv¥d nromitd do pofizovac? ceny.

Na r¥ipojeném vykrese je zndrornZn piiklad provedeni dotykového indikdtoru podle vyndlezu,
Obr, 1 pfedst=vuje indikdtor ve svislém fezu, obr. 2 v pldorysu.

Rtutovy eninal 1 Je uloZen v mouzdru 2, ovatiendm zdvitovim Cevem 3, Tento z 'vitovy &ep
3 pak nrochdz{ otvorem 4 oruZné membrdny 5, kterd je rovfena spolu s vymezovacim krouZkem &,
omezovacim dorazovym krouZikem 7 a tdsnicim krouZkem 8 mezi spodni viko 9 a téleso 10 indikés
toru, sta’ené vzdjemn¥ spo’ovacimi Xrouby 1l. Pouzdro 2 se rtufovym spinaem g'je k pruiné
meinbrdnd 5, je¥ miZe byt rfizné tlou¥fky a tato prak vymezena vymerzovacim kroudkem 6 patfiné
tlou¥tky pPita¥eno ndstavecem 12, oratPentm zdvitovim otvorem 13. Ndstavec 12, ktery Je spojen
s indika&nim dotekem 14, nrochdzi omezovacim prichozim otvorem 15 ve spodnim viku 9. Té&leso
10 indikdtoru Jje upevn&no napf. Zrouby 16 k hlav& 17, v niZ j= uspofdddna svorkovnice 18, na-
voJend spojovacimi kabely 19 na viyvodovd kont:ktv 20 rtufového soinaZe L. Mezi hlavou 17 a té-
lesem 10 je usvordddno tZsn¥n{ 21. Hlava 17 je opntfena utdsn&nym vikem 22 a utlieninyni kabe-
lovymi Drﬁchodkami 23, JimiZ jsou vyvedeny n2zndzorn&né kabely od svortovrice 18 k nezndzorn¥-
nému elektrickému indika¥nimu za¥izeni,

Dotykovy indikdtor podle vyndlezu orrcuje takto. Objekt, jeho¥ v¥itorrost mé byt indiko-
véng, napf, dojnice, svym pohybem a dotykem vychyli indikaini dotek 14, ktery prostfednictvim

néstavce 12 a nouzdra 2 mdisobi pruZnon defor:.aci membrény 5, urlenou a ocmezenoutjednak tlou-
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#¥kou a poddajnosti vym&nitelné oruZné membrdny 5 samotné, Jjednak pak je krajni polona vyky-
vu pouzdra 2 a ndstavce 12 omezena okrajem prichoziho otvoru 13 ve spodnim viku 9 a okrajem
otvoru omezovaciho dorazového krouZku 7. Naklonénim pouzdra 2 sepne hladina rtuti ve rtuto-
vém sninadi ), Jjeho v¥vodové kontakty 20 a takto sepnuty elektricky okruh dé pies spojovaci

kebely 19 a svorkovnici 18 elektricky impuls nezndzorn&nému elektrickému indikadnimu zarize-

ni v¥{tomnosti sledovaného objektu.

PERDMET VYNALEZU

i. Dotvkovy indikdtor piFitomnosti objektu, zejména dojnice, pfi dojicim procesu, vyznafeny
tim, %e v vouzdru (2) prochdzejicim pru¥nou membrénou (5), sevienou mezi spodnim vikem
(9) a t&lesem (10) indikdtoru, Je ulu¥en rtufovy spinad (1), JjehoZ vyvodové kontakty (20)
Jsou nanoieny na svorkovnici (18) v hlavé (17) indikdtoru, opat¥ené kabelov?ﬁi prichod~
kami (23).

2. Dotykovy indikdtor podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze pouzdro (2) rtufového spinaZe (1)
orochiz{ omezovacim dorazovym krouZzkem (7), staZenym spolu s pruZnou membrénou (5) a vy~

mezovacim krouikem (6) mezi spodni viko (9) a té&leso (10) indikdtoru.

1 vykres
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