
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 202110691480.0

(22)申请日 2021.06.22

(71)申请人 广西科技大学

地址 545000 广西壮族自治区柳州市东环

大道268号

(72)发明人 李健　兰承润　王维衡　张琦　

周福鑫　王静　

(74)专利代理机构 北京众合诚成知识产权代理

有限公司 11246

代理人 甘东阳

(51)Int.Cl.

G05D 1/02(2020.01)

 

(54)发明名称

一种无接触智能配送车

(57)摘要

本发明公开了一种无接触智能配送车，包括

箱体、配送车底盘和车轮，所述箱体安装在配送

车底盘上，所述配送车底盘与所述车轮连接，所

述配送车底盘安装有驱动减速电机，所述驱动减

速电机通过电机支座安装在所述配送车底盘上，

所述驱动减速电机配有电机驱动器，所述驱动减

速电机通过传动轴与所述车轮连接；所述箱体前

板上安装有视觉传感器，所述配送车底盘安装有

红外寻迹传感器；所述配送车底盘上安装有控制

器，所述控制器包括单片机b、无线模块b，所述单

片机b分别与无线模块b、电机驱动器电连接，所

述视觉传感器、红外寻迹传感器分别与单片机b

电连接；所述箱体底部设有供电单元，为智能配

送车供电。
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1.一种无接触智能配送车，其特征在于，包括箱体、配送车底盘和车轮，所述箱体安装

在配送车底盘上，所述配送车底盘与所述车轮连接，所述配送车底盘安装有驱动减速电机，

所述驱动减速电机通过电机支座安装在所述配送车底盘上，所述驱动减速电机配有电机驱

动器，所述驱动减速电机通过传动轴与所述车轮连接；所述箱体前板上安装有视觉传感器，

所述配送车底盘安装有红外寻迹传感器；所述配送车底盘上安装有控制器，所述控制器包

括单片机b、无线模块b，所述单片机b分别与无线模块b、电机驱动器电连接，所述视觉传感

器、红外寻迹传感器分别与单片机b电连接；所述箱体底部设有供电单元，为智能配送车供

电。

2.根据权利要求1所述的无接触智能配送车，其特征在于，所述箱体侧板上安装有温度

传感器，所述温度传感器与所述单片机b电连接。

3.根据权利要求1所述的无接触智能配送车，其特征在于，所述箱体上安装有超声波避

障传感器，所述超声波避障传感器安装在所述箱体的前面板上；所述超声波避障传感器与

所述单片机b电连接。

4.根据权利要求1所述的无接触智能配送车，其特征在于，所述箱体内设有紫外线消毒

灯。

5.根据权利要求1所述的无接触智能配送车，其特征在于，所述箱体内设有分隔板，将

箱体内分成多个区域。

6.根据权利要求1所述的无接触智能配送车，其特征在于，所述配送车还设有减震器，

所述减震器分别通过销轴与电机支座、配送车底盘连接。

7.根据权利要求1所述的无接触智能配送车，其特征在于，所述无接触智能配送车包括

数据基站和移动数据终端，所述数据基站包括单片机a和无线模块a，所述移动数据终端通

过蓝牙模块与单片机a连接，所述单片机a与所述无线模块a电连接，所述单片机a与所述单

片机b通过无线模块a、无线模块b连接。
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一种无接触智能配送车

技术领域

[0001] 本发明涉及一种无接触智能配送车。

背景技术

[0002]

[0003] 目前常见的配送车主要有动力系统、控制系统两大部分，只是单纯运送货物，其配

送效率和安全性有很大的差异。医用物资的配送要求较高，除了要求配送效率外还需要杜

绝交替传染的风险。常见的配送车仅实现了货物的配送功能而无法对货物进行实时杀菌消

毒处理。

发明内容

[0004] 针对上述现有技术的不足，本发明的目的是提供一种无接触智能配送车。

[0005] 本发明采取的具体技术方案是：

[0006] 一种无接触智能配送车，包括箱体、配送车底盘和车轮，所述箱体安装在配送车底

盘上，所述配送车底盘与所述车轮连接，所述配送车底盘安装有驱动减速电机，所述驱动减

速电机通过电机支座安装在所述配送车底盘上，所述驱动减速电机配有电机驱动器，所述

驱动减速电机通过传动轴与所述车轮连接；所述箱体前板上安装有视觉传感器，所述配送

车底盘安装有红外寻迹传感器；所述配送车底盘上安装有控制器，所述控制器包括单片机

b、无线模块b，所述单片机b分别与无线模块b、电机驱动器电连接，所述视觉传感器、红外寻

迹传感器分别与单片机b电连接；所述箱体底部设有供电单元，为智能配送车供电。

[0007] 优选地，所述箱体侧板上安装有温度传感器，所述温度传感器与所述单片机b电连

接。

[0008] 优选地，所述箱体上安装有超声波避障传感器，所述超声波避障传感器安装在所

述箱体的前面板上；所述超声波避障传感器与所述单片机b电连接。

[0009] 优选地，所述箱体内设有紫外线消毒灯。

[0010] 优选地，所述箱体内设有分隔板，将箱体内分成多个区域。

[0011] 优选地，所述配送车还设有减震器，所述减震器分别通过销轴与电机支座、配送车

底盘连接。

[0012] 优选地，所述无接触智能配送车包括数据基站和移动数据终端，所述数据基站包

括单片机a和无线模块a，所述移动数据终端通过蓝牙模块与单片机a连接，所述单片机a与

所述无线模块a电连接，所述单片机a与所述单片机b通过无线模块a、无线模块b连接。

[0013] 本发明的优点是：本发明所提供的无接触智能配送车，可以在无接触的情况下实

现配送要求，并且根据环境要求可以选择三种配送模式：传统遥控模式、红外寻迹模式、路

径自主规划模式，并且可以实现温度报警、紫外线消毒灯功能。
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附图说明

[0014] 图1为无接触智能配送车的结构示意图；

[0015] 图2为无接触智能配送车的局部结构示意图；

[0016] 图3为传统遥控模式控制流程图；

[0017] 图4为红外寻迹模式控制流程图；

[0018] 图5为路径自主规划模式控制流程图；

[0019] 附图说明：

具体实施方式

[0020] 为详细说明技术方案的技术内容、构造特征、所实现目的及效果，以下结合具体实

施例并配合附图详予说明。

[0021] 请参阅图1‑2，本实施例一种无接触智能配送车，其特征在于，包括箱体1、配送车

底盘2和车轮3，所述箱体1安装在配送车底盘  2上，所述配送车底盘2与所述车轮3连接，所

述配送车底盘2安装有4个驱动减速电机4(电机a、电机b、电机c、电机d)，所述驱动减速电机

4通过电机支座安装在所述配送车底盘2上，每个驱动减速电机4配有一个电机驱动器(驱动

器a、驱动器b、驱动器c、驱动器d)，所述驱动减速电机4通过传动轴与所述车轮3连接(这些

均与现有的配送车的连接方式一样，不再进行特别详细的描述)；所述箱体1前板10上安装

有视觉传感器，所述配送车底盘2安装有红外寻迹传感器，左右分别一个(红外寻迹传感器

a、红外寻迹传感器  b)；所述配送车底盘2上安装有控制器5，所述控制器5包括单片机  b、无

线模块b，所述单片机b分别与无线模块b、电机驱动器电连接，所述视觉传感器、红外寻迹传

感器分别与单片机b电连接；所述箱体  1底部设有供电单元，为智能配送车供电。所述箱体1

侧板上安装有温度传感器，所述温度传感器与所述单片机b电连接，测试到周边温度超过设

定温度后，会进行报警。所述箱体1上安装有超声波避障传感器，所述超声波避障传感器安

装在所述箱体1前面板上；所述超声波避障传感器与所述单片机b电连接。所述箱体1内设有

紫外线消毒灯，可根据需求选择是否进行消毒。所述箱体1内设有分隔板11，将箱体1内分成

多个区域，方便不同物品的存放。所述配送车设有减震器6，所述减震器6分别通过销轴与电

机支座、配送车底盘2连接。所述无接触智能配送车包括数据基站和移动数据终端，所述数

据基站包括单片机a和无线模块a，所述移动数据终端通过蓝牙模块与单片机a连接，所述单

片机a与所述无线模块a电连接，所述单片机a与所述单片机b通过无线模块a、无线模块b连

接。

[0022] 本实施例提供的无接触智能配送车可选择三种配送模式：传统遥控模式、红外寻

迹模式、路径自主规划模式。

[0023] 传统遥控模式，如图3所示，在传统遥控模式下，移动数据终端通过蓝牙串口发送

给单片机a的蓝牙模块指令，蓝牙模块收到指令后经过单片机a处理再通过无线模块a发射

给小车的无线模块b接收，小车接收到指令后由单片机b处理并控制电机驱动器驱动驱动减

速电机4做出相应动作来完成远程遥控。

[0024] 红外寻迹模式：如图4所示，在红外寻迹模式下，由红外寻迹传感器采集地面颜色

值得变化程度寻线，通过左右两个红外寻迹传感器传感器判断位于线的当前左右偏移位置

发送给单片机b，从而控制电机驱动器调整左右两侧驱动减速电机4的转速差来实现寻迹功
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能，在行驶过程中超声波避障传感器检测周围障碍物时发送给单片机b从而控制驱动器驱

动电机做出调整前进方向或绕过障碍物等动作。

[0025] 路径自主规划模式：如图5所示，在路径自主规划模式下，将路径信息存储到单片

机a通过无线模块a发送给无线模块b，单片机b  接收到无线模块b的指令后控制电机驱动器

驱动减速电机4做出相应动作。在行驶过程中超声波避障传感器检测周围障碍物时发送给

单片机b从而控制驱动器驱动电机做出调整前进方向或绕过障碍物等动作。

[0026] 尽管已经对上述各实施例进行了描述，但本领域内的技术人员一旦得知了基本创

造性概念，则可对这些实施例做出另外的变更和修改，所以以上所述仅为本发明的实施例，

并非因此限制本发明的专利保护范围，凡是利用本发明说明书及附图内容所作的等效结构

或等效流程变换，或直接或间接运用在其他相关的技术领域，均同理包括在本发明的专利

保护范围之内。
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图3
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图4

图5
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