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57 Anotace:

PredloZené feSeni se tyka zatizeni (14) pro otaleni pracovni
jednotky (16) mezi jeji klidovou polohou a jeji pracovni
polohou, které zahrnuje rameno (20) a nosnou konstrukei
(18). Jeden konec tohoto ramena (20) je uspoiddan otoéné v
uvedené nosné konstrukei (18). V uvedené nosné konstrukci
(18) je déle jednim svym koncem otoéné uloZeno ototné
rameno (18) s ovladacim pohonem (42). Druhy konec tohoto
oto&ného ramena (38) je kloubové spojen s pohonem (28),
ptigem# druhy konec tohoto pohonu (28) je kloubove spojen s
ramenem (20). Osa (40) otateni oto&ného ramena (38) je
p¥itom umisténa ve vzdalenosti od osy (22) otaCeni ramena
(20) tak, Ze rameno paky, na kterém piisobi pohon (28) na
rameno (20) v jeho pracovni poloze, 1ze zvétit. Toto
exentrické umist&ni otodného ramena (38) dale umoziije, Ze
ovladaci pohon (42) oto&ného ramena (38) p¥i pracovni
poloze ramena (20) neprendsi v podstaté Zadné sily. Otoéné
zafizeni (14) je zejména vhodné pro zafizeni pro ucpavani
odpichového otvoru pece.
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Otoény mechanismus s ramenem

Oblast techniky

Vynélez se tykd otolného zafizeni s konzolovym ramenem, které je
uréeno pro otaéeni pracovniho jednotky mezi jeji klidovou polohou a jeji pracovni
polohou. Takovato zafizeni se pouZivaji napfiklad pro otaCeni ucpavacky
odpichového otvoru vysoké pece z jeji klidové polohy do pracovni polohy pred

vypusti vysoké pece a pro nasledné natlaceni ucpavacky proti odpichovému otvoru.

Dosavadni stav techniky

BéZna otocna zafizeni pro ucpavacky odpichového otvoru zahrnuji pevnou
nosnou konstrukci a konzolové rameno. Toto konzolové rameno ma jeden ze svych
koncll otoéné pfipojen k nosné konstrukci. Ve vétSiné pfipadd jsou pfi otaceni
konzolového ramena pouzity hydraulické valce. Rozsah otaceni takovéhoto otoéného
zafizeni by mél byt vzdy co mozna nejvétsi tak, aby umoznoval otoCit ucpavacku co
mozna nejdale od odpichového kanalu. Navic musi byt bran zfetel také na to, ze
moderni ucpavacky pracuji se stale vétSimi ucpavacimi tlaky. Vysledkem je, Ze
otoéné zafizeni urCené pro natladeni ucpavacky na odpichovy otvor musi byt

konstruovano pro stale vétsi tlakové sily.

Ve spise US-A-3 765 663 jsou popsana dvé rizna provedeni otoéného
zafizeni pro ucpavacku odpichového otvoru. U prvniho provedeni je mezi pevnym
pakovym ramenem na nosné konstrukci konzolového ramena a zadnim koncem
konzolového ramena usporadan hydraulicky valec. Uhel otadeni je u tohoto zafizeni
s cilem dosazZeni dostateéné velké tlakové sily omezen na pfiblizné 90°. Pro zvétSeni
rozsahu otaceni nad hranici 90° navrhuje spis US-A-3 765 663 uspofadani pakového

systému mezi hydraulicky vélec a nosnou konstrukci. Tento pakovy system je tvofen
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prvkem ve tvaru pismene "U", jehoz jeden konec je pfipevnén k nosné konstrukci
zafizeni a druhy konec tohoto prvku je kloubové spojen spojovaci ty¢i s konzolovym
ramenem. Mezi nosnou konstrukci a timto prvkem ve tvaru pismene "U" je pak

uspofadan hydraulicky valec.

Pro zvétSeni ahlq otaceni nad 90° se doporucuje pouzit oto¢né zafizeni s
nékolika hydraulickymi valci. Spis DE-A-2 035 697 napiiklad popisuje otocné zafizeni
pro ucpavacku odpichového otvoru, které ma hlavni valec urCeny pro vytvofeni
oto¢ného pohybu a mensi pomocny valec ur€eny pro pfekonani uvraté hlavniho
valce. Hlavni vélec je uspofadan mezi prvnim pakovym ramenem na zadnim konci
konzolového ramena a prvni pevnou pakou, ktera vystupuje z nosné konstrukce
konzolového ramena. Pomocny valec otai konzolové rameno za Uvrati valce
hlavniho. PFi piekroCeni Gvrati méni smér zdvihu dvojinného hlavniho valce

hydraulicky pfepinac.

Spis US-A-4 544 143 popisuje otocné zafizeni urlené pro ucpavacku
odpichového otvoru, které pouziva dva hydraulické valce stejné velikosti. Prvni
hydraulicky valec je umistén mezi pevnym bodem na nosné konstrukci konzolového
ramena a otoénym ramem. Tento oto¢ny rdm je otocné pfipojen k nosné konstrukci,
pfitemz jeho osa otaceni je koaxialni s osou otaceni konzolového ramena. Druhy
hydraulicky valec je uspofadan mezi otoénym ramem a zadnim koncem konzolového
ramena. Tyto dva hydraulické vélce jsou poh&nény bud souCasné, nebo v urcité
posloupnosti. Oba valce pfispivaji svym dilem pro pokryti rozsahu otaceni
konzolového ramena. V pracovni poloze, pfi natlatovani ucpavacky proti
odpichovému otvoru, musi prvni hydraulicky valec pfenaSet na nosnou konstrukci
moment sily, kterym plsobi druhy hydraulicky valec na otocny ram. Jelikoz jsou
ramena pak obou hydraulickych valci priblizné stejné velikosti, jsou oba valce
zkonstruovany tak, ze maji stejnou pevnost. U tohoto zafizeni neni velikost ramena
paky druhého hydraulického vélce, kterym je jeho sila pfenasena na konzolove

rameno, ovliviiovana polohou oto¢ného ramu.
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Cilem tohoto vynalezu je zdokonalit pfenos sil uotoéného zafizeni
znamého ze spisu US-A-4 544 143.

Podstata vynalezu

Tento cil je dosazen oto¢nym zafizenim podle prvniho patentového
naroku. Toto otoéné zafizeni zahrnuje, podobné jako je tomu u zafizeni popsaného
ve spise US-A-4 544 143, konzolové rameno urcené pro neseni uvedené pracovniho
jednotky, nosnou konstrukci, v niz je oto€né kolem osy upevnén jeden konec
konzolového ramena, prvni pfimocCary pohon - obvykle hydraulicky valec - pro
otaceni konzolového ramena mezi jeho klidovou polohou a jeho pracovni polohou,
kde tento pfimocary pohon je spojen prostfedky prvniho otoéného kloubu s
konzolovym ramenem, otoéné rameno, které je jednim svym koncem pfipojeno k
nosné konstrukci tak, ze se miiZe otadet kolem osy otageni, kde pfimod&ary pohon je
pfipojen pomoci druhého otoéného kloubu k volnému konci oto¢ného ramena a dale

ovladaci pohon pro otaceni oto€ného ramena vzhledem k nosné konstrukci.

Podstata vynalezu pfitom spo€iva v tom, Ze osa otaceni otocného ramena
neni jako u US-A-4 544 143 umisténa koaxialné s osou otaCeni konzolového
ramena, ale nachazi se v uréité vzdalenosti od ni. Jinymi slovy, oto¢né rameno je
vzhledem ke konzolovému rameni umisténo excentricky. V dusledku tohoto
excentrického umisténi oto¢ného ramena bude mozno zvétsit rameno paky, kterym
primocary pohon plsobi silou na konzolové rameno. Vhodnym otoCenim excentricky
umisténého otoéného ramena bude také mozno zajistit, pfi konzolovém ramenu v
pracovni poloze, Zze ovladaci pohon nebude pfenaset zadné sily do nosne
konstrukce. Jinak fedeno, otoéné rameno se mlze otocit do polohy, v niz pfimocary
pohon, pii pfenaseni sily na konzolové rameno, nebude pusobit na ovladaci pohon
adnou silou. Pfi otadeni konzolového ramena z klidové polohy do pracovni polohy
jsou hydraulicky vélec konzolového ramena a ovladaci pohon oto¢ného ramena v
ginnosti bud souéasné nebo nasledné. Ovladaci pohon otoéného ramena pfispiva u
tohoto vynalezu svym dilem k pokryti rozsahu otaceni konzolového ramena. Ve

srovnani s otoénym zafizenim podle US-A-4 544 143 mlze otoCné zafizeni podle
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tohoto vynalezu byt kompaktnégjsi a levnéjsi, pficemz nedojde ke zmen$eni rozsahu

otaceni, ani ke zmenseni tlakové sily pfenasSené na pracovni jednotku.

U vyhodného provedeni tohoto vynalezu je oto¢né rameno schopno,
pomoci oviadaciho pohonu, otaCeni do pracovni polohy, v niz, pfi konzolovém
ramenu nachazejicim se v pracovni poloze, je druhy otoCny kloub pfimocarého
pohonu umistén v bezprostfedni blizkosti roviny, kter4 obsahuje osu otaceni
oto¢ného ramena a stfed prvniho otocného kloubu pfimocarého pohonu. Oto¢né
rameno tak pfi uvedeni pfimoc€arého pohonu do ¢innosti neabsorbuje Zadny moment
sily, nebo jen maly moment sily, takze ovladaci pohon nemusi pisobit silou, nebo jen
malou silou, aby udrZel otocné rameno v jeho pracovni poloze. Ovladaci pohon
otoéného ramena tudiz mize byt vytvofen jako podstatné slabsi nez primocary

pohon konzolového ramena.

U alternativniho provedeni tohoto vynalezu je otocné rameno pomoci
ovladaciho pohonu schopno otaéeni do pracovni polohy, v niz je, pii konzolovem
ramenu nachazejicim se v pracovni poloze, druhy oto¢ny kloub pfimo¢arého pohonu

umistén na druhé strané roviny, ktera obsahuje osu otaceni oto¢ného ramena a stfed

prvnino otoéného kloubu piimog&arého pohonu. Jinymi slovy, druhy otocny kloub

pfimod&arého pohonu je otaen za polohu, v niz pii Cinnosti pfimoCarého pohonu
oto&né rameno neprenasi Zzadny moment sily. V priibéhu otaceni, moment sily, ktery
plisobi na oto&né rameno méni smér svého plsobeni. U tohoto provedeni otocného
zafizeni je nosna konstrukce vyhodné opatfena patkou, s niz je otocné rameno,
nachazejici se ve své pracovni poloze, v kontaktu. Tato patka pohlcuje moment sily,
ktery pisobi na oto&né rameno pfi ¢innosti pfimo¢arého pohonu a ovladaci pohon je
tak zcela odlehéen. Jako alternativu uvedené patce, je mozno ovladaci pohon opatfit

koncovou zarazkou, ktera bude uréovat pracovni polohu oto¢ného ramena.

Oto¢né rameno a ovladaci pohon jsou vyhodné zkonstruovany tak, Ze
vzdalenost mezi osou otadeni konzolového ramena a pfimkou spojujici stfedy dvou
otoénych kloubl pfimocarého pohonu se pfi otaceni ototného ramena do pracovni

polohy zvétsuje. Vysledkem je, Ze rameno péky, na kterém pusobi sila pfimo¢arého
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pohonu na otécejici se konzolové rameno, se zvétSuje. Jelikoz tlakova sila, kterou
otoéné zafizeni pFfenasi na pracovni jednotku je umérna momentu sily, ktery je
pfenasen primocarym pohonem na konzolové rameno, zvétSuje se tlakova sila
umérné se zvétSovanim uvedeného ramena paky. Jinymi slovy, kompaktni pfimocary

pohon mlze u navrhovaného zafizeni generovat velmi velké tlakové sily.

Ovladacim pohonem je vyhodné pfimoc€ary pohon, zpravidia hydraulicky
valec, ktery je na jedné své strané kloubove pfipojen k pevnému bodu nosné
konstrukce a na své druhé strané k oto€nému ramenu. Tento druhy pfimocary pohon
muze byt navrZzen jako podstatné slabsi nez prvni pfimoc€ary pohon (tj. miZe mit
podstatné mensi pramér). Toto uspofadani umoznuje dosazeni nejen kompaktnéjsi a -
levn&j$i konstrukce oto¢ného zafizeni, ale také umoziuje snizit spotiebu oleje tohoto
otoéného zafizeni. Ovladacim pohonem oto¢ného ramena mizZe byt v pfipadé

potieby také rotacni pohon, pfikladné elekiricky nebo hydraulicky rotatni motor.

U vyhodného provedeni otoéného zafizeni podle tohoto vynalezu ma
otoéné rameno klidovou polohu, v niz je druhy oto¢ny kloub pfimoc¢areho pohonu
uspofadan tak, ze v klidové poloze konzolového ramena je prvni pfimocary pohon
umistén vpodstaté rovnobézné s konzolovym ramenem. Vysledkem je, ze se otocné

zafizeni stava v klidové poloze kompaktnim, a tudiz vyzaduje jen maly prostor.

Otoéné zafizeni podle tohoto vynalezu mlZe byt vyhodné pouzito v
zafizeni pro ucpavani odpichového otvoru pece.

Ptehled obrazkd na vykresech

Jednotliva provedeni tohoto vynalezu jsou v nasledujici Casti podrobnéji

popsana s odkazy na pfilozené vykresy, kde:

Obr. 1 zobrazuje v pldoryse ucpavacku odpichového otvoru s otoCnym

zafizenim podle tohoto vynalezu nachéazejici se v klidové poloze pred vysokou peci;
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Obr. 2 zobrazuje stejny pohled jako Obr. 1, pfiCemz oto¢né zafizeni je zde

znazornéno jen schematicky;

Obr. 3 je pldorysny pohled na ucpavacku odpichového otvoru z Obr. 1

nachazejici se v mezilehle poloze;

Obr. 4 odpovida Obr. 3, avdak otoCné zafizeni je zde znazornéno pouze

schematicky;

Obr. 5 je pudorys ucpavacky odpichového otvoru z Obr. 1 nachéazejici se v

pracovni poloze na odpichovém otvoru,

Obr. 6 je stejny pohled jako Obr. 5, pfiCemz otoCné zafizeni je zde

znazornéno jen schematicky;

Obr.7 je stejny pohled jako Obr. 6, avSak oto¢né zafizeni ma zde

pozménénou konstrukci.

Piiklady provedeni vynalezu

Na Obr. 1 je zobrazen stroj 10 pro ucpavéani odpichového otvoru podle
tohoto vynalezu ve své klidové poloze pfed vysokou peci 12, ktera je zde
schematicky znazornéna kruhovym obloukem. Tento stroj 10 pro ucpavani
odpichového otvoru sestava hlavné z otoného zafizeni 14 podle tohoto vynalezu
a ze zndmé ucpavacky 16 odpichového otvoru. Ucpavacka 16 zde proto nebude

podrobnéji popisovana.

Otoéné zafizeni 14 zahrnuje stojan, ktery tvofi nosnou konstrukci 18

konzolového ramene 20. Misto uloZeni na zemi muze byt tato nosna konstrukce 1
rovnéz zavédena. Jeden konec konzolového ramena 20 je oto¢né kolem osy otaceni
pfipevnén v nosné konstrukci 18. Na Obr. 1 je poloha osy otaceni konzolového
ramena 20 v nosné konstrukci ozna¢ena vztahovou znackou 22. Tato osa 22 otaceni
konzolového ramena 20 je ve vétsing pripadi mirné skionéna (vzhledem k vertikéle)
k vysoké peci 12. Na volném konci konzolového ramena 20 je otocné zavésena

ucpavacka 16 odpichového otvoru pece. Poloha osy otaceni ucpavacky 16




odpichového otvoru v konzolovém ramenu 20 je oznaCena vztahovou znackou 24. K
nosné konstrukci 18 a k zadnimu konci ucpavacky 16 odpichového otvoru je pak
znamym zplsobem kloubové pfipojena ovladaci ty¢ 26. Tato ovladaci ty¢ 26 uréuje
orientaci ucpavacky 16 odpichového otvoru, ktera je fﬁnkci Uhlu natoceni

konzolového ramena 20.

Hydraulicky valec 28, ktery je na Obr.1 umistén ve sméru délky
konzolového ramena 20, umoziuje otaceni konzolového ramena 20 kolem osy 22
otaceni. Jeden konec tohoto hydraulického vélce 28, ktery je u tohoto provedeni
oznacden jako pistovy konec 30, je spojen s pfednim koncem konzolového ramena 20
pomoci prvniho oto€ného kloubu 32. Konzolové rameno 20 je vyhodné opatfeno
postrannim vystupkem 34, ke kterému je tento prvni otocny kloub 32 pfipevnén (viz
Obr. 2). Druhy konec hydraulického valce 28, kterym je u tohoto provedeni vynélezu
dno valce, je spojen pomoci druhého otoéného kloubu 36 s otoénym ramenem 38.
Toto otocné rameno 38 je otoc¢né pfipojeno k pevnému bodu na nosné konstrukci 18.
Umisténi osy otaceni tohoto oto€ného ramena 38 v nosné konstrukci 18 je na
vykresech oznaceno vztahovou znackou 40. Dulezitym znakem tohoto vynélezu je,
Ze osa 40 otaceni otoéného ramena 38 je umisténa v urcité vzdalenosti od osy 22
otadeni konzolového ramena 20. Jinymi slovy, nosna konstrukce 18, konzolové
rameno 20, oto¢né rameno 38 a hydraulicky valec 28 tvofi z kinematického hlediska

¢étyi¢lennou pohonnou soustavu 18, 20, 38, 28 se Ctyfmi klouby 22, 32, 36, 40.

Druhy, podstatné mensi, hydraulicky valec 42 je kloubové pfipojen na
jedné své strané k pevnému bodu 46 na nosné konstrukci 18, a na druhe své strane
k otoénému ramenu 38. Tento druhy hydraulicky valec 42 umoZiiuje otaéeni
oto&ného ramena 38 vzhledem k nosné konstrukci 18, ¢imz muize dochazet ke
zméné vzajemné polohy hydraulického vélce 28 a konzolového ramena 20 v
tyfclenné pohonné soustavé 18, 20, 38, 28. Nasledkem toho se také mGze meénit

rameno paky hydraulického valce 28 vzhledem k ose 22 otaCeni konzolového

ramena 20.
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Na Obr. 1 a na Obr. 2 maiji oba hydraulické valce 28 a 42 minimalni délku,
tj. jejich pistnice jsou zatazeny. Je zfejmé, ze otoCné zafizeni 14 je v této poloze
velmi kompaktni a ve srovnani se znamymi zafizenimi vyzaduje méné prostoru. Na
druhé strané, v této poloze jsou piedpoklady pro pfenos momentu sily hydraulického
valce 28 na konzolové rameno 20 extrémné nepfiznivé. Ve skuteCnosti rameno paky
X1 pro prenos sily, tj. vzdalenost mezi osou 22 otaceni konzolového ramena 20 a
primkou 48, ktera spojuje stfedy dvou oto¢nych kloubd 32 a 36 hydraulického valce

28, je relativné malé.

Na Obr. 3 a Obr. 4 je stroj 10 na ucpavani odpichového otvoru zobrazen v
mezilehlé poloze nachazejici se mezi polohou klidovou a polohou pracovni. PFi
srovnani Obr. 4 a Obr. 2 je ziejmé, Ze v mezidobi byla vysunuta pouze pistnice
hydraulického valce 42. Otoné rameno 38 bylo otoCeno ve sméru Sipky 50 kolem
osy 40 otaceni z klidové polohy do polohy oznacCované jako pracovni poloha. V
dusledku tohoto otoéného pohybu otocného ramena 38 doslo k vytoceni konzolového
ramena 20 z jeho klidové polohy zobrazené na Obr. 1 a Obr. 2 do mezilehlé polohy,
ktera je zobrazena na Obr. 3 a Obr. 4. Jinak fec¢eno, maly hydraulicky vélec 42 otogil
oto&né rameno 38 o Uhel asi 40° kolem osy 22 otadeni. Na Obr. 4 je dale vidét, Zze v
dusledku otoéeni otoéného ramena 38 do jeho pracovni polohy, je rameno paky X2,
které je v poloze z Obr. 4 tfeba uvaZovat pro pfenos momentu sily hydraulického
vélce 28 na konzolové rameno 20 podstatné vétsi nez odpovidajici rameno paky X1
z Obr. 2.

Na Obr. 5 a na Obr. 6 je stroj 10 pro ucpavani odpichového otvoru pece
zobrazen ve své pracovni poloze. V této pracovni poloze mé byt ucpavacka 16
odpichového otvoru konzolovym ramenem 20 natlacena tésné na odpichovy otvor 51
vysoké pece 12. Duraz je kladem zejména na to, aby v této pracovni poloze byl
druhy otoény kloub 36 hydraulického valce 28 umistén v bezprostiedni blizkosti
roviny 48°°, ktera obsahuje osu 40 otaceni otocného ramena 38 a stied prvniho
otoéného kloubu 38 piimocarého pohonu 28. Toto uspofadani zarucuje, Ze
hydraulicky valec 42 oto¢ného ramena 38 nemusi pienaset, alespon v idealnim
pfipadé, zadné slozky reakéni sily. Ve skutecnosti vSak v piipadé, kdy hydraulicky

valec 28 neseny nosnou konstrukci 18 generuje tlak potfebny pro funkci ucpavacky
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16, musi hydraulicky valec 42 prenaSet malé slozky sily. Jestlize stfedy dvou
otoénych kloub(l 32 a 36 hydraulického valce 28 a osa 40 otaceni oto&ného ramene
38 jsou pfesné umistény v roviné 48", je reakeni sila vedena pouze pres otoéné
rameno 38, pfes oto¢ny kloub 40, pfimo do nosné konstrukce 18. Jinymi slovy,
hydraulicky valec 28 v této poloze nepfenasi zadny moment na oto¢né rameno 38 v
pfipadé, ze smér plsobeni sily prochazi pfesné osou 40 otaceni otocného ramena
38. V praxi v8ak drobné odchylky ve vyrovnani otoného ramena 38 a hydraulického
valce 28 v pracovni poloze konzolového ramena 20 nelze zcela vylouéit. Tyto
odchylky mohou byt zpiisobeny prikladné skutecnosti, Ze Uhel otodeni konzolového
‘ramena 20 z klidové polohy do pracovni polohy se muize mirné meénit. Aby se
zohlednily tyto odchylky, je hydraulicky valec 42 vyhodné zkonstruovan takovym
zpusobem, aby byl schopen pfi dotlaCovani ucpavacky 16 na odpichovy otvor
kompenzovat zbytkovy moment, ktery je indukovan v otocném rameni 38
hydraulického valce 28. Aby bylo mozno konecnou polohu oto¢ného ramena 38
pfizplsobovat rdznym hodnotam Uhlu otoCeni konzolového ramena 20, je zdvih
hydraulického valce 42 vyhbdné zkonstruovan jako nastavitelny. Za timto OCelem
muiZze byt hydraulicky valec 42 p¥ikladné opatfen mechanicky nastavitelnou koncovou
zarazku. Avsak, jestlize se musi Uhel otoCeni konzolového ramena 20 ménit pfilid
mnoho, je Zadouci pouzit pro stanoveni kompenzacni odchylky oto¢ného ramena 38
¢idlo a automaticky ménit zdvih hydraulického vélce 42, dokud neni odchylka
eliminovana, tj. dokud nejsou stfedy dvou otoénych kloubl 32 a 36 hydraulického
valce 28 a osa 4_Q otadeni otoéného ramena 38 umistény v roviné 48" ". Takovéto
nastaveni je schematicky znazornéno na Obr. 6. Vztahové znagka 52 zde oznaduje
uhlové &idlo, které méFi Ghel mezi otoénym ramenem 38 a hydraulickym valcem 28 a
pl"edévé' tuto hodnotu do ovladace 54. Vystupni signal 56 z tohoto ovladace 54 je pak
pouﬁit pro ovladani zdvihu hydraulického valce 42. Pro udely nastavovani
hydraulického valce 42 musi byt hydraulicky valec 28 v pripadé potreby kratce

odlehéen.

Na Obr. 6 predstavuje vzdalenost X3 rameno paky, s kterym je nutno
pocitat pro pfenos momentu sily hydraulického vélce 28 na konzoloveé rameno 20.
Toto rameno paky X3 je ve srovnani se znamymi stroji na ucpavani odpichového

otvoru pece relativné velké. Hydraulicky valec 28 by v dusledku této skute¢nosti mohl
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byt, bez omezeni tlakove sily, zkonstruovan men3i nez je obvyklé. Je tfeba zdlraznit
zejména to, ze zvétdeni ramena paky X3 se dosahlo bez negativnich disledkd na

kompaktnost celého zafizeni v jeho klidove poloze.

Pokud jde o funkci stroje, je tfeba dale uvést, ze za normalni situace je
jako prvni uvadén v ¢innost maly hydraulicky valec 42, a pouze poté, co se oto¢né
rameno 38 otoéi z klidové polohy do pracovni polohy, velky hydraulicky valec 28.
MoZno je v8ak uvadét v ginnost oba hydraulické valce 28, 42 soucCasné, nebo uvest v

ginnost maly hydraulicky valec 42 az pouze kratce pred dosazenim pracovni polohy.

Na Obr. 7 je ve své pracovni poloze znazornéno dalsi mozné provedeni
otoéného zafizeni podle tohoto vynalezu. Pfi srovnani Obr. 7 s Obr. 6 Ize vidét, Ze
druhy oto¢ny kloub 36 pfimoc€arého pohonu 28 lezi daleko stranou od roviny 48,
ktera obsahuje osu 40 otaceni otocného ramena 38 a stied prvniho otocného kloubu
32 pfimoc¢arého pohonu 28. V této poloze je oto¢né rameno .@ v kontaktu s patkou
60 vytvofenou na nosné konstrukeci 18. U tohoto provedeni oto¢ného zafizeni, pfi
konzolovém ramenu 20 v pracovni poloze a pfi pfenadeni momentu sily pies
hydraulicky valec 28 do konzolového ramena 20, neabsorbuje pohon 42 zadné
reakéni sily. Reakéni sily jsou ve skuteCnosti pfenaseny pfés oto¢ny kloub 40 nebo
patku 60 pfimo do nosné konstrukce 18. Jako alternativa, miZe byt poloha otoného
ramena 38 podle Obr.7 zajisténa také uspofadanim, které omezuje zdvih
hydraulického valce 42, tj. bez pfidavné patky 60 vytvofené na nosné konstrukci 18.
V takovém pfipadé by vSak hydraulicky valec 42 mél, pfi pfenaSeni momentu sily

pies hydraulicky valec 28 na konzolové rameno 20, pohlcovat tahové sily.

U popsaného otoného zafizeni maji dva hydraulické valce 28, 42
minimalni délku v klidové poloze zafizeni. Otaceni konzolového ramena 20 z jeho
klidové polohy do jeho polohy pracovni je zplsobeno vysunovanim pistnic téchto
hydraulickych valcl. Je zfejmé, ze otoéné zafizeni Ize snadno prekonstruovat tak,
aby otadeni konzolového ramena 20 z jeho klidové polohy do polohy pracovni bylo

zplsobeno zasouvanim pistnic obou hydraulickych valca.
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Pokud jde o spotfebu oleje otoCného zafizeni, je tfeba uvést, Ze pro dany
uhel otaceni konzolového ramena 20 je spotfeba oleje slabsiho hydraulického valce
42 skute¢né mnohem mensi nez spotieba oleje u hydraulického valce 28. Celkova
spotfeba oleje pro otaceni konzolového ramena 20 z jeho klidové polohy do jeho
pracovni polohy je nasledkem toho vyrazné sniZzena otacenim hydraulického vélce
42. Hydraulicky valec 28 maze mit pak vétsi primér bez toho, Ze by pro stejny Ghel
otoCeni doslo ke zvétSeni celkové spotieby oleje (ve srovnani se znamymi otoCnymi
zafizenimi). Tlakova sila otoéného zafizeni mlze byt tudiz zvétSena volbou
silnéj§iho hydraulického valce 28 vpodstaté bez zvySeni spotfeby oleje. V této
souvislosti je tfeba uvést, Ze mensi spotfeba oleje nema za nasledek pouze Uspory
naklad( na hydraulicky systém, ale ve vétSiné pfipadu se dosahne rovnéz mensi

spotfeby energie.

Popsané otocné zafizeni podle vynalezu je zejména vyhodné v pfipadech,

kdy je tfeba pouzivat velkych Ghl otogeni a velkych tlakovych sil.




T qcfﬂ:“ﬁcﬁ’

>
L4 [ * L 4 * L
* 13 L d
1 4

12

LA XX ]
aseecs
o8es
2000
(A2 2]

LR

eee @ *

. .
one oo [ eee L) e

PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro otaceni pracovniho prvku (16) mezi klidovou polohou a

pracovni polohou zahrnujici:

konzolové rameno (20) pro neseni uvedeného pracovniho prvku (16);

nosnou konstrukci (18), v niz ma toto konzolové rameno (20) oto¢né
kolem osy (22) upevnén jeden svij konec;

prvni pfimocary pohon (28) pro otaceni konzolového ramena (20) mezi
jeho klidovou polohou a jeho pracovni polohou, pfi€emz tento prvni pfimoc&ary pohon
(28) je spojen prostredky prvniho otoc¢ného kloubu (32) s konzolovym ramenem (20);

oto¢né rameno (38), ktere je jednim svym koncem pfipojeno k nosné
konstrukci (18) tak, Ze se mlzZe otacet kolem osy (40) otaceni, pfiCemz prvni
pfimoCary pohon (28) je pfipojen prostiedky druhého otoného kloubu (36) k
volnému konci tohoto otoéného ramena (38); a

ovladaci pohon (42) pro otaceni oto¢ného ramena (38) vzhledem k nosné
konstrukci (18),

vyznacujici se tim, ze osa (40) otaCeni uvedeného otoéného ramena (38)

je umisténa ve vzdalenosti od osy (22) otaceni konzolového ramena (20).

2. Zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze otoné rameno (38)
je pomoci ovladaciho pohonu (42) oto¢né do pracovni polohy, v niZ, pfi konzolovém
ramenu (20) v pracovni poloze, je druhy oto¢ny kloub (36) prvniho pfimocdarého
pohonu (28) umistén v bezprostfedni blizkosti roviny (48""), kterd obsahuje osu (40)
otadeni otoéného ramena (38) a stfed prvniho oto¢ného kloubu (32) prvniho

pfimocCarého pohonu (28).

3.  Zarizeni podle naroku 1, vyznalujici se tim, Ze otocné rameno (38)
je pomoci ovladaciho pohonu (42) oto¢né do pracovni polohy, v niZ, pfi konzolovem
ramenu (20) v pracovni poloze, je druhy otocny kloub (36) prvniho pfimocarého
pohonu (28) umistén na druhé strané roviny (48°"), ktera obsahuje osu (40) otaceni
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oto¢ného ramena (38) a stfed prvniho otoéného kloubu (32) prvniho pfimocarého
pohonu (28).

4. Zafizeni podle naroku 3, vyznacujici se tim, ze oto¢né rameno (38)

je ve své pracovni poloze mechanicky zajisteno.

5.  Zafizeni podle naroku 4, vyznacujici se tim, Ze oto&né rameno (38)

~ je ve své pracovni poloze v kontaktu s patkou (60) vytvofenou na nosné konstrukci.

- 6.  Zafizeni podle naroku 4, vyznacujici se tim, Zze ovladaci pohon (42)

je opatfen koncovym dorazem, ktery urcuje pracovni polohu oto¢ného ramena (38).

7.  Zafizeni podle kteréhokoliv z narokll 1 az 6, vyznacujici se tim, Ze pfi
otaceni oto¢ného ramena (38) do pracovni polohy, se vzdalenost mezi osou (22)
otaceni konzolového ramena (20) a prfimkou spojujici dva oto¢né klouby (32, 36)

prvniho pfimocarého pohonu (28) zvétsuje.

8.  Zafizeni podle kteréhokoliv z narok( 1 az 7, vyznacujici se tim, Ze
ovladacim pohonem (42) oto&ného ramena (38) je druhy pfimocary pohon, ktery je
na jedné své strané kloubové pfipojen k pevhému bodu nosné konstrukce (18), a na
své druhé strané k otoénému ramenu (38), pfiCemz tento druhy pfimocCary pohon

(42) je podstatné slabsi nez uvedeny prvni pfimo&ary pohon (28).

9. Zafizeni podle kteréhokoliv z narokl 1 az 7, vyznadujici se tim, Ze

ovladacim pohonem (42) otoéného ramena (38) je rotacni pohon.

10. Zafizeni podle kteréhokoliv z narokl 1 az 9, vyznaclujici se tim, ze
otoéné rameno (38) je otoné ovladacim pohonem (42) oto¢ného ramena (38) do

klidové polohy, v niz druhy otoény kloub (36) prvniho pfimocarého pohonu (28) je

W19 4{9¢
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uspofadan tak, ze v klidové poloze konzolového ramena (20) je prvni pfimocary
pohon (28) umistén vpodstaté rovnob&zné s konzolovym ramenem (20).

11. Zafizeni podle kteréhokoliv z naroka 1 az 10, vyznacujici se tim, ze
prvni ptimocary pohon (28) je usporadan podél konzolového ramena (20), pficemz
prvni oto¢ny kloub (32) prvniho pfimocarého pohonu (28) je pfipevnén bocné na
volném konci konzolového ramena (20).

12. Zafizeni podle kteréhokoliv z narokli 1 az 11, vyznacujici se tim, ze

prvnim pfimocarym pohonem (28) je hydraulicky valec.

13. Zafizeni na ucpavani odpichového otvoru pece, vyznadujici se tim,

Ze zahrnuje oto¢né zafizeni (12) podle kteréhokoliv z narokd 1 az 12.
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[ XX 4

L LN J

S0 9

AN

274




Az bowiaiaiel
.
.
.
.

* ® ©

L d o @
e
seee

3 * o

. ¢ o
e

_.@4/. . f
09

e
9€

8¢c

¢€—

Gbiyg




b/

[ X J

(XX 24

L]
0000000

Fig. 7




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

