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Gy - Zptgob kbrekce translaednich tepelnfch deformact

G8elom zplsobu je provdddni korekef,
translednioch tepelnfoh deformaci na za¥i-
zeni o malfch rozmdrech s nepatrnou spot-
¥ebou energie & znalnou G¥innosti p¥i niz-
kfch nékladech. Realizuje se to tak, Ze
translednf tepelnd deformece se koriguji
pohybem posuvnfch 8dsti stroje ve smdru
Opaéném k deformeci, pridemZ korekini po-
hyb posuvnych 34et{ stroje se dSje v p¥i-
mé zdvislosti na zmSnd teploty deformuji-
cich se 8dati stroje.

214 526



Vynélez ae. tjké zpisobu korekee transla&nioh tepelnych deformaoi.

, Teplem vyvijenfm p¥i prdei obréb¥efhe stroje i sdflenim z okoli ge 8troj deformuje a
obrébdné souddsti ztréceji piesnost.

Dosud se ne#édouc{ tepelns derormaoe stroje sgiﬁovaly gzmenSoviénim vyvinu tepla v q§m,<
odvid&nim tepla ze atroje pomooi ohladioi kapaliny e vzduohového, vodniho nebo komprasoro-
vého chladiciho zarizeni nebo zvléetnimi konstrukénimi opatrenimi Jako nap¥. symetrizaci
stroje nebo pouzitim materiélﬁ 8 rdznou tepelnou roztaZnosti. Dosud uZivané zpﬁsoby aniZo-
véni{ tepelnych deformaci maji ¥adu nevihod, moZnosti snifovéni vyvinu tepla ve stroji jsou
" omezend, 0dvéddni tepla pomoci chladioiho zafizeni zvySuje pofizovaci 1 prcvozni néklady,

zagtavény prostor, hludnost a v neposledni radé spot¥ebu energie, Symetrioké konstrukce
atroje miZe byt G&innd jen v urditém sméru.

Mnohé z téehto nevyhod odatranuje zp&sob podle vynélezu, Podstata zpﬁsobu korekees
spodivd v tom, ze transladni tepelnd deformaee v uréitém smdru se kor;guji opacnym pohy—
bem posuvnyoh Eésti stroje v zdvislosti na zmdn3 teploty deformajiofoh se Edati stroje pro-

ti teploté teplotné stdlyoh Sdst{ (napf. stojan) nebo teplotd okold, .

Vyhodou popsaného zpisobu je, %e k providsn{ korekel transladnich tepelnyoh deforms-
of pbréb§oich stroji vyuzivd systém ¥{zenf polohy posuvnyoh 8dsti stroje, ktery je stan~
derdni Sdstl vSech Sislicovd Fizenyeh a n§kter§ch Jinyeh obrﬁbéciéh atrojd,. Zpisob provéé4
aéni korekel transladnich tepelnych deformaci je jednoduchi, mé nepatrnou spotiebu energie,
snadnou Wdinnost e melé rozméry. Realizaoe vyfeduje jen nizké néklady.

' Zpﬁsob korekoe translaénieh tepelnfch deformaci obrdbdcich strojl se provédd{ tak Ze
translaéni tepelné’ deformace se koriguji pohybem posuvnych éésti atroje ve smdru opaéném

v k tepelné deformaci, p¥i¥ems Koreksni pohyb posuvnyoh éésti stroje se déje v zévillosti na
zménd teploty deformujicioh ge &dstfl stroje. E .

Zpisob korekce trenslednfch tepelnyoh defofmabi podle vynélezu. se brovédi tak, Ze v
zévislosti na rozdilu teplot zvolenyoh ¥dst{ stroje oproti sob$ nebo proti teplot& okoli
ge generuje v zeXizeni k mdfeni teploty deformujfcich se S4st{ stroje, signél ktery se
pPivddai jako korek&ni signél do systému ¥{zend polohy 8ésti stroje a tim se uskutedni po- .

'trebny korekdn{ posuv, '

Systém ¥izend polohy posuvnych Sdstf. atroje ge zpravidla sestdvd z pohond posuvi a . ‘
ridieiho systémn. '

PREDMBET VYNLLEZU

Zp&sob korekce translednich tepelnych deformact obrébéoiohvstrojﬁ vyznaSeny fim,‘ie
_transladni tepelnd deformace se korigujf pbhyqu posuvnych &dsti stroje ve smdru opaénéh
k tepelné deformaci, pFfi¥emf korekdnf pohyb posuvnfeh Sdeti stroje se d3je v z{vislosti ne
zmgné teploty"deformujicioh se Gésfi stroje.
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