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Regdlovy zakledad
Vynilez se tykd regslového zaklade&e pro S ‘\\\‘\\\“\3
kruhové a n-ithelnikové regdly a regélové - ¢ ”’,,;
sklady. Re3{ ucporddédnt zeklsdele pro zeklédsd- "
ni a vyjiméni vyrobkd a peslet z boxid regédlu. 5
Ne otolném sloupu, jehoZ spodni konec je :
spojen 8 h¥fdelem prevodové ski¥in& a jehoZ —u
horni ‘konec je uloZen v loZisku, je vertikdl- *
né prestuvitelné manipule¥n{ remeno. Menipu- | N ”‘f
ladni remenc je vyvdZeno zdvaiim. Na menipu- IN2
laénim ramenu je manipule&ni Ustrojf obsahu- “ \
jici elektromotor, spojku, pohybovg 3roub a U ﬁ ‘o
zaklddec{ lopatu. Lopata vykondvé pracovntl ( &
pohyb do boxu a zp&t. Vyndlezu se vyuZije v k///////,//
kr?hovych n-?he%nikovych eklade?h: Vyndlez —»
nejlépe vystihuje prval bod definice. =11
2
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Vyndlez se tykd regdlového zekladale pro kruhov§>a n-dhelnikové regdly a regdlové sklsedy.
Znédmé regédlové zakladede jsou t&Zkd e sloZité zatizeni, zejména jde-li o esutomstické zekleds-
e Fizené politalem. Velkd hmotnost vyplyvéd ze eloZitosti pohybd, nutnych pro &innost proyé+
d&nou zakladalem. Nej¥sest&j31 pohyby, které zeklede® vykonévd, jsou pohyby treansportni{. Irens-
portn{ pohyb zskledede probihd jednek ve vodorovném sméru a jednak ve svislém sméru. Ve vodé-
rovném sm&ru pojiZdl zsklads& podél regdlu obvykle po specidlni drédze, kterd je poloZena ne
podleze skladu nebo zev&Sena u stropu skledu. Pohybové udstroji urdené pro pohyb zakladaéé mus{
byt bohaté dimenzovéno, protofe zrychiuje setrveiné hmoty celého zekledale abmaqipulaénih zaw
¥izenfm. Pro svisly pohyb zekledele jsou ne jeho konstrukci upevnéne voditka pro vedeni meni~
puleaéniho zefizeni nebo pro veden{ sedalky. Regélovy zskleda&, ktery je ovldddn automaticky;
vykondvd teké precovni pohyby pii zeklédddni e vyjiménf usklednénych pFedmétl. Tento pracoval
- pohyb je obvykle ve sméru kolmém ne rovinu trensportnich pohybd. U sedelkovych zakladeadd ej
obsluhou precovni pohyb odpedd. Jeden regélovy zekladad zrravidle obsluhuje dva rovnobézné
regély. Hmotnost v3ech dosud zndmych zgklededld stoupd se stoupajilci vySkou regédli. Rychloatb
zaklédani e vykléddni usklednénych pFedm&td je nepfimo zévislé ne délce regdéll & jejich vysce.
8im je regél vy331{ e deldf, tim deléi'dréhy musi zekladal vykondvat. To mé ze ndsledek zpo~
melovéni obsluhy regélu s zvyS3ovdn{ néroku na energii, jejiZ spotieba stoupé.

Tyto nedostetky odstrefuje regélovy zekledsd pro kruhové nebo n-uhelnfkové regély a regé-
lové sklady, jehoZ podsteta je v tom, Ze sestdvd ze svislého & podél svislé osy oto&né ulo-
Zeného sloupu ﬁmisténého ve stredu krunového nebo n-ihelnikového regélu, priZemi na sloupu je
uloZeno vertikdln¥ prestavitelné e protizdveiim vyvdZené menipulednf remeno opst¥ené menipu-
ladnim dstrojim. Daldim vyznekem vyndlezu Je, Ze manipula&ni rameno je dvojité, vzdjemn& po-
otodené o 180°, Jedts dslsim vjznakem vyhélezu Je, %e menipuladnf remeno je vicendsobné hvéi-

dicové.
Vfhodou regdlového zakladale podle vyndlezu je, Ze zmenduje setrveiné hmoty, které se uvé-~

déj1 do pohybu nebo které se brzdi, &¢imZ se sniZuje spotireba energie, zvy3uje se apolehlivoat
i Zivotnost zekledale a zrychiuje se obsluhe regdlu nebo regélového skladu. Dsld1i vyhodou Je
podstetné zjednodudeni konstrukce, které zjednoduluje vyrobu i montéi.

Pr¥fkled usporédény regdlového zekladele dle vyndlezu je zndzoranén ne pripojeném vykresu,
kde je zgkledal s jednim menipuleinim rsmenem v nérysu. '

Regélovy zaekledal mé svisly otodny sloup 1, ktery je vytvoFen jako;pFiarsdové konstrukce
napt*ikled z prutd z tvsrové oceli. Spodni &&s8t otodného sloupq 1 je uloZena na hif{deli prevo-
dové skiiné 2. Horni ¥4st otolného sloupu ) je uloZena v lozisku 2y &imZ je sloup 1 otolny -
kolem osy 20. Sloup 1 je po délce opetfen voditky, a to na jedné strans prvnim kladkovym vo;
dftkem 8 a ne protejsi strené drunym kledkovym voditkem 9. Obé kladkovéd vodftka 8,9 jsou vy~
tvofene z tvarové oceli prifezu U a jsou souddsti prinradové konstrukce. V horni %dsti zekla-
dede je vytehovy stroj 7, ne jehoZ lsnd § je zaviSeno manipuladnf remeno 4, vyvédZené proti-
zévaZim 6. Menipuledni remeno 4 je vytvofeno jeko dvojremennd péks, na jejiﬁl volném koaci je
menipuladni dstrojf 15 a na opsiném konci prvni vodicf kladka 10, kterd je uloZens v prvanim
klaedkovém voditku 8. V mfsté styku obou %4sti menipuladnfho remene 4 Jje druhd vodict kladke
11, uloZené ve druhém kladkovém voditku 9. ZéveZi § je vedeno ve vanit¥nich vodftkéch 12,13,
kterd jsou rovndZ eouddst{ prfhredové konstrukce. '
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Manipuls&ni ustroji 15 na remeni 4 sestdvéd z elektromotoru 16, spojeného p¥es spojku 1
pohybovym 3roubem 18. Pohybovy 3roub 18 prochézi metici 22, kterd je ve spodni &dsti zsoklédeef
lopaty X9 uloZené na rameni 4. Timto uspotddénim se dosahuge pFestsvitelnost zeklddact 1opaty .
19 ve sméru 3ipky 21, tj. osy pohybového Sroubu 1 i8. »

Regélovy zekladel je moZno provést také tek, Ze se piffhredovd konstrukce oto&ného sloupu 1
nehredf nosnou trubkou, popffpedé i jinym profilem. V tomto p¥ipsd¥ je tomu konstrukiné priipﬂ-
sobeno menipulein{ remeno 4 & to tak, Ze se opatif nepffklad kladkou uloZenou v objfmce a celé :
soustava poji%di na nosné trubce. ] .

Rovn&é% zeklddaci lopata 19 miZe byt nshraZena chepadly neSo Jinym obdobnym zefizenim, nebo
sedadkou pro obsluhu. ' ' !

Cznnost regélového zekisdede mi%e byt F{zena bud rudnim spinénim Jednotlivych jeho obvodﬁ,
nebo polosutometicky, nebo zcels sutometicky polftaem. Cely zekladal je otodny v horizontdlng
rovin& a vykonévéd otodny pohyb kolem svislé osy 20 otofného sloupu 1. Manipula&ni rameno 4
Je vertikdlné presuvné a vykondvd svisly pohydb 14 v obou smyslech., Pro urycanleni préce_mﬁie‘_'
probfhat soulasné otddivy pohyb oto&ného sloupu 1 a svisly pohyb 14 menipulaénihd remene ¢.
ManipulaZaf ustroji 15 se miZe pohybovet ne menipulednim remeni 4 pracovnim pohybem 21 v obou
smyslech, a to jen pfi nestaveni manipuladniho remene 4 proti p¥fslusnému regélovému boxu.

PFi zekldddni kruhového nebo n-dhelnikového regélu pracuje zskladad tak, %e manipulsedni
remeno 4 stojf proti vyddvscimu otvoru, do ktersho se uloil pelete nebo predmét, ktery se mé
usklédnit. Elektromotor 16 ponéni pres spojku 17 pohybovy 3roub 18 a zaklédaci lopata ;2 se-
vysouvd do vyddvacfho otvoru, kde podebere peletu. V pripsdé, Ze je na konci meniﬁuleéniho
ustrojf 15 misto zsklédaci{ lopaty 19 chapedlo, potom toto chapedlo uchopi zeklddany pﬁedmét
ve vyddvacim otvoru. Pohybovy #roub 18 se podne pohybovat v opa¥ném smyslu & menipulsdnf tstro-
Ji 15 vtehuje peletu nebo zekldédeny predmét smérem k ose 20 zskladade. Potom se oto¥ny sloup
1 vyétupnim h¥fdelem pFevodové sk¥in& 2 naté¥{ i s menipulainim rameﬁem,i o thel odpovidajfct
poloze poZedovaného boxu, do kterého se mé palets nebo zaklddany pfedmétbulozit. Vytehovy stroj
1 uvede menipuladnf remeno 4 i é menipuladnim dstrojim 15 do svisléno pohybu. Ob& vodie{ kled-
ky 10,11 se pritom odveluji ve drdze kladkovych voditek 8,9. Soulasné se v bpaénéﬁ smyslu po-
hybuje vyrovandvaci protizévaZf E, které je vedeno ve vnit¥nich vodftkdch 12,13. Kdyi se zaklé-
daci lopeta 19 dostane naproti poiaéovauému regélovému boxu, zestavi se. Oto&ny pohyb otoZného
sloupu 1 i svisly pohyb 14 menipuledniho remene 4 s menipuladnim dstrojim 15 m@ie probihat
soudasn¥. KdyZ je nasklédecf lopeta 19 proti poZadovenému regédlovému Boxu, uvede se v &innost
manipula&ni Ustroji 13. Elektromotor 16 pfes spojku 17 ot&¥{ pohybovym Sroubem 18 a iaklédaci
lopata 19 vykondvé pracovni pohyb 21 a vysune se s paletou do regdlového boxu, Tem péketﬁ za~-
loZi a vréti.ée zpét do vychozi polohy. V tomto stevu miZe zskledad prijmout dsl3fi povely.
Vydévéni uskladn&nfch palet nebo jinfch usklzdn¥njch predm&td probihd opeénym postupem. |
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PREDMET VYNALEZU -

1.Regdlovy zeklsdal pro kruhové nebo n-uihelnikové -regdly a regdlové skledy, vyznadujici se
tim, Ze sestdvd ze svislého a podél svislé osy ’(20) otodnd uloZeného sloupu (1) umisténého
ve stiedu kruhového nebo n-uhelnikového regdlu, priZem% na slouru (1) je uloZeno vertikélné
plestevitelné a protizdveizim (6) vyvéZfené menipulaini remeno (4) opst¥ené menipuladnim ‘
dstrojim (15).

2.Regdlovy zsklada& podle bodu 1, vyznadujici se tim, ie manipuladnf reameno (4) je dvojité,
vzéjemnd pootoZené o 180°.

4.Regdlovy zakleded podle bodu 1, vyznedujfci se tim, %e manipule¥ni rameno (4) je vicend-

sobné-nhvézdicové,

1 vykres
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