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OZET

OZELLIKLE BIR BULASIK MAKINESI GiBI BIR YIKAMA MAKINESI ICIN, BIR EV
ALETININ BIR KAPAGININ KAPATILMASININ KONTROL EDILMESINE YONELIK
SISTEM

Sistem (10; 110), bir ev aletinin bir mahfazashblnl bir kapagmblJkontrol etmek icin
tasarlanmaktad(r] Sistem (10; 110) sunlarLicermektedir: bu sekilde bir destek gdvdesini (12)
iceren, mahfazaya (C) badlanmasCamaglanan bir badlantCeleman{11); serbest blrakldbilir
sekilde, bir tutma elemanb (16} baglanmashl yonelik ve bir geri ¢ekilmis konum ve bir
¢khrltis konum arasioba destek gévdesine (12) gbre hareket etmesi icin monte edilen bir
kilit karsIBI{14); bir ¢ift yonli motoru (22) ve bir aktarma mekanizmasl{24) iceren, motor
(22) ile callsitlan ve kilit karslipi(14) ile birlikte hareket eden bir hareketli arag (20).
Motorun (22), kilit karsIfnm (14) skashla geri gekilmis konumdan ¢Khrlh(g konuma
getirilmesine olanak saglayan bir rotasyon (R1) ydninde yonlendirilen bir 6n agltha torkunu
ve kilit kars@nlnl (14), ¢kbrlmis] konumdan geri gekilmis konuma getirilmesine olanak
saglayan bir ters rotasyon yoniinde yonlendirilen bir geri donls torkunu aktarma

mekanizmas(th (24) segici bir sekilde iletecek sekilde tasarlanmaktad(t]
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ISTEMLER

1. Ozellikle bir bulagkl makinesi gibi bir yKhma makinesi icin, bir ev aletinin bir kapagDinl
kapatlmasnlnl kontrol edilmesine ybnelik sistem {10; 110) olup; s6z konusu kapak (D),
stz konusu ev aletinin (W) bir mahfazasida (C) elde edilen ve bir erigsim acKIG{O)
vasffaslyla dfgl taraf ile iletisim halinde olan bir i haznenin (WT) kapatlihasOigin
tasarlanmaktadlj stz konusu sistem (10; 110), s6z konusu ev aleti (W) kullanId(dlnda
s6z konusu kapag(¥D) sdz konusu mahfazaya (C) kElfbmak amaclda, s6z konusu
mahfaza (C)} ve sdz konusu kapak (D) arasiida biri (izerine oturtulacak clan ve s¢z
konusu kapak {D) ve stz konusu mahfaza (C) arashda dideri (izerine oturtulmasCigin bir
tutma eleman({16) vasftdsiyla serbest blrak[@bilir bir sekilde tutulacak olan bir baglant]
elemaniC{11) icermektedir;

s6z konusu badlantCeleman({11), asaddakileri icermektedir:

-s0z konusu mahfaza (C) ve stz konusu kapak (D) arasibida birinin (zerine
oturtulmas(nb ydnelik bir destek gévdesi (12);

-serbest blak@@bilir bir sekilde séz konusu tutma elemanCI(16) ile birlestiriimeye
yonelik bir kilit karsIB{14); s6z konusu eleman ayrich, bir geri gekilmis konum ve bir
¢ckbrihislkonum arasioda, s6z konusu destek govdesine {12) gbre hareket etmesi igin
monte edilmektedir, s6z konusu kilit karsI@{14), soz konusu tutma eleman[{16) ile
birlestirildiginde ve skadshda s6z geri gekilmis konumu ve séz konusu ¢Karlmls]
konumu ald@nta, s6z konusu kapak (D), bir tam kapatma kosulunda sona ermesi igin
uygundur, bu sekilde slraslyla sl gecirmez bir sekilde ve énceden a¢liha kosulunda
s6z konusu erisim acKIGIN{O) kapatmaktadl] bu sekilde, s6z konusu ic hazne (WT)
ve stz konusu mahfazanil (C) disltarafCarasioda bir akigkan iletisimi olusturmak igin
s6z konusu erisim acKldIndan (O) bir mesafede diizenlenmektedir;

- bir ¢ift yonli motoru (22) ve s6z konusu motor (22) ile ¢allstirIan ve stz konusu Kilit
karsI {14) ile birlikte hareket eden bir aktarma mekanizmasbl({24; 124) iceren
hareketli araclar (20); stz konusu motor (22}, s6z konusu aktarma mekanizmasha

(24; 124) asag[dakilerin segici bir sekilde iletimine yoneliktir

s6z konusu kilit kars@mlnl (14), sltasila geri cekilmis konumdan ¢lkhrImis]
konuma getirilmesine olanak saglayan bir rotasyon (R1) yoniinde yonlendirilen bir
On aglliha torku ve skdshya

s6z konusu kilit karsMgnin (14), ¢KbrlhE konumdan geri g¢ekilmis konuma
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getirimesine olanak sadlayan bir ters rotasyon yonlinde yonlendirilen bir geri
donus torku;
s0z konusu sistem, s6z konusu baglant[kelemanllnl (11), asagldbkiler arasibda

hareket etmeye meyilli olan bir durdurma tertibat[{18) icermesi ile:

-stz konusu durdurma tertibathlnl (18), s6z konusu kilit karsTHnOIA (14)
serbest bl@klhashh olanak saglayabildigi, bu sekilde, s6z konusu Kkilit
kars[I§Ininl (14), s6z konusu aktarma mekanizmaslnl (24) kontroli altihda s6z
konusu geri g¢ekilmis konumdan sdz konusu ¢kbrithigl konuma hareket
etmesine olanak sadlayabildidi bir serbest kosul ve

-stz konusu durdurma tertibatiolnl (18), stz konusu kilit kars[@lnlnl (14), sbz
konusu geri ¢ekilmis konumdan sdz konusu g¢kbritisl konuma hareketinin

dnlenmesine yonelik oldudu bir kilitleme kosulu; ve

stz konusu aktarma mekanizmaslnl (24), s6z konusu durdurma tertibat[{18) ve
s6z konusu kilit karsMfl](14) ile birlikte hareket etmesi ve asadldakiler igin

uyarlanmaslile karakterize edilmektedir:

-kilit kars[HOC]14) geri cekilmis konumda tutarken, durdurma tertibatiinl (18)
kilitleme kosulundan serbest blhkma kosuluna olan hareketinin  kontrol
edilmesi; ve

-s6z konusu durdurma tertibatflC(18) serbest kosulda tutarken, kilit karsIgmn
(14) geri cekilmis konumdan ¢KkhrImsl konuma olan hareketinin  kontrol

edilmesi.

2. S0z konusu aktarma mekanizmasinlnl, (24; 124) bir disliyi (26; 126) icerdigi, istem 1’e
gore sistem (10; 110).

3. Onceki istemlerden herhangi birisine gére sistem (10) olup, burada séz konusu durdurma
tertibat[{18) asaddakileri igermektedir:

-56z konusu aktarma mekanizmas[{24) taraflodan calStlan bir kam (28),

-elastik olarak karsCkoymallbir sekilde kam (28) ile birlikte hareket etmeye yonelik
olan, ve s6z konusu durdurma tertibat[{18) slraslyla serbest kosulda ve kilitleme
kosulunda bulundudunda, slraslyla, kilit karslIininl (14) hareketine izin verilmesine ve
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hareketinin engellenmesine yonelik bir kam takipgisi (30).

4. Istem 3'%e gore sistem (10) olup, burada sz konusu durdurma tertibat[(18), ayrich
asadldbkilerin gerceklestiriimesi icin séz konusu kam takipcisi (30) tarafindan kontrol

edilen bir mobil kilit stirglsiini (34) icermektedir:

-durdurma tertibat[1(18), kilitleme kosulunda oldugunda kilit kars@1(14) ile
birlestirilmesi, bdylelikle bunun hareket etmesini dnlemesi ve

-durdurma tertibat[{18), serbest kosulda oldugunda kilit karslifindan (14) ayrltas]
béylelikle bunun hareket etmesine clanak sadlamasd

5. S0z konusu kaml (28), stz konusu aktarma mekanizmas[{24) taraflndan tashd @l Jlistem

3 veya 4'e gbre sistem (10).

6. SOz konusu aktarma mekanizmashlnl (24), séz konusu kilit karsI8IO[{14) geri cekilmis
konum ve c¢lkbrlhlsl konum arasinda hareket ettirmek icin bir aralkll]meydana
getirebildigi, séz konusu kilit karsjinlnl (14), durdurma mekanizmas[{18) serbest kosul
ve kilitleme kosulu arasiida hareket ettijinde kendi konumunda kaldi@] 6nceki
istemlerden herhangi birine gére sistem (10).

7. S6z konusu tork, onceden belirlenen veya onceden belirlenebilen bir esik degerine
ulasti@inda, aktarma mekanizmasmnl (124), s6z konusu aktarma mekanizmas[1(124)
vasltdsila tork aktarminl durdurulmasih yonelik bir emniyet kaplinini (142, 242)

.....

8. S0z konusu badlantC2leman@nl (11), dnceden belirlenmig kriterlere gore hareketli araglarC
(20} kontrol edebilen bir kontrol cihazl{21) icerdidi, 6nceki istemlerden herhangi birine
gore sistem (10; 110).

9. Istem 8% gore sistem (10; 110) olup, burada sz konusu kontrol cihaz[(21) ayr(Ch,
asagldbki parametreler araslidan en az birisinin tespit edilmesi igin yapl@ndldn bir
sensor tertibat[{38a, 38b) icermektedir:

-kilit kars[IfI{14) tarafindan albbn konum ve
-durdurma tertibat[{18) taraflndan allnkan kosul.
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10. Ev aleti (W) olup, asag(dikileri igermektedir:

-s6z konusu i¢ haznenin (WT), sdz konusu mahfazandl (C) disitaraf(ile iletisim halinde
olabildidi bir erisim ackl@lnk (O) sahip olan bir i¢c hazneye (WT) sahip bir mahfaza
(9H

-s0z konusu erisim ackl(dninl (O) kapatlhaslb yonelik bir kapak (D); ve

-6nceki istemlerden herhangi birine goére bir cihaz (10; 110).
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TARIFNAME

OZELLIKLE BIR BULASIK MAKINESI GIBI BIR YIKAMA MAKINESI ICIN, BIR EV
ALETININ BIR KAPAGININ KAPATILMASININ KONTROL EDILMESINE YONELIK
SISTEM

Teknik Alan

Mevcut bulug, dzellikle bir bulaskl makinesi gibi bir ylkhma makinesi igin, bir ev aletinin bir
kapagminl kapathashinil kontrol edilmesine yonelik bir sistem ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Ev aletleri alanida, s6z konusu aletlerin bir mahfazasida elde edilen bir ig haznenin
kapatltasDh clanak saglamak igin goziimler aranmst] Tipik olarak, 6zel olmamakla birlikte,
bir bulaskl makinesi gibi bir ykbma makinesinin bir ylkhma haznesini kapatmak igin bu

¢dzimlerin aranmas(oh ihtiyag duyulmaktadicl

Belirgin clarak, i¢ haznenin, ev aletlerinin digl tarafUle iletisime gecebilmesi vasiaslyla bir
erisim ackl@lJacmak ve kapatmak icin mahfazaya gtre hareketli olabilen bir kapak
kullanImaktadIz]

Genel anlamda, bu sistemler, mahfaza ve kapak arasia birinin (zerine oturtulmas]
amaclanan bir badlantC2lemanl¥e kapak ve mahfaza arasiida digerinin Uzerine oturtulmasd
amaglanan bir tutma elemannlitermektedir. Tutma elemannln], ev aleti kullanld(Ginda kap il
mahfazaya kEKbmak icin baglantOeleman@lserbest biak@@bilir bir sekilde tutmasO
amaclanmaktadir]

Tipik olarak, badlantCelemanre tutma elemanChrasiodaki birlesim, bir tamamen kapatma
durumunu elde etmek icin kapagCimahfazaya karsCimanuel clarak iterek bunlarChetiren bir
kullanlcJeylemi vasfasiyla meydana gelmektedir. BadlantClelemanCve tutma elemand
arasindaki ayrliha, badlantCéleman@tutma elemanidan serbest blitdkan tutma elemanminl
ic mekanizmalarmJaktif hale getiren uygun kontrol ara yizleri (6rnegin, kapaghl &n
duvarlbda veya mahfazanl ¢n veya (st yiizeyinde saglanmaktadl) Uzerinde hareket

edebilen kullanlcl gylemi vasltaslyla meydana gelmektedir.
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EP 1 733 675 A2 SayllPatent Dokiman(Jdaglkl kapagm st tarafClve makinenin gdvdesi
arasdaki bosluk boyunca uzanabilen kapak mandalibb baglanan bir plakayCligeren bir
bulaskl makinesini tarif etmektedir. Bu, biri diderinden daha genis olan bosluk halinde iki
konumu alabilmektedir. Bir yakllkl anahtarCtarafldidan kontrol edilen bir motor ile
uzatlthaktad[r) Bir badms(zlistem, bir bulagkl makinesi programninl calStrimashk yonelik bir
yontem igin dahil edilmektedir, burada kapak, dar boslugu lretmek (izere aglihakta ve daha
sonrasioda, makinedeki bulasklaril kzirtIhasibh gore daha genis bogluda sahip konuma

hareket ettirilmektedir.

EP 2 193 740 Al Say[Patent Dokiiman[dbir kontrol birimi tarafifdan kontrol edilen bir tahrik
tnitesine, bir baska ifadeyle elektrik motoruna sahip bir makineyi tarif etmektedir. Bir
dogrusal hareket eden birim, bir kapagnl konumlandirihashb yonelik tahrik birimi taraflodan
cal B haktad ] Kapadm (zerine bir kilitteme cihaz[dbir baska ifadeyle U sekilli kelepge
diizenlenmektedir ve kapagnl konumlandfIifmashk ve kilitlenmesine ydnelik dogrusal hareket
birimi ile etkili bir badlantChalinde kalmaktadlr]l Bir diger tahrik birimi, bir baska ifadeyle
merkez mlkhats] hareketli birim (zerine duzenlenmektedir. Bir kontrol kolu, dogrusal
hareketli bir sekilde sonraki tahrik birimine sabitlenmektedir, bu sekilde kontrol kolu, kilitleme
cihazlbda hareketli hirimin kilitlenmesi veya aclfhasligin ice ve digd hareket ettiriimektedir.
Ayrlch bir temizleme makinesinin bir kapagln aclasia yonelik bir yontem tarif

edilmektedir.

EP 0 711 528 A1 Say[MPatent Dokiman[dbir kapak vasfasila kapatlabilen bir durulama kabO
ile bir bulagkl makinesinde tabak takimnlnl kurutulmasnh yodnelik yontemin uygulanmasini
yonelik bir yéntemi ve bir cihazOtarif etmektedir. iki veya iic farklOydntem admmDinl
vasltashyla, kurutma iglemi gelistiriimektedir. Yontem admlar[dbir drenaj asamashllifleyici
veya yodunlastficlile bir kurutma asamashllve kapadnl otomatik, kiSmi bir aglashiC]
icermektedir.

Bulusun Kisa A¢Klamas[]

Mevcut bulusun bir amacl]gelistirilen ve ayn[Zamanda, basit ve ekonomik bir modelde
uretilebilen bir ev aletinin bir kapag kapatlhash y6nelik bir sistemin saglanmas/dir]

Mevcut bulusun bir diger amac[Jotomatik ve giivenli bir sekilde kapagnl énceden aglhashl]
mimkin kil&bilen bir ev aletinin bir kapadnin kapatlasiia yoénelik bir sistemin
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saglanmasdD Ornedin, bu aclha, erisim acKI¥asfsia ic hazne ve dEltaraf arasida bir

iletisim olusturmak Uzere kullanldbilmektedir.

Onceden aclfhaya izin verilmesi fikri, 6zel clmamakla birlikte érneklendirmek bakmmbdan,
ylKama dongisi esnashida olusan buharil sona erdiriimesine olanak sadlamashdan dolay(d
bulaskl makineleri gibi ylkhma makinelerinde &zellikle avantajlldlr] bu sekilde ykbma

haznesine dahil edilen drinlerin en azlodan klsmen kurutulmasb katklds bulunmaktadlrl

Mevcut bulusa gore, bu ve dider amacglara, ekteki bagmszlisteme gére bir sistem vasEaslyla
ulaslithaktadlr]

Ekteki istemler, mevcut bulusa referansla tarifnamede sadlanan teknik égretilerin bir bitinsel

parcasdi]

Sekillerin K(sa A¢dlamas(|

Mevcut bulusun diger 6zellikleri ve avantajlar(dekteki sekillere referansla &rneklendirme
yoluyla sadlanan ve kEHaycl dimayan asaddaki ayrint[Tagklamanmbl incelenmesinden sonra
anlasl3caktlr] burada:

- sekil 1, mevcut bulusun aglklaylcbir yaplandinashh goére bir ev aletinin bir kapagninl
kapatIhashln kontrol edilmesine ydnelik bir sistemi iceren bir bulask makinesinin
perspektif bir gdrindsudir;

- sekil 2, goriinir baz[(c bilesenlerle sekil 1'de gosterilen sistemin kSmen perspektif bir
goriinistdur;

- sekil 3, 9dnceki sekillerde gdsterilen sistemin parcalaribb ayrlthis] perspektif bir
gorinagadar;

- sekil 4 ve 5, yukarldan ve asagldan sekil 3'de gosterilen sistemin bilesenlerinin bir
tertibatilnl Ustten gériindsleridir;

- sekil 6 ve 7, sekil 4 ve S'inkilere benzer olan, fakat bilesen tertibatlnl farkiChir callsima
konfigiirasyonunda oldudu goriinsleridir;

- sekil 8, mevcut bulusun bir diger acklaylcl yapl@andirinasinl gére bir sistemin kEnen
perspektif bir gériindstddr.

- sekil 9, sekil 8'de gosterilen sistemin pargalarlnb ayrlhlislperspektif bir gériinusidr;

- sekil 10 ila 13, farklCperspektiflerde, sekil 8 ve 9'da gdsterilen yaplandlrnaninl gallsima
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ayrkI3r ol gériindgleridir; ve
- sekil 14 ila 18, farklOperspektiflerde, sekiller 10 ila 13 araslda gosterilen callsma
ayrnkl&rnlnl bir varyantlnl gorindsleridir.

Bulusun AyrntiTA¢Klamas[]

Ozellikle sekil 1’e referansla, (W), bir biitiin olarak, sFasfia mevcut bulusa gére bir sistemin
{10, 110) bir birinci ve bir ikinci acKlaylcl yaplandirmashinl kurulmashinl uygun oldudu bir
ylkama makinesinin bir drnegini gdstermektedir. Asagldbki agklama vaskEasila cnaylandgd
lizere, sistem (10, 110), farkld ykhma makinelerine veya diJer ev aletlerine
uygulanabilmesine ragmen, ylkhma makinesi bir bulaskl makinesidir (W).

Ozellikle sekil 1'e referansla, bulask makinesi (W), ykhnacak olan bulaskarB tas@mascin
bir ylkhma deposunun veya haznesinin (WT) tanMland@ibir mahfazaya (C) sahiptir. Ykama
deposu (WT), bunun, dis!tarafla iletisim halinde oldugu ve bu sekilde bulasklarChuhafaza
edebildigi bir erisim a¢Kldink (O) sahiptir. Dahas[1bulaskl makinesi {W), erisim agklGInlnl
(0) aclihasbh ve kapatllthasihh yonelik bir kapaga (D) sahiptir {sekil 1).

Erisim a¢KIGI{O), mahfazannl (C) bir 6n ylizeyi Gzerine diizenlenmektedir ve tercihen kapak
{D), mahfazaya (C) gbére dondirllebilmektedir, 6rnedin sonrakinin alt parcasiida diizenlenen
bir yatay eksen boyunca menteselidir. Gosterilen yaplandlialarda, kap(D), tamamen
kapal[ir kosulda oldugunda, yKama deposunun (WT) sk decirmez bir sekilde kapatlhasna
olanak saglamak icin erisim ackl@I0), cevresel olarak bir szHrnazlkl contas[XSG) ile
donatlaktad(r]

Gosterilen yapl@nd[rinalarda, mahfaza (C), sdz konusu mahfazanil {(C) ust taraflfl avantajlC]
bir sekilde dizenlenen bir kapada (L) sahiptir.

Ozellikle sekil 2 ila 7'ye referansla, mevcut bulusa gdre sistemin (10) birinci yaplBndnasC

gdsterilmektedir.

Sistem, bulask makinesinin (W) kapagnlnl (D) kapatlhasiia ve Ornegin mahfaza (C) ve
kapak (L) araslhh diizenlenen enine cubuk (CB) Uzerinde mahfazaya (C) tekabll edecek
sekilde oturtulmasCgin bir baglantClelemanml{11) icermesine olanak saglayacak sekilde
tasarlanmaktadlr] BagdlantCleleman(J(11), ornedin erisim acKldink (O) doénik olan arka
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ylzeyinde kapak (D) Uzerine oturtulmasUicin bir tutma eleman(16) taraflibdan serbest

biedk[@bilir bir sekilde tutulmak igin uygundur.

Ykbma makinesi (W) kullanldidinda, tutma eleman(1{16), kapag(1(D) mahfazaya (C)
kisllamak igin baglantCélemanml{11) serbest bak@bilir bir sekilde tutmasCigin uygundur.
Gosterilen yapl@ndinalarda, baglantC&leman{11), mahfaza (C) {izerine oturtulmaktadtlve
tutma eleman({16), kapak (D) Uzerine oturtulmaktad(cl

BaglantClelemanX11), gdsterilen yaplandidnalarda mahfazaya (C) sabitlenen bir destek
eleman(ol{12) icermektedir.

BaglantCéleman{11) ayrlch, tutma eleman{16} ile serbest birakIFbir sekilde birlestiriimesi
icin bir Kilit karsIGINX14) icermektedir ve bir geri ¢ekilmis konum (sekil 4 ve 5) ve bir
¢karItiglkonum (sekil 6 ve 7) arasiba destek gbévdesine (12) gore hareketli olabilmektedir.

Belirgin olarak, kilit karsIBl{14) ve tutma eleman[{16) (kapak (D) lzerine oturtulmaktadIr)
arasida meydana gelen serbest bleakl@bilir baglant[dbulaslkl makinesi (W) kullanld@nda
kapad[{D) mahfazaya (C) kSKlayacak sekildedir. Gosterilen yapldndlrinada, destek gdvdesi
(12), ornegin cevresel alanlarida Ozellikle birbirine kilitlenecek bir sekilde birbiriyle
birlestirilen bir cift yarCkovanCeya kupay[{12a, 12b) iceren bir dahili olarak ici bos kasa

olarak Uretilmektedir.

Gosterilen yaplandlcinada, destek gdvdesinin {(12) yarOkovanlar(d(12a, 12b), 6megin
enjeksiyonla kallplama vasfaslyla bir plastik malzeme ile iretiimektedir. Tercihen, destek
gbvdesi (12), ev aletinin (W) mahfazashh (C) vidalanmaktad(t]

AvantajlCbir sekilde, kilit kars[§I{14), destek govdesi (12) vasdslla, ozellikle i duvarlar(d
vaslashyla yénlendirildigi sekilde hareketli olabilmektedir. Tercihen kilit karsfl{14), destek
gbvdesine (12) gore slrglli olabilmektedir. Belirgin olarak, kilit karsii1(14), o6rnegin

enjeksiyonla kalplama vasfasila bir plastik malzeme ile retilmektedir.

Gosterilen yaplandlinada, kilit karsIGI(14), geri cekilmis konum ve c¢kbrith(sl konum

arasbda donisim yapabilmektedir.

Gosterilen yapl@ndlinada, geri ¢ekilmis konumda, kilit karsM§lX14) bir kesit ile kSnen
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destek govdesinden (12) ¢kInkCyrapmaktadl) bu esnada ¢kbrihis konumda, kilit kars§Cd
{14) ayrlch bir ek kesit ile ¢kIokClyapmaktadll Tercihen, kilit karslBl1(14), bulask

makinesinin (W) mahfazashlnl {C) 6n ylizeyinde elde edilen, baglantCelemanlnl (11) bir

biitiin olarak monte edildigi bir arallkl (referans numaras(yok) boyunca ¢KkInt[yapmaktadirl

Belirgin olarak, kilit karslgl{14), tutma elemaninh (16) birlestirildiginde ve ¢kbrithklkonuma
hareket ettiginde, tutma eleman[{16), destek gévdesine (12) gore hareket etmektedir, daha
sonrasida erisim acKIGI{O) alanida bir skl jegirmez sekilde kapalCblmamaslk ragmen
mahfazaya (C) kisElkalacak sekilde kapagml (D) uzaga hareket ettirilmesini saglamaktadIt]

Tutma eleman[{16)} blyiik dlclide bilinen bir tiptedir ve 6rnegin, bir aral@lnl sagland@l¥e kilit
kars[@ninl (14) kendisinin, s6z konusu birlestirme mekanizmasCile serbest brak@@bilir bir
sekilde birlestirilmesine olanak sadlamak igin s6z konusu arallkl boyunca Kilit karslG I 14)
tarafinidan erisilebilen bir birlestirme mekanizmasihllkapsayan bir kapsama gévdesine
sahiptir. Genel manada, s6z konusu baglantCinekanizmas[bir gallsina konumu ve bir durma
konumu arasiida dondurilebilmektedir ve hareketine, bir elastik elemanil karsCdurdugu ve
kilit karslgl{14) taraflddan serbest blakI@bilir bir sekilde baglanmasmhin uygun oldudu bir
doéner elemanligermektedir. Callsima konumunda, kapak (D) kapatld@§inda, badlant(d
mekanizmas@A déner elemanOkilit karsIEIA(14) tutmaktadd Ote yandan, durma
konumunda, kullanicLd6rnedin kapak (D) lzerine dizenlenen bir diigme, bir kol veya bir
topuzu iceren uygun bir serbest bltdkma mekanizmashl{gosteriimemistir) callStird Ginda,
bagdlantCinekanizmashlnl doner elemanlIkilit kars§Inl]14) serbest brakmaktad(rl

Yukarlda acklanan tipte bir tutma elemaninl (16) drnekleri, teknik alanda geni oranda
bilinmektedir ve dnceki teknidin bircok dokiimaninda kapsamlCbir sekilde acklanmaktadlt]
Tam bilgi saglamak igin, iceriklerinin, burada sadece orneklendirme yoluyla dahil edildiginin
gz 6ninde bulunduruldugu Italyan TO97A1120, TO2000A000383 ve TO2001A01003 SaylD
patent basvurularlbdan bahsedilmektedir. Bu sebepten 6tirl, kishltma amachda, tutma

eleman[{16), asagldaki aclklamada daha fazla tarif edilmeyecektir.

Kilit karsBl1(14), tutma elemanJ(16) ile birlestirildiginde ve geri gekilmis konumunda
dizenlendiginde, kapak (D) bir tam kapatma kosulunda olmaktadlr) bu sekilde ykama
haznesinin (WT) erisim acKGIAEA (O) sk gecirmez bir sekilde kapatlhaktadEl Ote yandan,
kilit kars@](14), tutma elemanJ(16) ile birlestirildiginde, fakat ¢kbrlIh(s! konumunda
diizenlendiginde, ylkhma haznesi (WT) ve mahfazanil (C) d[5] tarafCBrasida aklskan bir
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iletisim olusturmak icin kapak (D), mahfazan@ (C) erisim acKldndan (O) hafifce
aralklandrId G kekilde bir on agltha kosulunu varsaymaktadtl Belirgin olarak, 6n aglitha
kosulunda, ylkhma haznesine (WT) dahil edilen (6rnegin, bulaskl makinesinin (W) bir ylkhma
ddngilsi esnasinda olusturulan) buharlnl burada dahil edilen bulagklarinl en azlodan klsimen
kurutulmas olanak sadlamak igin bulagkl makinesinden (W) akmasha olanak

saglanmaktadIt]

Bir baska ifadeyle, kilit karslifl{14), tutma eleman{16) ile birlestirildijinde ve ¢karli
konuma hareket ettiginde, tutma elemaninl (16}, destek gévdesinden (12) uzada hareket
ettiriimesine olanak sadlamaktadlf] bu da daha sonrashida, kapadml (D), mahfazadan (C)
hareket ettirilmesini saglamaktad[t] Fakat, kilit kars[I§[{14) ve tutma eleman[{16) arashkaki
birlesimden dolay[derisim acKIGLKXO) skl gecirmez bir sekilde kapatlhamasiB ragmen,
kapak (D), mahfazaya (C) herhangi bir durumda k& Balmaktadd

Ozellikle sekil 4 ve 5%e referansla, baglantCkleman11) tercihen, bir biitin olarak (18)
numarasllile gosterilen bir durdurma tertibatUlicermektedir. Gosterilen yaplandlmnada,
durdurma tertibat[18), bir destek gdvdesi (12) (zerine oturtulmaktadlt) &6zellikle destek
gbvdesinin (12) kendisinde tanhlanan kaviteye dahil edilmektedir.

Durdurma tertibat[{18) asadldbkiler arasiida hareket etmektedir:

- sOz konusu kilit karsMfnlRl (14) serbest bEkhashb olanak saglanmasilbu sekilde,
bunun, geri cekilmis konumdan c¢karlh] konuma hareket etmesine olanak sadlanmas]
icin uygun oldugu bir serbest kosul (sekil 6 ve 7), ve

- kilit karsl§nlnl (14), geri gekilmis konumdan ¢kbrim(s! konuma hareket etmesinin

onlenmesi igin uygun oldugu bir kilitleme kosulu (gekil 4 ve 5).

Dahas[dbaglant[&leman{11), bir cift yonli motoru (22) (6rnegin bir AC motor) motor (22)
tarafldan calGtl@n ve kilit karsl§ld(14) ile birlikte hareket eden ve bir aktarma
mekanizmasl{24) iceren, hareketli araclar (20}, dzellikle elektrikle ¢allshnlarOcermektedir.
Asagldh daha kapsaml(Chir sekilde agKland@izere, motorun (22), aktarma mekanizmasna
(24) secici bir sekilde iletim yapmasiasarlanmaktad|ci

- kilit karsIHnnl (14), geri gekilmis konumdan ¢khrlthis] konuma getirilmesine olanak

sadlayan ve slraslyla bir rotasyon ydniinde yénlendirilen bir 6n aglliha torku,
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- kilit kars@no (14), ¢kbrIinlsl konumdan geri cekilmis konuma getiriimesine olanak

sagdlayan bir ters rotasyon yonlinde yonlendirilen bir geri donis torku.

Gosterilen yapldndliinada, hareketli araclar (20) asagldbkileri gerceklestirecek sekilde
konfiglre edilmektedir:

- kilit kars[@nlnl (14) geri ¢ekilmis konumda tutuldugu zamanda durdurma tertibatlnl (18)
kilitleme kosulundan serbest blthdkma koguluna olan hareketinin kontrol edilmesi; ve

- durdurma tertibatil (18) serbest bEakma konumunda tutuldudu zamanda kilit
karsGIOinl {14) geri ¢ekilmis konumdan ¢Karlthisl konuma olan hareketinin kontrol
edilmesi.

Gosterilen yaplandnada, hareketli araglar (20), dnceden belirlenmis kullan kosullara
gére hareketli arachl (20) kontrol edilmesine yonelik bir kontrol cihazk (21) baglanmaktad|r]

Gosterilen yaplandlrinada, hareketli araglar (20), destek gdvdesine (12) monte edilmektedir,

ornedin burada tanmlanan kavitede kapsanmaktadirl

Goésterilen yaplandionada, motor (22) ve aktarma mekanizmas[{24), destek gévdesine (12),

6zellikle alt yar[Bovana (12b) verlestiriimektedir.

Motorun (22) islemi, aktarma mekanizmas[{24) vasfasia kilit karsI§ininl (14) ve durdurma
eleman(olnl (18) hareketini kontrol etmektedir.

Yukarida bahsi gectigi (izere, motor (22) bir ¢ift yonli motordur, bu da bir ¢lkt[blarak bir
rotasyon ydniinde ve ayrich bir ters rotasyon yoniinde yonlendirilen bir torku segici olarak
iletebildigi anlambb gelmektedir.

Tercihen, sekil 2'de gérilebildigi (izere, aktarma mekanizmas[124), bir kremayer birlesimi
vasfashida (6rnedin, kilit kars8{14) taraflidan uygulanan ve sekil 5 ve 7'de gdsterilen bir
dogrusal disli (27) vasfaskyla) motor (22) taraflfdan tahrik edilen ve kilit kars[§l{14) ile
birlikte hareket eden bir disliyi (26) icermektedir. Belirgin olarak, disli (26) asaglda daha
kapsam|Chir bicimde a¢kland§$ekilde durdurma tertibat[{18) ile es zamanlblarak hareket
etmektedir.
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Ozellikle sekil 3te gésterilen yap@BndEinada, disli (26), birlikte hareket eden ve &rnedin alt
yar[kovandan (12b) ¢kInk[(yapan pimler (herhangi bir referans numaras[yoktur) vaskaskla
oldugu gibi destek govdesi (12} vasfaslyla rotasyonlar(nda desteklenen birden fazla disli gark(]
(26a-d) icermektedir.

Tercihen, durdurma tertibat[{18), motoru (22) callstirinak lzere hareket ettirilebilen bir kam
(28) ve elastik olarak kars[koyulacak bir sekilde (6rnegin, bir yay (32) gibi bir elastik eleman
vasltasiyla kars[Eoyulacak sekilde) kam (28) ile birlikte hareket etmaesi icin bir kam takipgisini
(30) igermektedir. Ornegdin, kam takipgisi (30), kamm@l (28) itilmesi vasEasila bir gerilme
maruz blrdkldcak sekilde uyarlanmaktadlr] alternatif olarak, kam takipgisi {30), kam(nl {28)
cekilmesi vasffaslyla bir gerilmeye tabi tutulabilmektedir. Belirgin olarak, kam (28), itme ve
cekme vaslfaslyla kam takipgisini (30} gerdirecek sekilde uyarlanabilmektedir, bu sekilde

bunlar@l ikisi arasta, bir demodromik isbirligi veya konfigiirasyon elusturulmaktad(cl

Daha cok tercih edilecek gekilde, durdurma tertibatlI(18) ayrlch kam takipgisinin (30)
kontroll altlda destek godvdesine (12) gore, 6zellikle alt yar[kovana (12b) gére hareketli
olabilen bir kilit slirglisiini (34) icermektedir ve asadldbakileri gergeklestirecek sekilde

tasarlanmaktadIt]

- durdurma tertibat(q18) kilitleme kosulunda bulundudunda, hareket etmesinin &nlendigi
sekilde kilit karsIf{14) ile birlestiriimesi ve

- durdurma tertibat[J(18) serbest kosulda oldugunda, hareketli araglar@ (20) kontrolii
altibka hareket etmesine olanak sagland @l 3ekilde kilit kars[f@ndan (14) ¢Kkarlhasld

Gosterilen yaplandirinada, kam (28) hareketi, hareketli araclar (20) vaslkasida kontrol
edilmektedir. Belirgin olarak, kam (28) hareketi, aktarma mekanizmas({24) vasffasiyla yer
almaktadlc]l Daha belirgin olarak, kam (28) rotasyonu, disli (26) ile kontrol edilmektedir,
ornedgin kam (28), disli carklar (26a-d) arasiidan birisi taraflidan uygulanmaktadir]
Gosterilen yapl@ndinada, kam (28), (26¢) ile gbsterilen disli c¢arkd tarafiodan
uygulanmaktadl

Gosterilen yapl@ndiiada, kam takipcisi (30), kam (28) profilinin (6rnedin, sonraki
taraflodan itilmektedir) ile birlikte hareket etmesi icin bir sap[{30a) ve avantajlCbir sekilde
daha genis olan bir basl@(30b) icermektedir ve bu gekilde, durdurma tertibatnl(18)

kilitteme kosuluna ve serbest kosula hareket ettirmek igin kilit stirgtisti (34) ile birlikte hareket
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edecek (6rnedin, sonrakini itecek) sekilde tasarlanmaktad(cl

Tercihen, durdurma tertibat[118) kilitteme kosulunda oldugunda, kilit siirgisii (34), kilit
karslfinda (14) olusturulan bir girinti (36) ile birlestirilecek sekilde hareketli olabilmektedir.
Dolaysiya, durdurma tertibat[{18), serbest kosulda oldugunda, kilit slirglisti (34), girintiden
{36) ayrlthaktadIr]

Gosterilen yaplandlrinada, kilit strgtsi (34), destek gdvdesine (12) gore dondirilmektedir,
Ozellikle bir boslukla kam takipgisi (30) ile birlestiriimektedir. AvantajlCbir sekilde, zorunlu
olmamakla birlikte, baslkl (30b), bir boslukla bir kilit strgisl (34) ile birlestiriimektedir,
boylelikle kan takipgisinin (30) itilmesi, 6zellikle girintiye (36) bagland(@¥e girintiden ayrId(g]
sekilde kilit stirgistintin (34) bir sallnloh hareketine neden olmaktadlcl

Belirgin olarak, yay (32), bunu, durdurma tertibatilal (18) kilitleme kosulunda, bir bagka
ifadeyle ornegin girintide (36} kilit karsIBI{14) ile birlesim halinde tutmaya meyilli olarak
kam takipgisi (30) (6rnedin, sonrakinin itilmesi) ile birlikte hareket etmek icin monte
edilmektedir. Bir basa ifadeyle, yay (32) eylemi, kam takipgisinin (34) (zerine kam (28)
tarafinidan uygulanan itise kars[koyacak sekilde kullanlmaktad[r]

Tercihen, kontrol cihaz[{21), kilit karsIE{14) tarafiddan allman konum ve durdurma tertibatd
(18) taraflpdan varsaylldn kosul arasiida en az birisinin tespit edilmesi igin bir sensér
tertibatmlTIcermektedir. Daha belirgin olarak, sensor tertibat[Jasagldakiler arasiida en az
birisini tespit etmesi icin tasarlanmaktad (i

- kilit karslifl}14) tarafldan allmbn iki ug konuma, &zellikle geri gekilmis konuma ve
¢kharlmislkonuma ulaslhas[{veya durdurma konumlarflil kisHhanmasive
- durdurma tertibatninl (18) kilitleme kosuluna ve serbest kosuluna ulaglhasl]

Gosterilen yaplandlinada, sensor tertibat[dornedin bir cift limit durdurma anahtar[{38a,
38b) (drnedin mikro anahtarlar) gibi ve kilit karsMlJ(14) taraflidan allbBn konum ve
durdurma tertibat[{18) ile varsayldn kosul arasibda en az birisinin tespit edilmesine yonelik
en az bir konum sensériini icermektedir. Tercihen, her bir limit durdurma anahtar(.{38a,
38b), kilit karslii{14) tarafiddan allbbn kenum ve durdurma tertibat({18) ile varsaylan
kosulu arasiidaki ilgili bir parametreyi tespit etmektedir.
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Belirgin olarak, kontrol cihaz[{21) ayrlca bir bask[Idlevre kartda elde edilen gibi bir kontrol
birimini (40} icermektedir. Gosterilen yaplandiinada, kontrol birimi (40), kilit karsIGininl
{14), belirli bir dnceden belirlenmis kritere gére geri ¢ekilmis konum ve ¢khrlthi(sl konum
araslnda hareket etmesine olanak sadlamak icin sensor tertibatnlnl (6zellikle limit durdurma
anahtarlarinnl (38a, 38b)) tespitlerine badlTlolarak motoru (22) kontrol edecek sekilde
uyarlanmaktadEl Ornegin, kilit karsIGIAR (14) geri ¢ekilmis konumdan ¢KharIhE konuma
hareketi esnasioda, kapaga (D) distan bir engel mevcuttur, bu da kilit karsI@nlnl (14)
hareketini zorla durdurmaktadlr]l Bu durumda, cihaz (21), limit durdurma anahtarlarinlnl (38a,
38b), kontrol biriminin (40), motorun (22) maksimum torkuna ulagmasmhl¥e rotasyon ydniind
dedistirmesini sadlayan tespitleri sadlad@sekilde programlanabilmektedir. Bu sekilde, kilit
karsl@1(14), hareketli araclarm (20), oOzellikle aktarma mekanizmashlnl (24), anormal

mekanik gerilimlere tabi olmasinlnl &nlendigi sekilde geri cekilmis konuma geri donmektedir.

Asaglda daha kapsamlCbir sekilde a¢Kland@Tlizere, gosterilen yapl@ndiinada, hareketli
araglar (20}, kilit karsI§In[{14), geri gekilmis konum ve ¢khrlhsl konum arasida hareket
ettirmek icin bir aralklrotasyon hareketi olusturacak sekilde uyarlanmaktadlcl Tercihen,
durdurma mekanizmas[{18), serbest kosul ve kilitleme kosulu arasida hareket ettidinde,

kilit karsE14) hala konumunda (6zellikle, geri ¢ekilmis konumda) kalmaktadIrl

Gésterilen yaplandltiada, aktarma mekanizmas{24), disldislisinde bir kesilmeye {42) sahip
olan bir ana disli carka (26¢) sahiptir, boylelikle ana digli cark (26¢), sonraki disli carkla {26d)
ortlememektedir. Bir baska ifadeyle, kesilmeyi (42) gdsteren digli kesiti boyunca, ana digli
cark (26¢), sonraki digli carklnl (26d) dislisinin rotasyonunu harekete gecirilememektedir ve
bu sebepten otiirli, kilit kars@BIX14), geri cekilmis konum ve clkbirIhs] konum arasida

hareket ettiriimemektedir (bu sekilde hala konumunda kalmaktadlr).

Bu sebepten otlrl, aktarma mekanizmas[124)}, bir Geneva durdurma carkibh veya daha
genel olarak, kilit karsIG{14) hareketinin kontroliine yonelik bir aralklCfotasyon hareketini

saglayabilen dider kinematik mekanizmalarna benzer bir sekilde hareket etmektedir.

Gosterilen yaplandlomaya referansla, orneklendirme yoluyla, sekil 4 ila 7 aras(okaki
sekillerde, baglantCklemanininl (11) callSmashl kEkay[cIbir sekilde acklayacagzl Yukarlda
bahsi gecen sekiller, kilit karslIgiL{14), durdurma tertibat({18) ve aktarma mekanizmas({24)
gibi baglantClelemanlnl (11) baz[bilesenlerini sergilemektedir. Bu bilesenler, sekil 2'de
gosterilen baglantClelemanml11) izleyen bir gdzlemci igin slraslyla asadldbn (stten bir
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gdriniste (sekil 4 ve 6) ve yukarlden Ustten bir gériinGste (sekil 5 ila 7} gosterilmektedir.

Sekil 4 ve 5S'te, kilit karslIBI1(14), geri cekilmis konumda gosterilmektedir ve durdurma
tertibat[{18), kilitleme kosulundadir] Bu konfiglirasyonda, kullanim esnasinda, kilit karsIginiC]
{14), asadldaki bir adimda geri gekilmis konumdan ¢karlmE konuma hareket ettirmek igin,
kilit karsIGIOINl (14) durdurma tertibat[{18) ile bagdlantidbn ¢kbarlhasErzu edilmektedir.

Bu durumda, kontrol cihaz[[{21), bir digli (26) rotasyonuna neden olmaktadir] béylelikle ana
disli cark({26c), sekil 4’0 gozlemleyenler icin bir saat yoniinde bir rotasyonda (R1) tahrik
edilmektedir. Bu rotasyon esnasiida, ana disli carkla (26¢) birlikte donen kam {28), artan
egilme varlcapk sahiptir ve kam takipcisi (30) ile birlikte (6rnegin, bunu ok (F1) yoniinde
iterek) hareket etmektedir. Bu sekilde, kili sirgisi (34), kilit karsAlI{14) tarafiidan
uygulanan girintiden (36) a¢lh&l hale gelecek sekilde sallanmaktadlt) bu sekilde durdurma
tertibatmlnl (18) serbest kosulu varsaymaslih neden olmaktad r]

AynXamanda, ana disli cark (26c¢), sonraki disli ¢arklnl (26d) dislisine veya pinyon dislisine
ddniik kesilmeye (42) sahiptir. Bu sebepten 6&tiir(, bu adimda, ana disli cark (26c), sonraki
disli carka (26d) herhangi bir rotasyonu iletememektedir. Bu sekilde, digli (26), kilit
karsIgninl (14) geri ¢ekilmis konumundan hareketini kontrol edememektedir, burada sonraki
hala kalmaktad

Sekil 6 ve 7'de, kilit karslEl{14), ¢Karlmislkonumda gosteriimektedir ve durdurma tertibat[d
(18) serbest kosuldad[r] Burada gdsterilen konfiglirasyonda, kilit karsIIGIAInl (14) geri ¢ekilmis

konumdan ckarlhislkonuma hareketi meydana gelmistir.

Sekil 4 ve 5'te gosterilen konumdan baslayarak, sekil 6 ve 7'de gdsterilen konfiglirasyona
ulasmak igin, kontrol cihaz[{21), bir dider digli (24) rotasyonuna neden olmaktadlr] boylelikle
ana digli cark(26c), sekil 6'yCgozlemleyenlere yonelik bir saat yoniinde bir dijer rotasyonda
{R2) hareket ettirilmektedir. Bu rotasyon esnasiida, ana disli carkla (26c) birlikte hareket
eden kam (28), sabit egilme yarChphh sahiptir ve kam takipgisini (30) konumunda
tutmaktad(c] Bu sekilde, kilit strgusi (34), durdurma tertibatlnl (18) serbest kosulunda kKilit
karslIil{14) tarafidan uygulanan girintiden (36) baglantS[kesilmis halde kalmaktadlrl

Ayn[¥amanda, ana disli cark (26c¢), sonraki digli carklnl (26d) diglisi veya pinyonuna déniik

olan ve bunlarla érili olan diglisine sahiptir. Bu sebepten ¢tirti, bu adlmda, ana disli cark
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(26¢), sonraki disli carka {26d) bir rotasyonu iletebilmektedir. Bu sekilde, disli (26), geri
gekilmis konumundan c¢KarlhEl konumuna okun (F2), kilit karsIfininl (14) yondndeki

hareketi kontrol etmektedir, bu sekilde sekil 6 ve 7'de gdsterilen diizenlemeye getirmektedir.

Sonug olarak, bu son konfiglirasyonda, durdurma tertibat[{18) serbest kosulda olurken kilit
karsli{14) c¢Karlhisl konumdadl Gosterilen yapl@ndiinada, limit durdurma anahtarlar™
(38a, 38b), durdurma tertibatnl (18) kosulunu ve kilit kars[§hlnl (14) konumunu tespit
edecek sekilde uyarlanmaktadlr]) béylelikle motor (20) rotasyonu, kilit karsIIfinlnl (14) geri
gekilmis konuma geri hareket ettiriimesinin gerekli olmasCdurumunda kontrol cihaz[4(21)
taraflddan tersine gevrilmektedir. Bu hususta, kilit karsIIn[{14) sekil 4 ve 5te gdsterilen
diizenlemeye geri hareket ettirmek icin, burada acklanan callsima adlmlar(dters skdda ve

yukarida acklananlarla kiyhslanan ters hareket y&nleri ile uygulanmal(dicl

Sekiller 8 ila 13, mevcut bulusun bir ikinci yapldndrinasibl gére Uretilen bir sistemi (110)
gostermektedir.

Sz konusu sistem {110), mevcut bulusun birinci yaplandlcinasa gére Gretilen sisteme (10)
blyik dlglde benzerdir. Bu sebepten otirud, yukarlda agklanan yapldndlfinanbkilere benzer
olan veya benzer bir islevi yerine getiren kapsamlar ve elemanlar, aynOalfanumerik
referanslarla iliskilidir. KSaltma amachda, elemanlartl bu kapsamlarnl acklamasChsadlda
tekrar edilmeyecektir, fakat birinci yaplandifinanil acgklamasinla onceden agklanana

referans olusturulmaktadll

Ornegin, sistemin (110) ikinci yaplEndnas[Jdurdurma tertibatl (18) saglanmamasbidan
dolay$istemin (10) birinci yaplandlrinasindan farkllkl géstermektedir. Bu ¢dziim, sistemin
{10) birinci yaplandiasCile kiyhslanan bir daha hZlChgltha ve kapama islemini temin
etmektedir. Bu hususta, artlkl kilit karslifina (14) aktarl@cak olan bir aralklCrotasyon
hareketini iletmesi tasarlanmayan, (124) (6zellikle digli (126) mevzu bahis oldugunda)
gosterilen aktarma mekanizmasdl daha basit konfiglrasyonuna vurgu yapmay[d

istemekteyiz.

Bu ikinci yaplI@ndirinada, motor (22) (6rnegin bir CC motoru), bir sonsuz vida (herhangi bir

referans numarasyok) vasaskla aktarma mekanizmas[{124) ile birlestiriimektedir.

Ote vyandan, gosterilen yaplAndFinada, aktarma mekanizmashh (124), digliler (26)
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vasldsiyla hareket eden anormal torklarl@ mevcut olmasOdurumunda motordan (22)
ac@bilen bir emniyet kaplini (142) saglanmaktadEl Ozellikle, aktarma mekanizmas[{124),
sonraki digli carklbdan (126c) s6z konusu ana digli garktan (126b) baglantlsl kesilen {bu
sekilde, bir kremayer birlesimini olusturdudu sekilde kilit karslGl{14) tarafindan gosterilen
bir dogdrusal digli ile oriili olan) emniyet kaplininin (142) monte edildidi bir ana digli garknl™
{124b) icermektedir.

Emniyet kaplini (142), ayarlanamayan bir baglant[kesme torku (sekiller 10 ila 13) ile veya bir
ayarlanabilir badlantClkesme torku (sekiller 14 ila 18) ile sadece drneklendirme yoluyla
tasarlanabilmektedir.

Ayarlanamayan bir baglantCIkesme torkuna sahip versiyonda, emniyet kaplini, bunu
badlayarak pim {144) ile birlikte hareket etmesi icin en az bir ilgili kilit kars@Yay (146) ile
en az bir pimin (144) bir érme sistemini icermektedir, bu sekilde ana digli carkRl (126bh),
sonraki digli carka (126c) rotasyon halinde kisElnmasbk neden olmaktadlrl Gosterilen
yap@ndltmada, bir gift pim (144) ve bir ilgili gift kilit kars[f¥ay[{146) saglanmaktadlrl

Emniyet kaplini (142) vasEasfila aktar@@n tork, énceden belirlenmis bir esik dederini
ast@inda, pimler (144), ilgili kilit karsIf§Yaylarii (146) eyleminin Ustesinden gelecek sekilde
bir gerilime tabi tutulmaktadl] bu sekilde ana disli carkil (126b) baglantEID konraki disli
carklndan (126c¢) kesmektedir. Bu sekilde, ana digli gark[{126b) ve sonraki digli gark[{126c)
arastaki kinematik badlant[1"bos” hale gelmektedir, bu sekilde bunlar[Jgok yiiksek olan
aktar[thltorklarl rotasyonlariika baglmszlkIhaktad(r]

Ayarlanabilir bir baglant[kesme torkuna sahip versiyonda, emniyet kaplini, (érnegin slkistirina
vaslfaslyla) 6nceden yiiklenmis olan ve bir dibel (248) ile plakaya (244) g6re hareket
ettirilebilen bir yayla (246) birlikte hareket eden bir plakay({244) icermektedir, bu sekilde
ana disli gark[{126b) ve sonraki disli cark[{126c) rotasyonlar[@¢klndan ksEamaktadlrl

Emniyet kaplini (242) vasfasfyla aktarldn tork, dibel (248) ve sKigtina yay[l(146)
konumlandlridrak belirlenebilen bir esik dederini asti@lnda, plaka (244), kaldifImhashl ve
baglantEInlnl kesilmesini saglad@l$ekilde bir gerilime tabi tutulabilmektedir, bu sekilde kilit
karsl§yayninl (246) eyleminin (stesinden gelmektedir. Bu sekilde, ana disli cark (126b) ve
sonraki digli cark {126¢) arasloidaki kinematik baglantI'bos” hale gelmektedir, bu sekilde
bunlar[Jcok yiiksek olan aktarIth&ltorklarnl rotasyonlar@¢sindan badmsZlkIaktad(rl
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AslrTdlerecede yiksek torklarl clusumu tipik olarak islemlerini tehlikeye atabilen sistemin bir
islem hatas[nh tekabiil ettidi icin, emniyet kaplininin (142, 242) kullanm[Ibaglant[&leman ool
{11) emniyetli bir islemini temin etmektedir. Bu sebepten otird, emniyet kaplini (142, 242),
ihtiyaclar@ tasarlanmasCie olugturulmasib baglCblarak énceden belirlenmig tork dederine
ulaslddinda veya aslddinda uygun bir sekilde baglantsInlnl kesilmesini temin etmektedir.

Dogal bir sekilde, burada belirlenen mevcut bulusun prensibi, yaplandirinalar ve uygulama
kapsamlar[Jekteki sekiller tarafldan sadlanan bulusun kapsamnlil Stesine gegmeden sadece
kefaycl[]olmayan bir o6rneklendirme vyoluyla yukarldaki acklananlara ve sekillerde
gosterilenlere gére genis oranda degistirilebilmektedir.

Yukarlida agklanan ve gosterilen farklraryantlar3ve yaplandnalar[karakterize eden teknik
ozellikler, uyumlu olmalarkosuluyla birbirleriyle serbest bir sekilde degistirilebilmektedir veya
birlestirilebilmektedir. Bu hususta, teknikte tecriilbe sahibi bir kisinin net bir gsekilde
anlayabildigi (zere, sekiller 1 ila 7 arasinba gosterilen birinci yaplandlcinada, (24) ile
gdsterilen aktarma mekanizmas[JkEaltma amacida burada daha fazla a¢klanmayacak olan,
yukarida a¢Klanan islevleri yerine getirmek icin bir emniyet kaplinini entegre edebilmektedir.
Ornedin, sbz konusu emniyet kaplini, sekiller 10 ila 13 aras@da (142) ile gésterilen veya
sekiller 14 ila 18 arasintda (242) ile gosterilen olabilmektedir.

15
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