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Uklad dosuwania i odsuwania glowic z podparciem aerodynamicz-
nym do bebnowych i dyskowych pamieci magnetycznych
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Przedmiotem wynalazku jest uklad dosuwania
i odsuwania glowic z podparciem aerodynamicz-
nym, stanowigcy wyposazenie bebnowych i dys-
kowych pamieci magnetycznych zaopatrzonych “w
glowice zawieszone sprezyS$cie mad powierzchnig
bebna lub dysku, ktory zawiera urzadzenie.anali-
zujgce predko$é katowg bebna lub dysku i steru-
jace mechanizmem dcsuwania i odsuwania glowic.

Prawidlowa wspédlpraca glowic magnetycznych
z bebnem lub dyskiem pamieci magnetycznej, kté6-
re zaopatrzone sg w specjalne stopki, pozwalajace
na utrzymywanie zadanej odleglo§ci glowicy od
powierzchni no$nika zapisu na drodze wykorzy-
stania ci$nienia dymamicznego powstajgcego pod
stopka podczas wirowania bebma lub dysku, zalezy
nie tylko od warunkéw wykorzystania cisnienia
pod stopkg, ale réwniez i od tego, w jakim stop-
niu zabezpieczona jest powierzchnia noénika mag-
netycznego przed oparciem na miej glowicy, w
przypadkach  stopniowego lub naglego zaniku cis-
nienia, spowodowanego zmniejszeniem predkosci
katowej bebna lub dysku lub tez calkowitym za-
trzymaniem,

Dlatego tez glowice z podparciem aerodynamicz-
nym sg Z reguly zaopatrzone w réznego rodzaju
mechanizmy dosuwania i odsuwania, ktérych za-
daniem jest wprowadzenie gtowic do pracy dopie-
ro po osiggnieciu przez beben czy dysk znamiono-
wej predkosci katowej oraz podnoszenie glowic
w przypadkach nadmiernych zmian tej predkosci.
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Znane sg rozwigzania pamieci bebnowych wy-
posazone w bebny stozkowe i zaopatrzone w regu-
latory od$rodkowe, ‘w ktérych zmiana odlegloéci
glowic od powierzchni mo$nika magnetycznego od-
bywa sie dzieki przesuwaniu sie bebna wzdtuz
swojej osi. Rozwigzamia te wymagaja stosowania
wirnikéw stozkowych, znacznie trudniejszych do
wykonania, a same regulatory odsrodkowe dzia-
laja prawidlowo tylko w waskim zakresie zmian
predkosci katowej i nie dajg sie regulowaé.

Znane sg rozwigzania, w ktérych glowice moco-
wane sg przy pomocy jednosprezynowych uchwy-
tow z plytkg lub pretem regulacyjnym, charakte-
ryzujgce sie tym, Ze ten sam element speilnia
funkcje mechanizmu dosuwania i odsuwania oraz
funkcje mechanizmu napinajgcego sprezyne no$ng.
W rozwigzaniach tych istnieje duza trudnoéé uzys-
kania powtarzalnosci potozenia plytki lub preta
napinajgcego w kazdym cyklu dosuniecia ghowic
do powierzchni bebna lub dysku.

Uchwyt glowic pamieci bebnowej wedlug paten-
tu NRF Nr 1163385 charakteryzuje si¢ tym, ze
poszczegblne glowice moga byé dosuwane dziala-
niem .pola magnetycznego, jednakze nie s3 w spo-
séb dostatecznie dokladny funkcjomalnie zwigza-
ne z analizatorem predkosci katowej bebna.

‘Glowice wspélpracujgce z dyskami w znanych
rozwigzaniach s3 z reguly niepodnoszone, lecz po-
siadajg mechanizmy wysuwajgce je z obszaru dys-

" ku jeszcze podczas wirowania dysku.
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Celem wynalazku jest wyeliminowanie wad zna-
nych rozwigzan przy réwnoczesnym zapewnieniu
oddzielenia wzajemnego wplywu mechanizmu do-
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suwania i odsuwania glowic od mechanizméw stu-

zacych do regulacji ich polozenia wzgledem po-
wierzchni nos$nika oraz zwigzanie dzialania mecha-
nizmu dosuwania i odsuwania z urzadzeniem
analizujagcym predko$é katowsg bebna lub dysku.

Cel ten zostal osiggniety przy pomocy ukiadu
stanowigcego przedmiot niniejszego wynalazku, w
ktérym krzywka podnoszaca glowice posiada ra-
mie, do gtérego przymocowane s3 sprezyna ha-
pinajaca oraz ramie urzadzenia elektromagnetycz-
nego o przeciwnych kietunkach dzialania, a urza-
dzenie elektromagnetyczqe polaczone jest z elek-
tronicznym organem analizujgcym i glowicg ta-
chometryczng, przy czym glowica tachometryczna
wspélpracuje ze specjalnym zapisem sprzezonym
z bebnem lub dyskiem.

Uklad dosuwania i odsuwania glowic poza tym,
Zze odznacza si¢ ogromng prostotg konstrukeji po-
siada prakrtyczme prawie nieogramiczone mozliwo-
Sci zastosowania do réinych konstrulceji bebno-
wych i dyskowych pamieci magnetycznych z glo-
wucama mocowanymi sprezyscie nad ich powierzch-
ma Pocwrobny ruch krzywki realizowany za pomio-
cg napietej sprezyny, pozwala na calkowite zabez-
pieczenie powierzchni mosnika przed wopadaniem
nan glowic nawet w przypadkach catkowitego
zaniku napigcia zasilajgcego urzadzenie z pamiecig
bebnowa lub dyskows.

Zawsze bowiem wprowadzenie glowicy do pra-
¢y odbywa sie przez dzialanie urzgdzenia elektro-
magnetycznego, a odsu.meme realizowane jest spre-
zyng dzialajaca przeciwnie do elektromagnesu.
Elementy elekiryczne ukladu sg proste i stosun-
kowo latwe w budowie, odznaczajg sie tym sa-
mym duza mezawodmoscua dziatania, a wynika to
z faktu, Ze pomiar predkosai kafnocwej odbywa sie
na drodze poréwnania czestotliwosci lub amplitu-
dy napiecia wzbudzanego w glowicy z wzorcem,
przy czym impulsy takie moga by¢ wytwarzane w
do§¢ duzym zakresie amplitud, czasie trwania
i ksztalcie, co dodatkowo ulatwia wykorzystywa-
nie elektronicznego organu analizujagcego dla réz-
nych predkosci katowych urzgdzen pamieciowych.

‘Wytwarzanie impulséw w glowicy tachometrycz-
nej moze odbywaé sie badZ na drodze specjalnego
zapisu znajdujacego sie¢ na wydzielonej S$ciezce
no$nika, badz tez przy pomocy specjalnych zagle-
bieti- wykonanych na bebnie lub dysku, badz przy
wykorzystaniu nakladanych pier§cieni z zaglebie-
niami lub tez innych elementéw konstrukcyjnych
zwaazany h mechanicznie z czescuarmn wu‘u]a,pymu
urzadz;en pamieciowych.

* Wynalazek zostanie blizej wyjasniony ma przy-
kiadzie wykonama prlzedstamomym na rysunku,
na’ ‘ktorym flg 1 wprzedstawxa s’c}‘ematylczme me-
chanizrn dosuwania i odsuwania oraz uklad ama-
lzijacy predkosé katowa, a fig. 2 przedstawia
przekroj wzdluz linii A—A A lw'1dolkne~m na naped
krzywki. - : :

Blok 1, polgczony jie"st” sztywno z" konstrukcja
noéna bebna pamigci magnetycznej 2, do ktérego

10

15

20

25

40

45

50

60

65

4 5

to bloku 1 przymocowane sa glowice magnetyczne
3 zawieszone kazda ma jednej lub dwoch plaskich
sprezynach 4. Prostopadle do sprezyn 4 umieszczo-
ny jest watek 5, lozyskowany obrotowo w lozys-
kach 6 posxadaJacy sfrezowang wzdluz swojej osi
podiuznej p&aszczyzne 7, ktéra w polozemu réow-
noleglym do powierzchni sprezyn 4 przy glowi-
cach 3 opartych o powierzchnie bebna 2 nie styka
sie ze sprezynami 4.

Na jednym koncu walka 5 umieszczone jest ra-
mie 8, widoczne na fig. 2, polaczone z jednej stro-
ny ze sprezyng 9, z drugiej za$ z urzadzemem ele-
ktromagnetycznym 10, ktore to wrzqdzenue 10 zwal-
nia lub napina sprezyne 9. Na“ krawedz1 bgbna 2
wykonane sg nacigcia 11 tworzace rodza] zebatki,
w sagsiedztwie ktOnej umieszczona Jest glowica
tachometryczna 12. Glowica tachome-trylczna 12
polgczona jest elektrycznie z elektronicznym orga-
nem analizujgcym 13, ktoéry polgczony jest takze
elektrycznie z urzadzeniem elektromagnetycznym
10.

Odmiana tego ukiadu polega na tym, Ze zamiast
nacigé 11 wykornanych na kr.awedm bebna 2, moze
byé naniesiony specjalny zapis na wydzielonej
§ciezce nos$nika pamieci magnetycznej.

Podczas wirowania bebna 2, przed czotem gto-
wicy tachometrycznej 12 przesuwa sie pierScien
z nacieciami 11 lub $ciezka ispecjalnego zapisu.
Zmiany odlegloéci powoduja zmiany w obwodzie
magnetycznym glowicy 12, ktorego czescig jest
krawedZ bgbna 2 z nacieciami 11, a to z kolei
wywoluje zmiany prgdu w uzwojeniu glowicy 12
wytwarzajgce maprzyklad impulsy o czestotliwosci
odpowiadajacej czestotliwo§ci zmian w obwodzie
magnetycznym. Czestotliwosé impulséw analizowa-
na jest w urzadzeniu 13, ktérne w rezultacie do-
ko..nuj-e pomiaru predkosci katowej bebna 2 i przy
predkoéci znamionowej bebna 2 uruchamia urza-
dzenie elektromagnetyczne 10. Uruchomienie urza-
dzenia elektromagnetycznego 10 powoduje obroét
walka 5, mapiecie sprezyny 9 oraz dosuniecie gro-
wic 3 do powierzchni bebna 2 dzi¢ki temu, Ze
plaszezyzna 7 ustawiona zostaje réwnolegle do po-
wierzchni sprezyn 4.

Tak 'wykonany ukbad umozliwia dosuwanie i od-
suwanie glowic 3 wzgledem bebna 2, przy czym
odsuwanie gltowic 3 zapewnione jest sprezyng 9,
ktéra zostaje zwolniona w przypadku zamiku dzia-
lania urzadzenia elektromagnetycznego 10, Obroét
walka 5 moze byé¢ realizowany réwniez za posred-
nictwem dowolnego mechanizmu zmieniajgcego
ruch liniowy urzadzenia 10 na ruch obrotowy.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad dosuwania i odsuwania gtowic z podpar-
ciem laerodymmlcznym do bebnowych i dysko-
wych |pa.rmec1 margnet}nc.znych zaopatrzonych w
glowme zaw«lews-one sprezy$cie mad powierzchnig
bebna lub dysku znamlenny tym, ze krzywka
pounoszaca w posrtac1 watka " (5) puosdea ramie
(8), do ktorego pmzymlocowamne sa sprezyna ma-
pinajaca (9) oraz ramie urzadzénia elektromag-
netycznego (10) ¢ przeciwnych kierunkach dzia-
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tania, @ urzgdzenie elektromagnetyczne (10) po-
taczone jest z elektronicznym organem (13)
analizujacym impulsy powstajagce w glowicy
tachometrycznej (12), przy czym ma begbnie lub
dysku znajduje sie specjalny zapis dla glowicy
tachometrycznej (12).

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze za-
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pis na bebnie (2) dla gtowicy (12) stanowig na-
ciecia (11).
Uktad wedlug zastrz, 1 i 2, znamienny tym, zZe
zapis dla glowicy (12) znajduje sie¢ ma wydzie-
lonej $ciezce w postaci specjalnego zapisu ma-
gnetycznego na powierzchni noénika zapisu.
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