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Odmérnd ty¢ s -mechanickou :pam#ti

{57) Technické feSeni spadé do oblasti obré-
bé&cich stroji, zejména jednottelovych stro-
ji pro woboustranné zarovnavani tyfového
materidlu. Sestdva z odm#rné tyCe -opatie-
né stupnici, prifemZ jeden - konec ocdm¥rné
tyte je prostfednictvim pojistného Sroubu
uchycen v drZzdku, upevné&ném na suportu,
prvni pracovni jednotky. Druhy konec od-
mérné tyfe je volnd posuvny ve vodicim ts- r

lese, opatfeném noniem, uchyceném na su- 12
portu protilehle umist&né druhé pracovni )

jednotky.
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. Vynédlez ¥e$ odmérnou ty§ s mechanic-
kou pamd&ti, umoZiujici stanoveni konefné
vzdédlenosti mezi néstroji obrahécich jedno-

<

tek, nezdvisle se pohybujicich na spolecnem,.,ﬂ" s
vedeni, zejména u zarovndvacich stroji pro: = -

oboustranné zarovnavani ty€ového materia-
lu.

Jsou zndméa odmé&rna pravitka umisténd
na nepohyblivé ¢4sti podstavce obrabé&ciho
stroje s vice pracovnimi jednotkami a upi-
nadi.. Tato . pravitka jsou vybavena milime-
trovou stupnici a slouZi k hrubé informaci
o poloze suportdl. Zatdtek této stupnice by-
v4 stanoven ke stiedu obréb&né soufasti.

Nevfhodou tohoto zndmého odmérného
pravitka je, Ze je nutno p¥i sefizovéni stro-
je pro uréité p¥edem zvolené delky pracné
vypogitat novou polohu pracovm jednotky,
nebo musi mit jedna pracovni jednotka
-stdlou polohu vaéi stfedu obréb&ciho stro-
je nebo k jinému pevné stanovenému bodu.
+ D4le jsou zndmé zarovndvaci stroje se

dvéma protilehle umisténymi obrab&cimi

jednotkami. Jedna obrdbé&ci jednotka je pev-

néd a druhi je pohyblivd, pfi€emZ obé jed-

notky maji jedno spoletné pravitko.
Jejich nevyhodou je, Ze p¥i zmén& délky

_.obrab&né souldsti je nutné opét nové na-

staveny rozmér odpoditavat.

Uvedené nevyhody wodstraitiuje odmé&rné
ty€¢ s mechanickou paméti podle vynalezu,
jejiZ podstata spodivd w tom, %e jeden ko-
nec odmeé&rné tye je prostfednictvim pojist-
ného Sroubu upevné&n v drZdku, uchyceném
na suportu prvni pracovni jednotky a jeji
druhy konec je voln& posuvny ve vodicim
t8lese uchyceném na suportu druhé pra-
covni jednotky umisténé protilehle, pFfitemZ
na vodicim télese je vytvoFfen nonius pro
stanoveni konené vzdalenosti mezi zarov-
nédvacimi néstroji pracovnich jednotek na
stupnici odmé&rné tyde.

Vyhodou uvedeného FeSeni je, Ze odmér-
néd ty¢ s mechanickou paméti vzdélenosti
obrabé&cich néstrojii je soutdsti odmérného
systému umist&ného na stroji se dvéma pra-
covinimi jednotkami.- Po prvnim nastaveni
vychozi nulové polohy na zafatku.odmérné
...ty€e je moZné provést snadné prestaveni
-~ pracovn{ jednotky na poZadovany rozmé&r
zarovndvaného tyfového materidlu bez
pracného dopolitdvani rozmdri. Délkovy
rozmér na odmérné ty&i je shodny s poZa-
dovanou .vzdédlenosti mezi obrdb&cimi né-
stroji.

Jedno z moZn§ch feSeni je schematicky
zndzornéno na pfiloZeném vykresu, kde je
znézornén nérys zarovnévaciho stroje s od-
meérnou ty&i.

2

Uvedené feSeni sestdvé z drzédku 1, upev-
néného na suportu § prvnl pracovni jednot-

. ky 8. U drZdku 1 je prostfednictvim stavé-

c1ho §roubu 2 uchycen jeden konec odmé&r-
né'tyde 4. Druhy konec odmérné tyle 4 je

volné posuvny ve vodicim télese 3 upevné-

ném na suportu 5, druhé pracovni jednotky
12, Pracovni jednotky 9, 12 opatfené zarov-
navacimi nédstroji 11 jsou protilehle umis-
tény na podstavci 13 zarovnavaciho stroje.
Pracovni jednotky 8 a 12 jsou posuvné ulo-
Zeny ve vedenich 14, které jsou upevnény
na suportech 5, pfi€em#Z pracovni jednotky
9, 12 jsou opatfeny stavitelnymn dorazy.

' Mezi pracovnimi jednotkami 9, 12 na pod-
stavcl zarovndvaciho stroje jsou umistény

upinace 7 pro upevnéni obrabsné soufédsti
6. Na odmé&rné tyci 4 je vytvorena stupnice
10 a na vodicim télese 3 je vytvofen nonius
8 pro odeitdni vzdalenosti mezi zarovné-
vacimi néstroji 11. Vodici téleso 3 miZe byt
umisténo také na suportu 5 prvai pracovni
jednotky 9 a drZak 1 na suportu 5 druhé

-pracovni jednotky 12. V prib&hu ¢&innosti

pracovnich jednotek 9 a 12, t. j. pfi obra-
béni, jsou suporty 5 pevné spojeny s pod-
stavcem 13, priemZ pracovni jednotky 9
a 12 se po suportech 5 pohybuji ve svych
vedenich 14. Suporty 5 jsou pFestavitelné
a prestavuji se pouze pri nastavovlni poZa-
dované délky A zarovndvané souldsti B,
pfiem¥? jeden suport 5 je spojen s noniem
8 a druhy suport 5 je spojen s drZgkem 1,
ve kterém je upevnéna odmérni tyl 4.

V piipad& zmény délky obrabéné souéasti
6 se postupuje tak, Ze se uvoln&né suporty
5 pfrestavi na poZadovany rozmér Al, ktery
se-nastavi na stupnici odmé&rné tyce 4, na-
¢e? se suporty 53 opét upevni na podstavci

13.a tim je nastaveni poZadovaného roz-

méru. Al obrdb&né soudésti 6 ukonéeno.

P¥i vymé&né néastroje se provede korekce
polohy odmérné tyfe 4 tak, Ze se povoli po-
jistny Sroub 2, zmé&ri se délkovym méfidlem
rozmér obrigb&né soudasti 6, naleZ se ten-
to rozmér nastavi na noniu 8 a nésledné se
pojistny Sroub 2 znovu upevni. Od tohoto
nastaveni ‘aZ do pristi vymény néastroje je
mo#né obrab&t souddsti 6 na poZadované
délky pouze odelitdnim poZadovanych roz-
mérfi na odm&rné tydi 4 bez jakéhokaliv do-
potitdvani rozméru. P¥i zarovndvéni obr§-
b&né soulfédsti 6 na poZadovanou délku pra-
cuji ob& pracovni jednotky 9 a 12 soudas-
ng.

Vzdalenost A mezi zarovndvacimi néstro-
ji je shodné s rozmé&rem A1 na stupnici 10
odmérné tyde 4,
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PREDMET VYNALEZU

1. Odmérna ty¢ s mechanickou paméti,
umoziujici stanoveni konec¢né vzddlenosti
mezl néstroji obrdbécich jednotek, nezavis-
le se pohybujicich na spoletném vedeni,
zejména u zarovnavacich stroj pro obou-
stranné zarovnadvani tyfového materidly,
vyzna¢jici se tim, Ze jeden konec odmérné
tyée (4) je prostfednictvim pojistného Srou-
bu (2) upevnén v drZdku (1), uchyceném
na suportu (5) prvni pracovni jednotky (9)
a jeji druhy konec je volné posuvny ve vo-

dicim télese (3) uchyceném na suportu (5)
druhé pracovni jednotky (12) umisténé pro-
tilehle, priemZ na vodicim télese (3] je
vytvoren nonius (8) pro stanoveni konetné
vzddlenosti (A) mezi zarovndvacimi néastro-
ji {11) pracovnich jednotek (9, 12) na stup-
nici (10) odmérné tyée (4).

2. Odmeérnd ty¢ podle bodu 1, vyznadujici
se tim, Ze vzdalenost (A) mezi zarovnéva-
cimi nastroji (11) je shodnd s rozmérem
(A1} na stupnici (10) odmérné tye (4).

1 list vykresi
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