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jednomu konei je pfifazen zdroj (3) svétla, pficemz
liniovy svétlovod (1) je po své délce opatfen
vyvazovaci plochou (13) svétla, proti niZ je
uspofadana §ikmé odrazna sténa (4) sméfujici
svétlo vyvazované z liniového svétlovodu (1) do
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svétla po celé délce §ikmé odrazné stény (4).
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Svétlovodny systém, zejména pro osvétleni pozemnich dopravnich prostitedki

Oblast techniky

Vynalez se tyka svétlovodného systému, zejména pro osvétleni pozemmnich dopravnich
prostiedkd, ktery obsahuje liniovy svétlovod, jehoZz jednomu konci je prifazen zdroj svétla,
pricemz liniovy svétlovod je po své délce opatien vyvazovaci plochou svétla, proti niz je
usporadana Sikma odrazna sténa sméfujici svétlo vyvazované z liniového svétlovodu do
vyzatovaciho télesa, ze kterého svétlo vystupuje v poZzadovaném sméru.

Dosavadni stav techniky

Pouziti svétlovodd pro osvétleni pozemnich dopravnich prostiedkdl je samo o sob&é znamo.
Svétlovody umoznuji pfenos svétla od zdroje svétla do mista vystupu svétla a vyvedeni svétla v
pozadovaném sméru, coz dovoluje realizovat celou fadu dfive neproveditelnych designovych a
tvarovych fteSeni uspofadani svételné¢ho vystupu pii zachovani homogenity a mohutnosti
vystupujiciho svételného svazku. Ve svétlovodech se vyuziva podélného vedeni svétla totalnim
odrazem svétla od stén svétlovodu a vyvazani svétla pomoci vyvazujici optiky piimo v
pozadovaném sméru. To vSak plati pouze pii vhodném umisténi zdroje svétla jak vuci
svétlovodu, tak i vli¢i sméru, ve kterém ma byt svétlo ze svétlovodného systému vyvazano.
Problém nastava v situacich, kdy neni mozno umistit zdroj svétla v sestavé systému do vhodné
polohy, ktera by pomoci vyvazovaci optiky zajistila vyvazani svétla v pozadovaném sméru.
Misto toho se pak zna¢na ¢ast svétla odrazi nebo lame zcela jinam, nez je pozadovano, pfiCemz je
takovéto feSeni provazeno svételnymi ztratami a velkym poklesem u¢innosti. Pokud je navic
pozadovano, aby byl svétlovod zna¢né zakiiveny ve sméru, resp. v roving, ve kterém ma byt
svétlo ze svétlovodu vyvazovano, je negativni vliv polohy zdroje svétla jesté vEtsi.

7 DE 10 2004 054 732 A1 je znamo feSeni, ve kterém je podélny svétlovod mirn¢ zahnuty a je
usporadan podél zadni stény vyzafovaciho télesa. Na protilehlé strané od zadni stény
vyzatovaciho télesa je kolmo na smér vyzatovani svétlovod opatien soustavou vychylovacich
struktur, které¢ napomahaji vychylovani svétla Sifeného svétlovodem do zadni stény vyzafovaciho
télesa a timto télesem nasledn¢ ven ze svételného systému ve v podstaté obecném sméru.
Nevyhodou tohoto feSeni je, Ze pokud ma svétlovod ve smeru vyvazovani svétla vEétsi zakiivent,
dojde k nartistu podilu vyvazovaného svétla prenaSené¢ho Fresnelovymi odrazy, coz vede ke
svételnym ztratam, které se ve sméru vyvazovani svétla projevi patrnym poklesem svitivosti,
ktery miize byt kompenzovan napt. pouZzitim nékolika rizn¢ umisténych zdroji svétla po délce
svétlovodu, coz vSak neni vzdy mozné z prostorovych a jinych dtvodu.

Takové feSeni s vétSim poctem zdroji svétla po délce svétlovodu zakiiveného ve sméru
vyvazovani svétla je popsano napf. v EP 3 112 215, ktery popisuje svételné zafizeni se
svétlovodem zakfivenym ve sméru vyvazovani svétla, kdy jeden zdroj svétla je pfitazen celni
koncové sténé zakiivené Casti svétlovodu svétla a po délce zadni, zakiivené, stény svétlovodu je
usporadana skupina dalgich zdroji svétla, ze kterych je svétlo do svétlovodu pienaseno pomoci
optickych mezikust, které sméruji svétlo z téchto dalSich zdrojt svétla do svétlovodu v zasadé
kolmo na podélnou osu svétlovodu a pies vyvazovaci plochu svétlovodu, kterd je opét
uspotadana svoji rovinou kolmo na smér vyvazovani svétla ze svétlovodu. Nevyhodou tohoto
uspotadani je napi. znacna sloZitost, tj. i cena, nutnost pouziti vice zdrojl svétla a také prostorova
narocnost feSeni.

7 US 2015/0219818 je znamo feSeni, které obsahuje podélné rovinné vyzatovaci téleso, jehoz
jedné podélné strané je prifazena skupina podélnych piimych svétlovodl, tj. svétlovodi
paralelnich s touto podélnou stranou vyzatovaciho télesa. Jednotlivé svétlovody jsou na své zadni
sténé proti vyzafovacimu télesu opatieny vyvazovaci plochou svétla. Vyzatovaci téleso je na své
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podélné strang, ke které jsou pfitazeny podélné svétlovody, opatieno jednoduchymi sklonénymi a
kolmymi plochami, které zajist'uji vstup nebo odraz nebo lom svétla z kazdého ze svétlovodi do
vyzatovaciho télesa po délce kazdého svétlovodu a délce vyzarovaciho télesa. Kazdy svétlovod
je jednim svym koncem pfifazen jednomu zdroji svétla, pticemz zdroje svétla jsou napt. barevné
odli§né, napt. se jedna o LED z RGB rozsahu, ¢ervena, modra zelena, takze vysledné svétlo
vyzatované vyzarovacim télesem miize mit v zasad¢ libovou barvu nebo miize vyzarovaci téleso
vydavat jen nékterou z barev, pokud ostatni svétlovody nejsou aktualné nasviceny atd.
Nevyhodou tohoto uspotadani je, ze pri zakiiveni svétlovodu a pozadavku na vyzatovani svétla
uréitym smérem po celé délce svétlovodi a vyzatovaciho télesa dojde u nekterych svétlovodi ze
soustavy k tomu, Ze podstatna cast svétla vyvazovaného do vyzatrovaciho télesa bude ztracena
kvtli Fresnelovym odrazlim, takZe bude naruSena homogenita svétla vyzarovaného po délce
vyzatovaciho télesa riznymi svétlovody.

Cilem vynalezu je odstranit nebo alespon zmirnit nevyhody dosavadniho stavu techniky, zejména
umoznuje i v situacich, kdy umisténi zdroje svétla neni idealni a svétlovod je po své délce znacné
zakiiven vi¢i pozadovanému sméru vyzafovani svétla, takze jsou podstatné zhorSeny podminky,
pii kterych je jesté mozno svétlo ze svétlovodu vyvazovat pozadovanym smérem, byly
maximalné potlaceny svétlené ztraty ve svétlovodu, a aby bylo vyvazované svétlo v maximalni
mife vedeno svétlovodem totalnimi odrazy, a souCasné aby toto vyvazované svétlo bylo v
dostatecné intenzit¢ a homogenité vyzafovano svétlovodnym systémem v pozadovaném sméru
nebo bylo vyzafovano pouze s malou odchylkou od pozadovaného sméru.

Podstata vynalezu

Cile vynalezu je dosazeno svétlovodnym systémem, zejména pro osvétleni pozemnich
dopravnich prostiedkd, jehoZ podstata spoc¢iva v tom, Ze liniovy svétlovod je podélné zakiiveny a
vyvazovaci plocha svétlovodu je uspotfadana v roviné paralelni s rovinou zakiiveni svétlovodu,
pficemz §ikma odrazna sténa kopiruje zakiiveni svétlovodu a je po své délce podél liniového
svétlovodu opatiena odraznymi smérovacimi plochami, které jsou uzplsobeny pro odrazeni
paprskli do roviny vystupu svétla a soucasné do sméru, ktery odpovida zméné sméru
vystupujiciho svétla na vystupni ploSe vyzafovaciho télesa do pozadovaného vysledného sméru
paprski svétla po celé délce §ikmé odrazné stény.

Vynalez umoziuje vyvést svétlo §ifené i velmi podéln¢ zakfivenym liniovym svétlovodem
totalnimi odrazy do poZzadované¢ho sméru pifi zachovani dostate¢né intenzity a homogenity
vystupujiciho svétla bez zbyteCnych ztrat zplsobenych Fresnelovymi odrazy, zejména tehdy,
neni-li mozno umistit zdroj svétla do optimalni pozice vici liniovému svétlovodu nebo je-li
pozadovano zvlastni tvarové nebo designové usporadani optického systému, napf. pfi znacném
zakiiveni ploch v zastavbé atd.

Objasnéni vykresu

Vynalez je schematicky znazornén na vykrese, kde ukazuje obr. 1 pohled shora na konfiguraci
osvétlovaciho zafizeni motorovych vozidel pro vyuziti svétlovodného systému podle vynalezu,
obr. 2 zakladni princip ¢innosti svétlovodu podle vynalezu, obr. 3 prostorovy pohled zdola na
svétlovodny systém podle vynalezu, obr. 4 detail vedeni svétla svétlovodnym systémem podle
vynalezu, obr. 5 detail proménlivosti prostorové orientace odraznych smérovacich ploch vici
vyvazovaci ploSe liniového svétlovodu ve sméru délky liniového svétlovodu, obr. 6 vedeni a lom
svételného paprsku svétlovodnym systémem podle vynalezu a obr, 7 piiklad provedeni vynalezu
se §ikmou odraznou sténou na samostatném optickém prvku.
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Piiklady uskute¢néni vynalezu

Vynalez bude popsan na prikladech uskutecnéni svétlovodného systému pro motorova vozidla,
ktery ma urCeny smér X vyzafovani svétla do plochy O vyzafovani pied svétlovodnym
systémem. Svétlovodny systém je piitom usporadan v krytu 00.

Svétlovodny systém obsahuje liniovy svétlovod 1, ktery je usporadan v roviné X - Y kartézského
souradného systému, piicemz je zahnuty kolem osy Z. Zahnuti liniového svétlovodu 1 je bud’
kruhové, tj. s konstantnim polomérem, nebo je nekruhové, tj. s proménnym polomérem, napf. ve
tvaru vhodné kiivky, napi. kuZelosecky, nebo i v obecném zahnutém tvaru podle aktualnich
pozadavkd. Pro uplatnéni tohoto vynalezu je dilezité, Ze zahnuti liniového svétlovodu 1 je veétsi,
nez je maximalni zahnuti dovolujici vyvazovat svétlo vedené totalnimi odrazy uvnitt liniového
svétlovodu 1 s potfebnym vykonem a s tnosnymi ztratami pfimo v pozadovaném sméru X. Toto
maximalni zahnuti liniového svétlovodu 1 umoznujici piimé vyvazovani svétla do sméru X
souvisi s Sifenim svétla uvnitf svétlovodu 1 svételnymi ztratami a obvykle se popisuje jako
hodnota Ghlu mezi te¢nou v piislusném bod¢ liniového svétlovodu 1 od pfimky, ktera je kolma na
pozadovany piimy smér vyzatovani liniového svétlovodu 1, zde tedy jako uhel mezi tecnou v
ptislusném bodé¢ liniového svétlovodu 1 a osou Y, coz je kolmice na smér pfimy smér vyzarovani
celého systému, tj. osy X. Tento thel zde tedy lezi v roviné X-Y.

Liniovy svétlovod 1 je po své délce opatien vyvazovaci plochou 13, kterd je uzplisobena pro
vyvazovani svétlenych paprskil z vnitiniho prostoru liniového svétlovodu 1 ve sméru osy Z, a
ktera je situovana paralelné¢ s rovinou X-Y liniového svétlovodu 1, tedy v rovin¢ paralelni se
smérem X vyzatovani cel€¢ho systému.

Celni plose 100 liniového svétlovodu 1 je pfifazen zdroj 3 svétla, pfiemz elni plocha 100
liniového svétlovodu 1 je uzplisobena pro navazovani svétla ze zdroje 3 svétla. Svétlo je ze
zdroje 3 svétla emitovano s uritym rozptylem a paprsky 10 tohoto svétla jsou skrze celni plochu
100 liniového svétlovodu 1 navazany do vnitini struktury liniového svétlovodu 1, kde se Sifi
totalnimi odrazy po celé délce liniového svétlovodu 1, pficemZz ve sméru 10a dopadaji na
vyvazovaci plochu 13 liniového svétlovodu 1, ¢imz je svétlo, resp. paprsky 10 svétla, postupne
vyvazovano z liniového svétlovodu ve sméru 10b kolmém na rovinu X — Y vyvazovaci plochy
13, s vyhodou ve sméru Z pravouhlého soufadného systému, tj. kolmo na rovinu X - Y, v
disledku ¢ehoz ma svétlo vyvazované z liniového svétlovodu 1 ve sméru osy Z, resp. ve smeru
paprskdi 10b, po celé délce liniového svétlovodu 1 dostateCnou a poZzadovanou homogenitu a
intenzitu.,

Proti vyvazovaci ploSe 13 je na opacné strané liniového svétlovodu 1, tj. nad liniovym
svétlovodem nebo pod liniovym svétlovodem 1 usporadana §ikma odrazna sténa 4, ktera svym
zahnutim kopiruje zahnuti liniového svétlovodu 1, a ktera je uzpiisobena pro usmérnéni svétla
vyvazaného z liniového svétlovodu 1 ve sméru 10b, tj. osy Z, po celé délce liniového svétlovodu
1 do roviny X — Y, ve které lezi pozadovany smér X vyzatovani celého systému, a soucasné je
uzplsobena pro usmérnéni svétla v této roviné X - Y do sméru paprskt 10¢, ktery uzce koreluje s
vyslednym vystupnim smerem paprski 10d svétla, tj. pozadovanym vystupnim smérem X svétla
7 celého systému, protoze vystupujici svétlo se na vystupni ploSe 20 celého systému dale lomi do
vystupniho sméru 10d, ktery odpovida pozadovanému vystupnimu sméru X svétla z celého
systému, protoze chod svétla celym systémem az za vystupni plochu 20 je ovlivnén zahnutim
liniového svétlovodu 1, zahnutim odrazné stény 4, zahnutim predni vyvazovaci stény 20 celého
systému, pozadovanym usporadanim plochy O vyzatfovani systému, materidlem jednotlivych
¢asti, rozhranimi jednotlivych prostredi atd., jak bude bliZze popsano v dal§im textu. Sklon §ikmé
odrazné stény 4 koresponduje s pozadovanou zménou sméru paprskii 10b do sméru 10¢, ve
znazornéném prikladu provedeni je to 45° viici roviné X-Y, protoze vyvazovaci plocha 13
liniového svétlovodu 1 je paralelni s rovinou X-Y poZzadovaného sméru X vystupu svétla z celého
systému.
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V ptikladu provedeni znazornéném na obr. 1 aZz 4 je Sikma odrazna sténa 4 vytvofena na zadnim
konci plochého vyzatovaciho télesa 2, které tvoii vystupni prvek svétlovodného optického
systtmu. Vyhodné je ploché vyzafovaci téleso 2 uspofadano v roviné vystupu svétla, pro
zjednoduseni napt. je ploché vyzatrovaci t€leso 2 uspotfadano v roviné paralelni s rovinou X-Y
zahnuti linearniho svétlovodu 1 a také v roving paralelni s vyvazovaci plochou 13 liniového
svétlovodu 1. Vyzatovaci téleso 2 je na své pfedni stran¢ opatieno vystupni plochou 20, kterou
svétlo vystupuje v poZzadovaném sméru X a do pozadované plochy O vyzatovani. Vystupni
plocha 20 je rovnéz zahnuta kolem osy Z, podobné jako je zahnuty liniovy svétlovod 1.
V piikladu provedeni na obr. 7 je §ikma odrazna sténa 4 vytvofena na samostatném optickém
prvku 2a, ktery je vlozen mezi vyvazovaci plochu 13 liniového svétlovodu 1 a zadni sténu
vyzafovaciho télesa 2. Samostatny opticky prvek 2a ptitom svoji plochou 2a0 proti svétlovodu 1
kopiruje zakiiveni svétlovodu 1 a soucasné svoji plochou 2al proti zadni stén¢ 21 vyzatovaciho
télesa 2 kopiruje zadni sténu vyzarovaciho télesa 2. V neznazornéném piikladu provedeni ma
samostatny odrazny prvek 2a a/nebo pfimo vyzatovaci téleso 2 dostatecné malé rozméry, coz
umoziiuje vyznamnou usporu zastavbového prostoru uvniti svételného zafizeni pii zachovani
vyhod tohoto vynalezu, napf. by se jednalo o modifikaci provedeni na obr. 7, v némz by
samostatny odrazny prvek 2a tvofil pfimo vystupni ¢len celého systému a plocha 2al by tvofila
vystupni plochu 20 svétla celého systému. Oproti provedeni na obr. 7 by tedy nebylo pouzito
vyzatovaci t€leso 2 znazornéné na obr. 7.

Aby bylo mozno pomoci §ikmé odrazné stény 4 usmérnit paprsky 10b vyvazované z liniového
svétlovodu 1 do sméru paprskli 10¢ svétla a nasledné do pozadovaného vysledného sméru X
paprskt 10d, tj. nejen usmérnit paprsky 10b ze sméru v ose_Z do roviny X-Y, ale také usmérnit
tyto paprsky v rovin¢ X-Y pfimo do sméru paprski 10¢, a nasledné pies vystupni plochu 20 do
vysledného sméru X paprskli 10d, je Sikma odrazna sténa 4 po své délce opatiena fadou vedle
sebe usporadanych odraznych smérovacich ploch 4a, které jsou uzplisobeny pro odraz paprski
10b vyvazovanych z liniového svétlovodu 1 po délce liniového svétlovodu do sméru paprski 10¢
ve vyzafovacim télese 2, pficemz paprsky 10¢ na vystupni plose 20 vyzafovaciho télesa 2 zméni
(lomem na vystupni plose 20 kviili zméné prostredi a diky zahnuti vystupni plochy 20 kolem osy
Z) svtij smér do sméru paprskil 10d, coz je pozadovany smer X vystupu svétla ze systému, jak je
znazornéno na obr. 1,4 a 6.

Jednotlivé odrazné smérovaci plochy 4a maji po délce Sikmé odrazné stény 4 rlizné natoCeni vici
ose Y, cozZ je zavislé na vzdalenosti prislusné odrazné smérovaci plochy 4a od zdroje 3 svétla a
dale je to zavislé na zahnuti liniového svétlovodu 1, na zahnuti §ikmé odrazné stény 4, na zahnuti
vystupni plochy 20 vyzaiovaciho télesa 2 atd., aby celkovym vysledkem byl vystup svétla z
vystupni plochy 20 vyzatovaciho télesa 2 v pozadovaném sméru X do pozadované plochy O
ozareni. 7 divodu vyrobitelnosti jsou sousedni odrazné smérovaci plochy 4a oddéleny
neaktivnimi plochami 4b, jak je znazornéno napft. na obr. 4.

Na obr. 5 jsou znazornény referencni sméry tii riznych odraznych smérovacich ploch 4ai, 4a,,
4a3 uspotadanych po délce Sikmé odrazné stény 4, resp. po délce liniového svétlovodu 1, pficemz
sklon §ikmé odrazné stény 4 vici roviné X-Y je oznacen uhlem © na obr. 2. Pozadovany smér
paprskli 10c odrazenych pomoci odraznych smérovacich ploch 4a;, 4as, 4a;3 ze sméru paprski
10b vyvazovanych z piislusné casti liniového svétlovodu 1 je dan odraznymi uhly B1, B2, B3, ve
kterych musi svétlo z kazdé prislusné odrazné smérovaci plochy 4ai, 4a,, 4as dorazit na vystupni
plochu 20, aby se zde lomem dale ,,usmérnilo” do pozadovaného vystupniho sméru X paprski
10d, jak je vidét na obr. 6 a jak vyplyva z ¢arkovanych ¢ar paprski 10c a 10d na obr. 1. Odrazné
smérovaci plochy 4a, kterymi je svétlo odrazeno ze sméru 10b do pozadovaného sméru 10¢, jsou
usporadany odpovidajicim zptisobem vici zakiiveni §ikmé odrazné stény 4 (na obr. 6 znazornéno
pomoci osy O4 zakiiveni Sikmé odrazné stény 4) v daném misté po délce §ikmé odrazné stény 4,
resp. po délee liniového svétlovodu 1. Jelikoz zakiiveni §ikmé odrazné stény 4 kopiruje zakiiveni
liniového svétlovodu 1, je tato orientace odraznych smérovacich ploch 4a i viici ose O1 zakiiveni
liniového svétlovodu 1 a také vici vyvazovaci ploSe 13 liniového svétlovodu 1.
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Jak je tedy z vys$e uvedeného zfejmé, kazda z odraznych smérovacich ploch 4a méni smér odrazu
paprskii 10b svétla vyvazovan¢ho z liniového svétlovodu 1 ze sméru paprski 10b do
pozadovaného sméru paprskli 10c, jak je znazornéno i na obr. 2, 4, 5 a 7. Takto nasmerovan¢
svétlo pak prochazi paprsky 10c vyzafovacim télesem 2, pfiCemz z néj vystupuje vystupni
plochou 20 v pozadovaném konecném vystupnim sméru X paprski 10d, at’ uz ptimo bez dalsi
zmény smeru, nebo pomoci lomu svétla na vhodné zakiivené vystupni plose 20 vyzatrovaciho
télesa 2 v roviné X-Y, tj. s vyuzitim lomu svétla na hranici dvou prostredi, napt. vyzafovaci
téleso 2 — vzduch.

Odrazné smérovaci plochy 4a jsou v nejjednodussim piikladu provedeni tvotfeny fadou tzkych
rovinnych odraznych ploch vzéjemné oddélenych neaktivnimi plochami 4b, kde neaktivni plochy
neovliviiji svétlo prochazejici optickym systémem, nebo ho ovliviiuji pouze v malé (pfijatelné)
mife. Odrazné smérovaci plochy 4a jsou, jak rovnéz vyplyva z vySe uvedeného, naklonény
jednak vici roviné X-Y, aby odrazely svétlo do pozadované roviny vystupu svétla, zde roviny X-
Y. a soucasn¢ jsou pootoceny o odrazny uhel B, ve znazornéném piikladu Bi, B2, B3 vici ose O4
zakiiveni odrazné plochy 4, potazmo vici ose O1 zakiiveni liniového svétlovodu 1. Je ziejmé, Ze
velikost odrazného thlu  se po délce Sikmé odrazné stény 4 a tedy i po délce liniového
svétlovodu 1 méni a odpovidd pozadovanym smérlim paprski 10c a 10d v navaznosti na
pozadovanou polohu a velikost plochy O ozafeni vytvarené systémem podle vynalezu, zakiiveni
jednotlivych prvki systému atd.

Jak vyplyva z vySe uveden¢ho, systém pracuje tak, Ze svétlo ze zdroje 3 zafeni je navazovano do
zaktiveného liniového svétlovodu 1, kterym se §iii jako paprsky 10a po celé délce svétlovodu 1.
Soucasn¢ cast svétla po celé délce liniového svétlovodu 1 dopada na vyvazovaci plochu 13
liniového svétlovodu 1, kterou je toto svétlo vyvazovano ve sméru Z (jako paprsky 10b) z
liniového svétlovodu 1, nacez svétlo takto vyvazované z liniového svétlovodu 1 dopada na
jednotlivé odrazné smérovaci plochy 4a uspotadané po délce zakiivené a Sikmé odrazné stény 4
usporadané proti vyvazovaci plose 13 liniového svétlovodu 1. Jednotlivé odrazné smérovaci
plochy 4a po celé délce Sikmé odrazné stény 4 a tedy po celé délce liniového svétlovodu 1
odrazeji svétlo jednak do sméru vystupni roviny svétla, zde roviny X-Y, a v této vystupni roviné
pak také toto odrazené svétlo sméruji do sméru paprskd 10c, ktery ve spolupraci s piipadnou
dal$i pravou sméru svétla do sméru paprski 10d, napt. nasledujicim lomem svétla na vhodné
zakiivené vystupni plose 20 vyzatovaciho télesa 2, odpovida pozadovanému vystupnimu sméru
X svétla do pozadované plochy O ozafeni. Je zfejmé, Ze vzajemna synergie prostorové orientace
odraznych smérovacich ploch 4a po délce Sikmé odrazné stény 4 a tedy po délce liniového
svétlovodu 1 a pfipadna Gprava sméru svétla (naptf. lomem) na vystupni plose 20 vyzafovaciho
télesa 2 po délce vystupni plochy 20 vyzatovaciho télesa 2 urcuji vystupni smér X svétla ze
systému a také urcuji polohu a velikost plochy O ozafeni vytvarené systémem podle vynalezu.

Pramyslova vyuzitelnost

Vynalez je vyuzitelny pfi navrhu a vyrob¢ osvétlovacich prostredkil zejména pozemnich vozidel.

PATENTOVE NAROKY

1. Svétlovodny systém, zejména pro osvétleni pozemnich dopravnich prostiedkl, ktery
obsahuje liniovy svétlovod (1), jehoZ jednomu konci je pfitazen zdroj (3) svétla, pficemz liniovy
svétlovod (1) je po své délce opatfen vyvazovaci plochou (13) svétla, proti niz je usporadana
Sikma odrazna sténa (4) smétujici svétlo vyvazované z liniového svétlovodu (1) do vyzatovaciho
télesa (2), ze kterého svétlo vystupuje v pozadovaném sméru (X, 10 d), vyznadujici se tim, ze
liniovy svétlovod (1) je podéIn¢ zaktiveny a vyvazovaci plocha (13) svétlovodu (1) je uspoiadana
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v roving paralelni s rovinou zakfiveni svétlovodu (1), pficemz §ikma odrazna sténa (4) kopiruje
zaktiveni svétlovodu (1) a je po své délce podél liniového svétlovodu (1) opatiena odraznymi
smérovacimi plochami (4a), které jsou uzptisobeny pro odrazeni paprskli (10b) do roviny vystupu
svétla a soucasné do sméru (10c), ktery odpovida zméné sméru vystupujiciho svétla na vystupni
plose (20) vyzatovaciho télesa (2) do pozadovaného vysledného sméru (X) paprski (10d) svétla
po celé délce Sikmé odrazné stény (4).

2. Svétlovodny systém podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze velikost uhlu pootocCeni
jednotlivych odraznych smérovacich ploch (4a) viici tecné k zakiiveni §ikmé odrazné stény (4), je
po délce §ikmé odrazné stény (4) proménna.

3. Svétlovodny systém podle naroku 1 nebo 2, vyznadujici se tim, Ze velikost uhlu pootoceni
jednotlivych odraznych smérovacich ploch (4a) vici te¢né k zakiiveni §ikmé odrazné stény (4) je
po délce §ikmé odrazné stény (4) ur€ena zakiivenim vystupni plochy (20) vyzatovaciho télesa (2)
a materialu vyzarovaciho télesa (2).

4. Svétlovodny systém podle kteréhokoli z narokti 1 az 3, vyznacdujici se tim, ze odrazné
smérovaci plochy (4a) jsou tvofeny rovinnymi odraznymi plochami, které jsou vzajemné
oddéleny neaktivnimi plochami (4b).

5. Swvétlovodny systém podle kteréhokoli z narokdi 1 az 4, vyznadujici se tim, Ze Sikma
odrazna sténa (4) je soucasti vyzatovaciho télesa (2).

6. Svétlovodny systém podle kteréhokoli z narokdi 1 az 4, vyznadujici se tim, Ze Sikma
odrazna sténa (4) je vytvofena na samostatném optickém prvku (2a), jehoZ plocha (2a0) proti
svétlovodu (1) kopiruje zakiiveni liniového svétlovodu (1), pficemz jeho plocha (2al) proti zadni
stén¢ (21) vyzatovaciho télesa (2) kopiruje zadni sténu vyzatovaciho télesa (2).

7. Svétlovodny systém podle kteréhokoli z narok 1 az 4, vyznacujici se tim, 7e Sikme
odrazné sténé (4) je pfifazena zakiivena vyzatovaci plocha (20) svétlovodného systému.

7 vykrest
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