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(37)  Stuzovadlo pozostiva z posuvného strmena (3), oporného

strmena () a upinacicho strmena (12), pricom upinacia
Cast’ (6) je spojend s opornym strmennom (1) alebo upi-
nacim strmefiom (12) u pritlucng doska (7.8) je spojend s
upinacim strmenom (12) pripudne s upinacou castou (6).
Tym mozu by’ tiez vytvorené neparalelné plosné sily,
Pritla¢nd doska (8) oporného strmena alebo pritlaéng dos-
ka (7) upinacicho strmena st uhlovo prestaviteIné, pred-
nostie tym, Z¢ oporny strmen (11) aleho upinaci strmen
(12) pozostivain zo stmenového loziska (1,2) a strmeno-
vého ramena (3,4), Ktoré sa oli¢aji proti strmenovéinu lo-
Zisku (3, 4).
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StuZovadlo
Oblast technikv

Vynalez ga tvka stuZovadla, ktorg pozostiva z posuvného

strmeftia, oporného . strmeia a upinaciehe strmefia, prifem je

- upinacia Zast gpojena s opornym strmefiom alebo s upinacim
strmeffom, - a pri¥om je spojeni s opornvm strmeficm a Upinacim

- strmeﬁom‘ pPripadne upinacou Zastou v danom pripade pritlagna

doska.
Doteraii stav techpikv

StuZovadla tohote typu sU v praxi vEeobecne zname. 2vy&ajine,
(ale nie nutne) je oporny strmel pevne spojeny s posuvnym
strmefiom a umiesteny na konci posuvného strmefa. 2uyZajne (ale
taktieZ nie nutné) je upinact strmef posunovatelny proti
posuvnému strmefiu. Upinaci strme je zvy&ajine uloZeny posuvatelne

- v posuvnom strmeni. Upinacia &ast je zvv&ajine (alse nie nutne) ’

spojend s upinacim strmefiom. VEeobecne sa jednd u upinacej &asti
o zavitovy &ap, ktory je v zabere s vnUtornym zavitom, ktorym je
cpatreny upinaci strmel, takZe sa tento mdZe pohybovat otofenim
dopredu. Aby sa zavitovy &ap mohol otaZat!, mé%e byt opatreny
otofnou rukovdtiou., Je takisto moZné, nahradit oto¥mi rukovit
alebo rukovidt viachrannym nadstavcom, takZe md¥e bvt otofenie

urobené prisluZnym viachrannym kld&om.

PritlaZng dosky m8Zu byt spojené s opcernym stymefom pripadne

upinacim strmefiom, pripadne s upinacou Zastou jednokusovo.

Komer&Znd stuZovadla tohcoto typu majv nevyhodu, Zz méTu byt
urobené upinacim strmefiom iba tahovs sily, a Y& mé%Zu byt urchens
ika na paralelne prekishajiucich wlochach. Zily teda méZu vt
urobkeng ikba na Zastiach, ktere majd paralelné odstupriovans

koncove plochy. Ked bv mali byt upsvnens 2ikms roviny eroti s=zke,



teda’ predmety, ktorvych koncové plochy sU navzajom v uhlovom
postaveni, musell by byt deteraz pouZitd kliny, prispésobené
Sikmym rovinam, aby sa nepo¥kodili povrchy 8ikmych rovin., Klinv
musia mat pritom taky uvhel, Z2 v  konz&nom vyslsdku vniknu pre

stuZovadlo paralelnég plochy.

. Ulohou vynalezu je, navrhnit stuZovadlo, Uwodom wuwedeného
typu, B ktorym méZu byt dosiahnuté sily, ktors rpos8bia na

‘neparalelnych plochach.

_ Podla wvynalezu je tftate Vloha riefend tym, X2 je alebo =su
pritla&ni doska oporného strmefia alebo pritla&fna doska upinacisho
strmea prestavitelnid 'de uhla. Tym sa dosiahne vyhoda, ¥ mdé¥u
byt prestavené aspoff jedna alebo obe upinacie plochy stuZovadla
v ich skleone preti tahoveid alebo tlakovei osi. Tym je moZné
fixovat navzajom neparalelné plochy v ich ur&itej vzdialerosti,
bez toho aby pritom museli byt pouZité kliny, prispésobend Zikmej
polohe. StuZovadlo, vytvorsné podla vynalezu méZe byt pouZits ako
univerzalne stuZovadlo. Je vhodné X upinaniu a pritla®eniu.

Pritla&né plochy, ktoré je treba fixovat, mé&¥u byt %ikme roviny.

Dalxie vvhodn® vytverenia sU cpisang v narckoch hlavnsho

patentového narcku.

Jde vyhodné, ked pozostava coporny strmefi alebo upinaci strmeis
vidy z loZiska strmeffa a otofneho ramena strmeifa, ktore sa otaXa
proti nemu. Pritom je os otafania ramena strmera predrnostre kolma
X pozdi¥nej osi posuvného strmefa. Ked, ako Je  zvvZajinvym
pripadom, upinaci strmef vedie na zadnom strmeni posvdvatelne po

dizke, potom leZi otofnd os ramena strmeftia tis? kolmo kK smeru

posunu  upinaciehoe strmefia. Ked', ako je  taktieZ zwvy&ainym
pripadom, j= umiesteny na upinacom strmeni zavitovy Zap, ktorw
tvord upinaciu #ast a ked, ako de dalsji zwvEajinvm pripadom,
erebieha zavitouy Fam,  tveriact urinaciu  Zast! paralslne

s posuwvnvm  strmetiom, rrelieha otofrni  os ramena strmera kolmo



k smeru ﬁosunu upinacej asti pripadne zavitového Zapu, ktory

tvori dﬁinaciu cast.

Prednostne pozostava ako oporny strmeti, tak upinaci styrmed
zo strmelového lo¥iska a preti nemu otodného ramena strmefia a osi
ot&Zania oboch ztrmefiovych ramien prebishaijy  kolmo k pozdlnej
ogi  posuvn2ho strmedMa. V tomte pripade je dalej wvwhodnsg, ksd
prebishaji obe osi otafania navzajom .paralelne a vzijomns
odsﬁupﬁovane,

DalZie vyhodné vytvorenie sa wyzna&uje tvym, Ze su strmefouve
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loZisgké wvvtvorené akoc gulové Eapy. Strmedove lo¥iskeo alebo
strmefiove loZiska, md2u byt *tieZ wvytvorené ako &tvorhranne
lo¥iskoveé Zapy. Tym zaberaju strmefiové ramena v urditych uhlovych
polohdch, ktorég sd vopr2d dand, pomocou Stverhrannyceh loZiskovych
Capov., Tym sa zlepiBuje istota natdfania strmetiovych ramien.

Samozrejme strmefiové ramena potom uZ nie sU prestavitelnd plvnule

Dal®ie vyhodné vytvorenie sa vvznaduje tvym, Ze jedna, alebo
obe pritlafné dosky su spojené pomocou gulového klbu s opornym
strmeffiom pripadne ramenom opornéhc strmeiia alebo upinacim
strmefiom, Pripadne ramencm wupinacieho strmefia alebo upinacim

strmefiom.

PodYa dal#isho wvwhodného vvitvorenia su lo%isko alebo lo¥iska
strmefia pripadne gulovy Zap, pripadne loZiskovd apy a strmeiovs
ramenc alebo ramena zabezpelens protl axidalnemu postupu

prednostne pomocou poistiek proti nadskakovaniu,

Prednostne ma upinacia Zast’ zAvit a3 rukovidt!, Zavit mé2e byt
uvazovany na zavitovom Xape. Z2avit  je predrnostne veonkaigim
zavitom, ktory zabera do prizluZného vniterrnéhoe zavitu, ktorvm jeo
opatreny oporny strmef alebo upinazi strmeid. Otofenim sa na
rukovat’ naskrutkuje zavit upinacsji Casti proti prislusnsma zavitu
opernehe strmefta alsbe upinacisho strmsna, “im sa zhcoctovi

vprniutie.



Rukovéf mé%e byt pevne spojend so zavitom pripadne.zavitong
Capom: PodlYa &aléieho vvhodného vytvorenia méZe byt viak rukovit
spojena so zavitom pomocou klbu. Usporiadanie . je prednostne
urobené takym spSsobom, Ze rufna rukovat ' je oto&na proti zavitu
pripadne zavitovému &apu o uhol aspoif 90°. Ked sa majli dosiahnut
viskie sily, m&%e byt otofend rukovdt proti zavitu. POscbenim
paky, ktora tymto vznikne, mbZu byt zvySené pritlaZny moment
a pritlaéng gila. Eu&ni rukovit sa odvija. z ogi zivitu pripadne
zavitového &apu, &im sa md%e dosiahnut zmieneny ufinock paky. Ksd
nevzniknua Ziadne zabrany vplrej - rotacie: ruénej rukovEti
v odvijanej polche reroti, stadf, ked ide o Jednoduchy kib.
Rukovit sa potom ctofi o urdity uhol prednostne 30° proti osi
z&avitu. Nasledne sa uskutodni ototenie. Ked ale nie je Pri
odvinutej ru&nej rukoviti wuplné otoenie o 3800, je vyhodne ked
jo kib vytvoreny takym sposobom, Ze méZe byt otafany vo valisom

po&te pol8h otaZania zavitu pripadne zidvitoveého &apu.

Priklady vvtvorenia vynidlezu su podrobne vysvetlené dalej na
zaklade vykresov, kde znazoriiuje
obr. 1 priklad vvtvorenia stuZovadla v pohlade spredu
obr. 2 variant prikladu vytvorenia, znazorneného na obr. 1l s

klbom medzi zavitom a rukovitou.
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Stuzovadlo, zndzornenéd na obr. 1l pozostava 2z pozuvniého
strmeXa 5, oporného strmeifia 11 & upinacieho strmefia lg. Oporny
strmeif 11 je pevne spojeny & peosuvnym strmefiom 5 a umiesteny na

konci posuvného strmeda 5. Upinaci strmett 12 je usporiadany
pozdizne posuvatelny na posuvniom strmeni § teda posuvatelne proti
tomut.o posuvnému strmefiu 5, a to plvnule. € upinacim strmefiom 12
jo spojena upinacia ast' £, ktora pozostiva zo zavitovaho Capu,

ktory 3 opat.reny

1]

7 rukovitiou (oto&ncou  rukovitiou) 9. S oporn?h
styrmeriom 11 je sepojena pritlacéna doska 8, ktora ma na sveiei

=trans, ktora Je2 priYahls ¥k upinacismu strmsfu 12, upinacowu



plochbu 22. Na konci wupinace) &asti 6, ktora pozostava zo

zavitoveho &Zapu, ktory je eprilahly X opornému S strmenfiu 11, je

umiestend pritlafna doska 7, ktora ma na sveojej strans, prilahle]

k opornému strmeifu 11, upinaciu plochu 21. Pritla&na doska 8 je
spojenda s cpornym strmefiom 11, pritladni dogka 7 jeo spojenid cez

upinaciu Zast 6§ ¢ upinacim strmefom 12.

Oporny strmef 11 rpozostava z  loZiska oporngho stymeda 1 a

ramena oporného strmefa 2. lLoXisko opornsho strmeia pozostava

a loZiskoveheo Zapu oporného’

B

jednak 2z puzdra opornshe &lsna

strmefia l4. Puzdro 12 i= pevns spojend s posuvnym strmeiiom 5.

Upinaci strmei 12 pozostava z  loZiska upinacisho strmefia
2 a ramena upinacisho strmena 4. Lo¥isko upinacisho strmeia 2
pozostava Jjednak z puzdra upinacishe strmefa 15 a lo¥iskoveho
Capu upinacieho stirmefia 16. PFuzdro wupinacishe strmeda 15 je

uvloZené na posuvnom strmeni 5 pesuvne v pozdlZnom smere.

Rameno cporndhe strmsfia 2 j= na loZiskovem &ape 14 loZiska
cpornéhe strmeifia 1 uloZené otolne, ale axiilne napevne. Rovnakym
spOsobom ctofne, ale axiilne napevno je uloZend ramsno upinacieho
strmeida 4 na loZiskoveom Zape 16 loZiska upinacieho strmeiia 2.
Axiadlne =zabezpe&enie j2 s=plsobeng poistkami proti ocdskakovaniu .
a2, 24, ktord sU v draZke na loZiskovych Zapoch 14, 16, a ktoré
zaberaju do prislugnej draZky na ramens oporncéhe strmeffia 2 a na
ramene upinacieho &lena 4.

LoZiskove Zapy 14, 16 =i vytvorené ako viachranng loZiskové
Zapy. Je ale tieZ moZne wvvtvorit loZiskovd Zapy 14, 16 ako
kruhové loZiskové Zapy pripadne ako kruhoveé Zapy (na obr. nie je

Znazorneng) .,

Rameno cpornéhe strmsifa 3 pozostiva z puzdra ramena opornsho
strmeria 17 a konceowsj Zasti ramena oporného strmefia 12. Podobne
pozostvava rameno upinacisho strmera 4 z puzdra ramena upinacieho

—

strmefia 13 a konoowvsj fasti ramena upinacisho stirmefia 20,

Fuzdroe 17 ramsna arcrnsho strmefia 2 iz na lofiskovom Fape 14



lo2iska oporného <&lena LA ulc¥endho otone o 360°. Rovnakym
sp@scbom je uloZeng otofne o 3600 puzdro 19 ramena upinacieho
strmeiia 4 na loZiskovom ¥ape 16 loZiska upinacisho strmeria 2.
Oto¥né osi, tvorens loZiskovymi &Capmi 14, 16 prebiehajd navzijom
Faralelne a v urfitej vzdialenosti od seba. Tieto otoZne osi
prebishajd dalsj kolmo k pozdl¥nej osi posuvnsho strmeia 5 a tieZ
kolmo k pozdl2nej osi zavitoveho #apu, tveoriacsho upinaciu &ast
6, pretoZe tento zavitovwy . Zap prebisha paralelne so zadnym
strmedom 5.

Pritla&nid doska 8 je umiestena na strane koncovej Casti 18,
ramena operndhe strmeia 3, ktora je priXahla k upinaciemu stirmeiu

12. Pritla¥ni doska 8

je tam spojend cez gulovwy kib 25 s koncovou

Zastou 18 ramena oporngho strmefa 3.

Pritla¥nad doska 7 je wuvaZovanid na konci zavitového ¥apu,
tvoriaceho upinaciu &ast 6, kto je prilahly k opornému strmefiu

11. Tato pritla&na doska 7

ry
je tam =pojena cez gulovy klb 26 s

upinacou fastou §.

Zavitovy &ap, ktory tvori upinaciu Zast £ ma vonkajsi zavit,
ktory je v zibere s vnutornym zavitom, ktorym je opatrend koncova .
Zast ramena upinacieho strmefia 4. Na konci zavitového Zapu 6,
ktory je prilahly k cpornému strmeidu- 11 ji= s tymto pevne spojenas
rukovat’ (otofna rukcvidt) 3. OtoZenim na tejto rukoviti 9 sa mé%e
pPohybovat zavitovy Zap £ 3 8 nim pritla¥nad doska 7Z na pritla®nd
dosku 2. BRukovdat pripadne oto&na rukovit 9, méZe bvt nahradena
viachrannym nadstavcom (na obr.nie je znazornenv), na ktory méZe
byt nasadeny zodpovedajﬁcibviachrannv kY& na vytvorenie oto&ngho
pohvbu. Tvm je moZné'dosiahnuﬂ vAXEich s11.

U wvytvorenia, znazornengho na obr. 2, Jje pofitané medzi

zavitovym &apom § a rukovitou 3 s kibom 27, ktorym iz meZné

nato&it rukovit 9 proti pozdl%ne]j 251 ziavitoveho apu 6 o uhol
VASET ako 9o, Rukovit! 3 =pojsena comocou  klbu ol SO0 zavit.ovym
Capom £ je tvymto spldsokom wyklopitelns. Tym wznikne pakouy

afinok, ktorvym mdZe byt dosidhnuty wEssl pritladny moment a tom



tie¥ vi&Eia pritla&ni sila.

U klbu 27 ide o kardanovy klb. So zavitovym &apom 6 je
spojena pPrva otofna o=, ktora prebieha paralelns s ramenom
strmefia 4. Na tejto prvej octolinej osi je uloZesnad oto¥ne druhd os,
ktora je k prvej kolma, ktorid je spojena = rukovitou 2. Tymto
spbsobom méZe byt rukoviat 2 natofenad nislen, ako je zjavnd z obr.
2, dolava, ale' tieZ pri potrebe o 90° doprava. Tym je moZns,

potom tie¥% ovlidat zavitcovy Cap 6, ked mbéZe bvt vykloneni rukoviat

.9, oto¥ena nie o 3600.-ale len o 180°. Potom mé%e byt rukovit 9

otoffena po kaZdom otoleni zivitového Tapu 6 o 180° taktiez
© 180° do druhej polohy, v tejto polohs je potom zavitovy fap 6

opat otoleny o 180e.

Otolitelneosti strmefovvch ramien 2, 4 proti strmeXovym
loZiskam 1, 2 sU uhlove prestavitelnsd, ake pritla&nid doska 8
opornéhoc sztrmefia, tak pritlana doska 7 vupinacieho strmena.

Ramena strmefiov 3, 4 , ktoré maju pritla¥ng dosky 7, 8 a upinacie
Plochy 21, 22 =0 otofnéd kolme na os posuvného strmeifia 5 o 1802,
Otofné osi sU tveorené loXiskovymi Zapmi 14, 16. Poistkami proti
nadskakovaniu 23, 24 Jje sSpéschené zaistenie precti axiilnemu
posunu. Poistky proti nadskakovaniu 22, 24 mé%u pozostavat
2 draZkovej alebo PruZnej podlo¥ky (tzv, Seegerov poistny
kriZok). Tato pruZni podloZka mbZfe byt nasadena najprv do draZky
loZiskovéehe Zapu 14 alebo 16. Je stlafeni dchromady pomocou
nastroja, takZe j=2Jj vonkaj®ie pasme uZ nevy&nieva cez vonkajfie
Pasmo loZiskového &apu l4 pripadns 16. V tejto polche sa posuvnie
ramenc strmefia 2 aleboc 4 cez pruZny kruZok. Rameno strmeia 3
alebo 4 sa dalej posunie tak Faleko, a% desiahne vniternia Jdrazka
v fiom ulocZena pruiny kriZcek. V tejto polche sa pohybuje pruzny
krvZok wvliastnou elasticitou wvon a tym Jje wvvtvoreng axidlne
zaistenie spojenia madzi loZiskovym #apom 12 a ramsnom strmeia
2 Prip. loZiskovym Zapom 16 a3 ramenom strmeia 4. Mont3Z sa mésze
uskutodnit! tieX tym spésobom, Z2 sa naiprv nasadi pruZna rodloXka

do vnutornej drazZry, kterou je  opatreng ramsno stirmera 2 alsho

AN

4 a tam sa stlaZi tak daleko, Ze j=j vt orny rozsah je rovnako

velky alebe vAEE1  ako vnutornd pasmo vrtu v strmsrovom 1ramene =2



aleboA 4. V tejto polohe je potom rameno strmefia 2 alebo 3
nasadend na prislufny lo¥iskouvy ¥ap 14 alsbo 16, a posunuté. tak
daleko, aZ dJdosiahne prufna podloZka vonkaj8iu draZku na
loZiskovom dapevlﬂ alebo 16 a v tejto zaskofi, &im je potom

vyvitvorena peistka proti axialnemu posunu.

Tym tieZ mbéZu byt spelu Upnuté plochy, ktoré zaujimajd ako
parala2lnyg, tak aj vo svejei paralelrnei polohe =28te dal¥iu Bikma
pelohu a Pritla&né dosky 7, 8 sU spojend cez gulové klbovée Zapy

pripadne gulové klby 25, 26 s ramenami strmefov 3, 4.

So znazornenym a opisanym stuZovadlom méZu byt urobené na
plochy obrcobka pripadne obrobkov ako tahové tak pritladne sily.
V polohe zndzormenej na obr. 1 a 2 méZu Lyt wvyrobene so
stuZovadlom na obrobku pritla&ne sily. Ked sa otolia, ako rameno
strmefia 2, tak rameno strmefa 4 ckolo loZigka oporného strmefia
1 pripadne okele leoZiska - upinacieho strmefia 2 © 1809, majd
pritlaéné dosky 8 a‘Z pre& ‘od seba, tak¥e potom mé2¥u bvt urcbenéd
na obrobok tahové gily. StuZovadlo pozostiva z posuvného strmeia
pripadne zadného strmefia 5 & dvoma loZiskami a dvema v tychto

lo¥iskdch oto¥nymi ramenami 2, 4, priZom ramend strmediov 2, 4

nesVQ Ulo¥né dosky pripadne pritlaéne dosky 7, 8.
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PATENTOUVE NAROKY

StuZovadlo, ktoré pozostiva =z posuvného strmefa (5), oporn#gho
strmeia (11) a upinacieho strmefia (12), prifom j= s oFoOrnYm
strmefiom (11) alebo upinacim strmefiom (12) spojend upinacia
dast (6), pri¥om je = opornym strmefiom (11) a upinacim
stymefiom (12) pripadne upinacou &astou (6) spojend pritladna
dogka (7.8). vyzna&ujuce = a t v m, Ze pri-
tla&na doska oporného strmeia (8) alebo pritla&nd doska

upinacej fasti (7) sU uhlove prestavitelnée.

SﬂuZovadlo podl'a narcku 1, vyzna&fujauce s a
t v m, %6 oporny strmefi tll) alebe upinact strmefi (12) pozo-.
stavajyd =z loZiska strmefia (1,2) a cto¥néhe ramena strmefia

(3.4) proti loZisku strmefia.

StuZovadlo podla narcku 2, vyznadtuliuace s a
t v m, 'Ze oto¥na os prebieha keolmo k pozdliZnej osi posuvného

strmefia.

Stu¥ovadlo podla narocku 2 alebo 3, vvznaduljuce
s a t Vv m, e strmedoveé loZiska (1,2) su vvitvorend ako

gulové &apy.

$tu20vadlo podla narcku 2 alebo 3, vyznaduljdce
3 a t v m, Z%e strmeifiové loZ%iska (1,2) su vytvorengho ako

Qiachranné loZigskove Zapy (14,16).

Stu:ovadlo pedla jedného z predloZenych narckov, v v z n a-
E'u jvoc = s a t v m, ¥z jedna alebo obe pritlaZne dos-
ky (7.,8) su spojenéd gulovym ‘kibom & opornym strmefom (11)
pripadne ramenom opornéhe strmefia (3) alebo upinacim strmeriom
(12) pripadne ramenom upinaciehé Fapu (4) pripadns upinacou

Zastiou (6).

1830 ~9%
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StuZovadlo podfa jedného =z predlo¥enych narckov, v y z n a-
2ujuce s a t vy m, Ze jedne alebo obe strmeriove lo-
¥igka (1,2) pripadne gulovy alebo gulové Eapy, pripadne
loXigkové apy (14,16) a strmeidové ramenc alebo strmeficve
ramena (3,4) sU zabezpelend protil axisdlnemu posunu,
prednostne jednou alebo VvEZEIim poftom poistiek proti

nadskakovaniu (23,24).
StuZovadle podla jedného z predloZenvch narckow, vV zZnoa -
g v juce s a ty m, Ze Upinabia Cast (6) ma zavit a

rukoviat (9).

StuZovadlo podla narcku 8, vyznailtuijac

10

s . a

t v m, Ze rukovit (9) so zavitom (6) je spojend klbom (27).
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